GIRA

Czujka ruchu Komfort 1,10 m

Nr zam. : 2050..
Czujka ruchu Standard 1,10 m
Nr zam. : 2040..

Instrukcja obstugi

1 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

D Montaz i podiaczenie urzadzen elektrycznych moga wykonywac¢ tylko wykwalifi-
kowani elektrycy.

Mozliwe powazne obrazenia ciata, pozar lub szkody materialne. Uwaznie czytaé i prze-
strzega¢ instrukcji.

Nie naciska¢ okienka czujnika. Moze dojs¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Urzadzenia nie mozna stosowac¢ w systemach sygnalizacji wlaman ani w systemach alar-
mowych.

Uwaga. Wysokie natezenie promieniowania cieplnego moze uszkodzi¢ czujniki. Nie
wystawia¢ okienka czujnika na bezposrednie dzialanie promieni stonecznych.

Niniejsza instrukcja jest czescia sktadowa produktu i musi pozostaé u klienta koncowe-
go.

2 Budowa urzadzenia
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Rysunek 1: Budowa urzadzenia
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Rysunek 2: Nastawnik Sens. (strona tylna)

(1) tacznik magistrali 3
(2) Rama

(3) Detektor ruchu

(4) Okienko czujnika

(5) Przetacznik przesuwny
(6) Nastawnik Sens.

3 Dziatanie

Informacja o systemie

Niniejsze urzadzenie jest produktem systemu KNX i spetnia dyrektywy standardu KNX. Zaktada
sie, ze uzytkownik odbyt szkolenia dotyczgce standardu KNX i dysponuje odpowiednig wiedzg
fachowg w tym zakresie.

Dziatanie urzadzenia jest zalezne od oprogramowania. Szczegétowe informacje o wersjach
oprogramowania i danych zakresach funkcji jak réwniez o samym oprogramowaniu zawarte sg
w bazie danych produktu u producenta.

Projektowanie, instalacja i uruchomienie urzgdzenia odbywa sie przy pomocy oprogramowania
z certyfikatem KNX. Petna funkcjonalnos$é z oprogramowaniem uruchamiajgcym KNX od wersji
ETS4.2.

Baza danych produktu i opisy techniczne znajdujg sie aktualnie na naszej stronie internetowe;.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

- Zalezne od potrzeb sterowanie oswietleniem i innymi elektrycznymi urzadzeniami
wewnatrz pomieszczen

- Montaz na tgczniku magistrali 3 od wersji V01, 101

- Montaz w puszce instalacyjnej zgodnie z DIN 49073

[i] Zalecenie: stosowac hermetyczne puszki instalacyjne.

Wiasciwosci produktu

- Automatyczne witgczanie oswietlenia, zaleznie od ruchu ciepta i jasnosci otoczenia

- 2czujniki PIR

- Zakres pola widzenia 180°

- Zintegrowany czujnik jasnosci

- Regulowana jasno$¢ wytgczania

- Nastawnik do recznej regulacji czutosci

- Funkcje wyjsciowe: przetgczanie, czujnik wartos$ci, ustawianie poziomu oswietlenia, funkcja
klatki schodowej, przetgczanie z pozycja wymuszong, wybér trybu pracy dla regulatora
temperatury pokojowej

- Rozszerzenie zakresu pola widzenia dzieki uzyciu kilku urzadzen jako stacji gtéwnej i pod-
rzednych

- Dioda LED statusu

- Reczne wigczanie na urzgdzeniu

- Mozliwos¢ ograniczenia pola widzenia do potowy

Dodatkowe wtasciwos$ci wersji "Komfort":
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- GIRA
Czujka ruchu Komfort 1,10 m, Czujka ruchu Standard 1,10 m

- Mozliwos¢ recznego sterowania za pomocg pilota na podczerwien (akcesoria)
- 5 blokéw funkcjonalnych do wykrywania ruchu — kazdy blok posiada 2 wyjscia
- Bloki funkcjonalne mozna przetagczac¢ np. w tryb dzienny lub nocny

- 3 wartosci graniczne dla funkcji czujnika jasnosci

- Komunikat alarmowy w przypadku zdjecia tgcznika magistrali

- Pomiar temperatury

Funkcja wykrywania ruchu

Wykrywanie ruchu odbywa sie na zasadzie "pasywnego czujnika podczerwieni" ("PIR"). Urza-
dzenie ogdlnie reaguje na zmiany promieniowania cieplnego zachodzace w danym polu widze-
nia. Jest to mozliwe dzieki zastosowaniu tak zwanych czujnikdow PIR, posiadajacych bardzo
wysokg czutos¢ w zakresie podczerwieni. Geometrie pola widzenia zapewnia system soczewek
przepuszczajgcych swiatto podczerwone, ktéry ogniskuje promieniowanie na czujniki. Za pomo-
cq systemu soczewek tworzone sg tak zwane "promienie detekcji", ktérych naruszenie rozpo-
znawalne jest po znacznym skoku sygnatu.

Wskazowka: termin "promienh detekcji" oznacza wyobrazong linie, ktéra wychodzi z czujnika,
przechodzi przez system soczewek i biegnie dalej poza urzgdzenie. Samo urzadzenie nie emi-
tuje zadnego promieniowania.

Rysunek 3: Termogram osoby i jej odbicie na podtodze

Na rejestracje zrodet ciepta przez detektor ruchu wptyw majg nastepujace kryteria:

- Geometria pola widzenia:

Detektor ruchu ustawiony uko$nie i skierowany do dotu r6zni sie od detektora nakierowa-
nego na nieskonczonosc¢ (rysunek 4).

- Odlegtos¢ miedzy zrédtem ciepta i detektorem ruchu: im bardziej zrédto ciepta zostanie
oddalone od czujnika, tym stabszy jest sygnat analizowany przez czujnik (rysunek 4).

- Wielko$¢ zrédta ciepta, np. dorosty lub dziecko (rysunek 5)

- Temperatura zrodta ciepta: powierzchnie o temperaturze 37°C emitujg promieniowanie bar-
dziej intensywne niz powierzchnie o temperaturze 10°C
(rysunek 5).

- Kontrast miedzy zrédtem ciepta i otoczeniem: w przypadku gdy promieniowanie zrodia cie-
pta ma takg sama intensywno$¢ jak promieniowanie otoczenia, jego rejestracja jest bardzo
utrudniona (rysunek 5).

- Predkos¢ ruchu: szybko przemieszczajacy sie obiekt wytwarza bardziej wyrazne sygnaty
w czujniku.

- Kierunek ruchu: w przypadku stycznego miniecia promienia detekcji zwykle generowany
jest skokowy sygnat czujnika, ktéry mozna fatwo zanalizowaé. Jesli zrédto ciepta prze-
mieszcza sie wzgledem czujnika promieniscie, zmiany sygnatu z czujnika zachodzg bar-
dziej biernie. Odroznienie od zwyktego szumu tta jest przez to znacznie trudniejsze.

- Gestos¢ pola widzenia: liczba sektoréw i segmentdéw przetgczania w polu widzenia okresla
gestos¢ odczytu oraz sposéb aktywacii.

32597022 10864544 27.02.2018 3/15



GIRA

- Czutos¢ czujnika: czuto$¢ czujnika mozna ustawiaé w zaleznosci od zastosowania i oto-
czenia. Niewielkie kontrasty w obszarze zewnetrznym moga wymagac wysokiej czutosci,
ktéra jest zdecydowanie zbyt wysoka do zastosowania w obszarze wewnetrznym. W takim
wypadku czutosé powinna zosta¢ zmniejszona.

- Medium otoczenia: wysoka wilgotnos¢ powietrza lub deszcz mogg mie¢ negatywny wpltyw
na przepuszczalnos¢ promieniowana podczerwonego.

d/m

Rysunek 4: Detekcja zrédet ciepta — geometria pola widzenia i odlegtos¢ (fotometryczne prawo
odlegtosci)

I
ba &6 4

Rysunek 5: Wielkos¢, izolacja i kontrast zrédet ciepta

Zrédta zaktécen wykrywania ruchu

Oprocz wymienionych efektdw rowniez inne obiekty znajdujace sie w obszarze detekcji mogg
aktywowacé detektor ruchu, np.:

- zrédia ciepta takie jak urzadzenia grzewcze, powietrze wydobywajace sie z otworéw wen-
tylacyjnych czy instalacji klimatyzacyjnych, kopiarek, drukarek, ekspresow do kawy itd.
(rysunek 6)

- Przejscia powodujace przeciag

- Zaréwki podczas wiaczania lub wytgczania

- Zwierzeta, np. watesajgce sie koty

- Odbicia na powierzchniach lustrzanych (rysunek 3)
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Rysunek 6: Zrédta ciepta w budynkach

Za pomocg inteligentnego przetgczania filtra mozna zniwelowacé niektére z wymienionych skut-
kow poprzez dopasowanie otrzymywanych sygnatow do typowych schematéw ruchu. Przy
wyborze urzadzenia i miejsca montazu nalezy pamietac, ze pole widzenia musi by¢ dostosowa-
ne do zaplanowanego przeznaczenia.

Dane techniczne i opinie

Na efektywny zasieg dziatania czujnikéw wptyw ma caty szereg czynnikdw, niemniej wartosci
podane w danych technicznych sg zwykle bardzo konkretne. Dane te zasadniczo odnoszg sie
do zwyktego zakresu zastosowania urzadzenia. Dla podtynkowych detektoréw ruchu zaktada
sie zwykle typowaq lokalizacje w obszarze wewnetrznym budownictwa celowego z usrednionymi
warunkami otoczenia, a wiec temperature wynoszgca ok. 18°C, srednig wilgotno$¢ powietrza

i zastosowanie w uczeszczanym korytarzu.

Wiekszy zasieg mozliwy jest w nastepujacych przypadkach:

- nizszej temperatury otoczenia (nalezy zwréci¢ uwage na sezonowe zréznicowanie odziezy)
- wiekszego natezenia ruchu oséb
- powierzchni lustrzanych

Mniejszy zasieg mozliwy jest w nastepujacych przypadkach:

- wyzszej temperatury otoczenia, zmniejszonego ruchu osob i bardziej intensywnego ogrze-
wania, np. w pomieszczeniach konferencyjnych, szkoleniowych, poczekalniach i przestrze-
niach biurowych

- znacznie nizszej temperatury otoczenia, gdy grubsza odziez dziata izolujaco

- gdy ruch skierowany jest na detektor ("detekcja promienista")

- gdy teren jest wznoszacy, co ogranicza geometrie pola widzenia.

4 Obstuga

Przetacznik przesuwny

Przetacznik przesuwny stuzy do obstugi na miejscu i pozwala ustawic tryb pracy
(blok funkcjonalny 1).
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Rysunek 7: Przetacznik przesuwny

Pozycja ON / AUTO: wigczanie, np. swiatta, lub powrét do trybu automatycznego.
Pozycja OFF / AUTO: wytgczanie, np. Swiatta, lub powrét do trybu automatycznego.

W trybie automatycznym wykrycie ruchu w polu widzenia powoduje wyzwolenie sygnatu wia-
czania.

Reczne wiaczanie swiatta
®  Przesung¢ przetacznik przesuwny na pozycje ON / AUTO i zwolnic.

Reczne wytaczanie swiatta
®  Przesung¢ przetacznik przesuwny na pozycje OFF / AUTO i zwolnié.

Wiaczanie trybu automatycznego

Wymaganie: swieci zielony lub 26ty wskaznik LED.

Tryb pracy ON lub OFF jest aktywny.

Przesung¢ przetacznik przesuwny na pozycje ON / AUTO lub OFF / AUTO i zwolnic.

Dioda LED statusu

Za okienkiem czujnika (4) znajduje sie dioda LED statusu, wskazujgca aktualny stan pracy
(rysunek 8).

/
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7 \\=
RN s
BU \ /'RD
\ /
| ——

Rysunek 8: Dioda LED statusu

YE Zotta. Tryb pracy OFF jest aktywny.
GN Zielona. Tryb pracy ON jest aktywny.
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BU Niebieska. Wykryto ruch (zalezne od parametrow).

lub

Odbidr podczerwieni (tylko dla wersji "Komfort")

RD Czerwona. Tryb programowania aktywny.

5 Pilot na podczerwien
Tylko dla wersiji "Komfort":

Przyciski funkcjonalne na pilocie na podczerwien

Przycisk Dziatanie

On{i+ Do bloku funkcjonalnego 1 wysyfana jest infor-
macja o wykryciu ruchu. Nastepuje opuszcze-
nie trybu automatycznego.

Off i — Do bloku funkcjonalnego 1 wysyfana jest infor-
macja o zakohczeniu ruchu. Nastepuje opusz-
czenie trybu automatycznego.

Auto < Dla bloku funkcjonalnego 1 ponownie zostaje

aktywowany tryb automatyczny.
Opuszczenie stanu ON nastepuje dopiero po
ponownym wyKkryciu ruchu.

Przyciski ustawien na pilocie na podczerwien

Przycisk Dziatanie

Sens+ Zwiekszanie czutosci

Sens-— Zmniejszanie czutosci

Sens= Przywracanie poprzednich ustawien czuto$ci

« Blok funkcjonalny 1: prog jasnosci 10 Ix

e Blok funkcjonalny 1: prég jasnosci 50 Ix

fr Blok funkcjonalny 1: prog jasnosci 150 Ix

S Blok funkcjonalny 1: tryb niezalezny od pozio-
mu jasnosci

Teach 3 Blok funkcjonalny 1: ustawienie aktualnej

jasnosci jako progu jasnosci

10sec$r, 30sec®r, 2 mind¥, 5min%y,
30 min &+

Blok funkcjonalny 1: wydtuzy¢ minimalny czas
op6znienia (10 sekund) o wybrang wartos¢

Start <+, Stop <+

Blok funkcjonalny 1: wydtuzy¢ minimalny czas

opoznienia (10 sekund) indywidualnie

Przyciski uruchamiania na pilocie na podczerwien

Przycisk Dzialanie

Test Test — sprawdzi¢ pole widzenia

Reset Przywréci¢ poprzednie ustawienia czutosci,

progu jasno$ci i czasu opdznienia. Nacisniecie

przez przynajmniej 3 sekundy
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Obstuga za pomocag pilota na podczerwien

Po zwolnieniu za pomoca pilota mozna recznie obstugiwac blok funkcjonalny 1. W przypadku
recznej obstugi wykrywanie jasnosci i ruchu dla bloku funkcjonalnego 1 zostaje wytaczone az
do momentu ponownego ustawienia trybu automatycznego.

®  \Wigczanie np. $wiatta: nacisng¢ przycisk Onx+.
= Wylaczanie np. $wiatta: nacisna¢ przycisk Off -,
= Ustawianie trybu automatycznego: nacisng¢ przycisk Auto<:.

Mozliwos$¢ recznej zmiany ustawien za pomoca pilota na podczerwien

Po zwolnieniu za pomoca pilota mozna zmieni¢ pojedyncze ustawienia dziatajacego
bloku funkcjonalnego 1.

Czutosc¢:

= Zwiekszanie czutosci o jeden stopien: nacisngc przycisk Sens+.

= Zmniejszanie czutosci o jeden stopien: nacisngc przycisk Sens-.

= Ponowne wywotanie ustawionej czutosci: nacisng¢ przycisk Sens=.

i/ Reczna korekta czutosci wprowadzona za pomocg nastawnika Sens. (6) zostaje nadpisa-
na przy uzyciu pilota na podczerwien i odwrotnie.

Prég jasnosci:

= Zmiana progu jasnosci: w zaleznosci od potrzeb nacisna¢ przycisk (, przycisk ¥« , przyci-
sk %~ lub przycisk 3.

m  Ustawienie aktualnej jasnosci jako progu jasnosci: nacisng¢ przycisk Teach3¢.

Czas opdznienia: ustawiony na state czas opdznienia wynoszacy 10 sekund mozna indywidual-
nie wydtuzy¢.

= Wydtuzanie czasu opoznienia: w zaleznosci od potrzeb nacisng¢ przycisk 10 sec £, przyci-
sk 30sec®x, przycisk 2 min®:, przycisk5 min$: lub przycisk 30 min<:. Inne warto$ci mozna
ustawi¢ za pomocg przyciskow StartX:/Stop L.

6 Informacje dla elektrykow

ﬁ NIEBEZPIECZENSTWO!
Zagrozenie zycia przez porazenie pradem.
Przykry¢ elementy przewodzace prad w otoczeniu.
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6.1 Montaz i podiaczenie elektryczne

o
i

stycznym kierunku ruchu

Rysunek 9: Zasieg przy



60°

30°

15

Rysunek 10: Zasieg przy promieniowym kierunku ruchu

Zakres pola widzenia jest zalezny od kierunku ruchu i ustawionej czutosci. Wraz ze wzrostem
oddalenia od czujnika zmniejsza sie skuteczno$é wykrywania oraz czutosc.

4: wysoka czuto$¢

1: niska czuto$¢

[i] Dane dotyczace wielko$ci zakresu pola widzenia sg warto$ciami orientacyjnymi. Zaleznie
od otoczenia miejsca instalacji oraz intensywnosci ruchu ciepta mozliwe sg odchylenia od
tych wielkosci.

i/ Aby zminimalizowaé przypadki nieprawidtowego przetaczania w obszarze zewnetrznym
(np. przez wiatr) mozna ograniczy¢ czuto$¢ podstawowa.
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Rysunek 11: Pole widzenia i wysoko$¢ montazu

Wybér miejsca montazu

= Wybra¢ miejsce montazu wolne od drgan. Drgania mogg powodowac niechciane przeta-
czenia.

= Aby zasieg byt optymalny, wybra¢ miejsce montazu ustawione poprzecznie do kierunku
ruchu.

= Unika¢ zrodet zaktocen w obszarze pola widzenia. Zrédta zaktécen, np. ogrzewanie, wen-
tylacja, klimatyzacja i zimne swiatto, mogg prowadzi¢ do niechcianego sygnalizowania.

Ograniczanie pola widzenia
W razie potrzeby mozna ograniczy¢ pole widzenia (rysunek 12).

= Wytgczy¢ prawy lub lewy czujnik PIR za pomoca ustawienia parametru. Kat pola widzenia
ok. 100°.

lub
= Zamontowac ostone (rysunek 15). Kat pola widzenia ok. 90°.

_ I

& J

Rysunek 12: Ograniczanie pola widzenia
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o GIRA
Czujka ruchu Komfort 1,10 m, Czujka ruchu Standard 1,10 m
60° 90° 60°

30° > 30°

Rysunek 14: Zasieg przy promieniowym kierunku ruchu

//\s

Rysunek 15: Montaz ostony 90°

Montaz urzadzenia
Wymaganie: tagcznik magistrali (1) jest zamontowany w puszce instalacyjnej i podtgczony.

m  Detektor ruchu (3) wraz z ramg (2) zamontowa¢ we wiasciwym potozeniu na taczniku
magistrali (1).

6.2 Uruchomienie

Pobranie adresu fizycznego i programu aplikacyjnego

®  Przesung¢ przetgcznik przesuwny na ok. 5 sekund na pozycje ON / AUTO, az zaswieci sie
czerwony wskaznik LED w soczewce.

= Nada¢ adres fizyczny.
Czerwony wskaznik LED gasnie.
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= QOpisac urzgdzenie adresem fizycznym.
= ZatadowacC program aplikacyjny na urzadzenie.
i Przy aktywnym pomiarze temperatury (wersja "Komfort"): skalibrowa¢ pomiar temperatury.

Sprawdzenie zakresu pola widzenia
Jesli wystepujg stacje gtéwna i podrzedne, zakresy pola widzenia sprawdzac¢ pojedynczo.
Wymaganie: Urzadzenie jest zamontowane i podtaczone. Adres fizyczny jest wczytany.

= Uruchomic test:
Uruchomi¢ parametr "Test po programowaniu ETS" i pobra¢ program aplikacyjny.

Urzadzenie pracuje teraz niezaleznie od poziomu jasnosci. Czujniki PIR sg aktywne zgod-
nie ze swojg zaprogramowang czutoscia.

= Odmierzy¢ krokami pole widzenia, zwracajac przy tym uwage na prawidtowe wykrywanie
oraz zrodta zaktocen.

Wykryte ruchy sg sygnalizowane w okienku czujnika za pomocg niebieskiego wskaznika
LED.

= W razie potrzeby ograniczy¢ pole widzenia. Skorygowac¢ czuto$¢ za pomoca nastawnika
Sens. lub pilota na podczerwien albo zmieni¢ ustawienia.

m  Dezaktywowaé parametr "Test po programowaniu ETS" i pobra¢ program aplikacyjny.
Tylko dla wersiji "Komfort":
i/ Po zwolnieniu mozna uruchomi¢ funkcje testu za pomoca przycisku Test na pilocie na pod-

czerwien.
7 Zalacznik
7.1 Dane techniczne
Modutu uruchomieniowy S-Mode
Pobdor mocy KNX 3..10 mA
Temperatura otoczenia -5...+45°C
Temperatura sktadowania/transportu -25...+70 °C
Wilgotnos¢ wzgledna 10 ... 100 % (brak obroszenia)
Klasa zabezpieczenia Il
Wysoko$¢ montazu 1,10 m
Kat pola widzenia 180 °
Czujnik jasnosci
Zakres pomiaru ok. 1 ... 1000 Ix
Czujunik temperatury
Zakres pomiaru -5...+45°C
Doktadnos¢ * 1 Znacznik komunikacji
7.2 Akcesoria
tacznik magistrali 3 Nr zam. 2008 00
Pilot zdalnego sterowania na podczerwien PIR Nr zam. 2115 00
KNX

7.3 Gwarancja

Gwarancja jest realizowana przez handel specjalistyczny na zasadach okreslonych w przepisa-
ch ustawowych.
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Gira

Giersiepen GmbH & Co. KG
Elektro-Installations-
Systeme

Industriegebiet Mermbach
Dahlienstralte
42477 Radevormwald

Postfach 12 20
42461 Radevormwald

Deutschland

Tel +49(0)21 95 - 602-0
Fax +49(0)21 95 - 602-191

www.gira.de
info@gira.de
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