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1 Produktdefinition

Produktdefinition

1.1 Produktkatalog

Produktname: Raumaktor 230V REG
Verwendung: Aktor

Bauform: REG (Reiheneinbau)
Best.-Nr.: 2162 00

1.2 Anwendungszweck

Der Raumaktor dient zur Ansteuerung von elektrischen Verbrauchern aus drei verschiedenen
Gebaude-Gewerken, wie sie beispielsweise in einem Wohn- oder Biroraum oder in einem
Hotelzimmer Verwendung finden:

Die ersten vier Relaisausgadnge des Raumaktors lassen sich in der ETS-Softwarekonfiguration
entweder auf Jalousiebetrieb oder alternativ auf Schaltbetrieb einstellen, wobei auch ein Mischbetrieb
der genannten Betriebsarten am Gerat mdglich ist. Der Raumaktor kann im Jalousiebetrieb mit seinen
Relaiskontakten elektrisch betriebene Jalousien, Rollladen, Markisen, Luftungsklappen oder &hnliche
Behénge fur Netzspannung 230 V AC ansteuern. Alternativ schaltet der Aktor im Schaltbetrieb
elektrische Verbraucher wie beispielsweise Beleuchtungsanlagen. Die Relaiskontakte sind bistabil, so
dass der zuletzt eingestellte Schaltzustand auch bei Ausfall der Netzspannung unverandert bleibt.
Zudem verfligt der Raumaktor Uber zwei weitere elektronische Schaltausgange, wodurch die
geréuschlose Ansteuerung von elektrothermischen Stellantrieben (ETA) fur Heiz- oder Kuhlanlagen
mdglich ist. An jeden dieser gegen Uberlast und Kurzschluss geschiitzten elektronischen Ausgange
koénnen bis zu 4 elektrothermische Stellantriebe angeschlossen werden.

Durch die Funktionskombination der Ausgange des Raumaktors kénnen in vielen Fallen
Elektroinstallationen raumoarientiert geplant und ausgefuhrt werden.

Die durch die ETS unabhéngig fir jeden Ausgangskanal einstellbaren Funktionseigenschaften
umfassen im Jalousiebetrieb beispielsweise separat parametrierbare Fahrzeiten, erweiterte
Ruckmeldefunktionen, Zuordnungen auf bis zu 5 verschiedene Sicherheitsfunktionen, eine
umfangreiche Sonnenschutzfunktion und die Einbindung in Szenen oder Zwangsfiuihrungen. Auch ist
eine zentrale Ansteuerung aller Jalousieausgange maglich.

Im Schaltbetrieb umfassen die Funktionseigenschaften je Ausgang beispielsweise umfangreiche
Zeitfunktionen, logische Verknipfungen, Szenen, Sperrfunktionen oder alternativ Zwangsfiihrungen,
erweiterte Riickmeldungen, eine zyklische Uberwachung der eintreffenden Schalttelegramme sowie
einen Betriebsstundenzahler. Auch hierbei ist das zentrale Schalten aller Schaltausgédnge mdaglich.
Die elektronischen Schaltausgange besitzen jeweils den folgenden Funktionsumfang: Umsetzung von
stetigen StellgroRentelegrammen in ein pulsweitenmoduliertes Ausgangssignal (PWM). Dadurch quasi-
stetige Ansteuerung der angeschlossenen Stellantriebe. Alternativ Umsetzung von schaltenden
StellgroRen. Statusmeldung fir Ventilstellung und zyklische Uberwachung der StellgroRentelegramme.
Notbetrieb bei Busspannungsausfall oder Bus- und Netzspannungswiederkehr und Zwangsstellung
tiber Bustelegramm im Sommer- und Winterbetrieb. Alarmmeldung bei Kurzschluss oder Uberlast des
Schaltausgangs und Festsitzschutz fur die Ventile. Es kdnnen stromlos geschlossene oder gedffnete
Ventilantriebe angeschlossen werden.

Zudem Uberwacht der Raumaktor die Netzspannungsversorgung und ermdglicht das Aussenden einer
Alarmmeldung auf dem Bus im Stérfall. Gemeinsam fur die beiden elektronischen Schaltausgange
kénnen die Statusmeldungen "alle Ventile geschlossen" und "gréf3te Stellgrof3e" auf den Bus
ausgesendet werden zur weiteren Verarbeitung oder Anzeige der Information in anderen Busgeraten.
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Mit den Bedienelementen (4 Drucktasten) auf der Vorderseite des Gerates konnen die Relais und auch
die elektronischen Schaltausgange durch Handbedienung auch ohne Busspannung oder im
unprogrammierten Zustand ein- und ausgeschaltet werden. Dadurch wird eine schnelle
Funktionsprifung der angeschlossenen Verbraucher ermdglicht.

Produktdefinition

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates wird die ETS3.0d empfohlen. Nur bei Verwendung
dieser ETS-Patchversion oder neuerer Versionen sind Vorteile in Bezug zum Download (verkrzte
Ladezeiten) und Parameter-Projektierung nutzbar. Fir die ETS2 und altere Versionen der ETS3 ist
eine separate Produktdatenbank verfuigbar.

Der Raumaktor verfiigt Giber einen von den angeschlossenen Antrieben oder Verbrauchern
unabhangigen Netzspannungsanschluss zur Eigenversorgung. Zur Ansteuerung der Ausgange muss
stets die 230 V-Netzspannung am Versorgungsanschluss eingeschaltet sein. Die Versorgung der
Geréateelektronik (BCU mit Applikationsprogramm) erfolgt aus der Busspannung oder aus der
Netzspannung. Das Gerét ist zur Montage auf Hutschiene in geschlossenen Kleingehausen oder
Starkstromverteilern in festen Installationen in trockenen Innenrdaumen vorgesehen.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2 Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.1 Sicherheitshinweise

Einbau und Montage elektrischer Gerate dirfen nur durch eine Elektrofachkraft erfolgen. Dabei
sind die geltenden Unfallverhitungsvorschriften zu beachten.

Bei Nichtbeachten der Installationshinweise kbnnen Schaden am Gerat, Brand oder andere
Gefahren entstehen.

Vor Arbeiten am Gerét oder vor Austausch der angeschlossenen Lasten freischalten
(Sicherungsautomat abschalten). Sonst besteht Gefahr durch elektrischen Schlag.

Das Gerat ist nicht zum Freischalten geeignet.
Netzspannung und SELV / PELV-Stromkreise nicht gemeinsam an das Gerat anschlielRen.
Keine Drehstrommotoren anschliel3en.

Sollen im Jalousiebetrieb mehrere Antriebe an einem Ausgang parallel geschaltet werden,
unbedingt Angaben der Hersteller beachten. Andernfalls kbnnen die Antriebe zerstort werden.

Im Jalousiebetrieb nur Antriebe mit mechanischen oder elektronischen Endlagenschaltern
verwenden. Endlagenschalter der Antriebe auf korrekte Justierung prifen.

An die elektronischen Schaltausgange ausschliellich elektrothermische Stellantriebe
anschlieRen. Keine induktiven oder kapazitiven Lasten anschliel3en.

Elektrothermische Stellantriebe nicht mit DC betreiben.

Bei der Installation ist auf ausreichende Isolierung zwischen Netzspannung und Bus zu achten!
Es ist ein Mindestabstand zwischen Bus- und Netzspannungsadern von mindestens 4 mm
einzuhalten.

Das Gerat darf nicht gedffnet und aul3erhalb der technischen Spezifikation betrieben werden.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.2 Gerateaufbau
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Tastenfeld fir Handbedienung
Programmiertaste und Programmier-LED (rot). Die Programmier-LED blinkt langsam, wenn der

Safe-State-Mode aktiviert ist.

3):
(4):
(5):

KNX/EIB Busanschluss
Netzspannungsanschluss zur Versorgung der Gerateelektronik
Zustand-LED (rot) der Ausgange mit Schaltzustandsanzeige (1 LED je Ausgang):

|
@)

Bild 1: Gerateaufbau

LED aus: Ausgang ausgeschaltet (stromlos)
LED ein: Ausgang eingeschaltet (bestromt)

LED langsam blinkend: Ausgang im Handbetrieb
LED schnell blinkend: Ausgang durch Handbetrieb gesperrt

Eine eingeschaltete Zustand-LED signalisiert...

ng

...im Jalousiebetrieb: Fahrt auf "a" fir A1 und A3 oder Fahrt ab "v
...fur elektronische Schaltausgange: Ausgang bestromt. Die LED signalisieren den
Ein- und Ausschaltzustand der Pulsweitenmodulation bei einer Handbedienung.

(6):

fur A2 und A4,

Schraubklemmen (Ax, =) zum Anschluss der Antriebe fiir die Jalousien, Rollladen, Markisen

oder Luftungsklappen im Jalousiebetrieb oder fur die elektrischen Verbraucher im Schaltbetrieb.

(7):

Abmessungen:

Breite (B): 72 mm (4 TE) / Hohe (H): 90 mm / Tiefe (T): 70 mm

Schraubklemmen (Ax, =) zum Anschluss der elektrothermischen Stellantriebe (Ventilausgange).
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.3 Montage und elektrischer Anschluss

/N

GEFAHR!

Elektrischer Schlag bei Beruhren spannungsfuhrender Teile. Elektrischer Schlag kann
zum Tod fuhren.

Vor Arbeiten am Geréat Anschlussleitungen freischalten und spannungsfihrende Teile
in der Umgebung abdecken!

/N

GEFAHR!

Elektrischer Schlag bei gemeinsamem Anschluss von Verbrauchern fir Netzspannung
und SELV/PELV an einen Aktor an allen SELV/PELV-Kreisen.

Elektrischer Schlag kann zum Tode fihren. Zerstérungsgefahr aller an SELV/PELV
angeschlossenen Geréate.

Keine Verbraucher fir SELV/PELV an den Aktor anschlieen!

VORSICHT!

Falsche Ansteuerung der Last bei falscher Geratekonfiguration in der ETS!
Zerstorungsgefahr der angeschlossenen Jalousieantriebe im Jalousiebetrieb.
Die Geratekonfiguration in der ETS auf die angeschlossene Last (Kanaldefinition)
abstimmen!

VORSICHT!

Zerstorungsgefahr bei Parallelschalten mehrerer Antriebe an einem Ausgang im
Jalousiebetrieb.

Endlagenschalter konnen verschweil3en, Antriebe, Behdnge und Raumaktor kdnnen
zerstort werden.

Angaben der Hersteller beachten und ggf. Trennrelais benutzen!

Geréat montieren

= Aufschnappen auf Hutschiene nach DIN EN 60715. Die Ausgangsklemmen sollten oben liegen.
(i) Es ist keine KNX / EIB Datenschiene erforderlich.
(il Temperaturbereich beachten (-5 °C ... +45 °C) und ggf. fiir ausreichende Kiihlung sorgen.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Gerat anschlief3en fiir Spannungsversorgung der Gerateelektronik

= Der Busanschluss (Standard-Busklemme) und der Anschluss der Netzspannungsversorgung ist
gemal folgendem Anschlussschema vorzunehmen (siehe Bild 2).

L1 P
L2

L3
N ®
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L A5t N | [ L At N
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% ALL OFF
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Bild 2: Elektrischer Anschluss der Netzspannungsversorgung

(il Es kénnen beliebige AuRenleiter (L1, L2, L3) angeschlossen werden.

(i] Zur Ansteuerung der Ausgéange — auch tber die Handbedienung - muss stets die
Netzspannungsversorgung eingeschaltet sein. Die Versorgung der Gerateelektronik (BCU mit
Applikationsprogramm) erfolgt aus der Busspannung oder aus der Netzspannung.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Geréat anschlief3en fur 230 V-Antriebsmotoren im Jalousiebetrieb

Im Jalousiebetrieb bilden jeweils zwei benachbarte Relaisausgénge (Al...A4) einen Jalousieausgang.
Der jeweils linke Relaisausgang (A1, A3) ist fir die AUF-Richtung (4), der jeweils rechte
Relaisausgang (A2, A4) ist fur die AB-Richtung (¥) bestimmt.

Der Raumaktor muss in der ETS fir den entsprechenden Ausgangskanal auf Jalousiebetrieb
(1 x Jalousieausgang) eingestellt sein (diese Einstellung entspricht auch dem Auslieferungszustand).

= Antriebsmotoren gemal dem folgenden Anschlussbeispiel (siehe Bild 3) anschliel3en.

L1 —& L
L2

L3 ® o—
N

I WNPA ALY
@O0 @

AL |A2 =1 |A3r—1 [AdT——1
——  —

Bild 3: Elektrischer Anschluss fiir 230 V-Antriebsmotoren im Jalousiebetrieb

(i] Auf zulassige Lasten achten (siehe Technische Daten).

(i] Es kénnen beliebige AuRenleiter (L1, L2, L3) an die verschiedenen Ausgangspaare angeschlossen
werden.

(il Die Fahrtrichtungen "auf - " und "ab — v" sind Uber die Geratesoftware gegeneinander verriegelt.

(iJ Luftungsklappen sind so anzuschlieRen, dass sie bei Ansteuerung der Fahrtrichtung "auf - a" 6ffnen
und bei Fahrtrichtung "ab — v" schlie3en.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Geréat anschlieRen fir Lasten im Schaltbetrieb
Im Schaltbetrieb kdnnen die Ausgédnge Al...A4 unabhangig voneinander angesteuert werden.

Der Raumaktor muss in der ETS fur den entsprechenden Ausgangskanal auf Schaltbetrieb
(2 x Schaltausgang) eingestellt sein.

= Lasten gemal dem folgenden Anschlussbeispiel (siehe Bild 4) anschliel3en

Ll —e @
L2 L 4

L3 ®
N

@O B

AL |A2r=—1 [ASr—1 |AMd—1
——

Bild 4: Elektrischer Anschluss fir Lasten im Schaltbetrieb

(i] Auf zulassige Lasten achten (siehe Technische Daten).
(i] Es kénnen verschiedene AuRenleiter (L1, L2, L3) an die Ausgange angeschlossen werden.
(i] Keine Drehstrommotoren anschlieRen.
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Gerat anschliel3en fir 230 V-Stellantriebe an elektronischen Schaltausgéngen

Die elektronischen Schaltausgange A5 und A6 kbnnen unabhéngig voneinander angesteuert werden.
Diese Ausgange sind fest als Schaltausgénge fir elektrothermische Stellantriebe konfiguriert
(Ventilausgange).

= Elektrothermische Stellantriebe gemaf dem folgenden Anschlussbeispiel (siehe Bild 5) anschlie3en

L1 —@
L2 4
L3
N L 4 L

oY =4

yd
SR OROHORIN IR

L A5+ N | | L A6t N

Bild 5: Elektrischer Anschluss fir elektrothermische Stellantriebe

(i] Auf zulassige Lasten achten (siehe Technische Daten). Je elektronischem Schaltausgang maximal 4
elektrothermische Stellantriebe anschlieRen. Keine elektromotorischen Stellantriebe anschliel3en!

(i] Beim Anschluss der elektrothermischen Stellantriebe auf deren Wirksinn (stromlos geschlossen oder
gedffnet) achten und den Raumaktor dementsprechend in der ETS konfigurieren. Im
Auslieferungszustand ist der Wirksinn auf "stromlos geschlossen" voreingestellit.

(i] Es kénnen verschiedene AuRenleiter (L1, L2, L3) an die L-Klemme der Ausgange angeschlossen
werden.

(il Die Neutralleiterklemmen (Kennzeichnung "N") neben den elektronischen Schaltausgangen sind
ausschlieBlich als Anschlusshilfe fiir die Neutralleiter der Stellantriebe gedacht. Die Klemmen sind im
Raumaktor mit keinem Spannungspotenzial und mit keiner anderen Anschlussklemme verbunden
(freie Stutzklemmen) und kénnen somit optional verwendet werden (siehe Bild 5).
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Abdeckkappe anbringen / entfernen

Zum Schutz des Busanschlusses vor gefahrlichen Spannungen insbesondere im Anschlussbereich
kann zur sicheren Trennung eine Abdeckkappe aufgesteckt werden.

Das Montieren der Kappe erfolgt bei aufgesteckter Busklemme und angeschlossener, nach hinten
gefuhrter Busleitung.

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

= Abdeckkappe anbringen (A): Die Abdeckkappe wird tiber die Busklemme geschoben (siehe Bild 6),
bis sie splrbar einrastet.

= Abdeckkappe entfernen (B): Die Abdeckkappe wird entfernt, indem sie seitlich leicht eingedriickt und
nach vorne abgezogen wird.

A B

Bild 6: Abdeckkappe anbringen / entfernen
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.4 Inbetriebnahme

Nach der Montage des Aktors und dem Anschluss der Buslinie, der Netzspannungsversorgung und
aller elektrischen Verbraucher kann das Geréat in Betrieb genommen werden. Nur fir den
Jalousiebetrieb sind besondere Inbetriebnahmeschritte vor der Programmierung durch die ETS
auszufuhren. Es wird allgemein die folgende Vorgehensweise empfohlen...

GEFAHR!

Elektrischer Schlag bei Bertuihren spannungsfiuhrender Teile. Elektrischer Schlag kann
zum Tod fuhren.

Vor Arbeiten am Geréat Anschlussleitungen freischalten und spannungsfihrende Teile
in der Umgebung abdecken!

VORSICHT!

A Falsche Ansteuerung der Last bei falscher Geratekonfiguration in der ETS!
Zerstorungsgefahr der angeschlossenen Jalousieantriebe im Jalousiebetrieb.
Die Geratekonfiguration in der ETS auf die angeschlossene Last (Kanaldefinition)
abstimmen!

Fahrzeiten messen (nur im Jalousiebetrieb)

Zur Positionierung der Behange von Jalousien, Rollladen, Markisen oder zum Einstellen der
Offnungswinkel von Luftungsklappen benétigt der Aktor genaue Angaben zur maximalen Fahrzeit.

Die Netzspannungsversorgung einschalten.

= Wenn noch nicht geschehen, Behang in obere Endlage fahren (Luftungsklappe vollstandig 6ffnen).
Obere Endlage erreicht (Luftungsklappe geoffnet).

= Messzeit starten und Behang (Luftungsklappe) separat durch Handbedienung in untere Endlage
fahren (vollstandig schliel3en).

= Beim Erreichen der unteren Endlage (der vollstédndig geschlossen Paosition) Messzeit stoppen.

= Den ermittelten Wert in die ETS eintragen (siehe Softwarebeschreibung).

(i] Es wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.
(i] Die Fahrzeit kann auch nach der ETS-Inbetriebnahme (Busbedienung) ermittelt werden.
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Fahrzeitverlangerung messen (nur im Jalousiebetrieb)

Jalousien oder Rollladen haben beim Aufwartsfahren die Eigenschaft, bedingt durch das Gewicht oder
durch auBere physikalische Einflusse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) langsamer zu fahren. Auch bei
Liaftungsklappen kann das Offnen im Vergleich zum Schliel3en langer andauern.

Deshalb beriicksichtigt der Raumaktor bei jeder Aufwartsfahrt oder Offnungsfahrt (Langzeitbetrieb /
Positionierung) die parametrierte Fahrzeitverlangerung. Die Verlangerung errechnet sich prozentual
aus den in beide Richtungen zu fahrenden Fahrzeiten.

Der Behang (Luftungsklappe) muss sich in der unteren Endlage (Luftungsklappe geschlossen)
befinden. Die Netzspannungsversorgung einschalten.

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

= Wenn noch nicht geschehen, Behang in untere Endlage fahren (Luftungsklappe vollstandig
schlief3en).

Untere Endlage erreicht (Luftungsklappe geschlossen).

= Messzeit starten und Behang (Luftungsklappe) separat durch Handbedienung in obere Endlage
fahren (vollstandig 6ffnen).

= Beim Erreichen der oberen Endlage (der vollstédndig getffneten Position) Messzeit stoppen.

= Den ermittelten Wert in ein prozentuales Verhdltnis zur ermittelten Behangfahrzeit stellen in die ETS
eintragen (siehe Softwarebeschreibung).

(i] Es wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.

(il Die Fahrzeitverlangerung kann auch nach der ETS-Inbetriebnahme (Busbedienung) ermittelt
werden.

Lamellenfahrzeit messen (nur bei Jalousien im Jalousiebetrieb)

Bei Lamellenjalousien ist die Lamellenverstellung konstruktionsbedingt ein Teil der Gesamt-
Behanglaufzeit. Die Lamellenfahrzeit stellt sich daher als die Laufzeit zwischen den Lamellenpositionen
"geschlossen — 100 %" und "gedffnet — 0 %" dar. Zur Berechnung der Offnungswinkel der Lamellen
bendtigt der Aktor daher Informationen Uber die Fahrzeit der Lamellen.

Die Lamellen sind vollstandig geschlossen (wie Abwartsfahrt der Jalousie).
Die Netzspannungsversorgung einschalten.

® Messzeit starten und Lamellen separat durch Handbedienung vollstandig 6ffnen (wie Aufwartsfahrt
der Jalousie).

= Beim Erreichen der vollstandig gedffneten Position Messzeit stoppen.

= Den ermittelten Wert in die ETS eintragen (siehe Softwarebeschreibung).

(i] Es wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.
(il Die Lamellenfahrzeit kann auch nach der ETS-Inbetriebnahme (Busbedienung) ermittelt werden.
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ETS-Inbetriebnahme ausfiihren

Vor dem Programmieren des Applikationsprogrammes und der Parameter durch die ETS ist
sicherzustellen, dass die Parameterkonfiguration der Ausgangsbelegung (Kanaldefinition) mit dem
Anschluss der elektrischen Verbraucher am Aktor Gbereinstimmt.

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

= Busspannung einschalten.

Kontrolle: Beim Drucken der Programmiertaste muss die rote Programmier-LED aufleuchten.
Durch das Einschalten der Busspannung fuhrt der Aktor das in der ETS konfigurierte "Verhalten
nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus. Im Auslieferungszustand ist dieses Verhalten fur
die Ausgange wie folgt eingestellt...

Al...A4 (Jalousieausgéange): Antriebe stopp,

A5 & A6 (Ventilausgange): Ventile schlieBen. (Ventilwirksinn: stomlos geschlossen = Ausgange
AUS).

® Physikalische Adresse und Applikationsdaten mit der ETS programmieren.

(i] Auch ohne eingeschaltete Busspannung oder im unprogrammierten Zustand kénnen die Ausgange
des Aktors per Hand geschaltet werden, sofern die Netzspannungsversorgung eingeschaltet ist.
Somit bietet sich bereits im Baustellenbetrieb die Mdglichkeit, die an die einzelnen Ausgéange
angeschlossenen Lasten oder Antriebe auf Funktion zu prifen.

Referenzfahrt ausfuhren (optional nur im Jalousiebetrieb)

Der Raumaktor kann vorgegebene Behang- oder Luftungsklappen-Positionen nur dann anfahren, wenn
die aktuellen Positionen bekannt sind. Hierzu muss sich jeder Ausgang nach dem Einschalten der
Versorgungsspannung oder nach jedem Programmiervorgang durch die ETS (physikalische Adresse,
Applikationsprogramm, partiell) synchronisieren. Diese Synchronisierung geschieht mit Hilfe der
Referenzfahrt.

Die Netzspannungsversorgung einschalten.
®= Wenn noch nicht geschehen, Behange in obere Endlage fahren (Luftungsklappe vollstandig 6ffnen).

= Warten, bis das Ausgangsrelais ausgeschaltet hat (nicht nur der Endschalter des Antriebes).
Die Referenzfahrt wurde ausgefihrt.

(i] Der Raumaktor speichert die Behang-, Lamellen- oder Liiftungsklappenpositionen fliichtig. Nach
jedem Ausfall der Versorgungsspannung (Ausfall der Busspannung und der Netzspannung) oder
nach einem ETS-Programmiervorgang fuhrt der Aktor daher fir jeden Ausgang automatisch eine
Referenzfahrt aus, bevor eine neue Position angefahren werden kann.

(i] Der Raumaktor erzeugt fur jeden Ausgang nach Busspannungswiederkehr eine Meldung "ungultige
Position", die auch — falls parametriert — auf den Bus ausgesendet werden kann. Die Meldung wird
zuriickgenommen (invertierter Meldewert) sobald eine Referenzfahrt ausgefuhrt werden konnte.
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2.5 Bedienung

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Der Raumaktor verfiigt tiber eine Handbedienung fiir alle Ausgange. Uber ein Tastenfeld mit
4 Funktionstasten und 3 Status-LED auf der Geratefront kbénnen die folgenden Betriebsarten des
Geréates eingestellt werden...

— Busbetrieb: Bedienung Uber Tastsensoren oder andere Busgeréate,

— Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung des Geréates Uber das Tastenfeld, automatische
Ruckkehr in Busbetrieb,

— Permanenter Handbetrieb: Ausschlie3lich manuelle Bedienung des Gerates liber das Tastenfeld,
Ruckkehr in den Busbetrieb erst nach manuellem Abbruch der Handbedienung.

(i] Der Handbetrieb kann durch die Parametrierung des Geréts in der ETS freigegeben oder gesperrt
sein.

(iJ Wahrend eines aktiven Handbetriebs ist die Ansteuerung der Ausgange tber den Bus nicht méglich.

(i] Eine Handbedienung ist nur bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors moglich. Die
Busspannungsversorgung muss dazu jedoch nicht angeschlossen oder eingeschaltet sein
(Baustellenbetrieb).

Bei einem Netzspannungsausfall, wahrend eines beliebigen ETS-Programmiervorgangs oder bei
Busspannungswiederkehr wird der Handbetrieb automatisch beendet. Wahrend eines ETS-
Programmiervorgangs kann die Handbedienung nicht aktiviert oder weiter ausgefihrt werden.

(i] Der Handbetrieb ist im Busbetrieb durch ein Telegramm sperrbar. Beim Aktivieren der Sperrung wird
der Handbetrieb beendet.

(i] Wenn der Raumaktor durch die ETS mit einem falschen Applikationsprogramm programmiert oder
das Applikationsprogramm entladen wurde, ist keine Handbedienung des Geréates moglich. Im
Auslieferungszustand des Aktors kann die Handbedienung bereits vor der Inbetriebnahme durch die
ETS verwendet werden (Baustellenbetrieb).

(i] Weiterfiihrende Informationen zur Handbedienung, insbesondere zu den mdglichen

Parametereinstellungen und dem Wechselverhalten zwischen anderen Funktionen des Raumaktors,
kénnen im Kapitel 4. "Software-Beschreibung" dieser Dokumentation nachgelesen werden.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Bedien- und Anzeigeelemente der Handbedienung

(8)
(9)

(10)

(11)

(12)

(13)

(14)

(15)

Al A2 A3 A4 A5 A6
= |
(8)— % ALL OFF (15)
©—|o®
(10)— ON/A OFF/'VY
piEL

(11) 12) (13)  (14)

Bild 7: Bedien- und Anzeigeelemente der Handbedienung

Taste &:
Aktivierung / Deaktivierung der Handbedienung.

LED «:
Signalisiert bei LED EIN einen permanenten Handbetrieb.

Taste ON/A:

Ausgange Al...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Dricken (> 1 s) = Ausgang Auffahren / kurzes
Dricken (< 1 s) = Ausgang stopp

Ausgénge Al...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang EIN

Ausgange A5 & A6 (elektronische Schaltausgange): Driicken = Ventil 6ffnen. Zudem wird die
Pulsweitenmodulation gestartet (Zykluszeit und PWM wie in der ETS konfiguriert /
Auslieferungszustand = 15 Minuten, 50 % PWM). Mit jedem Driicken dieser Taste wird die
Pulsphase durch Einschalten des Ausgangs neu gestartet.

Status-LED ON/A: Signalisiert bei LED EIN im Handbetrieb eine aktive Antriebsfahrt (auf / 6ffnen)
oder einen eingeschalteten Ausgang (Relaiskontakt geschlossen / elektronischer Schaltausgang
bestromt).

Taste OFF/V:

Ausgange Al...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Dricken (> 1 s) = Ausgang Abfahren / kurzes
Dricken (< 1 s) = Ausgang stopp

Ausgange Al...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang AUS

Ausgange A5 & A6 (elektronische Schaltausgange): Dricken = Ventil schlieRen. Zudem wird die
Pulsweitenmodulation gestoppt.

Status-LED OFF/V¥: Signalisiert bei LED EIN im Handbetrieb eine aktive Antriebsfahrt (ab /
schliel3en) oder einen ausgeschalteten Ausgang (Relaiskontakt getffnet / elektronischer
Schaltausgang unbestromt).

Taste ALL OFF: Alle Jalousieantriebe stopp / alle Schaltausgdnge AUS / alle Ventile schliel3en
(Ventilwirksinn wird beriicksichtigt!). Diese Taste hat nur im permanenten Handbetrieb Funktion.

Zustand-LED (rot) der Ausgange mit Schaltzustandsanzeige (1 LED je Ausgang):

LED aus: Ausgang ausgeschaltet (stromlos)

LED ein: Ausgang eingeschaltet (bestromt)

LED langsam blinkend: Ausgang im Handbetrieb

LED schnell blinkend: Ausgang durch Handbetrieb gesperrt

Eine eingeschaltete Zustand-LED signalisiert...

...im Jalousiebetrieb: Fahrt auf "a" fir A1 und A3 oder Fahrt ab "v" fir A2 und A4,

...fur elektronische Schaltausgange: Ausgang bestromt. Die LED signalisieren den
Ein- und Ausschaltzustand der Pulsweitenmodulation bei einer Handbedienung.
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(i] Beim Bedienen eines elektronischen Schaltausgangs (A5 & A6) durch die Tasten "ON/A", "OFF/¥"
oder "ALL OFF" wird grundsatzlich der in der ETS konfigurierte Ventil Wirksinn bertcksichtigt. Der
Aktor beachtet also, ob ein Ventil zum SchlieRen oder Offnen bestromt werden muss, oder nicht. Bei
stromlos gedffneten Ventilen kommt es daher zu dem Effekt, dass beim Betatigen der Tasten
"OFF/¥" oder "ALL OFF" (Befehl "Ventil schlieBen") die LED fir "ON/A" aufleuchtet und der
Ausgang bestromt wird!

Zudem wird bei einer Betatigung der Taste "ON/A" bei stromlos gedffneten Ventilantrieben die PWM
gestartet, so dass es bei der Handbedienung eines stromlos ge6ffneten Ventils nicht mdglich ist, den
Ausgang dauerhaft auszuschalten (Ausnahme: PWM bei Handbedienung = 100 % siehe nachster
Hinweis).

Im Auslieferungszustand des Aktors ist der Ventil Wirksinn auf stromlos geschlossen voreingestellt.

(i] Die PWM wird bei einer Handbedienung (kurzzeitig oder permanent) ausgefiihrt, sobald ein Ventil
geodffnet wird. Das erfolgt grundsatzlich auch fur Ventilausgange, die in der ETS als schaltend
(StellgroRe 1 Bit) konfiguriert sind.

Das Puls-Pausen-Verhaltnis der PWM wird speziell fur die Handbedienung gemeinsam fur die
Ausgange A5 & A6 in der ETS konfiguriert. Auch wird kanallbergreifend die Zykluszeit der PWM
parametriert. Im Auslieferungszustand sind diesbezuglich die folgenden Werte voreingestellt:

15 Minuten Zykluszeit, 50 % PWM - Einschaltzeit = Ausschaltzeit).

Als Besonderheit kann die PWM bei einer Handbedienung auf 100% konfiguriert werden. In diesem
Fall wird beim Befehl "Ventil 6ffnen" das Ventil dauerhaft geéffnet ohne eine Pulsweitenmodulation
auszufiuhren. Folglich wird bei einem Tastenbefehl "Ventil schlieRen” der Ventilausgang dauerhaft
geschlossen. Die Ansteuerung der Ausgange geschieht auch in diesem Fall unter Bertcksichtigung
des konfigurierten Ventil-Wirksinns.

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung
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Prioritaten

Der Raumaktor unterscheidet verschiedene Funktionen, die auf einen Ausgang einwirken kénnen.
Damit es keine Zustandkonflikte gibt, ist jede mdgliche Funktion einer bestimmten Prioritat zugeordnet.
Die Funktion mit der héheren Prioritat Ubersteuert die niedriger Eingestufte.

Fur den Jalousiebetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

— 1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritét)

— 2. Prioritat: Zwangsstellung

— 3. Prioritat: Sicherheitsfunktion(en)

Die Prioritdtsebenen 4. und 5. sind nur im Jalousiebetrieb in der ETS parametrierbar. Daher ergibt sich
entweder,,,

— 4. Prioritat: Sonnenschutzfunktion

— 5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentralfunktion)

oder,,,

— 4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentralfunktion)

— 5. Prioritat: Sonnenschutzfunktion

oder,,,

— 4. Prioritat: Sonnenschutzfunktion und direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung,
Szenen, Zentralfunktion)

Fur den Schaltbetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritét)

2. Prioritat: Zwangsstellung oder Sperrfunktion

3. Prioritat: Verknipfung

4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Objekt "Schalten”, Szenen, Zentralfunktion)

Fur die Ventilausgéange (elektronische Schaltausgange) ergeben sich die folgenden Prioritaten...

1. Prioritat: Kurzschluss / Uberlast (oberste Prioritét)

2. Prioritat: Handbetrieb

3. Prioritat: Festsitzschutz

4. Prioritat: Zwangsstellung durch Objekt

5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Stellgréf3enauswertung) / Notbetrieb
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Kurzzeitigen Handbetrieb einschalten
Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben.

= Taste @ kurz (< 1 s) betatigen.

Im Jalousiebetrieb von A1 & A2: Die Zustand-LED von Al und A2 blinken (LED < bleibt aus).
Im Schaltbetrieb von Al: Die Zustand-LED von Al blinkt (LED % bleibt aus).

(il Wenn die Ausgange Al...A4 auf Jalousiebetrieb in der ETS parametriert sind, blinken immer die 2
Zustand-LED eines Ausgangspaares (A1/A2, A3/A4). Wenn die Ausgénge Al...A4 auf Schaltbetrieb
konfiguriert sind, blinkt nur die dem angewahlten Ausgang entsprechende Zustand-LED. Ein
Mischbetrieb von Jalousie- und Schaltbetrieb an den Ausgangen Al...A4 ist moglich.

Die Zustands-LED der elektronischen Schaltausgénge A5 & A6 blinken immer separat.

(il Nach 5 s ohne Tastenbetatigung kehrt der Aktor selbsttatig in den Busbetrieb zuriick.

Kurzzeitigen Handbetrieb ausschalten
Der kurzzeitige Handbetrieb wurde aktiviert.

= 5 s keine Betatigung
- oder -

= Alle Ausgange durch kurzes Driicken der Taste & nacheinander anwéahlen. Danach Taste %
nochmals driicken.

- oder -

= Netzspannungsversorgung abschalten oder Bus-Reset (Busspannungswiederkehr).

Der kurzzeitige Handbetrieb ist beendet. Die Zustand-LED A1l...A6 zeigen den gultigen
Ausgangsstatus an, wenn die Netzspannungsversorgung des Aktors eingeschaltet ist.

(il Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs wird der durch die Handbedienung eingestellte
Zustand nicht verandert. Wenn jedoch tber den Bus vor oder wahrend der Handbedienung eine
Funktion mit einer héheren Prioritat als der direkte Betrieb (z. B. Zwangsstellung, Sperrfunktion oder
Sicherheitsfunktion) aktiviert wurde, fuhrt der Aktor fir die betroffenen Ausgange die héher
priorisierte Funktion aus. Im Schaltbetrieb wird eine Busbedienung nur verriegelt, ohne das
Verhalten zu Beginn der Zwangs- oder Sperrfunktion auszufihren.

Permanenten Handbetrieb einschalten

Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben. Der Busbetrieb oder der kurzzeitige Handbetrieb ist
aktiviert.

= Taste % mind. 5 s betétigen.

Die Status-LED % leuchtet.

Im Jalousiebetrieb von A1 & A2: Die Zustand-LED von Al und A2 blinken.
Im Schaltbetrieb von Al: Die Zustand-LED von Al blinkt.

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.
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Permanenten Handbetrieb ausschalten
Der permanente Handbetrieb wurde aktiviert.

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

® Taste & mind. 5 s betétigen.
- oder -

= Netzspannungsversorgung abschalten oder Bus-Reset (Busspannungswiederkehr).

Die Status-LED = erlischt. Die Zustand-LED Al...A6 zeigen den gultigen Ausgangsstatus an, wenn
die Netzspannungsversorgung des Aktors eingeschaltet ist.

(iJ Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim Ausschalten des permanenten
Handbetriebs die Ausgange auf den durch die Handbedienung zuletzt eingestellten oder intern
nachgefiihrten Zustand (direkter Betrieb, Zwangsstellung / Sperrfunktion, Sicherheits-,
Sonnenschutzposition) eingestellt.

Einen Ausgang im Handbetrieb bedienen
Der Handbetrieb (permanent oder kurzzeitig) ist aktiviert.

= Gewilinschten Ausgang auswahlen: Taste % kurz betatigen (ggf. mehrmals).

Die Zustands-LED des ausgewahlten Ausgangs Al...A6 blinkt. Im Jalousiebetrieb blinken die LED
eines Ausgangspaares. Zusatzlich wird der Schaltzustand oder eine Antriebsfahrt des ausgewahlten
Ausgangs durch die Status-LED "ON/A" oder "OFF/¥" im Tastenfeld signalisiert. Die LED "ON/A"
leuchtet, wenn ein Schalt- oder Ventilausgang bestromt ist.

=  Ausgang bedienen durch Driicken der Bedientasten im Tastenfeld.

Taste ON/A:

Ausgange Al...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Dricken (> 1 s) = Ausgang Auffahren / kurzes
Dricken (< 1 s) = Ausgang stopp

Ausgange Al...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang EIN

Ausgange A5 & A6 (elektronische Schaltausgange): Dricken = Ventil 6ffnen. Zudem wird die
Pulsweitenmodulation gestartet (Zykluszeit und PWM wie in der ETS konfiguriert /
Auslieferungszustand = 15 Minuten, 50 % PWM). Mit jedem Driicken dieser Taste wird die
Pulsphase durch Einschalten des Ausgangs neu gestartet.

Taste OFF/V:

Ausgange Al...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Dricken (> 1 s) = Ausgang Abfahren / kurzes Drlicken
(< 1 s) = Ausgang stopp

Ausgéange Al...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang AUS

Ausgange A5 & A6 (elektronische Schaltausgange): Drucken = Ventil schlieBen. Zudem wird die
Pulsweitenmodulation gestoppt.

Der ausgewahlte Ausgang fuhrt unmittelbar die entsprechenden Befehle aus.

(i] Im kurzzeitigen Handbetrieb: Nach Durchlaufen aller Ausgange verlasst das Gerét bei erneuter
kurzer Betatigung der Taste % den Handbetrieb.

(i] Es werden abhangig von der Parameterkonfiguration in der ETS iiber die Riickmeldeobjekte eines
Ausgangs ggf. Rickmeldetelegramme beim Bedienen auf den Bus ausgesendet, sofern die
Busspannung eingeschaltet ist.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Alle Ausgange Uber die permanente Handbedienung zentral bedienen
Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.

= Taste ALL OFF betatigen.

Alle Jalousieantriebe stoppen. Alle Schaltausgénge schalten AUS. Alle Ventile schlie3en
(Ventilwirksinn wird bertcksichtigt!).

(i] Die Taste "ALL OFF" hat nur im permanenten Handbetrieb Funktion.

Bussteuerung einzelner Ausgange durch die Handbedienung sperren

Es ist mdglich, Gber die Handbedienung einen Ausgang so zu sperren, dass dieser Uber den Bus auch
nach dem Ende der Handbedienung nicht mehr angesteuert werden kann.

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.
Das Sperren der Bussteuerung muss in der ETS freigegeben sein.

= Ausgang auswahlen: Taste % kurz betatigen (ggf. mehrmals)
Die Zustands-LED des ausgewaéhlten Ausgangs Al...A6 blinkt. Im Jalousiebetrieb blinken die LED
eines Ausgangspaares. Zusatzlich wird der Schaltzustand oder eine Antriebsfahrt des ausgewahlten
Ausgangs durch die Status-LED "ON/A" oder "OFF/¥" im Tastenfeld signalisiert. Die LED "ON/A"
leuchtet, wenn ein Schalt- oder Ventilausgang bestromt ist.

= Tasten ON/A und OFF/¥ gleichzeitig mind. 5 s betatigen.
Betreffender Ausgang Al...A6 ist gesperrt (kein Busbetrieb).

LED des gewahlten Ausgangs Al...A6 blinken schnell. Im Jalousiebetrieb blinken die LED eines
Ausgangspaares.

(i] Ein durch die Handbedienung gesperrter Ausgang kann nur noch im permanenten Handbetrieb
bedient werden.

(i] Wird ein gesperrter Ausgang im Handbetrieb ausgewahlt, blinken die LED in zeitlichen Abstéanden
zweimal kurz.

Sperrung der Bussteuerung einzelner Ausgange durch die Handbedienung wieder aufheben

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.

Die Bussteuerung eines Ausgangs wurde zuvor im permanenten Handbetrieb gesperrt.

" Einen beliebigen Ausgang, welcher entsperrt werden soll, auswahlen: Taste % kurz betétigen (ggf.
mehrmals).

Die Zustands-LED des ausgewahlten Ausgangs Al...A6 blinkt in zeitlichen Abstadnden zweimal kurz.
Im Jalousiebetrieb blinken die LED eines Ausgangspaares. Zuséatzlich wird der Schaltzustand oder
eine Antriebsfahrt des ausgewahlten Ausgangs durch die Status-LED "ON/A" oder "OFF/¥" im
Tastenfeld signalisiert. Die LED "ON/A" leuchtet, wenn ein Schalt- oder Ventilausgang bestromt ist.

= Tasten ON/A und OFF/¥ gleichzeitig mind. 5 s betatigen.

Ausgewahlter Ausgang ist entsperrt (Ansteuerung tUber den Bus nach Deaktivieren der
Handbedienung wieder mdglich).

Die Zustands-LED des gewahlten Ausgangs Al...A6 blinkt langsam.
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Technische Daten

3 Technische Daten

Schutzart:

Schutzklasse:

Prifzeichen:

KNX-Medium:
Inbetriebnahmemodus:
Umgebungstemperatur:
Lager-/ Transporttemperatur:

Einbaulage:
Mindestabstande:
Befestigungsart:

Versorgung KNX / EIB
Spannung:
Leistungsaufnahme:
Anschlussart:

Versorgung extern
Spannung:
Netzfrequenz:
Gesamtverlustleistung:

Anschlussart:
klemmbarer Leitungsquerschnitt
(eindrahtig):
klemmbarer Leitungsquerschnitt

(feindrahtig ohne Aderendhiilse):

klemmbarer Leitungsquerschnitt
(feindrahtig mit Aderendhlse):

Anschluss-Anzugsdrehmoment:

IP 20

Il

KNX/ EIB/ VDE

TP 1

S-Mode

-5°C...+45°C

-25°C ... +70°C

(Lagerung Uber +45 °C reduziert die Lebensdauer)
beliebig (bevorzugt Ausgangsklemmen oben)
keine

Aufschnappen auf Hutschiene im geschlossenen Gehéause
(z. B. Kleinverteiler etc.).

KNX / EIB Datenschiene ist nicht erforderlich.

21 ...32V DC SELV

typ. 150 mW

Standard KNX / EIB Busanschlussklemme
AC 230V /240V ~

50/60 Hz

max. 6 W

Schraubklemmen
0,5...4 mm?2
0,35...4 mm?

0,14...2,5 mm?
max. 0,8 Nm
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Technische Daten

Technische Daten (Fortsetzung)

Ausgange Al...Ad

Kontaktart: potentialfreie Schliel3er, bistabil, yu-Kontakt
Im Jalousiebetrieb sind die Fahrtrichtungen eines Ausgangs
durch die Software des Aktors gegeneinander verriegelt.

Schaltspannung AC: AC 250V ~

Schaltvermdgen AC1: 16 A

Schaltvermdgen AC3 (cos ¢ <0,8): 6 A

Schaltvermdgen AX

(Leuchtstofflampen): 16 A
Einschaltstrom 200 ps: max. 800 A
Einschaltstrom 20 ms: max. 165 A
Min. Schaltstrom: 100 mA
Schaltleistungen:
Ohmsche Last: 3.000 W
Kapazitive Last: 16 A, max. 140 pF

Motorische Last (Jalousie- /
Rollladen- oder Liftermotoren): 1.380 VA

Lampenlasten:

Glahlampen: 3.000 W
HV-Halogen: 2.500 W
NV-Halogen:
konventionelle Trafos: 1.200 VA
Tronic-Trafos: 1.500 W
Leuchtstofflampen T5 / T8:
unkompensiert: 1.000 W
parallelkompensiert: 1.160 W, max. 140 pF
Duo-Schaltung: 2.300 W, max. 140 pF
Kompaktleuchtstofflampen:
unkompensiert: 1.000 W
parallelkompensiert: 1.160 W, max. 140 pF
Quecksilberdampflampen:
unkompensiert: 1.000 W
parallelkompensiert: 1.160 W, max. 140 uF
EVG: Die Anzahl der anschlielBbaren EVG ist typ- und hersteller-

abhangig und zudem abhéangig von der Beschaffenheit des
Niederspannungs-Installationsnetzes. Aus diesem Grund sind
untenstehend beispielhaft verschiedene EVG-Typen aufgelistet
(Hersteller: Osram).

max. Anzahl je Ausgang (bei 25.000 Schaltspielen):

T8 Lampen:
QTP 2 x58 W 11
T5 Lampen:
QT-FH 4 x14 W 10
QT-FQ2x54 W 11
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Technische Daten

Technische Daten (Fortsetzung)

Ausgénge A5 & AG:
Kontaktart:
Schaltspannung AC:
Schaltstrom:
Einschaltstrom 2 s:
Anzahl Antriebe pro Ausgang:

Halbleiter (Triac), €
AC 250V ~
5mA.....50 mA
max. 1,5 A

max. 4
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Software-Spezifikation

4 Software-Beschreibung

4.1 Software-Spezifikation

ETS-Suchpfade:

Verwendete BAU:
KNX/EIB Typenklasse:

Konfiguration:
AST-Typ:

AST-Verbindung:

- Ausgabe / Bindrausgang, mix / Raumaktor 230V REG
- Heizung, Klima, Luftung / Ventil / Raumaktor 230V REG

TPUART + uC

3b - Gerat mit zert. PhL + stack
S-mode standard

IIOo"Hex / "0"Dez

kein Verbinder

Applikationsprogramme:

Nr. Kurzbeschreibung Name Version ab
Maskenversion
1  Multifunktionale Schalt-/Jalousieapplikation Schalten, 0.1 705
inkl. Ventilsteuerung flr Heiz- oder Jalousie, Ventil  fur ETS 2 und
Kahlanlagen. 20B301 ETS 3.0a...c
Schalten, 1.1
Jalousie, Ventil  fur ETS3.0 ab
20B311 Version d
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Funktionsumfang

4.2 Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

4.2.1 Funktionsumfang

Allgemein:

Jalousie- oder Schaltbetrieb fir Ausgénge Al...A4 parametrierbar. Im Jalousiebetrieb werden
jeweils die Ausgange A1/A2 und A3/A4 zu einem Jalousieausgang zusammengefasst. Mischbetrieb
an einem Aktor (beispielsweise A1/A2 Jalousie, A3 Schalten, A4 Schalten) ist moglich.

Zwei unabhangige elektronische Schaltausgéange A5 & A6 zur gerdauschlosen Ansteuerung von
elektrothermischen Stellantrieben (ETA) flr Heiz- oder Kihlanlagen. Umsetzung von schaltenden
oder stetigen StellgroRentelegrammen in ein schaltendes oder pulsweitenmoduliertes
Ausgangssignal.

Reaktionen bei Busspannungsausfall und —wiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang
fur jeden Ausgang einstellbar.

Aktiv sendende Rick- oder Statusmeldungen lassen sich nach Busspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang global verzégern.

Handbedienung der Ausgange unabhangig vom Bus (beispielsweise fur den Baustellenbetrieb) mit
LED-Zustandsanzeigen. Eigene Statusrickmeldung auf den Bus fiur Handbedienung. Die
Handbedienung kann zudem Uber den Bus gesperrt werden.

Jeder Ausgang verfugt ohne Einschrankung tber den vollen Funktionsumfang. Alle kanalorientierten
Funktionen lassen sich separat fur jeden Ausgang parametrieren. Dadurch wird ein unabhangiges
und multifunktionales Ansteuern der Ausgange ermaoglicht.

Uberwachung der Netzspannungsversorgung des Aktors. Bei Netzspannungsausfall kann eine
Alarmmeldung auf den Bus ausgesendet werden (Polaritat parametrierbar).

Jalousiebetrieb:

Betriebsart parametrierbar: Ansteuerung von Lamellenjalousien, Rollladen, Markisen oder
Laftungsklappen.

Separat parametrierbare Behangfahrzeiten mit Fahrzeitverlangerung fir Fahrten in die obere
Endlage.

Bei Lamellenjalousien ist unabhéngig eine Lamellenfahrzeit parametrierbar.

Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel und Zeiten fir Kurz- und Langzeitbetrieb (Step, Move)
einstellbar.

Zentrale Ansteuerung aller Jalousieausgénge lber 1 Bit-Langzeittelegramm mdoglich.
Rickmeldung der Behangposition oder der Lamellenposition (nur im Busbetrieb). Zusatzlich kénnen
eine ungultige Behangposition oder eine Antriebsfahrt riickgemeldet werden. Aktive (bei Anderung
oder zyklisch auf den Bus sendend) oder passive (Objekt auslesbar) Rickmeldefunktionen.
Zuordnungen auf bis zu 5 verschiedene Sicherheitsfunktionen (3 Windalarme, 1 Regenalarm,

1 Frostalarm), wahlweise mit zyklischer Uberwachung. Die Sicherheitsfunktionen (Objekte,
Zykluszeiten, Prioritat) werden gerateorientiert gemeinsam fir alle Ausgange angelegt. Eine
Zuordnung einzelner Ausgange auf die Sicherheitsfunktionen und die Sicherheitsreaktionen sind
kanalorientiert parametrierbar.

Eine umfangreiche Sonnenschutzfunktion mit festen und variablen Behang- oder
Lamellenpositionen zu Beginn oder am Ende der Funktion separat fur jeden Ausgang aktivierbar.
Inklusive dynamischem Lamellenoffset fur Lamellenjalousien. Auch mit erweitertem Sonnenschutz
zur Einbindung in komplexere Beschattungssteuerungen (verflgt Uber separate Automatik- und
Sperrobjekte). Dabei wahlweise auch mit Heizen/Kiihlen-Automatik und Prasenzfunktion.
Zwangsstellungsfunktion fiir jeden Jalousieausgang realisierbar.

Bis zu 8 interne Szenen sind je Ausgang parametrierbar.
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Schaltbetrieb:

e Unabhangiges Schalten der Schaltausgénge.

e SchlieRer- oder Offnerbetrieb.

e Zentrale Schaltfunktion mit Sammelrtickmeldung.

e Riickmeldung Schalten (nur im Busbetrieb): Aktive (bei Anderung oder zyklisch auf den Bus
sendend) oder passive (Objekt auslesbar) Ruckmeldefunktion.

Logische Verkniupfungsfunktion einzeln fur jeden Ausgang.

Sperrfunktion fir jeden Kanal parametrierbar. Alternativ Zwangsstellungsfunktion separat fiir jeden
Ausgang.

Zeitfunktionen (Ein-, Ausschaltverzogerung, Treppenlichtfunktion - auch mit Vorwarnfunktion).
Einbeziehung in Lichtszenen mdglich: Bis zu 8 interne Szenen sind je Ausgang parametrierbar.
Betriebsstundenzahler einzeln fur jeden Ausgang aktivierbar.

Eingangsiiberwachung auf zyklische Aktualisierung des Schalten-Objekts mit Sicherheitsstellung.

Ventilausgange:

e 2 voneinander unabhangige Ausgange, die wahlweise durch ein schaltendes (1 Bit) oder alternativ
durch ein stetiges (1 Byte) StellgroRentelegramm angesteuert werden kénnen. Stetige Stellgrélzen
werden durch eine Pulsweitenmodulation am Ausgang umgesetzt. Dabei ist allgemein die Zykluszeit
der Ausgangssignale parametrierbar.

e Statusrickmeldung (1 Bit oder 1 Byte) jedes Ausgangs automatisch oder auf Leseanforderung
moglich.

o Ventil-Wirksinn (stromlos geéffnet / geschlossen) je Ausgang parametrierbar.

e Sommer- oder Winterbetrieb Gber ein Objekt wahlbar (Polaritat konfigurierbar).

e Zyklische Uberwachung der StellgroRRe jedes Ausgangs unter Beriicksichtigung einer allgemein
parametrierbaren Uberwachungszeit einstellbar. Bleibt ein StellgréRentelegramm innerhalb der
festgelegten Uberwachungszeit aus, wechselt der betroffene Ausgang in den Notbetrieb und es
kann Uber ein separates Objekt eine Alarmmeldung auf den Bus Ubertragen werden (Polaritat
parametrierbar).

e Zwangsstellung zur Aktivierung einer in der ETS fest parametrierten Ventilstellung. Dabei konnen fur
Sommer- und Winterbetrieb verschiedene Ventilstellungen vorgegeben werden. Im Zwangsbetrieb
koénnen die elektronischen Schaltausgénge nicht mehr Giber den Bus angesteuert werden.

e Wenn die Stellgro3en aller Ventile "AUS" oder "0" sind, kann die Sammelmeldung "Alle Ventile
geschlossen” tber ein Objekt auf den Bus gesendet werden. Die Telegrammpolaritéat dieser Status-
Meldung ist in der ETS konfigurierbar.

e Die grofite im Aktor aktive 1 Byte-Stellgrof3e eines Ventilausgangs kann Uber ein separates Objekt
auf den Bus gesendet werden.

e Kurzschluss- und Uberlastschutz. Optional mit separater Alarmmeldung auf den Bus (Polaritét
parametrierbar).

e Festsitzschutz fur die angeschlossenen Ventilantriebe.

Best. Nr. 2162 00 Seite 28 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Hinweise zur Software

4.2.2 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates wird die ETS3.0d empfohlen. Nur bei Verwendung
dieser ETS-Patchversion oder neueren Versionen sind Vorteile in Bezug zum Download (deutlich
verkirzte Ladezeiten) und Parameter-Projektierung nutzbar. Diese Vorteile ergeben sich durch die
Verwendung der neuen Maskenversion 7.5 und durch die Parameter-Darstellung der ETSS3.

Die fur die ETS3.0d oder jungere Versionen erforderliche Produktdatenbank wird im *.VD4-Format
angeboten. Das entsprechende Applikationsprogramm besitzt die Versionsnummer "1.1". Fir die ETS2
und &ltere Versionen der ETS3 ist eine separate Produktdatenbank im *.VD2-Format verfugbar. Das
Applikationsprogramm fur diese ETS-Versionen besitzt die Versionsnummer "0.1". In Bezug auf den in
dieser Dokumentation beschriebenen Funktionsumfang unterscheiden sich die beiden
Applikationsprogramme nicht.

Bei einem Update von alteren ETS-Versionen auf die ETS3.0d oder auf neuere Versionen steht ein
zuséatzliches Tool als ETS3-Addin zur Verfiigung. Dieses Tool ist in der Lage, altere Produkt-
datenbanken mit Applikationsversion "0.1" — beispielsweise aus bestehenden ETS2-Projekten — in das
neue Applikationsformat (Version "1.1") zu konvertieren. Dadurch kénnen einfach und ohne
Anderungen der Projektierung die Vorteile der ETS3.0d-Applikation ausgeschopft werden. Das ETS3-
Addin ist separat beim Hersteller zu erhalten und ist kostenfrei.

Safe-State-Mode

Wenn das Gerét beispielsweise durch eine fehlerhafte Projektierung oder Inbetriebnahme nicht korrekt
funktioniert, kann die Ausfiihrung des geladenen Applikationsprogramms auch ohne die ETS durch
Aktivierung des Safe-State-Mode angehalten werden. Im Safe-State-Mode ist eine Ansteuerung der
Ausgange lUber den Bus und Uber die Handbedienung nicht mdglich. Der Aktor verhalt sich passiv, da
das Applikationsprogramm nicht ausgefihrt wird (Ausfiihrungszustand: Beendet). Lediglich sie
Systemsoftware arbeitet noch, so dass ETS-Diagnosefunktionen und auch das Programmieren des
Gerates weiterhin moglich sind.

Save-State-Mode aktivieren

= Busspannung und Netzspannungsversorgung ausschalten.

= Programmiertaste driicken und gedrickt halten.

® Bus- oder Netzspannung einschalten. Die Programmiertaste erst dann loslassen, wenn die
Programmier-LED langsam blinkt.

Der Save-State-Mode ist aktiviert. Durch erneutes kurzes Driicken der Programmier-Taste kann der
Programmier-Modus wie gewohnt auch im Save-State-Mode ein- und ausgeschaltet werden.
Allerdings blinkt die Programmier-LED unabhangig vom Programmier-Modus weiter, solange der
Safe-State-Mode aktiviert ist.

(i] Der Save-State-Mode kann durch Ausschalten der Versorgungsspannung (Bus und Netz) oder durch
einen ETS-Programmiervorgang beendet werden.

Applikationsprogramm entladen

Das Applikationsprogramm kann durch die ETS entladen werden. In diesem Fall ist auch die
Handbedienung als Bestandteil des Applikationsprogrammes ohne Funktion.
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4.2.3 Objekttabelle

Anzahl der Kommunikationsobjekte: 72 (max. Objekthnummer 87 — dazwischen Licken)
Anzahl der Adressen (max): 254
Anzahl der Zuordnungen (max): 255
Dynamische Tabellenverwaltung:  nein
Maximale Tabellenléange: 255

Kanallibergreifende Objekte:

Funktion: Handbedienung
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 0  Sperren Handbedienung 1 Bit 1.003 K,S, - L"*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum Sperren der Tasten der Handbedienung am Gerét. Die Polaritat ist
parametrierbar.

Funktion: Handbedienung

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O4 1 Status Handbedienung 1 Bit 1.002 K,-, U, (L)*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Statusibermittlung der Handbedienung. Das Objekt ist "0", wenn die
Handbedienung deaktiviert ist (Busbetrieb). Das Objekt wie "1", wenn die
Handbedienung aktiviert wird. Ob die zeitweise oder die permanente Handbedienung
als Statusinformation angezeigt wird, ist parametrierbar.

Funktion: Zentralfunktion Jalousie (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

Od 2 Zentral Fahren Alle 1 Bit 1.008 K, S,- (L*
Jalousieausgénge

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Fahren (Langzeitfahrt) zugewiesener Jalousieausgange.
Die Polaritat ist parametrierbar.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
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Kanallbergreifende Objekte (Fortsetzung):

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 3 Windalarm 1 Jalousie Sicherheit 1 Bit 1.005 K,S, - (@L"*
Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des ersten Windalarms

("0" = Windalarm deaktiviert / "1" = Windalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 4 Windalarm 2 Jalousie Sicherheit 1 Bit 1.005 K,S, - L)"*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des zweiten Windalarms
("0" = Windalarm deaktiviert / "1" = Windalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 5 Windalarm 3 Jalousie Sicherheit 1 Bit 1.005 K,S, - (L"*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des dritten Windalarms
("0" = Windalarm deaktiviert / "1" = Windalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 6 Regenalarm Jalousie Sicherheit 1 Bit 1.005 K,S, - (L)"*
Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des Regenalarms

("0" = Regenalarm deaktiviert / "1" = Regenalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 7 Frostalarm Jalousie Sicherheit 1 Bit 1.005 K,S, - (L"*
Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des Frostalarms

("0" = Frostalarm deaktiviert / "1" = Frostalarm aktiviert).

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
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Kanallbergreifende Objekte (Fortsetzung):

Funktion: Zentralfunktion Schalten (Schaltbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 8 Zentral Schalten Alle Schaltausgéange 1 Bit 1.001 K,S, - (@L"*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum zentralen Schalten zugewiesener Schaltausgénge. Die Polaritat ist
parametrierbar.

Funktion: Sammelrickmeldung (Schaltbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

Od 9  Sammelriickmeldung Alle Schaltausgange 4 Byte  27.001 K,-, U,L*'?
Beschreibung: 4 Byte Objekt zum zentralen Rickmelden aller Schaltzustande des Aktors.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
2 Riickmeldeobjekte sind in Abhangigkeit der Parametrierung entweder aktiv sendend (U-Flag gesetzt) oder passiv auslesbar (L-Flag gesetzt).
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Kanalorientierte Objekte flr den Schaltbetrieb:

Funktion: Ausgang Schalten (Schaltbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
0 10.23,36,49  Schalten Ausgang 1 — 4 1 Bit 1.001 K,S,- (L)*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Ansteuerung eines Ausgangs ("1" = einschalten / "0" = ausschalten;
die parametrierte Betriebsart beachten!).

Funktion: Zwangsstellung (Schaltbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 11,24,87,50  7Zwangsstellung Ausgang 1 —4 2 Bit 2.001 K,S,-, )"

Beschreibung: 2 Bit Objekt zur Zwangssteuerung eines Ausgangs. Der Objektzustand nach
Busspannungswiederkehr kann per Parameter vordefiniert werden.

Funktion: Sperrfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 12253851  Sperren Ausgang 1 -4 1 Bit 1.003 K,S,-,(L)*
Beschreibung: 1 Bit Objekt zum Sperren eines Ausgangs (Polaritat parametrierbar)

Funktion: Verknupfungsfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 13.26,39,52  Verkniipfung Ausgang1-14 1 Bit 1.002 K,S,-,(L)*

Beschreibung: 1 Bit Objekt fur den Eingang der logischen Verknlipfung eines Ausgangs. Der
Objektwert nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang kann per Parameter vordefiniert werden.

Funktion: Treppenhausfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 14.27.40,53  Treppenhausfunktion Ausgang 1 —4 1 Bit 1.010 K,S,-, (L)*
Start/Stopp

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Einschaltzeit der
Treppenhausfunktion eines Ausgangs ("1" = einschalten / "0" = ausschalten).

Funktion: Treppenhausfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 15284154  Treppenhausfunktion Ausgang 1 -4 1 Byte 5.010 K,S, - L"*
Faktor

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Zeitfaktors fur die Treppenhauszeit der
Treppenhausfunktion (Wertebereich: 0 ... 255).

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
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Kanalorientierte Objekte fir den Schaltbetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Szenenfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
0 16.29.42,55  Szenennebenstelle  Ausgang 1 —4 1 Byte 18.001 K,S,- (L)*
Beschreibung: 1 Byte Objekt zum Szenenabruf oder zum Abspeichern neuer Szenenwerte.

Funktion: Schaltstatus-Rickmeldung (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 18.31,44,57  R{ickmeldung Ausgang 1 — 4 1 Bit 1.001 K,-, U, L2
schalten

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Schaltstatus-Riickmeldung eines Ausgangs ("1" = eingeschaltet /
"0" = ausgeschaltet; die parametrierte Betriebsart beachten!)

Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 19324558  Grenzwert / Startwert Ausgang 1 —4 2 Byte 7.007 K,S, - L)*
Betriebsstundenzahl.

Beschreibung: 2 Byte Objekt zur externen Vorgabe eines Grenzwertes / Startwertes des
Betriebsstundenzéhlers eines Ausgangs (Wertebereich: O ... 65535).

Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

OO 20.33,46,59  Neustart Ausgang 1 -4 1 Bit 1.015 K,S,-, (L)*
Betriebsstundenzahl.

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum Zuriicksetzen des Betriebsstundenzéhlers eines Ausgangs
("1" = Reset, "0" = keine Reaktion).

Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 21.84,47,60  Wert Ausgang 1 -4 2 Byte 7.007 K-, U, (L)*
Betriebsstundenzahl.

Beschreibung: 2 Byte Objekt zum Ubertragen oder Auslesen des aktuellen Zahlerstandes des
Betriebsstundenzahlers. Der Wert des Kommunikationsobjektes geht bei
Busspannungsausfall nicht verloren und wird nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang aktiv auf den Bus ausgesendet. Im
Auslieferungszustand ist der Wert "0".

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
2 Riickmeldeobjekte sind in Abhangigkeit der Parametrierung entweder aktiv sendend (U-Flag gesetzt) oder passiv auslesbar (L-Flag gesetzt).
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Kanalorientierte Objekte fir den Schaltbetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 22354861  Ablauf Ausgang 1 — 4 1 Bit 1.002 K,-, U, (L)*
Betriebsstundenzahl.

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Meldung, dass der Betriebsstundenzéhler abgelaufen ist
(Vorwartszahler = Grenzwert erreicht / Ruckwartszahler = Wert "0" erreicht). Bei einer
Meldung wird der Objektwert aktiv auf den Bus ausgesendet ("1" = Meldung aktiv / "0"
= Meldung inaktiv). Der Wert des Kommunikationsobjektes geht bei
Busspannungsausfall nicht verloren und wird nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang aktiv auf den Bus ausgesendet, wenn die
Meldung aktiv ist. Andernfalls wird nur das Objekt initialisiert.

Kanalorientierte Objekte fur den Jalousiebetrieb:

Funktion: Langzeitbetrieb (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 10, 36 Langzeitbetrieb Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.008 K,S,- (L)*
Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung des Langzeitbetriebs.

Funktion: Kurzzeitbetrieb (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 11,37 Kurzzeitbetrieb Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.007 K,S,-, ()"

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung des Kurzzeitbetriebs oder zum Stoppen einer
Antriebsfahrt.

Funktion: Zwangsstellung (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 12,38 Zwangsstellung Ausgang 1/2 — 3/4 2 Bit 2.008 K,S,- (L)*

Beschreibung: 2 Bit Objekt zur Zwangssteuerung eines Ausgangs. Der Objektzustand nach
Busspannungswiederkehr kann per Parameter vordefiniert werden.

Funktion: Szenenfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
[ 13,39 Szenennebenstelle  Ausgang 1/2 — 3/4 1Byte 18.001 K,S,-, (L)"
Beschreibung: 1 Byte Objekt zum Szenenabruf oder zum Abspeichern neuer Szenenwerte.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
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Kanalorientierte Objekte fir den Jalousiebetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 15,41 Automatik Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.003 K,S, - (L"*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Sonnenschutzautomatik im
erweiterten Sonnenschutz ("1" = Automatik aktiviert / "0" = Automatik deaktiviert). Das

Objekt ist nur dann sichtbar, wenn die Sonnenschutzautomatik bei einer
Zustandsanderung des Automatikobjektes sofort nachgefiihrt werden soll
(Parametereinstellung).

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 16,42 Automatik sperren Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.003 K,S, - L"*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum Sperren der Sonnenschutzautomatik im erweiterten Sonnenschutz.
Die Polaritat ist parametrierbar. Dieses Objekt mit der Funktion "Automatik sperren” ist
nur dann sichtbar, wenn die Sonnenschutzautomatik bei einer Zustandsénderung des
Automatikobjektes sofort nachgefiihrt werden soll (Parametereinstellung).

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 16,42 Automatik Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.003 K,S, - L"

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Sonnenschutzautomatik im
erweiterten Sonnenschutz. Die Polaritat ist parametrierbar. Dieses Objekt mit der
Funktion "Automatik” ist nur dann sichtbar, wenn die Sonnenschutzautomatik erst bei
einer ndchsten Zustandsénderung des Automatikobjektes nachgefiihrt werden soll
(Parametereinstellung).

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 17,43 Direkten Betrieb Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.003 K,S, - L"*
sperren

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Sperrung des direkten Betriebs im erweiterten Sonnenschutz
(direkter Betrieb = Move / Step / Position / Szene / Zentral). Die Polaritat ist
parametrierbar.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
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Kanalorientierte Objekte fir den Jalousiebetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 18,44 Sonne / Beschattung Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.002 K,S,- (L)*
Fassade

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Sonnenbeschattung
(Sonne vorhanden / nicht vorhanden). Die Polaritat ist parametrierbar.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 19,45 Position * Sonne / Ausgang 1/2 — 3/4 1Byte 5001 K,S,- ()"
Beschattung

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines variablen Positionswertes (0...255) fur die Jalousie-
oder Rollladenbehanghdhe oder die Luftungsklappenposition bei aktivem
Sonnenschutz.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

[ 20, 46 Lamellenpos. Sonne  Ausgang 1/2 — 3/4 1Byte 5001 K,S,- ()"
/ Beschattung

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines variablen Lamellenpositionswertes (0...255) bei
aktivem Sonnenschutz.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 21,47 Offset Ausgang 1/2 — 3/4 1Byte 6.001 K,S, - ()"
Lamellenposition
Sonne

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Lamellenpositionswinkels (- 100 % ... +100 % -
kleinere oder grof3ere Positionswinkel werden wie + oder — 100 % gewertet) zur
'manuellen’ Nachkorrektur der Lamellenposition bei aktivem Sonnenschutz.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
3 In Abhangigkeit der eingestellten Jalousieart (Jalousie, Rolllade / Markise, Luftungsklappe) variiert die Objektbezeichnung.
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Kanalorientierte Objekte fir den Jalousiebetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Sonnenschutzfunktion — Heizen/Kuhlen-Automatik (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 22,48 Heizen/Kihlen Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.018 K, S, -, (L)*
Prasenz

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Aktivierung des Prasenzbetriebs bei der Heizen/Kihlen-Automatik.
Die Polaritat ist parametrierbar. In der Regel werden an dieses Objekt Prasenzmelder
angebunden.

Funktion: Sonnenschutzfunktion — Heizen/Kihlen-Automatik (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 23,49 Heizen/Kuhlen Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.100 K,S, - L"*
Umschaltung

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Umschaltung zwischen Heiz- und Kuhlbetrieb bei der Heizen/Kuhlen-
Automatik. Die Polaritat ist parametrierbar. In der Regel werden an dieses Objekt
Raumtemperaturregler (Objekt "Betriebsartenumschaltung") angebunden.

Funktion: Positionsriickmeldung (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 24,50 Ruckmeldung Ausgang 1/2 — 3/4 1 Byte 5.001 K,-, U, L2
Position *

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Positionsriickmeldung der Jalousie- oder Rollladenbehanghéhe oder
der Luftungsklappenposition (0...255).

Funktion: Positionsrickmeldung (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 25,51 Rickmeldung Ausgang 1/2 — 3/4 1 Byte 5.001 K,-,U,L'?
Lamellenposition

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Positionsriickmeldung der Lamellenposition (0...255).

Funktion: Positionsriickmeldung (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 26, 52 Rickmeldung Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.002 K,-,0,L*'?
ungultige Position

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Rickmeldung einer ungultigen Position der Jalousie- oder

Rollladenbehanghthe oder der Liuftungsklappenposition
("0" = Position gultig / "1" = Position ungultig).

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
3 In Abhangigkeit der eingestellten Jalousieart (Jalousie, Rolllade / Markise, Luftungsklappe) variiert die Objektbezeichnung.
Riickmeldeobjekte sind in Abhangigkeit der Parametrierung entweder aktiv sendend (U-Flag gesetzt) oder passiv auslesbar (L-Flag gesetzt).

Best. Nr. 2162 00 Seite 38 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Objekttabelle

Kanalorientierte Objekte fir den Jalousiebetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Rickmeldung Antriebsbewegung (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 27,53 Ruckmeldung Ausgang 1/2 — 3/4 1 Bit 1.002 K,-, U0, L*'?
Antriebsbewegung

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Riickmeldung einer aktiven Antriebsbewegung (Ausgang bestromt -
auf oder ab - "0" = keine Antriebsbewegung / "1" = Antriebsbewegung).

Funktion: Positionsvorgabe (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 28, 54 Position ° Ausgang 1/2 — 3/4 1Byte 5.001 K,S,- (L)*

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Positionswertes (0...255) bei direkter Bedienung fur
die Jalousie- oder Rollladenbehanghthe oder die Luftungsklappenposition.

Funktion: Positionsvorgabe (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 29,55 Position Lamelle Ausgang 1/2 — 3/4 1 Byte 5001 K,S,-(L)*

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Lamellenpositionswertes (0...255) bei direkter
Bedienung.

Kanalorientierte Objekte fur den Ventilbetrieb:

Funktion: Stellgré3e (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 62,75 StellgroRe Ausgang 5 - 6 1 Bit 1.001 K,S,- (L)*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Vorgabe einer schaltenden Stellgréf3e von einem
Raumtemperaturregler.

Funktion: StellgroRe (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 62,75 StellgroRe Ausgang 5 - 6 1Byte 5001 K,S,- ("

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Vorgabe einer stetigen StellgréRe von einem
Raumtemperaturregler.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
2 Riickmeldeobjekte sind in Abhangigkeit der Parametrierung entweder aktiv sendend (U-Flag gesetzt) oder passiv auslesbar (L-Flag gesetzt).
3 In Abhangigkeit der eingestellten Jalousieart (Jalousie, Rolllade / Markise, Luftungsklappe) variiert die Objektbezeichnung.
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Kanalorientierte Objekte fiir den Ventilbetrieb (Fortsetzung):

Funktion: Status Stellgréf3e (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 63,76 Status StellgroRe Ausgang 5 - 6 1 Bit 1.001 K,-,U,L*?

Beschreibung: 1 Bit Objekt zum Aussenden oder Auslesen von Status-Telegrammen
zum aktuellen Ventil-Sollpositionswert bei schaltenden StellgroRen
"Ventil gedffnet" = "1" / "Ventil geschlossen" = "0".

Funktion: Status StellgroRe (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 63,76 Status StellgréRe Ausgang 5 - 6 1Byte 5001 K,-U,L*?

Beschreibung: 1 Byte Objekt zum Aussenden oder Auslesen von Status-Telegrammen
zum aktuellen Ventil-Sollpositionswert bei stetigen StellgroRen (0...255).

Funktion: Zwangsstellung (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 64,77 Zwangsstellung Ausgang 5 - 6 1 Bit 1.001 K, S, - (L)*

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Zwangssteuerung eines Ventilausgangs
("1" = Zwangsstellung aktiv / "0" = Zwangsstellung inaktiv).

Funktion: Kurzschluss / Uberlast (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 65, 78 Alarm Kurzschluss/  Ausgang 5 - 6 1 Bit 1.005 K,-, U, (L)*
Uberlast

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Uberlast- oder Kurzschlussmeldung eines Ventilausgangs auf den
Bus. Das Objekt bleibt solange aktiv (Polaritat parametrierbar), bis die Uberlast oder
der Kurzschluss beseitigt wurde.

Funktion: Uberwachung StellgroRe (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 66,79 Alarm Uberwachung  Ausgang 5 - 6 1 Bit 1.005 K,-, U, (L)*
StellgroéiRe

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Meldung, dass zum betroffenen Ausgang Stellgro3en innerhalb der
Uberwachungszeit ausgeblieben sind und der Notbetrieb aktiviert wurde (Polaritat
parametrierbar).

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.
2 Riickmeldeobjekte sind in Abhangigkeit der Parametrierung entweder aktiv sendend (U-Flag gesetzt) oder passiv auslesbar (L-Flag gesetzt).
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Kanallbergreifende Objekte fiir den Ventil- und Allgemeinbetrieb:

Funktion: Alarm Netzausfall

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 84 Alarm Netzausfall Spannungsversorgung 1 Bit 1.005 K,-, U, ()"
Aktor

Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Meldung eines Ausfalls der Netzspannung am Versorgungseingang
des Aktors auf den Bus (Polaritat parametrierbar).

Funktion: Ventilkontrolle (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 85 Alle Ventile Ausgang 5/ 6 1 Bit 1.002 K,-, 0, (L)?
geschlossen
Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Anzeige, dass alle StellgréRen "AUS" (1 Bit) oder "0" (1 Byte) und
somit alle Ventile geschlossen sind (Polaritat parametrierbar).

Funktion: Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag

O 86 Umschaltung Ausgang 5/ 6 1 Bit 1.001 K,S,- (L)*
Sommer / Winter
Beschreibung: 1 Bit Objekt zur Umschaltung zwischen Sommer- und Winterbetrieb
(Polaritat und Vorzugswert nach einem ETS-Programmiervorgang parametrierbar).

Funktion: Ventilkontrolle (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Type Flag
O 87 Ruckmeldung gréRte  Ausgang 5/ 6 1Byte 5001 K,-U,(L)*
Stellgrofe

Beschreibung: 1 Byte Objekt zur Rlickmeldung der gré3ten aktiven 1 Byte-Stellgrof3e im Aktor.

! Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden.

Best. Nr. 2162 00 Seite 41 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

4.2.4 Funktionsbeschreibung

4.2.4.1 Kanalubergreifende Funktionsbeschreibung

4.2.4.1.1 Allgemeine kanallibergreifende Funktionen

Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr

Zur Reduzierung des Telegrammverkehrs auf der Busleitung nach dem Einschalten der Busspannung
(Busreset), nach dem Anschluss des Gerates an die Buslinie oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang ist es moglich, alle aktiv sendenden Alarm-, Status- oder Rickmeldungen des Aktors zu
verzdgern. Dazu kann kanallUbergreifend eine Verzdgerungszeit festgelegt werden (Parameter
"Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "Allgemein™). Erst nach Ablauf
der parametrierten Zeit werden Rickmeldetelegramme zur Initialisierung auf den Bus ausgesendet.

Welche Telegramme tatséchlich verzégert werden, lasst sich unabhangig fur jeden Ausgangskanal und
fur jede Melde- oder Statusfunktion einstellen.

(i] Die Verzégerung wirkt nicht auf das Verhalten der Ausgéange. Es werden lediglich die
Bustelegramme der Alarm-, Status- oder Riickmeldungen zeitverzégert. Die Ausgange kénnen auch
wahrend der Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr angesteuert werden.

(i] Die Einstellung "0" fiir die Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr deaktiviert die
Zeitverzogerung vollstandig. In diesem Fall werden alle Meldungen, falls aktiv sendend, unverzdgert
auf den Bus ausgesendet.

(i] Beim Einschalten der Netzspannung (Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet) werden
Rickmeldetelegramme stets unverzogert ausgesendet.
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Netzspannungsuberwachung

Der Raumaktor verflgt Uber einen von den angeschlossenen Antrieben oder Verbrauchern
unabhangigen Netzspannungsanschluss (Kennzeichnung L, N) zur Eigenversorgung. Damit die
Relaisausgange und auch die elektronischen Schaltausgange durch die Gerateelektronik angesteuert
werden kénnen, muss stets diese Netzspannungsversorgung angeschlossen und eingeschaltet sein.

Wenn die Netzspannungsversorgung des Aktors nicht eingeschaltet ist, konnen die Relaisausgénge
und auch die elektronischen Ventilausgange im Schaltzustand nicht mehr verandert werden. Die
elektronischen Schaltausgange werden in diesem Fall zudem nicht bestromt, wodurch die
angeschlossenen Ventilantriebe nicht mehr ordnungsgemaf angesteuert werden kdénnen.

Die Relais (Ausgéange Al...A4) sind als bistabile Kontaktart ausgefiihrt, wodurch der zuletzt eingestellte
Schaltzustand auch bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung solange unverandert eingestellt
bleibt, bis wieder Netzspannung eingeschaltet und der Schaltzustand verandert wird.

Damit ein Netzspannungsausfall am Aktor im Storfall nicht unerkannt bleibt, kann eine Netzausfall-
meldung Uber das Objekt "Alarm Netzausfall* auf den Bus Ubertragen werden (siehe Bild 8).
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Bild 8: Uberwachung der Netzspannungsversorgung

(i) Der Raumaktor tiberwacht ausschlieRlich die Netzspannung an den Anschlussklemmen der
Geratespannungsversorgung (Klemmen L, N). Die Netzspannungsanschliisse der elektronischen
Ventilausgange (Klemmen L A5, L A6) werden nicht auf Netzausfall Giberwacht!
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Alarmmeldung fur Netzspannungsausfall freigeben

Die Uberwachung der Netzspannungsversorgung kann gerateglobal auf der Parameterseite
"Allgemein" freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Alarm-Objekt flir Netzausfall" auf " freigegeben" einstellen. Beim Parameter

"Polaritat Objekt 'Alarm Netzausfall™ die erforderliche Telegrammpolaritat des Alarm-Telegramms
konfigurieren.

Die Netzspannungsiiberwachung ist freigegeben. Das Kommunikationsobjekt "Alarm Netzausfall”
wird in der ETS-Objektansicht sichtbar. Sobald der Aktor einen Ausfall der
Netzspannungsversorgung erkennt, sendet er das Alarm-Telegramm entsprechend der
konfigurierten Polaritat auf den Bus aus, sofern Busspannung vorhanden ist. Erst, nachdem die
Netzspannung wieder eingeschaltet wurde, nimmt der Aktor die zuvor Ubertragene Alarmmeldung
zuriick, indem ein Telegramm mit entgegen gesetzter Polaritat auf den Bus ausgesendet wird.

(i] Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird stets der aktuelle
Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht vorhanden) auf den Bus aktiv ausgesendet.
Das Aussenden erfolgt in beiden Fallen jedoch erst, nachdem die in der ETS konfigurierte
Verzogerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

(il Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor werden die angeschlossenen
Ventilantriebe elektrisch nicht mehr angesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller
vorgegebenen stromlosen Zustand Ubergehen (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall vollstéandig gedffnetes Ventil (Ventil-Wirksinn stromlos
geodffnet) wird bei der "Rickmeldung grofte StellgroRe” und beim Status "StellgroZe” und "Alle
Ventile geschlossen” wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine
Storung hervorgerufen wurde.
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Einstellen der Kanaldefinition

Die Relaisausgange Al...A4 des Raumaktors lassen sich in der ETS-Softwarekonfiguration entweder
auf Jalousiebetrieb oder alternativ auf Schaltbetrieb einstellen, wobei auch ein Mischbetrieb dieser
Kanaldefinitionen fiir die verschiedenen Ausgéange des Gerates mdglich ist (beispielsweise A1/A2
Jalousie, A3 Schalten, A4 Schalten).

Der Raumaktor kann im Jalousiebetrieb mit seinen Relaiskontakten elektrisch betriebene Jalousien,
Rollladen, Markisen, Liftungsklappen oder &hnliche Behange fiir Netzspannung 230 V AC ansteuern.
Alternativ schaltet der Aktor im Schaltbetrieb elektrische Verbraucher, wie beispielsweise
Beleuchtungsanlagen.

Die Kanaldefinition kann separat fir jedes Ausgangspaar auf der Parameterseite "Kanaldefinition"
konfiguriert werden. In Abh&ngigkeit dieser Einstellung werden in der ETS alle kanalabhangigen
Parameter und Objekte angelegt und sichtbar geschaltet.

Abhangig von der eingestellten Kanaldefinition sind die Ausgange entweder separat projektierbar
(Schaltbetrieb z. B. A1, A2, A3, A4) oder werden zu Ausgangspaaren (Jalousiebetrieb z. B. A1/2, A3/4)
zusammengefasst. Dementsprechend andern sich auch die Namen der Ausgangsobjekte und die
Bezeichnungen der Parameterseiten. Auch bei der Handbedienung werden die Ausgange wie
beschrieben zusammengefasst.

Im Jalousiebetrieb steuert jeweils ein Ausgang des Ausgangspaares eine der Fahrtrichtungen an (z. B.
Al — auf / A2 — ab). Die Fahrtrichtungen werden durch die Applikationssoftware des Aktors
gegeneinander verriegelt, so dass sichergestellt werden kann, dass im fehlerfreien Betrieb des
Raumaktors eine zeitgleiche Ansteuerung beider Fahrtrichtungen ausgeschlossen wird.

VORSICHT!

A Beim Betreiben des Aktors auf3erhalb seiner technischen Spezifikation (siehe
Technische Daten) kdnnen Relaiskontakte verschmelzen. Zerstdrungsgefahr der
angeschlossenen Antriebsmotoren, wenn Relaiskontakte verschmelzen und dadurch
zeitgleich beide Fahrtrichtungen bestromt werden.

Den Aktor ausschlieRlich innerhalb seiner technischen Spezifikation betreiben!

Eine mechanische Verriegelung der Fahrtrichtungen ist nicht implementiert, da die Ausgénge im
Schaltbetrieb auch separat ansteuerbar sein mussen.

= Den Parameter "Ausgang x und Ausgang y" (x =1, 3/y =2, 4) auf "1 x Jalousieausgang" einstellen.

Das entsprechende Ausgangspaar ist auf Jalousiebetrieb konfiguriert. Beide Ausgange sind zu
einem Jalousiekanal zusammengefasst.

= Den Parameter "Ausgang x und Ausgang y" (x =1, 3/y =2, 4) auf "2 x Schaltausgang " einstellen.

Das entsprechende Ausgangspaar ist auf Schaltbetrieb konfiguriert. Beide Ausgange sind getrennt
voneinander als zwei Schaltkanale angelegt.

(i] Die Parameter- und Objektkonfigurationen der einzelnen Ausgénge sind von den Parametern auf der
Seite "Kanaldefinition" abhangig und werden durch die ETS verstellt, wenn die Kanaldefinition
umkonfiguriert wird. Dadurch kénnen Parametereinstellungen oder Zuordnungen von
Gruppenadressen zu Objekten verloren gehen. Aus diesem Grund die Kanaldefinitionen zu Beginn
der Parametrierung des Aktors einstellen!

(i] Die Funktion der Ausgange A5 und A6 ist unveranderbar als Ventilausgang konfiguriert. Diese
Ausgéange sind von den Ausgangen Al...A4 funktional unabhéngig.
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Handbedienung

Der Raumaktor verfiigt tiber eine Handbedienung fiir alle Ausgénge. Uber ein Tastenfeld mit
4 Funktionstasten und 3 Status-LED auf der Geratefront (siehe Bild 9) kdnnen die folgenden
Betriebsarten des Geréates eingestellt und bedient werden...

— Busbetrieb: Bedienung Uber Tastsensoren oder andere Busgeréte,

— Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung des Gerates uber das Tastenfeld, automatische
Ruckkehr in Busbetrieb,

— Permanenter Handbetrieb: Ausschlie3lich manuelle Bedienung des Gerates Uber das Tastenfeld,
Ruckkehr in den Busbetrieb erst nach manuellem Abbruch der Handbedienung.

Al A2 A3 A4 A5 A6

Q& ALL OFF
Q9 ©
ON/A OFF/W

Bild 9: Elemente der Handbedienung an der Geratefront

Die Bedienung der Funktionstasten, die Ansteuerung der Ausgange und die Statusanzeige wird
detailliert im Kapitel "2.5 Handbedienung" beschrieben.

In den folgenden Paragraphen sollen die Parametrierung, die Statusriickmeldung, das Sperren tber
die Busbedienung und das Wechselverhalten mit anderen Funktionen des Aktors bei Aktivieren und
Deaktivieren der Handbedienung genauer beschrieben werden.

Eine Handbedienung ist nur bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors maglich. Im
Auslieferungszustand ist die Handbedienung vollstéandig freigegeben. In diesem unprogrammierten
Zustand kénnen die einzelnen Ausgange auch ohne Busspannung ein- und ausgeschaltet werden,
wodurch eine schnelle Funktionspriifung der angeschlossenen Antriebsmotoren (beispielsweise auf
der Baustelle) ermoglicht wird.

Nach der ersten Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS kann die Handbedienung fiir verschiedene
Betriebszusténde separat freigegeben oder gesperrt sein. So kann die Handbedienung im Busbetrieb
(bei vorhandener Busspannung) gesperrt werden. Mdglich ist auch die komplette Sperrung der
Handbedienung nur bei Busspannungsausfall. Folglich ist der Handbetrieb vollstdndig sperrbar, wenn
Bus- als auch Busausfallsperrung aktiv sind.
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Handbedienung freigeben

Die Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall* und "Handbedienung bei Busbetrieb" auf
der Parameterseite "Handbedienung" geben den Handbetrieb fur die verschiedenen Betriebszustande
frei.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall' einstellen auf "freigegeben”.

Die Handbedienung ist bei ausgeschalteter Busspannung grundséatzlich freigegeben. Diese
Einstellung entspricht der Werksauslieferung.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" einstellen auf "gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung ausgeschaltet ist. Da in diesem
Zustand auch keine Busbedienung mdglich ist, kénnen die Ausgange des Aktors nicht mehr
angesteuert werden.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "freigegeben”.

Die Handbedienung ist bei eingeschalteter Busspannung grundsatzlich freigegeben. Die Ausgange
des Aktors kdnnen Uber den Bus oder durch die Handbedienung angesteuert werden. Diese
Einstellung entspricht der Werksauslieferung.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung eingeschaltet ist. In dieser
Konfiguration sind die Ausgange des Aktors ausschliellich tiber eine Busbedienung ansteuerbar.

(i) Nur in der Konfiguration "Handbedienung bei Busbetrieb = freigegeben" sind weitere Parameter und
Kommunikationsobjekte der Handbedienung sichtbar. Deshalb kénnen nur in dieser Parametrierung
die Sperrfunktion, die Statusmeldung und die Sperrung der Bussteuerung konfiguriert werden.

Verhalten zu Beginn und am Ende der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung unterscheidet den kurzzeitigen und den permanenten Handbetrieb. In
Abhangigkeit dieser Betriebsarten ist das Verhalten speziell am Ende der Handbedienung
unterschiedlich. Grundsétzlich ist zu beachten, dass wahrend eines aktivierten Handbetriebs die
Busbedienung immer gesperrt ist. Die Handbedienung besitzt also die héchste Prioritét.

Verhalten zu Beginn der Handbedienung:

Das Verhalten zu Beginn der Handbedienung unterscheidet sich fur den kurzzeitigen oder
permanenten Handbetrieb nicht. Bei der Aktivierung des Handbetriebs werden fiir Jalousieausgange
zuvor uber eine Busbedienung gestartete Fahrbewegungen noch zu Ende ausgefiihrt, falls die Fahrt
nicht per Hand gestoppt wird. Zudem bleiben Schaltzustédnde von Schaltausgangen (Al...A4) erhalten.
Auch bleibt zun&chst der Schaltzustand oder eine PWM an den elektronischen Ventilausgangen, also
die aktive StellgréRRe, durch das Aktivieren der Handbedienung unbeeinflusst und wird
unterbrechungsfrei weiter ausgefihrt.

Aktive Zwangsstellungen, Sperr-, Sicherheits- und Sonnenschutzfunktion kdnnen durch die
Handbedienung lbersteuert werden. Diese Funktionen werden nach der Deaktivierung des
Handbetriebs wieder aktiviert, sofern sie in der Zwischenzeit tber den Bus nicht wieder
zurlickgenommen wurden. Es wird dann stets die Funktion mit der h6heren Prioritat ausgefiihrt (siehe
Kapitel "4.2.4.3 Prioritaten").
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Verhalten am Ende der Handbedienung:

Das Verhalten am Ende der Handbedienung wird flir den kurzzeitigen und fiir den permanenten
Handbetrieb unterschieden.

Der kurzzeitige Handbetrieb wird automatisch ausgeschaltet, sobald der letzte Ausgang angewahilt
wurde und die Auswabhltaste % ein weiteres Mal gedriickt wird, oder 5 s lang keine Taste mehr gedriickt
wird. Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs geht der Aktor wieder in den 'normalen’
Busbetrieb zuriick und verandert den zuletzt durch die Handbedienung eingestellten Zustand nicht.
Wenn jedoch Gber den Bus vor oder wéhrend der Handbedienung eine Zwangsstellung, eine
Sperrfunktion, eine Sicherheitsfunktion oder eine Sonnenschutzfunktion (unabhéngig von der
eingestellten Prioritat) aktiviert wurde, fuhrt der Aktor fur die betroffenen Ausgénge diese Funktionen
mit héherer Prioritat neu aus.

Der permanente Handbetrieb wird ausgeschaltet, wenn die Auswabhltaste % l&nger als 5 s gedriickt
wird. Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim Ausschalten des permanenten
Handbetriebs die Ausgange auf den durch die Handbedienung zuletzt eingestellten oder intern
nachgefuhrten Zustand (direkter Betrieb, Zwangsstellung, Sperrverriegelung, Sicherheits- oder
Sonnenschutzposition) eingestellt. Der Parameter "Verhalten am Ende der permanenten
Handbedienung bei Busbetrieb" legt dabei die Reaktion fest.

* Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb” einstellen auf
"keine Anderung".

Alle wahrend der aktiven permanenten Handbedienung empfangenen Telegramme zur direkten
Bedienung (Schalten, Lang-/Kurzzeit, Positionierung, Zentral, Szenen, StellgréRentelegramme)
werden verworfen. Nach Beenden der permanenten Handbedienung bleibt der Zustand aller
Ausgange, der zuletzt in der Handbedienung aktuell war, unverandert.

Wenn jedoch Uber den Bus vor oder wéhrend der Handbedienung eine Zwangsstellung, eine
Sperrfunktion, eine Sicherheitsfunktion oder eine Sonnenschutzfunktion (unabhéngig von der
eingestellten Prioritat) aktiviert wurde, fuhrt der Aktor fur die betroffenen Ausgénge diese Funktionen
mit einer hdheren Prioritat aus.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb” einstellen auf
"Ausgange nachfihren".

Wahrend der aktiven permanenten Handbedienung werden alle eintreffenden Telegramme
(Ausnahme Jalousiebetrieb: Kurzzeittelegramme — Step/Stopp) intern nachgefihrt. Beim Beenden
der Handbedienung werden die Ausgange auf die nachgeflihrten Zustande oder auf die Position, die
vor der permanenten Handbedienung fir Jalousieausgange zuletzt vorgegeben wurde, eingestellt.
Dabei werden die einzelnen Prioritaten der Funktionen zueinander berucksichtigt; nur die Funktion
mit der jeweils grof3eren Prioritat wird ausgefihrt (siehe Kapitel "XXX Prioritéaten"). Ein
Langzeitbetrieb wird nicht nachgefiihrt, wenn sich der entsprechende Jalousie-Ausgang bereits in
der entsprechenden Endlage befindet.

(il Das Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei nicht eingeschalteter Busspannung
(nur Handbetrieb) ist fest auf "keine Anderung" eingestellt.

(i] Die wahrend einer Handbedienung ausgelosten Bedienvorgéange aktualisieren die Zustande der
Rickmelde- und Statusobjekte. Es werden auch Telegramme auf den Bus ausgesendet, falls die
betroffenen Meldeobjekte in der ETS freigegeben und als aktiv sendend parametriert sind.
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(i] Fur die elektronischen Ventilausgange ist Folgendes zu beachten:
Bei einer kurzzeitigen oder permanenten Handbedienung werden die angeschlossenen
Ventilantriebe - unabhangig vom Datenformat der StellgréRe - mit einer PWM angesteuert, wenn die
Ventile durch eine Handbedienung geo6ffnet werden. Das Puls-Pausen-Verhéltnis dieser PWM als
auch deren Zykluszeit wird in der ETS konfiguriert.
Am Ende einer kurzzeitigen Handbedienung oder einer permanenten Handbedienung mit der
Einstellung "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb = keine Anderung"”
wird ein zuletzt durch die Handbedienung geo6ffnetes Ventil durch die PWM unterbrechungsfrei
weiter angesteuert, bis Uber die Stellgrolenobjekte eine neue StellgréRe empfangen wird. Das
erfolgt grundsatzlich auch fiir Ventilausgange, die in der ETS als schaltend (Stellgréf3e 1 Bit)
konfiguriert sind! Die PWM einer beendeten Handbedienung kann jedoch durch eine Zwangsstellung
Ubersteuert werden, falls diese aktiv sein sollte.

(i] Eine Handbedienung ist nur bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors moglich. Die
Busspannungsversorgung muss dazu nicht angeschlossen oder eingeschaltet sein
(Baustellenbetrieb).

Bei einem Netzspannungsausfall wird der Handbetrieb automatisch beendet und alle Relais als auch
die elektronischen Ventilausgéange schalten aus. Dabei wird nicht das parametrierte "Verhalten am
Ende der permanenten Handbedienung" ausgefuhrt.

Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung automatisch beendet und der Aktor
fuhrt das "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus.

Ein Ausfall der Busspannung bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung beendet den
Handbetrieb nicht. In diesem Fall fuhrt der Aktor das in der ETS konfigurierte "Verhalten bei
Busspannungsausfall" nicht aus.

Zu Beginn eines beliebigen ETS-Programmiervorgangs wird der Handbetrieb automatisch beendet.
Wahrend eines ETS-Programmiervorgangs kann die Handbedienung nicht aktiviert oder weiter
ausgefuhrt werden.

Best. Nr. 2162 00 Seite 49 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

Sperrfunktion der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung kann Uber den Bus — auch wéahrend einer aktivierten Handbedienung — separat
gesperrt werden. Sobald bei freigegebener Sperrfunktion Giber das Sperrobjekt ein Sperrtelegramm
empfangen wird, beendet der Aktor sofort eine ggf. aktivierte Handbedienung und verriegelt die
Funktionstasten auf der Geratefront. Die Telegrammpolaritat des Sperrobjektes ist parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss in der ETS freigegeben sein.

= Den Parameter "Sperrfunktion ?" auf der Parameterseite "Handbedienung” einstellen auf "Ja".
Die Sperrfunktion der Handbedienung ist freigegeben und das Sperrobjekt wird sichtbar.

= Beim Parameter "Polaritat des Sperrobjektes” die gewiunschte Telegrammpolaritat parametrieren.

(i] Bei der Polaritat "0 = gesperrt; 1 = freigegeben” ist die Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort aktiv (Objektwert "0"). Zur Aktivierung einer
Handbedienung muss in diesem Fall zunachst ein Freigabetelegramm "1" auf das Sperrobjekt
gesendet werden.

(i) Bei Busspannungsausfall ist die Sperrung tber das Sperrobjekt immer inaktiv (die Handbedienung
ist dann gemal Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall” entweder freigegeben oder
vollstandig gesperrt). Nach Busspannungswiederkehr wird eine zuvor aktive Sperrung reaktiviert.

(i) Bei Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannungsausfall) wird die Sperrung tiber das
Sperrobjekt deaktiviert. Durch eine alleinige Unterbrechung der Netzspannungsversorgung wird die
Sperrung der Handbedienung nicht beeinflusst.

(il Wenn eine aktive Handbedienung durch eine Sperrung beendet wird, sendet der Aktor auch eine
Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus, falls die Statusmeldung freigegeben ist.

Statusmeldung der Handbedienung einstellen

Der Aktor kann eine Statusmeldung Uber ein separates Objekt auf den Bus aussenden, wenn die
Handbedienung aktiviert oder deaktiviert wird. Das Statustelegramm kann nur bei vorhandener
Busspannung ausgesendet werden. Die Polaritat der Statusmeldung ist parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.

= Den Parameter "Status senden ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "Ja".
Die Statusmeldung der Handbedienung ist freigegeben und das Statusobjekt wird sichtbar.

= Beim Parameter "Funktion und Polaritat Statusobjekt" festlegen, ob das Statustelegramm generell
beim Aktivieren der Handbedienung oder nur bei Aktivierung der permanenten Handbedienung als
"1"-Telegramm ausgesendet wird.

(il Das Statusobijekt ist immer "0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist.

(il Der Status wird nach Busspannungswiederkehr nur dann aktiv auf den Bus ausgesendet ("AUS"),
wenn durch die Buswiederkehr eine zuvor aktivierte Handbedienung beendet wird. Das Aussenden
des Statustelegramms erfolgt dabei ohne Verzégerung.

Eine Handbedienung wird durch einen Netzspannungsausfall oder durch einen ETS-
Programmiervorgang beendet. Bei einem Netzspannungsausfall wird ein Statustelegramm "AUS"
ausgesendet, wenn die Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet ist. Der aktuelle Status wird
auch nach einem ETS-Programmiervorgang nicht automatisch ausgesendet. Der Objektwert des
Statusobjekts ist nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang "0" und
kann auch ausgelesen werden.

(il Wenn ein aktiver Handbetrieb durch eine Sperrfunktion der Handbedienung beendet wird, sendet der
Aktor auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus.
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Sperrung der Bussteuerung einstellen

Einzelne Schalt-, Ventil- oder Jalousieausgange lassen sich vor Ort durch eine Handbedienung am
Gerat sperren, so dass die betroffenen Ausgénge nicht mehr tGber Bus-Telegramme ansteuerbar sind.
Eine solche Sperrung der Busbedienung wird durch Bedienung im permanenten Handbetrieb
eingeleitetet und durch schnelles Blinken der Zustands-LED (A1l...A6) der betroffenen Ausgénge
signalisiert. Die gesperrten Ausgange konnen dann ausschlie3lich in der permanenten Handbedienung
angesteuert werden.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss in der ETS freigegeben sein.

= Den Parameter "Bussteuerung von einzelnen Ausgangen bei Busbetrieb sperrbar" auf der
Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "Ja".

Die Funktion zur Sperrung der Bussteuerung ist freigegeben und kann vor Ort aktiviert werden.
Alternativ verhindert die Parametrierung "Nein" an dieser Stelle das Aktivieren der Sperrung der
Bussteuerung im permanenten Handbetrieb.

(i] Die vor Ort eingeleitete Sperrung hat die hochste Prioritat. Somit werden andere Funktionen des
Aktors, die Uber den Bus aktiviert werden kénnen (z. B. Zwangsstellung, Sperr- oder
Sicherheitsfunktion), Gbersteuert. Der busgesperrte Ausgang bleibt auf dem zuletzt im permanenten
Handbetrieb eingestellten Zustand.

Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden die Ausgange bei Sperrfreigabe und
anschlielendem Ausschalten des permanenten Handbetriebs auf den durch die Handbedienung
zuletzt eingestellten oder intern nachgefihrten Zustand (direkter Betrieb, Zwangsstellung,
Sperrverriegelung, Sicherheits- oder Sonnenschutzposition) eingestellt.

(i] Eine vor Ort aktivierte Sperrung der Bussteuerung wird bei Busspannungsausfall oder -wiederkehr
nicht zurtickgesetzt. Auch ein alleiniger Netzspannungsausfall setzt die Sperrung nicht zuriick. Ein
Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannungsausfall) deaktiviert die Sperrung der
Bussteuerung.

Pulsweitenmodulation fir Ventilausgange bei Handbedienung einstellen

Wenn Ventilausgange wahrend eines kurzzeitigen oder permanenten Handbetriebs gedffnet werden
sollen, fuhrt der Aktor an den betroffenen Ventilausgangen eine Pulsweitenmodulation (PWM) aus. Das
erfolgt grundsatzlich auch fur Ventilausgange, die in der ETS als schaltend (Stellgréf3e 1 Bit)
konfiguriert sind. Das Puls-Pausen-Verhaltnis der PWM wird speziell fiir die Handbedienung
gemeinsam flr die Ausgange A5 & A6 in der ETS auf der Parameterseite "Handbedienung"
konfiguriert. Die Zykluszeit dieser PWM wird kanallibergreifend auf der Parameterseite
"Ventilausgange Zeiten" definiert.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss in der ETS freigegeben sein.

= Den Parameter "Nur fur Ventilausgange: PWM bei Handbedienung (1...100%)" auf den
erforderlichen Ventil-Positionswert konfigurieren.

Beim Offnen eines Ventils durch eine Handbedienung wird fir stetige und auch fur schaltende (1)
Ventilausgange die angegebene Pulsweitenmodulation ausgefiihrt und somit das Ventil stetig
gedffnet.

(i] Als Besonderheit kann die PWM bei einer Handbedienung auf 100% konfiguriert werden. In diesem
Fall wird beim Befehl "Ventil 6ffnen" das Ventil dauerhaft geéffnet ohne eine Pulsweitenmodulation
auszufiuhren. Folglich wird bei einem Tastenbefehl "Ventil schlieBen” der Ventilausgang dauerhaft
geschlossen. Die Ansteuerung der Ausgange geschieht auch in diesem Fall unter Bertcksichtigung
des konfigurierten Ventil-Wirksinns.

(il Im Auslieferungszustand ist die PWM bei Handbedienung auf 50 % PWM bei 15 Minuten Zykluszeit
voreingestellt.
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4.2.4.1.2 Kanalubergreifende Funktionen fur Relais-Schaltausgange

Zentralfunktion fur Schaltausgéange

Der Aktor bietet die Mdglichkeit, gezielt einzelne oder alle Schalt-Ausgangskanale mit einem 1 Bit
Zentral-Kommunikationsobjekt zu verbinden. Das Verhalten bei der Ansteuerung eines Ausgangs uber
die Zentralfunktion ist vergleichbar mit einer Zentral-Gruppenadresse, die auf alle "Schalten"-Objekte
gelegt ist.

Die der Zentralfunktion zugeordneten Ausgange werden entsprechend des empfangenen Zentral-

Objektwerts angesteuert. Die Polaritat des Zentraltelegramms kann ggf. parametrierbar invertiert
werden.

Das Verhalten der Kandle ist identisch mit der 'normalen’ Ansteuerung tber die Objekte "Schalten"
(gleiche Prioritat — letzter Schaltbefehl wird ausgefiihrt). Somit werden auch alle 'nachgelagerten'
Funktionen wie beispielsweise Zeit- oder Zusatzfunktionen oder Verkniipfungen berlicksichtigt (siehe
Bild 10). Auch der parametrierte Relaisbetrieb wird flr jeden Ausgang getrennt ausgewertet.

Objekt - )
["Zentral schalten"Ji Polaritat Zentralobjekt \—'
> e
Objekt
"Schalten"

Bild 10: Funktionsschaltbild "Zentral Schalten"

Zentralfunktion freischalten

= Die Zentralfunktion auf der Parameterseite "Allgemein Schaltausgange" durch den Parameter
"Zentralfunktion fur Schaltausgénge ?" mit der Einstellung "Ja" aktivieren.
Bei aktivierter Funktion ist das Kommunikationsobjekt "Zentral schalten" sichtbar.

Schaltausgéange der Zentralfunktion zuordnen

Jeder Schalt-Ausgang kann unabhangig der Zentralfunktion zugeordnet werden.

Die Zentralfunktion muss auf der Parameterseite "Allgemein Schaltausgénge" freigeschaltet sein.

Andernfalls hat eine Zuordnung keinen Einfluss auf den Schaltausgang.

= Der Parameter "Zuordnung zur Zentralfunktion" auf der Parameterseite "Ax—Allgemein" (x =1, 2, 3,
4) auf "Ja" einstellen.

Der entsprechende Ausgang ist der Zentralfunktion zugeordnet. Er kann zentral ein- oder
ausgeschaltet werden.

(i] Der durch die Zentralfunktion eingestellte Schaltzustand wird in den Riickmelde-Objekten
nachgefiihrt und, falls diese aktiv sendend sind, auch auf den Bus ausgesendet. Der durch eine
Zentralfunktion eingestellte Schaltzustand wird nicht in den "Schalten"-Objekten nachgefihrt.

(i] Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Zentralfunktion
stets deaktiviert (Objektwert "0").
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Sammelrickmeldung fir Schaltausgange

Nach Zentralbefehlen oder nach Busspannungswiederkehr ist die Telegrammauslastung einer Buslinie
in der Regel hoch, da viele Busgeréate den Zustand ihrer Kommunikationsobjekte als Riickmeldung
aussenden. Insbesondere bei Verwendung von Visualisierungen tritt dieser Effekt auf. Um die

Telegrammauslastung bei der 'Businitialisierung' gering zu halten, kann die Sammelriickmeldung des
Aktors verwendet werden.

In der Sammelrtickmeldung werden die Schaltzustande aller Schalt-Ausgange in nur einem Telegramm
zusammengefasst. Das 32 Bit grol3e Kommunikationsobjekt "Sammelriickmeldung” enthalt bitorientiert
die Ruckmeldeinformationen der einzelnen Ausgéange (siehe Bild 11).

Byte 4 Byte 3 Byte 2 Byte 1
It [Mm|N|H|[O
—AlHA|A[HA|HA|[HA|H|D OO T[N |
D) OO O O O O O O)| O O O O O | O
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Bild 11: Struktur des Objektes der Sammelriickmeldung”

Es ist mdglich, bis zu 16 Ausgange und somit bis zu 16 unterschiedliche Schaltzustande logisch
darzustellen. Dabei besitzt jeder Ausgang ein Bit, welches den Schaltzustand signalisiert ("S"-Bit), und
ein weiteres Bit, welches die Maskierung definiert ("M"-Bit). Die "S"-Bits entsprechen den logischen
nicht invertierten Schaltzustanden der Ausgange und sind entweder "1" (eingeschaltet) oder "0"
(ausgeschaltet). Die "M"-Bits sind "1", wenn der Aktor Uber diesen Ausgang verfugt. Analog sind die
"M"-Bits "0", wenn der entsprechende Ausgang beim Aktor nicht vorhanden oder der Kanal als

Jalousieausgang konfiguriert ist. In den zuletzt genannten Fallen sind auch die zugehdrigen "S"-Bits
dauerhaft "0", weil es keinen Schaltzustand gibt.

Daraus ergeben sich fur den Raumaktor die folgenden Objektwertformate...

Ausgange Al...A4 auf Schaltbetrieb konfiguriert: "00 OF 00 0x", x = Schaltzustande
Ausgange Al...A2 auf Schaltbetrieb konfiguriert: "00 03 00 0x", x = Schaltzustdnde (Bits 0 & 1)
Ausgange A3...A4 auf Schaltbetrieb konfiguriert: "00 0OC 00 0x", x = Schaltzustande (Bits 2 & 3)

Der Datenpunkt-Typ der Sammelriickmeldung entspricht dem KNX-Standard (DPT 27.001). Moglich
ware die Verwendung in geeigneten Visualisierungs-Applikationen - beispielsweise in 6ffentlichen
Gebéauden wie Schulen oder Krankenhausern - wo zentral die Schalzustdnde der gesamten Aktorik
angezeigt werden und keine separate Schaltzustandanzeige an den Bedienstellen erfolgt. In solchen

Anwendungen kann die Sammelrtiickmeldung die 1 Bit Einzelriickmeldungen ersetzen und somit die
Buslast deutlich reduzieren.
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Sammelriickmeldung aktivieren

Die Sammelriickmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt
verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Sammelrtickmeldung bei jeder Anderung eines
Schaltzustandes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine
Telegrammiibertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt
automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des Objektes.

= Den Parameter "Sammelriickmeldung fur Schaltausgénge nutzen ?" auf der Parameterseite
"Allgemein Schaltausgange” der erforderlichen Funktion entsprechend auf "Ja, aktives Meldeobjekt"
oder "Ja, passives Statusobjekt" einstellen.
Das 4 Byte Kommunikationsobjekt "Sammelriickmeldung" wird freigeschaltet. Sobald eine
Gruppenadresse verkniipft ist, kann das Objekt verwendet werden.

Sammelrickmeldung bei Busspannungswiederkehr oder ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Zustand der Sammelriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang bei der Verwendung als aktives Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In
diesen Fallen kann die Ruckmeldung zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzdgerungszeit global fur alle
Ausgange gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr").

= Den Parameter "Zeitverzégerung fir Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr" der
Sammelrickmeldung auf "Ja" einstellen.

Die Sammelriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang zeitverzogert ausgesendet. In einer laufenden Verzégerungszeit wird keine Riickmeldung
ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein Schaltzustand wahrend der Verzdégerung éndert.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fur Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr" der
Sammelrickmeldung auf "Nein" einstellen.

Die Sammelriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang sofort ausgesendet.

(il Beim Einschalten nur der Netzspannung (Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet) wird
automatisch keine Sammelriickmeldung auf den Bus ausgesendet..

Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung einstellen

Das Sammelriickmelde-Telegramm kann tber das aktiv sendende Meldeobjekt zusatzlich zur

Ubertragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung?" auf der Parameterseite "Allgemein
Schaltausgéange" auf "Ja" einstellen.
Das Zyklische Senden ist aktiviert.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung?" auf der Parameterseite "Allgemein
Schaltausgange" auf "Nein" einstellen.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, sodass die Sammelriickmeldung nur bei Anderung eines der
Schaltzustande auf den Bus ausgesendet wird.

(i] Die Zykluszeit wird zentral fir alle zyklischen Riickmeldetelegramme auf der Parameterseite
"Allgemein Schaltausgange" definiert.

(il wWahrend einer aktiven Verzogerungszeit nach Busspannungswiederkehr wird auch bei Anderung
eines Schaltzustandes keine Sammelriickmeldung ausgesendet.

(i Ein 'blinkender' Ausgang (siehe "Sperrfunktion”) wird stets als "eingeschaltet" zuriickgemeldet.
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4.2.4.1.3 Kanalubergreifende Funktionen fur Jalousieausgange

Zentralfunktion fur Jalousieausgange

Der Aktor bietet die Mdglichkeit, gezielt einzelne oder alle Jalousie-Ausgangskanale mit einem 1 Bit
Zentral-Kommunikationsobjekt zu verbinden. Das Verhalten bei der Ansteuerung eines Ausgangs uber
die Zentralfunktion ist vergleichbar mit einer Zentral-Gruppenadresse, die auf alle "Langzeitbetrieb"-
Objekte gelegt ist.

Die der Zentralfunktion zugeordneten Ausgange werden entsprechend des empfangenen Zentral-
Objektwerts angesteuert. Die Polaritat des Zentraltelegramms kann ggf. parametrierbar invertiert
werden.

Das Verhalten der Kanale ist identisch mit der 'normalen’ Ansteuerung tber die Objekte "
Langzeitbetrieb" (gleiche Prioritat — letzter Befehl wird ausgefuhrt) (siehe Bild 12).

Objekt - .
wzentral fahren” Polaritat Zentralobjekt
Objekt
"Langzeitbetrieb"

Bild 12: Funktionsschaltbild "Zentral fahren"

Zentralfunktion freischalten

= Die Zentralfunktion auf der Parameterseite "Allgemein Jalousieausgange" durch den Parameter
"Zentralfunktion fur Jalousieausgange ?" mit der Einstellung "Ja" aktiviert werden.
Bei aktivierter Funktion ist das Kommunikationsobjekt "Zentral fahren" sichtbar.

Ausgangen der Zentralfunktion zuordnen
Jeder Jalousie-Ausgang kann unabhangig der Zentralfunktion zugeordnet werden.

Die Zentralfunktion muss auf der Parameterseite "Allgemein Jalousieausgange” freigeschaltet sein.
Andernfalls hat eine Zuordnung keinen Einfluss auf den Jalousieausgang.

= Der Parameter "Zuordnung zur Zentralfunktion" auf der Parameterseite "Ax—Freigaben" (x = 1/2, 3/4)
auf "Ja" einstellen.

Der entsprechende Ausgang ist der Zentralfunktion zugeordnet. Er kann zentral gefahren werden.

(i] Die durch die Zentralfunktion neu eingestellte Behang-, Liiftungsklappen- oder Lamellenposition wird
am Ende einer Fahrbewegung in den Riuckmelde-Objekten nachgefiihrt und, falls diese aktiv
sendend sind, auch auf den Bus ausgesendet. Es ist zu beachten, dass der Aktor Positionen nach
dem Einschalten der Versorgungsspannung nur dann berechnen kann, wenn zuvor eine
Referenzfahrt in die obere Endlage ausgeflihrt wurde.

(i] Die Zentralfunktion z&ahlt zum 'direkten Betrieb' eines Ausgangs. Die Zentralfunktion besitzt aus
diesem Grund die gleiche Prioritat im Vergleich zur Bedienung tber die Kurzzeit- oder
Langzeitobjekte, zur Ansteuerung Uber die Positionierungsobjekte oder zum Szenenabruf.

(i] Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Zentralfunktion
stets deaktiviert (Objektwert "0").
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Sicherheitsfunktionen fur Jalousieausgange

Der Raumaktor unterscheidet fur die Jalousieausgéange bis zu fiinf verschiedene Sicherheitsfunktionen.
Jede Sicherheitsfunktion verfligt Gber ein eigenes Kommunikationsobjekt, wodurch sich die Funktionen
unabhangig voneinander aktivieren oder deaktivieren lassen.

Es stehen drei verschiedene Windalarme zur Verfugung. Diese Alarme kdnnen beispielsweise zum
Wind- oder Strumbdenschutz von Jalousien oder Markisen an mehreren Gebaudefassaden verwendet
werden. Zusatzlich oder alternativ kann ein Regenalarm, beispielsweise zum Schutz von Markisen, und
ein Frostalarm, zum Beispiel zur Vermeidung einer mechanischen Zerstérung ausgefahrener Jalousien
bei tiefen Temperaturen, freigeschaltet und verwendet werden. Die Telegrammpolaritat der
Sicherheitsobjekte ist fest vorgeben: "0" = kein Alarm / "1" = Alarm.

In der Regel steuern Wetterstationen, die Gber Sensoren Temperatur, Windgeschwindigkeit und Regen
erfassen, die Kommunikationsobjekte der Sicherheitsfunktion an.

Die Sicherheitsfunktionen werden gemeinsam fir alle Jalousieausgange angelegt und konfiguriert. Die
verschiedenen Jalousie-Ausgéange des Aktors kdnnen separat auf alle oder einzelne Sicherheits-
funktionen zugewiesen werden. Nur zugewiesene Ausgange reagieren auf einen Zustandwechsel der
Sicherheitsobjekte. Dabei sind die Reaktionen zu Beginn ("1"-Telegramm) oder am Ende
("0"-Telegramm) einer Alarmmeldung kanalorientiert parametrierbar.

Da Ausgange auch auf mehrere Sicherheitsalarme zugewiesen sein kdnnen, ist die Prioritat
eintreffender Alarmmeldungen kanaltbergreifend einstellbar. So besitzen die drei Windalarme
zueinander unverdnderbar die gleiche Prioritat (logisches ODER). Die Prioritéatsreihenfolge der
Windalarme im Vergleich zum Frostalarm oder zum Regenalarm ist parametrierbar.

Die Kommunikationsobjekte fur die Sicherheitsalarme kdnnen auf das Eintreffen von zyklischen
Telegrammen Uberwacht werden. Bleiben Telegramme innerhalb einer einstellbaren
Uberwachungszeit aus, aktiviert der Aktor fiir die zugewiesenen Ausgénge die Sicherheitsfahrt. Die
Sicherheitsfunktion wird beendet, sobald ein neues "0"-Telegramm empfangen wird. Fur die
Windalarme, fur den Regenalarm und fiir den Frostalarm kénnen separat unterschiedliche Uber-
wachungszeiten zwischen '1 Minute' und '23 Stunden 59 Minuten' in der ETS eingestellt werden. Fur
die Windalarme wird eine gemeinsame Zeit konfiguriert. Jeder Windalarm verfligt jedoch tber einen
eigenen Timer, so dass die Windobjekte getrennt voneinander auf Telegrammupdates geprtft werden.

Prioritadtsauswertung
hoch --> mittel --> niedrig

1
Objekt _ zyklische ) > M
"Windalarm 1" Uberwachung g wind 1
Objekt ’ dische |
je zyklische
"Windalarm 2" Uberwachung g =1 Wind 2
Objekt klisch b
j zyklische .
Uberwachung Wind 3 Ausgang
Objekt _ zyklische
"Regenalarm” Uberwachung Regen
Objekt N zyklische R ) R
"Frostalarm” Uberwachung J Frost _J
y

1): Gemeinsame Uberwachungszeit, unterschiedliche Timer.

YVY VYN

Ausgénge 3..4

Bild 13: Funktionsschaltbild der Sicherheitsfunktionen
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Sicherheitsfunktionen freigeben

Die Sicherheitsfunktionen missen zunachst global freigegeben werden, bevor sie parametriert und
verwendet werden kdnnen. Nach globaler Freigabe kénnen die einzelnen Sicherheitsalarme
unabhangig voneinander freigegeben oder gesperrt werden.

= Den Parameter "Sicherheitsfunktionen" auf der Parameterseite "Allgemein Jalousieausgange"
einstellen auf "freigegeben”.

Die Sicherheitsfunktionen sind global freigegeben und die weiteren Parameter sowie die
Parameterseite "Jalousie Sicherheit Zeiten" werden sichtbar.

® Die Parameter "Windalarm 1", "Windalarm 2", "Windalarm 3", "Regenalarm” und "Frostalarm" gemaf
der Funktionsanforderung auf "freigegeben” einstellen. Die Einstellung "gesperrt" deaktiviert den
entsprechenden Alarm.

Die erforderlichen Sicherheitsalarme sind freigegeben. Die Sicherheitsobjekte sind sichtbar und
kdnnen mit Gruppenadressen verbunden werden.

(i] Es ist darauf zu achten, dass die kanalorientierten Zuordnungen der Jalousieausgange zu den
Sicherheitsalarmen (auf den Parameterseiten "Ax — Sicherheit"; x = 1/2, 3/4) erst dann funktionieren,
wenn der entsprechende Alarm auch freigeschaltet ist. Andernfalls ist eine Zuordnung ohne
Funktion.

(i] Ein Objekt-Update der Sicherheitsobjekte ("EIN" nach "EIN" oder "AUS" nach "AUS") zeigt keine
Reaktion.

(i] Nach dem Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannungsausfall) oder nach einem
ETS-Programmiervorgang sind die Sicherheitsfunktionen stets deaktiviert. Bei einem Ausfall nur der
Netzspannung oder nur der Busspannung gehen die Objektzustande der Sicherheitsfunktionen nicht
verloren und die Funktionen bleiben aktiviert, falls sie zuvor aktiviert waren. Es ist in diesem Fall
jedoch zu beachten, dass bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr das parametrierte Verhalten
ausgefuhrt wird (Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr"). Die betroffenen
Ausgange sind danach jedoch sicherheitsverriegelt und lassen sich erst dann wieder tber den Bus
bedienen, wenn die zugewiesenen Sicherheitsfunktionen beendet werden.

Sicherheitsprioritaten einstellen

Wenn einem Jalousie-Ausgang mehrere Sicherheitsalarme zugewiesen sind, ist es wichtig, die Prioritat
der eintreffenden Sicherheitstelegramme einzustellen. Dabei Ubersteuert ein Alarm mit einer héheren
Prioritat die Alarme mit den niedrigeren Prioritaten. Sobald ein Sicherheitsalarm mit einer hoheren
Prioritat beendet wurde, wird der Sicherheitsalarm mit der untergeordneten Prioritdt ausgefuhrt, sofern
der untergeordnete Sicherheitsalarm aktiv ist.

Die Sicherheitsfunktionen missen global freigegeben sein.

= Die Parameter "Prioritat der Sicherheitsalarme" auf der Parameterseite "Allgemein
Jalousieausgéange" auf die erforderliche Prioritatenreihenfolge einstellen.

(i] Die drei Windalarme haben zueinander die gleiche Prioritat (logisches ODER). Das letzte
Telegrammupdate auf die Windalarm-Objekte entscheidet, welcher Windalarm ausgefuhrt wird. Der
Windalarm ist erst dann bei einem zugewiesenen Ausgang vollstandig deaktiviert, wenn alle drei
Objekte inaktiv ("0") sind.
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Zyklische Uberwachung einstellen

Falls eine zyklische Telegrammuberwachung der Sicherheitsobjekte erforderlich ist, missen die
einzelnen Uberwachungsfunktionen separat aktiviert werden. Die Freigaben der Uberwachungs-
funktionen und die Einstellungen der Uberwachungszeiten erfolgen auf der Parameterseite "Jalousie
Sicherheit Zeiten".

Die Sicherheitsfunktionen missen global freigegeben sein.

= Falls eine Uberwachung der Windalarme aktiviert werden soll, muss der Parameter "Uberwachung
fur Windalarme verwenden ?" auf "Ja" konfiguriert werden.

Die Uberwachung der Windalarmobjekte ist aktiviert. Sobald die Uberwachung aktiviert ist, miissen
alle freigeschalteten Windalarmobjekte zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden! Sobald nur
ein Windalarm-Telegramm innerhalb der Uberwachungszeit ausbleibt, wird fur den betroffenen
Ausgang die Windalarm-Reaktion ausgeftihrt.

* Die erforderliche Uberwachungszeit fiir die Windalarmobjekte bei den Parametern "Zeit fir
Uberwachung Windalarm" parametrieren.

= Falls eine Uberwachung des Regenalarms aktiviert werden soll, muss der Parameter "Uberwachung
fur Regenalarm verwenden ?" auf "Ja" konfiguriert werden.

Die Uberwachung des Regenalarmobjekts ist aktiviert. Sobald die Uberwachung aktiviert ist, muss
das Regenalarmobjekt zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden!

* Die erforderliche Uberwachungszeit fiir das Regenalarmobjekt bei den Parametern "Zeit fur
Uberwachung Regenalarm” parametrieren.

= Falls eine Uberwachung des Frostalarms aktiviert werden soll, muss der Parameter "Uberwachung
fur Frostalarm verwenden ?" auf "Ja" konfiguriert werden.

Die Uberwachung des Frostalarmobjekts ist aktiviert. Sobald die Uberwachung aktiviert ist, muss das
Frostalarmobjekt zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden!

* Die erforderliche Uberwachungszeit fiir das Frostalarmobjekt bei den Parametern "Zeit fir
Uberwachung Frostalarm” parametrieren.

(i) Die Uberwachung der Windalarme darf nur dann aktiviert werden, wenn unter "Allgemein
Jalousieausgange" mindestens ein Windalarm freigeschaltet wurde.

(i) Die Zykluszeit der Sender sollte kleiner als die parametrierte Uberwachun_gszeit des Raumaktors
sein, um sicherzustellen, dass mindestens ein Telegramm innerhalb der Uberwachungszeit
empfangen wird.
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4.2.4.1.4 Kanallubergreifende Funktionen fur Ventilausgange

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

Der Zustand der Ventilantriebe nach einem ETS-Programmiervorgang kann gemeinsam fir die beiden
Ausgange A5 & A6 in der ETS eingestellt werden.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten aller Ventilausgdnge nach ETS-Programmiervorgang" ist kanaltibergreifend
auf der Parameterseite "Allgemein Ventilausgange" angelegt. Uber diesen Parameter kann das
Verhalten der Ventilausgange unabhangig zum Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
parametriert werden.

= Parameter einstellen auf "Ventile schlieRen".

Der Aktor schlief3t die angeschlossenen Ventilantriebe vollstandig nach einem ETS-
Programmiervorgang. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
bertcksichtigt, so dass bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventile 6ffnen".

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen Ventilantriebe vollstandig nach einem ETS-
Programmiervorgang. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
bertcksichtigt, so dass bei stromlos getffneten Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventile auf Wert fur Zwangsstellung".

Der Aktor stellt die angeschlossenen Ventilantriebe auf den je Ausgang in der ETS konfigurierten
Wert fiir die Zwangsstellung (0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstandig geschlossen, bei der Einstellung 100 % vollstandig getffnet. Das Bestromen des
Ventilausgangs geschieht grundsatzlich unter Bertlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns.
Bei den Einstellungen 1...99 % fir den Zwangsstellungswert fuhrt der Aktor nach einem ETS-
Programmiervorgang solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass eine neue
Stellgré3e oder eine andere Funktion vorgegeben oder aktiviert wird. In diesem Fall wird die PWM
nach einem ETS-Programmiervorgang auch fiir Ventilausgange mit einer schaltenden Stellgréf3e

(1 Bit) ausgefuhrt!

= Parameter einstellen auf "Ventile auf Wert flr Notbetrieb".

Der Aktor stellt die angeschlossenen Ventilantriebe auf den je Ausgang in der ETS konfigurierten
Wert fur die Notbetrieb (0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstandig geschlossen, bei der Einstellung 100 % vollstandig gedffnet. Das Bestromen des
Ventilausgangs geschieht grundsétzlich unter Berlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns.
Bei den Einstellungen 1...99 % fir den Notbetriebswert fiihrt der Aktor nach einem ETS-
Programmiervorgang solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass eine neue
Stellgré3e oder eine andere Funktion vorgegeben oder aktiviert wird. In diesem Fall wird die PWM
nach einem ETS-Programmiervorgang auch fur Ventilausgdnge mit einer schaltenden Stellgrof3e

(1 Bit) ausgefihrt!
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(i] Bei den Einstellungen "Ventile auf Wert fur Zwangsstellung" und "Ventile auf Wert fiir Notbetrieb" ist
Folgendes zu beachten:
Der Aktor greift lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %) zuriick.
Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert!
Die Werte fur Zwangsstellung und Notbetrieb sind zudem abh&ngig vom Sommer- / Winterbetrieb
des Aktors. Falls die Betriebsartenumschaltung zu den Ventilausgangen freigegeben ist (siehe
"Betriebsartenumschaltung Sommer- / Winterbetrieb"), werden in der ETS fiir jeden Ausgang zwei
getrennte Ventilpositionswerte fir Sommerbetrieb und Winterbetrieb konfiguriert und unterschieden.

(il Das an dieser Stelle parametrierte Verhalten wird nach jedem Applikations- oder Parameter-
Download durch die ETS ausgefiihrt. Der einfache Download nur der physikalischen Adresse oder
ein partielles Programmieren nur der Gruppenadressen bewirkt, dass nicht dieser Parameter
berlicksichtigt, sondern das parametrierte "Verhalten nach Bus- und Netzspannungswiederkehr"
ausgefuhrt wird!

Zudem wird das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang nur dann ausgefihrt, wenn nach
dem Programmieren Bus- und Netzspannung angeschlossen und eingeschaltet sind. Falls nur
Busspannung unterbrechungsfrei eingeschaltet sein sollte, wird das Verhalten beim Einschalten der
Netzspannung nachgefihrt. In diesem Fall wird das Verhalten bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr nicht ausgefihrt. Es ist zu beachten, dass nach einem ETS-
Programmiervorgang ohne eingeschaltete Netzspannung Statustelegramme zur Stellgré3e und
Netzausfallalarm auf den Bus ausgesendet werden, sofern diese Statusmeldungen aktiv sendend
oder freigegeben sind (siehe Kapitel "4.2.4.1.1 Allgemeine kanalUbergreifende Funktionen -
Netzspannungsuberwachung").

(i] Nach einem ETS-Prohrammiervorgang wird der in der ETS konfigurierte Ventilzustand eingestellt.
Dabei werden auch die Statusmeldungen "Alle Ventile geschlossen" und "Rickmeldung grofte
Stellgré3e" vom Raumaktor gemaf dem aktuellen Zustand aktualisiert und ein Telegramm auf den
Bus ausgesendet, sofern die Statusmeldung freigegeben ist. Zudem wird auch der aktuelle
Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht vorhanden) auf den Bus aktiv ausgesendet,
falls freigegeben.

Das Aussenden der Statustelegramme und Meldungen erfolgt jedoch erst, nachdem die in der ETS
konfigurierte Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

(i] Ein nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter Ventilzustand wird im Riickmeldeobjekt
nachgefihrt.

(i] Ein aktiver Handbetrieb wird durch einen ETS-Programmiervorgang beendet.
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Betriebsartenumschaltung Sommer- / Winterbetrieb

Fur die Zwangsstellungsfunktion und fur den Notbetrieb kénnen in der ETS separat fur jeden Ausgang
stetige Ventilpositionswerte (0...100 %) konfiguriert werden. Sofern eine Zwangsstellung oder ein
Notbetrieb aktiviert wurde, setzt der Raumaktor an den betroffenen Ventilausgangen die jeweils
vorgegebene Ventilposition durch eine Pulsweitenmodulation um.

Es ist fur die genannten Funktionen beim Raumaktor mdglich, fir Sommer und Winter verschiedene
Ventilpositionswerte in der ETS vorzugeben. Somit kann beispielsweise ein Notbetrieb, der bei einer
Stérung im Zuge der StellgrélRentberwachung aktiviert wurde, im Sommerbetrieb eine andere
Ventil6ffnung bewirken als im Winterbetrieb. Zudem kann auch bei einer Zwangsstellung eine
getrennte Ventilpositionsvorgabe abhéngig von der Jahreszeit unterschieden werden.

Betriebsartenumschaltung freigeben

Damit der Raumaktor zwischen zwei Sommer- und Winter-Ventilpositionswerten fir die
Zwangsstellungsfunktion und den Notbetrieb unterscheidet, muss in der ETS die
Betriebsartenumschaltung freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb ?" auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Ja" einstellen.

Die Betriebsartenumschaltung fir Sommer- und Winterbetrieb ist freigeschaltet. In der ETS wird das
1 Bit Kommunikationsobjekt "Umschaltung Sommer/Winter" sichtbar. Uber dieses Objekt kann die
Betriebsart des Raumaktors jederzeit durch ein Bustelegramm umgeschaltet werden.

Zudem schaltet die ETS automatisch weitere Parameter auf den Parameterseiten "A5 - Allgemein"
und "A6 - Allgemein" sichtbar, wodurch fur die Zwangsstellungsfunktion und fur den Notbetrieb
getrennte Ventil-Positionswerte fir Sommer und Winter konfiguriert werden kénnen.

= Den Parameter "Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb ?" auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Nein" einstellen.

Die Betriebsartenumschaltung fir Sommer- und Winterbetrieb ist gesperrt. In der ETS kann je
Ausgang nur ein Ventilpositionswert getrennt fur die Zwangsstellungsfunktion und fiir den Notbetrieb
konfiguriert werden. Es wird nicht zwischen Sommer- und Winterbetrieb unterschieden.

(i) Im Auslieferungszustand des Raumaktors ist die Sommer- / Winterbetriebsartenumschaltung
deaktiviert. Der Aktor arbeitet dann nur mit einem Ventilpositionswert fir Zwangsstellung und
Notbetrieb.
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Telegrammpolaritat zur Betriebsartenumschaltung einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Kommunikationsobjekts "Umschaltung Sommer/Winter" kann in der
ETS eingestellt werden.

Die Betriebsartenumschaltung muss zuvor freigegeben worden sein.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Umschaltung Sommer/Winter™ auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Sommer = 0 / Winter = 1" einstellen.

Der Sommerbetrieb wird durch ein "AUS"-Telegramm und der Winterbetrieb durch ein "EIN"-
Telegramm aktiviert.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Umschaltung Sommer/Winter™ auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Sommer = 1 / Winter = 0" einstellen.

Der Sommerbetrieb wird durch ein "EIN"-Telegramm und der Winterbetrieb durch ein "AUS"-
Telegramm aktiviert.

(i) Bei einem Ausfall nur der Busspannung oder nur der Netzspannung bleibt der Wert des
Kommunikationsobjekts "Umschaltung Sommer/Winter" und somit die Betriebsart erhalten. Bei
einem Busspannungsausfall wird somit die Betriebsart verwendet, die zuletzt tiber das
Kommunikationsobjekt "Umschaltung Sommer / Winter" vorgegeben wurde. Sollte bis zum Zeitpunkt
des Busspannungsausfalls noch keine Betriebsart ber den Bus vorgegeben worden sein, so greift
der Raumaktor auf die in der ETS konfigurierte "Betriebsart nach Geratereset" zurtick. Der
Objektzustand nach einem Geratereset (ETS-Programmiervorgang, Bus- oder
Netzspannungswiederkehr) kann separat in der ETS eingestellt werden (siehe "Betriebsart nach
Geratereset einstellen™).

(il Die Betriebsart kann auch wahrend eines aktivierten Notbetriebs oder wahrend einer aktivierten
Zwangsstellung tber das Objekt umgeschaltet werden. In diesem Fall passt der Raumaktor
unmittelbar nach der Umschaltung die Pulsweitenmodulation auf den Ventilpositionswert der glltigen
Betriebsart an.

Zudem kann der Wert fuir den Notbetrieb und der Wert fur die Zwangsstellung nach einem ETS-
Programmiervorgang, nach Busspannungsausfall oder nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
als Ventilpositionswert Ubernommen und eine Pulsweitenmodulation gestartet werden. Der Aktor
greift dabei lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %) unter
Berticksichtigung der eingestellten oder nachgefiihrten Betriebsart zurilick. Die
Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert, wodurch die Umschaltung
der Betriebsart nach einem der genannten Ereignisse nicht zur Umschaltung der Sommer-/Winter-
Ventilposition fuhrt.
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Betriebsart nach Geratereset einstellen

Der Wert des Kommunikationsobjektes "Umschaltung Sommer/Winter" wird nach einem ETS-
Programmiervorgang und nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr durch den Raumaktor
automatisch initialisiert. Der Initialisierungswert wird in der ETS konfiguriert.

Die Betriebsartenumschaltung muss zuvor freigegeben worden sein.

= Den Parameter "Betriebsart nach ETS-Programmiervorgang " auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Sommerbetrieb" einstellen.
Unmittelbar nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
wird der Sommerbetrieb initialisiert.

= Den Parameter "Betriebsart nach ETS-Programmiervorgang " auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Winterbetrieb" einstellen.

Unmittelbar nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
wird der Winterbetrieb initialisiert.

(il Die nach einem Geréatereset eingestellte Betriebsart wird auch im Objekt "Umschaltung
Sommer/Winter" unter Beriicksichtigung der konfigurierten Telegrammpolaritat nachgefiihrt und kann
ausgelesen werden ("L"-Flag setzen).
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Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen”

Der Raumaktor kann durch ein 1 Bit Statustelegramm die Information auf den Bus aussenden, dass
alle Ventile geschlossen sind, also tber die StellgroRen beider Ventilausgédnge keine Heiz- oder
Kihlenergie mehr angefordert wird. Diese Statusmeldung kann beispielsweise zu
Visualisierungszwecken oder zur Pumpensteuerung in einer Heiz-/Kiihlanlage sinnvoll sein.

Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen" freigeben

Die Statusmeldung kann gemeinsam fur die beiden Ventilausgange des Raumaktors auf der
Parameterseite "Allgemein Ventilausgange" freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Status-Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ einstellen auf "freigegeben"”.

Die Statusfunktion "Alle Ventile geschlossen” ist freigegeben. Das Kommunikationsobjekt "Alle
Ventile geschlossen” ist in der ETS sichtbar.

= Den Parameter "Status-Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ einstellen auf "gesperrt".
Die Statusfunktion "Alle Ventile geschlossen" ist vollstéandig deaktiviert.

Telegrammpolaritat zur Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen” einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Kommunikationsobjekts "Alle Ventile geschlossen” kann in der ETS
eingestellt werden.

Die Statusmeldung muss zuvor freigegeben worden sein.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Objektwert bei 'Alle Ventile geschlossen' = 0" einstellen.

Sobald alle Ventilpositionen auf "0 %" oder "AUS" vorgegeben oder eingestellt wurden, also alle
Ventile vollstédndig geschlossen sind, sendet der Raumaktor ein "AUS"-Telegramm Uber das
Statusobjekt auf den Bus aus. Sobald nur ein Ventil an einem Ventilausgang durch eine
SchaltstellgréfZe oder durch eine beliebige Pulsweitenmodulation getffnet wird, sendet der Aktor ein
Statustelegramm "EIN" auf den Bus aus.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" auf "Objektwert bei 'Alle Ventile geschlossen' = 1" einstellen.

Sobald alle Ventilpositionen auf "0 %" oder "AUS" vorgegeben oder eingestellt wurden, also alle
Ventile vollstédndig geschlossen sind, sendet der Raumaktor ein "EIN"-Telegramm Uber das
Statusobjekt auf den Bus aus. Sobald nur ein Ventil an einem Ventilausgang durch eine
SchaltstellgréfZe oder durch eine beliebige Pulsweitenmodulation getffnet wird, sendet der Aktor ein
Statustelegramm "AUS" auf den Bus aus.

(i] Die Statusmeldung beriicksichtigt Ventilausgange mit schaltender und stetiger StellgroRe.

(i] Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird der in
der ETS konfigurierte Ventilzustand eingestellt. Dabei wird auch die Statusmeldung "Alle Ventile
geschlossen" vom Raumaktor gemaR dem aktuellen Zustand aktualisiert und ein Telegramm auf den
Bus ausgesendet, sofern die Statusmeldung freigegeben ist.

Das Aussenden erfolgt in den genannten Fallen jedoch erst, nachdem die in der ETS konfigurierte
Verzogerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

(i) Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an einem
Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr angesteuert,
wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand tibergehen (stromlos
geoffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstéandig gedffnetes Ventil (Ventil-
Wirksinn stromlos ged6ffnet) wird bei der Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen" wie ein
geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.
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Rickmeldung der grofdten Stellgrofie

Bei bestimmten Brennwertdfen kann zur Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur des Heizkreises
die Information der im Heizkreis grof3ten HeizstellgroRe erforderlich werden.

Der Raumaktor ermittelt ausschlieRlich fur Ventilausgange mit stetiger StellgréRe stets den im Aktor
grofiten 1 Byte-StellgroBensollwert. Der Aktor kann diesen gré3ten StellgréZenwert Uber ein separates
1 Byte Kommunikationsobjekt "Riickmeldung grof3te StellgroRe™ aktiv auf den Bus aussenden.

Es werden in dieser Rickmeldungsfunktion nicht nur die Gber den Bus empfangenen StellgroRen
ausgewertet. Der Raumaktor berticksichtigt auch Zusténde von gedéffneten Ventilen, die durch eine
Handbedienung oder durch eine Sonderfunktion (Zwangsstellung, Notbetrieb, Verhalten bei
Busspannungsausfall und bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr / Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang) eingestellt wurden.

Ventilausgange mit einer schaltenden 1 Bit Stellgré3e werden bei der Ermittlung der grof3ten
Stellgré3e nicht berticksichtigt, auch dann nicht, wenn diese Ausgange eine Pulsweitenmodulation
ausfihren (beispielsweise wéhrend einer Handbedienung oder bei einer Zwangsstellung).

Ruckmeldung der gré3ten Stellgrofie freigeben

Die Rickmeldung der grof3ten StellgrofRe des Raumaktors kann gemeinsam fir die beiden
Ventilausgange auf der Parameterseite "Allgemein Ventilausgange" freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Nur fur stetige 1 Byte Ventilausgange: Rickmeldung der grof3ten Stellgrofze”
einstellen auf "freigegeben”.

Die Riuckmeldungsfunktion ist freigeschaltet und in der ETS wird das Kommunikationsobjekt

"Rickmeldung grof3te Stellgrol3e” sichtbar. Der Aktor sendet ein Rickmeldetelegramm aus, sobald
sich der groRte aktive StellgroRenwert, z. B. beim Offnen eines Ventils, verandert. Wenn die Ventile
an beiden Ventilausgangen vollstandig geschlossen sind, Ubertragt die Rickmeldung den Wert "0".

= Den Parameter "Nur fir stetige 1 Byte Ventilausgange: Riickmeldung der grofdten Stellgro3e”
einstellen auf "gesperrt".

Die Riuckmeldungsfunktion der groften Stellgréi3e ist vollstédndig deaktiviert.

(i] Falls beide Ventilausgange auf 1 Bit StellgroRen parametriert sind, ist die Riickmeldung der groften
Stellgrof3e stets "0".

(il Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird der in
der ETS konfigurierte Ventilzustand eingestellt. Dabei wird auch die "Rickmeldung gréfite
StellgroRe” vom Raumaktor gemanR dem aktuellen Zustand aktualisiert und ein Telegramm auf den
Bus ausgesendet, sofern die Rickmeldung freigegeben ist.

Das Aussenden erfolgt in den genannten Fallen jedoch erst, nachdem die in der ETS konfigurierte
Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

(i] Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an einem
Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr angesteuert,
wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand Ubergehen (stromlos
geoffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstéandig gedffnetes Ventil (Ventil-
Wirksinn stromlos ged6ffnet) wird bei der "Rickmeldung grof3te StellgréRe” wie ein geschlossenes
Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.
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Festsitzschutz

Der Raumaktor verfugt Uber einen automatischen Festsitzschutz, um ein Verkalken oder ein
Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu verhindern. Der Festsitzschutz wirkt, falls er in
der ETS freigegeben ist, stets zeitgleich auf beide Ventilausgénge.

Festsitzschutz freigeben

Der Festsitzschutz wird global fir beide Ventilausgénge auf der Parameterseite "Allgemein
Ventilausgange" freigeschaltet.

Den Parameter "Festsitzschutz" einstellen auf "freigegeben”.

Der Festsitzschutz wird zyklisch alle 6 Tage unabhangig vom momentanen Betriebszustand und der
aktiven Ventilposition gleichzeitig fir beide Ventilausgénge aktiviert. Dabei schaltet der Raumaktor
fur die Dauer von ca. 5 Minuten beide Ventilausgange ein. Nach dieser Einschaltphase schaltet der
Aktor alle Ventilausgange fir eine neue Dauer von ca. 5 Minuten aus. Dadurch wird sichergestellt,
dass alle Ventile, egal ob stromlos ge6ffnet oder stromlos geschlossen, nahezu vollstandig auf- und
zugefahren wurden und somit einmal der gesamte Ventilverfahrweg 'durchlaufen’ wurde.

Im Anschluss an den Festsitzschutz steuert der Aktor die Ausgange wieder in Abhéngigkeit des
eingestellten Betriebszustands an.

Den Parameter "Festsitzschutz" einstellen auf "gesperrt".
Der Festsitzschutz ist vollstandig deaktiviert und wird nicht ausgefuhrt.

(i] Ein Festsitzschutz lauft unabhangig von der Busspannung stets 'im Hintergrund' ab und wird nicht

Uber die Statusobjekte auf den Bus gemeldet. Die Zustands-LED an der Geratefront zeigen auch
wahrend eines Festsitzschutzes den Bestromungszustand der einzelnen Ventilausgange an.

(i] Die Zykluszeit des Festsitzschutzes wird nur dann neu gestartet, nachdem die

Versorgungsspannung des Aktors vollstandig wieder eingeschaltet wird ( Bus- und
Netzspannungswiederkehr) oder das Gerat neu durch die ETS programmiert wurde. In diesen Fallen
mussen also mindestens zunachst ca. 6 Tage vergehen, bis dass der Festsitzschutz erstmalig
automatisch ausgefuhrt wird.

(i] Der Festsitzschutz besitzt eine hohere Prioritéat als eine Zwangsstellung oder als der Notbetrieb.

Diese Betriebszustande werden, wie auch der Normalbetrieb durch Stellgré3en, vom Festsitzschutz
Ubersteuert.

Eine Handbedienung (kurzzeitig oder permanent) Ubersteuert hingegen den Festsitzschutz. Falls
wahrend einer aktiven Handbedienung ein Festsitzschutz ausgefuhrt werden soll (weil der Zeitzahler
von 6 Tagen abgelaufen ist), so aktiviert der Raumaktor den Festsitzschutz nicht, er startet jedoch
die 2 x 5 Minuten EIN-AUS-Zeit des Schutzes. Sollte die Handbedienung beendet werden, bevor die
EIN-AUS-Zeit des Festsitzschutzes abgelaufen ist, so fuhrt der Raumaktor den Festsitzschutz fur die
verbleibende Zeit nachtraglich aus.
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4.2.4.2 Kanalorientierte Funktionsbeschreibung

4.2.4.2.1 Funktionsbeschreibung der Schaltausgange

Betriebsart

Die Relais eines Schaltausgangs lassen sich auf SchlieRer- oder Offnerbetrieb parametrieren. Auf
diese Weise ist das Invertieren von Schaltzustanden maglich. Die eingestellte Betriebsart hat auch
Auswirkungen auf die Schaltstatus-Ruckmeldungen.

Betriebsart einstellen
Der Parameter "Betriebsart" ist separat fir jeden Ausgangskanal auf der Parameterseite
"Ax - Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.
= Betriebsart als Schlie3er einstellen.
Schaltzustand = aus ("0") = Relaiskontakt offen,
Schaltzustand = ein ("1") > Relaiskontakt geschlossen.
* Betriebsart als Offner einstellen.

Schaltzustand = aus ("0") > Relaiskontakt geschlossen,
Schaltzustand = ein ("1") > Relaiskontakt offen.

Szenen-
funktion

Objekt Treppenhaus-
"Treppenhausfkt.” funktion

Objekt
"Schalten”

Objekt
"Szenennebenst."

Zeitfunktionen Verhalten

Sperr- oder - Busausfall Blinken «
Verkniipfung Zwangsstellungs- - Buswiederkehr " X
5 " funktion - ETS-Programmier- (nur bei Sperrfunktion)
Objekt vorgang
"Verknupfung"

* * *
Objekt Verzégerung nach : L
[ "Riickmeldung" } Busspannungswiederkehr Zyklisches Senden [
Objekt b Verzégerung nach o 2yklisches Senden ‘* * = optional parametrierbar
"Sammelriickmel." Busspannungswiederkehr ‘

Bild 12: Funktionsschaltbild "Betriebsart"

W

(i] Der logische Schaltzustand ("ein - 1" oder "aus — 0") wird durch das Kommunikationsobjekt
"Schalten” eingestellt und durch die Funktionen beeinflusst, die optional aktiviert werden kdnnen
(z. B. Zeit-/Treppenhausfunktionen, Verknupfungen, Sperr-/Zwangsfunktionen, Szenen —
siehe Bild 12).

(i] Ein nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter
Schaltzustand wird im Ruckmeldeobjekt nachgefiihrt. Bei einem Netzspannungsausfall werden
Schaltstatus-Rickmeldetelegramme auf den Bus ausgesendet, wenn die Busspannung noch
eingeschaltet ist. In diesem Fall ist zu beachten, dass unabhéangig von der eingestellten Betriebsart
(SchlieRer oder Offner) alle Ausgange mit dem Schaltzustand "ausgeschaltet - 0" initialisiert werden
und somit auch das Ruckmeldetelegramm auf diesen Zustand angepasst wird.
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Verhalten bei Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang

Die Vorzugslagen der Relais nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang kénnen fur jeden Ausgang separat eingestellt werden. Da der Aktor mit
netzversorgten monostabilen Relais bestlckt ist, kann zusatzlich auch der Relaisschaltzustand bei
Busspannungsausfall definiert werden.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang” ist separat fur jeden Ausgangskanal auf
der Parameterseite "Ax - Allgemein” (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt. Uber diesen
Parameter kann das Relaisverhalten des Ausgangs unabhangig zum Verhalten nach
Busspannungswiederkehr parametriert werden.

= Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Nach einem ETS-Programmiervorgang zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt
im zuletzt eingestellten Schaltzustand. Der interne logische Schaltzustand geht durch den ETS-
Programmiervorgang nicht verloren.

= Parameter einstellen auf "Kontakt schlieRen".
Der Relaiskontakt schliel3t nach einem Programmiervorgang durch die ETS.

= Parameter einstellen auf "Kontakt 6ffnen”.
Der Relaiskontakt 6ffnet nach einem Programmiervorgang durch die ETS.

(i] Das an dieser Stelle parametrierte Verhalten wird nach jedem Applikations- oder Parameter-
Download durch die ETS ausgefihrt. Der einfache Download nur der physikalischen Adresse oder
ein partielles Programmieren nur der Gruppenadressen bewirkt, dass nicht dieser Parameter
bertcksichtigt, sondern das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr"
ausgefuhrt wird!

(i] Ein ETS-Programmiervorgang kann ausgefiihrt werden, sobald die Busspannung am Raumaktor
angeschlossen und eingeschaltet ist. Die Netzspannungsversorgung ist fiir einen ETS-Download
nicht erforderlich.

(i] Wahrend jedes ETS-Programmiervorgangs 6ffnet der Raumaktor fiir alle Ausgange immer die
Relaiskontakte. Aus diesem Grund kann auch bei der Einstellung "keine Reaktion" ein
geschlossener Relaiskontakt kurzzeitig getffnet werden.

(i] Ein nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter Schaltzustand wird — beriicksichtigt durch
den Parameter "Betriebsart" — im Ruckmeldeobjekt nachgefuhrt.

(i] Ein aktiver Handbetrieb wird durch einen ETS-Programmiervorgang beendet.

(iJ Nach einem ETS-Programmiervorgang sind die Sperrfunktionen sowie die Zwangsstellungen stets
deaktiviert.
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Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall” ist separat fur jeden Ausgangskanal unter
"Ax - Allgemein" (X = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

Parameter einstellen auf "keine Reaktion™:

Bei Busspannungsausfall zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im zuletzt
eingestellten Schaltzustand, sofern die Netzspannungsversorgung des Aktors noch eingeschaltet ist.
Parameter einstellen auf "Kontakt schlie3en":

Der Relaiskontakt schliel3t bei Busspannungsausfall, sofern die Netzspannungsversorgung des
Aktors noch eingeschaltet ist.

Parameter einstellen auf "Kontakt 6ffnen:

Der Relaiskontakt 6ffnet bei Busspannungsausfall.

(i) Bei den Einstellungen "Kontakt schlieBen" und "Kontakt 6ffnen” haben bei einem Ausfall der

Busspannung zuvor aktivierte Zeitverzégerungen oder zuvor abgerufene verzégerte Szenen keine
Auswirkungen auf den betroffenen Ausgang. Dadurch geht ein kurz vor Busausfall empfangenes
Telegrammupdate verloren, wenn die entsprechende Verzégerungszeit noch nicht abgelaufen ist.
Bei der Einstellung "keine Reaktion" werden vor Busausfall gestartete Verzégerungszeiten
(Zeitverzdgerung, verzdgerter Szenenabruf) auch nach dem Ausfall der Busspannung noch
ausgewertet, sofern die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Der Zustand eines
Ausgangs kann sich dadurch auch nach Busausfall noch andern.

(i] Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung fallen alle Relais des Aktors — unabhéngig vom

Zustand der Busspannung — grundsétzlich ab (Kontakt gedffnet). Die Ausgange sind in diesem
Zustand nicht mehr ansteuerbar. Zeitfunktionen (Szenen-, Zeitverzégerungen) werden bei einem
alleinigen Ausfall der Netzspannungsversorgung nicht unterbrochen.

Bei einem Netzspannungsausfall werden Schaltstatus-Rickmeldetelegramme auf den Bus
ausgesendet, wenn die Busspannung noch eingeschaltet ist. In diesem Fall ist zu beachten, dass
unabh&ngig von der eingestellten Betriebsart (SchlieRer oder Offner) alle Ausgénge mit dem
Schaltzustand "ausgeschaltet” initialisiert werden und somit auch das Ruckmeldetelegramm auf
diesen Zustand angepasst wird.

(i] Bei Bus- oder Netzspannungsausfall werden auch die aktuellen Zustande der Zwangsstellungen

gespeichert, damit sie bei Busspannungswiederkehr ggf. nachgefiihrt werden kdnnen (abhéangig von
der Parametrierung der Zwangsstellungsfunktionen).

(i] Aktive Sperr- oder Zwangsstellungsfunktionen werden durch einen Busspannungsausfall stets

geldscht und sind im Anschluss inaktiv.
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Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fur jeden
Ausgangskanal auf der Parameterseite "Ax - Allgemein” (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

= Parameter einstellen auf "Kontakt schlieRen”.
Der Relaiskontakt schliel3t nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr.

= Parameter einstellen auf "Kontakt 6ffnen”.
Der Relaiskontakt 6ffnet nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr.

= Parameter einstellen auf "Zustand wie vor Bus-/Netzspannungsausfall”.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus-/Netzspannungsausfall
eingestellte und intern abgespeicherte Schaltzustand nachgefiihrt.

= Parameter einstellen auf "Treppenhausfunktion aktivieren (falls parametriert)”.

Die Treppenhausfunktion wird — unabhangig vom Objekt "Schalten" - nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr aktiviert. Es ist bei dieser Einstellung darauf zu achten, dass die
Treppenhausfunktion auch freigeschaltet und projektiert ist. Wenn die Treppenhausfunktion nicht
freigeschaltet ist, zeigt sich bei dieser Einstellung nach Bus-/Netzwiederkehr keine Reaktion.

= Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und
verbleibt im zuletzt eingestellten Schaltzustand.

(i] Bei Einstellung "Zustand wie vor Bus-/Netzspannungsausfall": Ein ETS-Programmiervorgang der
Applikation oder der Parameter setzt den intern abgespeicherten Schaltzustand auf "aus" zurtick.

(il Das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird beim Einschalten der
Busspannung nur dann ausgefihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der Applikation oder
der Parameter langer als ca. 20 s zuriickliegt. Andernfalls (Ters < 20 s) wird auch bei Buswiederkehr
das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang” ausgefthrt.

Falls ausschlieRlich die Netzspannung nach einem ETS-Download ausféllt und wieder eingeschaltet
wird, fuhrt der Aktor das "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus.

Eine Netzspannungswiederkehr beeinflusst die Kommunikationsobjekte, die Zustdnde vom Bus
empfangen (z. B. Verknipfungseingange), nicht. Die Objekte verbleiben auf dem zuletzt
eingestellten Zustand, falls die Busspannung unterbrechungsfrei angeschlossen war.

(i] Einstellung "keine Reaktion": Der Schaltzustand wird bei Busspannungswiederkehr intern auf
"ausgeschaltet - 0" zurtickgestellt, unabhangig davon, in welcher Position sich die Relais befinden!
Auch die Rickmeldungen werden auf diese Weise — ggf. auch invertiert — initialisiert.

Die Schaltstatus-Riickmeldung entspricht in diesem Fall erst dann dem 'echten’ Relaisstatus, wenn
die Ausgénge einmal Uber den Bus angesteuert wurden.

(i] Ein nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr eingestellter Schaltzustand wird — beriicksichtigt
durch den Parameter "Betriebsart" — im Rickmeldeobjekt nachgefihrt.

(i] Bei Zwangsstellung als Zusatzfunktion: Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach
Busspannungswiederkehr separat initialisiert werden. Dadurch wird bei einer Aktivierung der
Zwangsstellung die Reaktion des Ausgangs bei Busspannungswiederkehr beeinflusst. Das
parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird nur dann ausgefuhrt, wenn
keine Zwangsstellung nach Busspannungswiederkehr aktiviert ist!

Ein Ausfall der Netzspannungsversorgung des Aktors deaktiviert immer eine Zwangsstellung.

(i) Bei Sperrfunktion als Zusatzfunktion: Aktive Sperrfunktionen sind nach Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr stets inaktiv.

(i] Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung beendet. Bei einem Netzausfall ist
keine Handbedienung maoglich.
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Schaltstatus-Ruckmeldung

Der Aktor kann den am Ausgang eingestellten Schaltstatus ("eingeschaltet" oder "ausgeschaltet") auf
den Bus zuriickmelden (siehe Bild 13). Der Rickmeldewert kann optional invertiert werden.

Objekt - Treppenhaus-
"Treppenhausfkt. ) funktion
start/stopp" (Zeitsteuerung)

- * *
[“Zen(tjrgieskcthalten"H Polaritat Zentralobjekt

Verhalten

‘ * Sperr- oder - Busausfall Blink *
Zeitfunktionen ‘ Verkniipfung Zwangsstellungs- Betriebsart - Buswiederkehr (nur bei S”;)eer?funktion)
funktion - ETS-Programmier-

vorgang

Objekt
"Schalten”

Objekt *
"Verknuipfung"
- " 1% Abrufen
Objekt Szenen- L
"Szenennebenst." steuerung i«

Abspeichern

Objekt Verzégerung nach ) | + = optional pavametrierbar
[ "Ruckmeldung” Busspannungswiederkehr AEEiEs SEn ‘

Bild 13: Funktionsschaltbild der Riickmeldung

Hinweis: Verknupfungsfunktion nur alternativ
zur Treppenhausfunktion!

Schaltstatus-Rickmeldung aktivieren

Die Schaltstatus-Rickmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt
verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Schaltstatus-Riickmeldung bei jeder Anderung
eines Schaltzustandes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt
keine Telegrammubertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS
setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des Objektes.

Der Parameter "Rickmeldung ?" ist separat fir jeden Ausgangskanal auf der Parameterseite

"Ax - Allgemein” (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

= Parameter einstellen auf "nicht invertieren, aktives Meldeobjekt" oder "invertieren, aktives
Meldeobjekt".

Das Ruickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Der Schaltstatus wird in Abhangigkeit der Einstellung
nichtinvertiert oder invertiert ausgesendet, sobald sich eine Anderung des Zustandes ergibt oder
nachdem das Geréat durch die ETS programmiert wurde. Auch nach Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr erfolgt eine Telegrammubertragung der Schaltststus-Rickmeldung.

= Parameter einstellen auf "nicht invertieren, passives Statusobjekt" oder "invertieren, passives
Statusobjekt".

Das Rickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Der Schaltstatus wird nur dann als Antwort in Abhéngigkeit
der Einstellung nichtinvertiert oder invertiert ausgesendet, wenn das Riickmeldeobjekt vom Bus
ausgelesen wird. Nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
erfolgt keine automatische Telegrammubertragung.

(i] Auch Aktualisierungen "EIN" nach "EIN" oder "AUS" nach "AUS" iiber das Objekt "Schalten" oder
Uber das Objekt "Zentral Schalten" bewirken bei aktiv sendenden Objekten immer eine
Telegrammibertragung der Rickmeldung. Wenn eine Zeitverzégerung eingestellt ist, dann muss bei
einem Schaltzustandwechsel tber das Objekt "Schalten” die Verzogerungszeit erst abgelaufen sein,
bis dass die Rickmeldung aktualisiert wird.
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(i] Schaltzustandsanderungen durch die Handbedienung werden auch auf den Bus riickgemeldet.

(i] Bei Sperrfunktion als Zusatzfunktion: Ein 'blinkender' Ausgang wird stets als "eingeschaltet"
zuriickgemeldet. Auch fur gesperrte Ausgange werden Schaltstatus-Rickmeldungen ausgesendet,
wenn die Ausgéange beispielsweise durch eine Handbedienung verstellt werden.

Schaltstatus-Riuckmeldung bei Busspannungswiederkehr oder nach ETS-Programmiervorgang
einstellen

Der Zustand der Schaltstatus-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang bei der Verwendung als aktives Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In
diesen Féllen kann die Ruckmeldung zeitverzégert erfolgen, wobei die Verzdgerungszeit global fur alle
Ausgange gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzégerung nach Busspannungswiederkehr").

= Den Parameter "Zeitverzogerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der
Parameterseite "Ax - Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) auf "Ja" einstellen.

Die Schaltstatus-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert ausgesendet. In einer laufenden Verzégerungszeit wird keine
Ruckmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein Schaltzustand wahrend der
Verzdgerung andert.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der
Parameterseite "Ax - Allgemein" auf "Nein" einstellen.

Die Schaltstatus-Ruckmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang sofort ausgesendet.

(i] Bei einer Ruckmeldung nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
wird die parametrierte Betriebsart ausgewertet. Beispiele fur eine nichtinvertierte Schaltstatus-
Rickmeldung:

Betriebsart SchlieRer: Kontakt schlieen = Riickmeldung "eingeschaltet",
Betriebsart SchlieRer: Kontakt 6ffnen = Rlickmeldung "ausgeschaltet”,
Betriebsart Offner: Kontakt schlieRen = Riickmeldung "ausgeschaltet”,
Betriebsart Offner: Kontakt 6ffnen = Riickmeldung "eingeschaltet".

(i] Beim Einschalten der Netzspannung (Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet) werden
Rickmeldetelegramme stets unverzogert ausgesendet.

Zyklisches Senden der Schaltstatus-Rickmeldung einstellen

Das Schaltstatus-Rickmeldetelegramm kann tber das aktive Meldeobjekt zusatzlich zur Ubertragung

bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Riickmeldung?" auf der Parameterseite "Ax - Allgemein”
(x = Nummer des Schaltausgangs) auf "Ja" einstellen.
Das Zyklische Senden ist aktiviert.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung auf der Parameterseite "Ax - Allgemein" auf
"Nein" einstellen.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, sodass die Riickmeldung nur bei Anderung eines
Schaltzustandes auf den Bus ausgesendet wird.

(il Die Zykluszeit wird zentral auf der Parameterseite "Schaltausgange Zeiten" definiert.

(il wWahrend einer aktiven Verzogerungszeit nach Busspannungswiederkehr wird auch bei Anderung
eines Schaltzustandes keine Riickmeldung ausgesendet.
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Zeitverzbgerungen

Fur jeden Schalt-Ausgang kdnnen unabhangig voneinander bis zu zwei Zeitfunktionen eingestellt
werden. Die Zeitfunktionen wirken ausschlieR3lich auf die Kommunikationsobjekte "Schalten™" oder
"Zentral Schalten” (falls eine Zentralfunktion flrr den betroffenen Ausgang aktiviert ist) und verzégern
den empfangenen Objektwert in Abhangigkeit der Telegrammpolaritét (siehe Bild 14).

- * *
["Zenggjleskcthalten"]—’{ Polaritat Zentralobjekt

* * *
Zeitfunktionen }—» Verhalten
Sperr- oder I - Busausfall Blinken *

Verknipfung Zwangsstellungs- - Buswiederkehr =:|—>-
A * funktion - ETS-Programmier- (nur bei Sperrfunktion)

Objekt > vorgang

"Verknupfung"
* * *

Objekt Verzégerung nach . L

[ "Riickmeldung"” ] Busspannungswiederkehr Zyklisches Senden |

- * . % * * = optional parametrierbar
(e o gezogernach | L ayuisnes sencen e

Bild 14: Funktionsschaltbild der Zeitverzégerungen

Objekt
"Schalten"

Einschaltverzdégerung aktivieren

Die Zeitverzogerungen missen auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (X = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zeitverzdgerungen" den Parameter "Auswahl der Zeitverzégerung" auf
"Einschaltverzégerung" oder auf "Ein- und Ausschaltverzégerung" einstellen.

Die Einschaltverzégerung ist freigegeben. Es kann die gewiinschte Einschaltverzégerungszeit
vorgegeben werden. Nach Empfang eines EIN-Telegramms wird eine parametrierbare Zeit gestartet.
Ein weiteres EIN-Telegramm triggert die Zeit nur dann nach, wenn der Parameter
"Einschaltverzégerung nachtriggerbar ?" auf "Ja" eingestellt ist. Erst nach Ablauf der Einschalt-
verzoégerung wird der logische Schaltzustand an die folgenden Funktionen (z. B. VerknUpfung, Sperr-
| Zwangsstellungsfunktion) weitergeleitet und der Ausgang ggf. eingeschaltet. Ein AUS-Telegramm
wahrend der Einschaltverzégerung bricht die Verzégerung ab. Der logische Schaltzustand entspricht
in diesem Fall "ausgeschaltet".

Ausschaltverzégerung aktivieren

Die Zeitverzogerungen mussen auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zeitverzdgerungen" den Parameter "Auswahl der Zeitverzégerung" auf
"Ausschaltverzdgerung” oder auf "Ein- und Ausschaltverzogerung" einstellen.

Die Ausschaltverzogerung ist freigegeben. Es kann die gewtinschte Ausschaltverzégerungszeit
vorgegeben werden. Nach Empfang eines AUS-Telegramms wird eine parametrierbare Zeit
gestartet. Ein weiteres AUS-Telegramm triggert die Zeit nur dann nach, wenn der Parameter
"Ausschaltverzogerung nachtriggerbar ?" auf "Ja" eingestellt ist. Erst nach Ablauf der Ausschalt-
verzdgerung wird der logische Schaltzustand an die folgenden Funktionen (z. B. Verknipfung, Sperr-
| Zwangsstellungsfunktion) weitergeleitet und der Ausgang ggf. ausgeschaltet. Ein EIN-Telegramm
wahrend der Ausschaltverzégerung bricht die Verzégerung ab. Der logische Schaltzustand
entspricht in diesem Fall "eingeschaltet".
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(i] Riickmeldung: Wenn eine Zeitverzégerung eingestellt ist, dann muss bei einem
Schaltzustandwechsel die Verzégerungszeit erst abgelaufen sein, bis dass Riickmeldungs-
telegramme ausgesendet werden. Eine Objektaktualisierung durch Nachtriggerung von "EIN" nach
"EIN" oder von "AUS" nach "AUS" wahrend einer ablaufenden Verzégerungszeit hat keinen Einfluss
auf die Ruckmeldung des Schaltstatus.

(i] Am Ende einer Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion kann der wahrend der Funktion empfangene
oder der vor der Funktion eingestellte Zustand nachgefiihrt werden. Dabei werden auch Restzeiten
von Zeitfunktionen nachgefihrt, wenn diese zum Zeitpunkt der Sperr- oder Zwangsfreigabe noch
nicht vollstdndig abgelaufen sind. Auch bei der Verknupfungsfunktion wird ein tber das Objekt
"Schalten” neu empfangener Schaltzustand zeitverzégert ausgewertet.

(i] Die Zeitverzogerungen beeinflussen nicht die Treppenhausfunktion, falls diese freigeschaltet ist.

(i] Eine ablaufende Zeitverzégerung wird durch einen Reset des Aktors (Busspannungsausfall oder
ETS-Programmiervorgang) vollstandig abgebrochen.
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Treppenhausfunktion

Zur Realisierung einer zeitgesteuerten Beleuchtung eines Treppenhauses oder fur funktionsdhnliche
Anwendungen kann die separat flr jeden Ausgang parametrierbare Treppenhausfunktion verwendet
werden. Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" je Ausgang
freigegeben sein, damit die erforderlichen Kommunikationsobjekte und Parameter (auf der
Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion") sichtbar geschaltet werden.

Die Treppenhausfunktion wird Uber das Kommunikationsobjekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp"
angesteuert und ist vom Objekt "Schalten" des Ausgangs unabhéngig (siehe Bild 15). Auf diese Weise
ist ein 'Parallelbetrieb' von Zeit- und Normalansteuerung mdglich, wobei stets der zuletzt empfangene
Befehl ausgefuhrt wird:

Ein Telegramm auf das Objekt "Schalten" oder ein Szenenabruf zum Zeitpunkt einer aktiven
Treppenhausfunktion bricht die Treppenhauszeit vorzeitig ab und stellt den Schaltzustand gemaf dem
empfangenen Objektwert (dabei werden auch Zeitverzégerungen berlicksichtigt) oder dem Szenenwert
ein. Analog kann der Schaltzustand des Objektes "Schalten" oder ein Szenenabruf durch eine
Treppenhausfunktion Gbersteuert werden.

In Kombination mit einer Sperrfunktion ist auch eine zeitunabhangige Dauerlichtschaltung realisierbar
(siehe "Sperrfunktion").

Die Treppenhausfunktion lasst sich geméal} dem Funktionsschaltbild auch mit anderen Funktionen des
Ausgangs kombinieren. Eine Kombination mit der Verknuipfungsfunktion ist jedoch nicht moglich.

Objekt Einschalt Treppenhaus

; - * 5 N
- . Vorwarn-
. 6 . funktion
start/stopp” (Zeitsteuerung)

"Treppenhausfkt. verzégerung funktion

- *
[ "Zengg{eskcthalten"H Polaritat Zentralobjekt

Verhalten

‘ * Sperr- oder - Busausfall Blink *
Zeitfunktionen ‘ Zwangsstellungs- - Buswiederkehr b 'Sm enf i
funktion - ETS-Programmier- (nur bei Sperrfunktion)
vorgang
Szenen-
steuerung
Obijekt o " b ) )

[ Ruckﬁeldung Busﬁgﬁgﬁ;‘;ﬁ;ﬁkem zyklisches Senden ‘F * = optional parametrierbar

Objekt Verzégerung nach M ) [*
[ "Sammelriickmel.” Busspannungswiederkehr H zyklisches Senden [

Objekt
"Schalten”

Objekt
"Szenennebenst."

Bild 15: Funktionsschaltbild der Treppenhausfunktion

Die Treppenhausfunktion kann durch eine Zusatzfunktion erweitert werden. Dabei ist es mdglich, zum
Einen eine Zeitverlangerung zu aktivieren. Durch die "Zeitverlangerung" kann eine aktivierte
Treppenhauszeit Uber das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" n-fach nachgetriggert werden.
Alternativ kann die "Zeitvorgabe Uber Bus" eingestellt werden. Bei dieser Zusatzfunktion kann die
parametrierte Treppenhauszeit durch einen tber den Bus empfangenen Faktor multipliziert, also
dynamisch angepasst werden.

Weiter ist eine Erweiterung der Treppenhausfunktion durch eine separate Einschaltverzogerung und
durch eine Vorwarnfunktion realisierbar. Die Vorwarnung soll gemaf3 DIN 18015-2 eine sich noch im
Treppenhaus aufhaltende Person warnen, dass in kurzer Zeit das Licht ausgeschaltet wird.
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Einschaltverhalten der Treppenhausfunktion festlegen

Ein EIN-Telegramm auf das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" aktiviert die Treppenhauszeit
(Tew), deren zeitliche Lange durch die Parameter "Treppenhauszeit" definiert wird. Zusatzlich kann
eine Einschaltverzégerung (Tver,) aktiviert werden (siehe "Einschaltverzégerung der Treppenhaus-
funktion einstellen™). Am Ende der Treppenhauszeit schaltet der Ausgang aus oder aktiviert optional
die Vorwarnzeit (Tvoam) der Vorwarnfunktion (siehe "Vorwarnfunktion der Treppenhausfunktion
einstellen™). Unter Bertcksichtigung einer moglichen Einschaltverzégerung und einer Vorwarnfunktion
ergibt sich das in Bild 16 gezeigte Einschaltverhalten der Treppenhausfunktion.

Treppenhauszeit nachtriggerbar ? Treppenhauszeit nachtriggerbar ?
A = Nein =Ja
Telegramm EI\N EIN EI\N EI\N EI\N
"Treppenhausfunktion T
Start/Stopp” » Zeit
il I il
l T » Zeit
TVerz TEIN TVorwam TVerz TEIN TEIN TVorwam
Rickmeldung EIN
(nicht invertiert) .
AUS » Zeit

Bild 16: Einschaltverhalten der Treppenhausfunktion

Der Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" legt fest, ob die Treppenhauszeit nachgetriggert
werden kann.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.
= Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" einstellen auf "Ja".
Jedes wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit empfangene EIN-Telegramm triggert die
Treppenhauszeit vollstandig nach.
= Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" einstellen auf "Nein".

Empfangene EIN-Telegramme wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit werden verworfen. Die
Treppenhauszeit wird nicht nachgetriggert.

(i] Ein empfangenes EIN-Telegramm wahrend der Vorwarnzeit triggert die Treppenhauszeit
unabhangig vom Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" immer nach.

(il Wenn die Zusatzfunktion "Zeitverlangerung" eingestellt ist, kann der Parameter "Treppenhauszeit
nachtriggerbar ?" nicht verstellt werden. Er ist in diesem Fall fest auf "Nein" eingestellt.
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Ausschaltverhalten der Treppenhausfunktion festlegen

Bei einer Treppenhausfunktion ist auch die Reaktion auf ein AUS-Telegramm auf das Objekt
"Treppenhausfunktion Start / Stopp" parametrierbar. Ohne den Empfang eines AUS-Telegramms
schaltet der Ausgang ggf. nach Ablauf der Vorwarnzeit aus. Unter Bertcksichtigung einer maglichen
Einschaltverzdgerung und einer Vorwarnfunktion ergibt sich das in Bild 17 gezeigte Ausschaltverhalten
der Treppenhausfunktion.

A

AUS-Telegramm = ausschalten

Reaktion auf

Reaktion auf
AUS-Telegramm = ignorieren

Telegramm EIN El\N AUS EIN AUS
"Treppenhausfunktion T T \L
Start/Stopp" : ! Y > Zeit
100 L]
| | | > Zeit
TVerz TEIN TVorwarn TVerz TEIN TVerz TEIN TVonNarn

Riuckmeldung EIN
(nicht invertiert)
AUS

] |

» Zeit

Bild 17: Ausschaltverhalten der Treppenhausfunktion

Der Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm®” legt fest, ob die Treppenhauszeit (Tgn) der
Treppenhausfunktion vorzeitig abgebrochen werden kann.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" einstellen auf "ausschalten”.

Sobald wéahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit ein AUS-Telegramm Uber das Objekt
"Treppenhausfunktion Start / Stopp" empfangen wird, schaltet der Ausgang sofort aus. Ein
vorzeitiger Abbruch der Treppenhauszeit auf diese Weise erfolgt ohne Vorwarnung, d. h. die
Vorwarnzeit wird nicht gestartet.

= Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" einstellen auf "ignorieren".

Empfangene AUS-Telegramme wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit werden verworfen. Die
Treppenhauszeit wird ggf. mit Vorwarnung vollstandig zu Ende ausgefinhrt.

(i] Bei der Zusatzfunktion "Zeitvorgabe tiber Bus" kann die Treppenhauszeit der Treppenhausfunktion
auch durch den Empfang eines neuen Zeitfaktors gestartet werden (vgl. "Zusatzfunktion der
Treppenhausfunktion — Zeitvorgabe Uber Bus einstellen"). In diesem Fall werden empfangene
Faktoren "0" wie ein AUS-Telegramm interpretiert. Auch hierbei wird der Parameter "Reaktion auf
AUS-Telegramm" ausgewertet, so dass eine Treppenhauszeit vorzeitig abgebrochen werden kann.
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Einschaltverzogerung der Treppenhausfunktion einstellen

Ein EIN-Telegramm zur Aktivierung der Treppenhausfunktion kann auch zeitverzégert ausgewertet
werden. Diese Einschaltverzogerung kann separat fiir die Treppenhausfunktion aktiviert werden und
hat keinen Einfluss auf die parametrierbaren Zeitverzogerungen fiir das Objekt "Schalten”.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion” den Parameter "Einschaltverzégerung fur die
Treppenhausfunktion ?" auf "Ja" einstellen.

Die Einschaltverzégerung fur die Treppenhausfunktion ist freigegeben. Es kann die gewiinschte
Einschaltverzégerungszeit vorgegeben werden. Nach Empfang eines EIN-Telegramms auf das
Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" wird die Einschaltverzégerung gestartet. Ein weiteres
EIN-Telegramm triggert die Zeit nur dann nach, wenn der Parameter "Einschaltverzégerung
nachtriggerbar ?" auf "Ja" eingestellt ist. Erst nach dem Ablauf der Zeitverzégerung wird die
Treppenhauszeit aktiviert und der Ausgang eingeschaltet.

(il Ein AUS-Telegramm uiber das Objekt "Treppenhausfunktion Start/Stopp" wahrend der
Einschaltverzégerung beendet die Verzdgerung nur dann, wenn der Parameter "Reaktion auf AUS-
Telegramm" auf "ausschalten” eingestellt ist. Andernfalls wird das AUS-Telegramm ignoriert.

(i) Wenn die Zusatzfunktion "Zeitverlangerung" eingestellt ist, kann der Parameter "Einschalt-
verzoégerung nachtriggerbar ?" nicht verstellt werden. Er ist in diesem Fall fest auf "Nein" eingestellt.

Vorwarnfunktion der Treppenhausfunktion einstellen

Die Vorwarnung soll gemaf3 DIN 18015-2 Personen, die sich noch im Treppenhaus aufhalten, warnen,
dass bald das Licht ausgeschaltet wird. Als Vorwarnung wird die am Ausgang angeschlossene
Beleuchtung mehrmals kurz ausgeschaltet, bevor der Ausgang dauerhaft ausgeschaltet wird. Dabei
sind die Vorwarnzeit (Tvorwam), die Dauer der Unterbrechungen wahrend der Vorwarnung (T untersr) Und
die Anzahl der Vorwarnunterbrechungen parametrierbar (siehe Bild 18). Die Vorwarnzeit wird auf die
Treppenhauszeit (Tgn) aufaddiert. Die Vorwarnzeit beeinflusst den Wert des Riickmelde-Objekts,
sodass erst nach dem Ablauf der Vorwarnzeit im Rickmelde-Objekt der Wert "0" (bei nicht invertierter
Ubertragung) nachgefiihrt wird.

A Tumerbr Anzahl der Unterbrechungen = 4 (Beispiel)

EIN o
Ausgang < —H_H_’A
AUS L > Zeit

TEIN T

Riickmeldung EIN
(nicht invertiert)
AUS

=

Vorwarn

p» Zeit

Bild 18: Die Vorwarnfunktion der Treppenhausfunktion (Beispiel)
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Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion” den Parameter "Vorwarnzeit aktivieren ?" auf
"Ja" einstellen.

Die Vorwarnfunktion ist freigegeben. Es kann die gewiinschte Vorwarnzeit (Tyomam) €ingestellt
werden.

Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Anzahl der Vorwarnungen" auf
den gewilnschten Wert (1...10) einstellen.

Innerhalb der Vorwarnzeit wird die am Ausgang angeschlossene Beleuchtung genau so oft
ausgeschaltet, wie an dieser Stelle parametriert. Die 1. Vorwarnung wird immer am Beginn der
gesamten Vorwarnzeit ausgefihrt.

Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion” die Parameter "Zeit fur Vorwarnunter-
brechungen" auf den gewtinschten Wert einstellen.

Eine Unterbrechung (Tunerr) Wahrend der Vorwarnzeit ist genau so lang, wie an dieser Stelle
parametriert. Durch die einstellbare Unterbrechungszeit kann die Ausschaltphase der Beleuchtung
individuell auf das verwendete Leuchtmittel angepasst werden.

(i] Es ist zu beachten, dass die "Anzahl der Vorwarnungen" und die "Zeit fur Vorwarnunterbrechungen”

auf die zeitliche Lange der gesamten "Vorwarnzeit" abzustimmen sind. So darf die gesamte
Ausschaltphase wéahrend einer Vorwarnung ("Anzahl der Vorwarnungen" + "Zeit fur
Vorwarnunterbrechungen™) nicht langer als die Vorwarnzeit eingestellt sein! Andernfalls sind
Fehlfunktionen zu erwarten.

(i] Ein EIN-Telegramm auf das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" wahrend einer ablaufenden

Vorwarnfunktion stoppt die Vorwarnzeit und startet immer (unabhéngig vom Parameter
"Treppenhauszeit nachtriggerbar ?") die Treppenhauszeit neu. Auch in der Vorwarnzeit wird der
Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" ausgewertet, so dass eine ablaufende Vorwarnung durch
Ausschalten vorzeitig beendet werden kann.
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Zusatzfunktion der Treppenhausfunktion — Zeitverlangerung einstellen

Durch die Zeitverlangerung kann die Treppenhauszeit Uber das Objekt "Treppenhausfunktion
Start/Stopp" mehrfach nachgetriggert, also verlangert werden. Die zeitliche Lange der Verlangerung
wird durch eine Mehrfachbedienung an einer Bedienstelle (mehrere EIN-Telegramme hintereinander)
vorgegeben. Die parametrierte Treppenhauszeit kann auf diese Weise maximal um den parametrierten
Faktor (maximal 5fach) verlangert werden. Die Verlangerung erfolgt dann immer automatisch am Ende
einer einfachen Treppenhauszeit (Tgy) (siehe Bild 19).

3faches Nachtriggern (Beispiel)

A / ‘ \

Telegramm EIN EIN EIN EIN

"Treppenhausfunktion
Start/Stopp" » Zeit

Ausgang : i i

I e i

i ; : i » Zeit
TEIN TEIN TEIN TEIN TVorwarn

Riickmeldung EIN
(nicht invertiert)
AU

» Zeit

S

Bild 19: Zeitverlangerung der Treppenhausfunktion

Durch diese Funktion kann die Beleuchtung in einem Treppenhaus — beispielsweise durch eine Person
nach einem Einkauf - auf eine definierte Zeit verlangert werden, ohne wiederholte Male nach dem
Ausschalten der Beleuchtung diese nachtriggern zu missen.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion” den Parameter "Zusatzfunktion fur
Treppenhausfunktion" auf "Zeitverlangerung" und beim Parameter "Maximale Zeitverlangerung" den
gewtlinschten maximalen Faktor einstellen.

Die Treppenhauszeit wird bei jedem Empfang eines EIN-Telegramms auf das Objekt "Treppenhaus-
zeit Start / Stopp" am Ablauf in Abhangigkeit der Anzahl der empfangenen Telegramme
nachgetriggert, jedoch nur so oft, wie der parametrierte Faktor vorgibt.

Beispielsweise bedeutet die Einstellung "3fache Zeit", dass die gestartete Treppenhauszeit nach
Ablauf noch maximal drei weitere Male automatisch angetriggert werden kann. Die Zeit wird also
maximal auf das Vierfache verlangert (vgl. Bild 19).

(i] Das Triggern einer Zeitverlangerung kann wahrend der gesamten Treppenhauszeit (Tgy) stattfinden.
Es gibt keine Zeiteinschrankung zwischen zwei Telegrammen zur Zeitverlangerung.
Telegramme zur Zeitverlangerung werden nur wahrend der Treppenhauszeit ausgewertet. Ein EIN-
Telegramm wéhrend der Vorwarnfunktion triggert die Treppenhauszeit wie ein Neustart an, so dass
auch wieder eine neue Zeitverlangerung mdaglich ist.
Falls eine Einschaltverzogerung parametriert wurde, wird bereits wahrend der Einschaltverzégerung
die Zeitverlangerung erfasst.

(i] Falls eine Zeitverlangerung als Zusatzfunktion parametriert wurde, sind die Parameter
"Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" und "Einschaltverzégerung nachtriggerbar ?" fest auf "Nein"
eingestellt", da das Nachtriggern durch die Zeitverlangerung erfolgt.
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Zusatzfunktion der Treppenhausfunktion — Zeitvorgabe Gber Bus einstellen

Bei der Zeitvorgabe lber Bus kann die parametrierte Treppenhauszeit mit einem tber den Bus
empfangenen 8 Bit Faktor multipliziert, also dynamisch angepasst werden. Bei dieser Einstellung wird
der Faktor aus dem Objekt "Treppenhauszeit Faktor" abgeleitet. Der mégliche Faktorwert zur
Einstellung der Treppenhauszeit liegt im Bereich zwischen 1...255.

Die gesamte Treppenhauszeit ergibt sich als Produkt aus Faktor (Objektwert) und der parametrierten
Treppenhauszeit als Basis wie folgt...

Treppenhauszeit = (Objektwert Treppenhauszeit) x (Parameter Treppenhauszeit)
Beispiel:

Objektwert "Treppenhauszeit Faktor" = 5; Parameter "Treppenhauszeit" = 10s.
- eingestellte Treppenhauszeit =5 x 10s = 50 s.

Alternativ kann in der Parametrierung der Treppenhausfunktion festgelegt werden, ob der Empfang
eines neuen Faktors auch zeitgleich die Treppenhauszeit der Treppenhausfunktion startet. In diesem
Fall entfallt das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" und das Starten oder Stoppen wird durch
den empfangenen Faktorwert bestimmit.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Zusatzfunktion fir
Treppenhausfunktion" auf "Zeitvorgabe tUber Bus" und den Parameter "Treppenhausfunktion Gber
Objekt 'Treppenhauszeit' aktivierbar ?" auf "Nein" einstellen.

Die Treppenhauszeit kann dynamisch durch das Objekt "Treppenhauszeit Faktor" angepasst
werden. Ein Wert "0" wird wie ein Wert "1" interpretiert. Das Starten oder Stoppen der
Treppenhausfunktion erfolgt ausschlieZlich tiber das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp".

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion” den Parameter "Zusatzfunktion fur
Treppenhausfunktion" auf "Zeitvorgabe tber Bus" und den Parameter "Treppenhausfunktion tber
Objekt ‘Treppenhauszeit' aktivierbar ?" auf "Ja" einstellen.

Die Treppenhauszeit kann dynamisch durch das Objekt "Treppenhauszeit Faktor" angepasst
werden. Zuséatzlich wird die Treppenhausfunktion beim Empfang eines neuen Faktors mit der neuen
Treppenhauszeit gestartet (das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" entfallt). Ein Faktorwert
"0" wird wie ein AUS-Telegramm interpretiert, wobei in diesem Fall auch die parametrierte Reaktion
auf ein AUS-Telegramm ausgewertet wird.

Als Anwendung fir die Zeitvorgabe Uber den Bus mit automatischem Starten der Treppenhauszeit
zeigt sich beispielsweise ein grofl3eres Treppenhaus mit mehreren Etagen. In jeder Etage befindet
sich ein Tastsensor, der einen Faktorwert an die Treppenhausfunktion Ubermittelt. Je hdher die
Etage, desto groR3er der Ubermittelte Faktorwert damit die Beleuchtung langer eingeschaltet bleibt,
wenn das Durchlaufen des Treppenhauses mehr Zeit beansprucht. Beim Betreten des
Treppenhauses durch eine Person und dem Driicken eines Tastsensors wird nun die
Treppenhauszeit dynamisch angepasst und auch zeitgleich die Beleuchtung eingeschaltet.

(i] Die Treppenhausfunktion wird tber den Empfang eines neuen Faktors gestartet: Ein empfangener
Faktor > 0 wahrend einer Vorwarnzeit triggert die Treppenhauszeit unabhdngig vom Parameter
"Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" immer nach.

(il Nach einem Reset (Busspannungswiederkehr oder ETS-Programmiervorgang) wird das Objekt
"Treppenhauszeit Faktor" immer mit "1" initialisiert. Die Treppenhausfunktion wird allein dadurch
jedoch nicht automatisch gestartet (siehe "Verhalten nach Busspannungswiederkehr der
Treppenhausfunktion einstellen").

(i] Die beiden Zusatzfunktionen "Zeitverlangerung" und "Zeitvorgabe tiber Bus" lassen sich nur
alternativ parametrieren.
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Verhalten nach Busspannungswiederkehr der Treppenhausfunktion einstellen
Die Treppenhausfunktion kann nach Busspannungswiederkehr optional automatisch gestartet werden.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" den Parameter "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" auf "Treppenhausfunktion aktivieren" einstellen.

Unmittelbar nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird die Treppenhauszeit der
Treppenhausfunktion gestartet.

(il Bei dieser Einstellung ist darauf zu achten, dass die Treppenhausfunktion auch freigeschaltet und
projektiert ist. Wenn die Treppenhausfunktion nicht freigeschaltet ist, zeigt sich bei dieser Einstellung
nach Bus-/Netzwiederkehr keine Reaktion.

(i) Beim automatischen Starten der Treppenhausfunktion nach Bus-/Netzspannungswiederkehr wird
keine Einschaltverzdégerung gestartet, falls die Treppenhausfunktion eine solche Verzégerung
parametriert hat.

(il Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird beim Einschalten der
Busspannung nur dann ausgefihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der Applikation oder
der Parameter langer als ca. 20 s zuriickliegt. Andernfalls (Ters < 20 s) wird auch bei Buswiederkehr
das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang” ausgefthrt.

Falls ausschlieRlich die Netzspannung nach einem ETS-Download ausféllt und wieder eingeschaltet
wird, fuhrt der Aktor das "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus.

(i] Das parametrierte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine Zwangsstellung nach
Busspannungswiederkehr aktiviert ist!

(iJ Ein nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr eingestellter Schaltzustand wird — beriicksichtigt
durch den Parameter "Betriebsart” — im Rickmeldeobjekt nachgefihrt.
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Szenenfunktion

Separat fir jeden Schaltausgang kénnen im Aktor bis zu 8 Szenen angelegt und Szenenwerte
abgespeichert werden. Der Abruf oder auch das Abspeichern der Szenenwerte erfolgt Gber ein
separates Szenennebenstellenobjekt durch Nebenstellentelegramme. Der Datenpunk-Typ des
Nebenstellenobjektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu adressieren. Deshalb kann in der
Parametrierung einer Szene festgelegt werden, durch welche Szenennummer (1...64) die interne
Szene (1...8) angesprochen wird.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" je Ausgang freigegeben sein, damit
die erforderlichen Kommunikationsobjekte und Parameter (auf der Parameterseite "Ax - Szenen")
sichtbar geschaltet werden.

Die Szenenfunktion kann zusammen mit anderen Funktionen des Ausgangs kombiniert werden
(siehe Bild 20), wobei stets der zuletzt empfangene oder eingestellte Befehl ausgefihrt wird:

Ein Telegramm auf das Objekt "Schalten”, ein Szenenabruf oder ein Szenenspeichertelegramm zum
Zeitpunkt einer aktiven Treppenhausfunktion bricht die Treppenhauszeit vorzeitig ab und stellt den
Schaltzustand gemaf dem empfangenen Objektwert (dabei werden auch Zeitverzégerungen
bertcksichtigt) oder dem Szenenwert ein. Analog kann der Schaltzustand des Ausgangs, der durch
das Objekt "Schalten" oder durch einen Szenenabruf eingestellt wurde, durch eine Treppenhaus-
funktion oder durch ein neues Ergebnis der Verknipfungsfunktion tbersteuert werden.

Eine Funktionskombination mit dem zyklischen Uberwachen ist nicht moglich.

Objekt
"Treppenhausfkt.
start/stopp"

Einschalt-
verzégerung

iaon :
funktion -
(Zeitsteuerung) funktion

Sl " | Polaritat Zentralobiekt |-
"Zentral schalten” olaritat zentralobje

Verhalten
- * Sperr- oder - Busausfall N *
chalten ‘ funktion - ETS-Programmier- (nur bei Sperrfunktion)
vorgang
Objekt "
"Verknupfung"
Hinweis: Verknupfungsfunktion nur alternativ
zur Treppenhausfunktion!
Abrufen
Objekt Szenen-
"Szenennebenst.” steuerung ‘ -
Abspeichern
Objekt Verzdgerung nach * t
}4—{ }-—{ klisches Senden
[ "Riickmeldung" Busspannungswiederkehr zyKl \
* * * = optional parametrierbar
Objekt Verzdgerung nach zyklisches Senden L P p
Sammelruckmel Busspannungswiederkehr F

Bild 20: Funktionsschaltbild der Szenenfunktion
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Szenenabrufverzégerung fur Szenenfunktion einstellen

Jeder Szenenabruf eines Ausgangs kann optional auch verzdgert werden. Auf diese Weise lassen sich
im Zusammenspiel mit mehreren Ausgangen bei zyklischen Szenentelegrammen dynamische
Szenenablaufe konfigurieren.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Szenenabruf verzogern" auf "Ja" einstellen.

Die Verzogerungszeit ist aktiviert und kann separat parametriert werden. Die Verzdégerung
beeinflusst nur den Szenenabruf des Ausgangs. Nach dem Eintreffen eines Abruftelegramms wird
die Verzogerungszeit gestartet. Erst nach Ablauf der Zeit wird die entsprechende Szene abgerufen
und der Schaltzustand am Ausgang eingestellt.

(i] Jedes Szenenabruf-Telegramm startet die Verzégerungszeit neu und triggert diese auch nach.
Wenn zum Zeitpunkt einer ablaufenden Verzdgerung (Szenenabruf noch nicht ausgefihrt) ein neues
Szenenabruf-Telegramm empfangen wird, dass wird die alte (noch nicht abgerufene) Szene
verworfen und nur die zuletzt Empfangene ausgefihrt.

(i) Die Szenenabrufverzogerung hat keine Auswirkung auf das Abspeichern von Szenenwerten. Ein
Szenenspeichertelegramm innerhalb einer Szenenabrufverzégerung bricht die Verzégerungszeit und
somit den Szenenabruf ab.

ETS-Downloadverhalten fir Szenenfunktion einstellen

Beim Abspeichern einer Szene werden die Szenenwerte intern im Gerat nichtflichtig gespeichert
(siehe "Speicherverhalten fiir Szenenfunktion einstellen”). Damit die gespeicherten Werte bei einem
ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter nicht durch die urspriinglich
projektierten Szenen-Schaltzustande ersetzt werden, kann der Aktor ein Uberschreiben der
Szenenwerte unterbinden. Alternativ kbénnen bei jedem Programmiervorgang durch die ETS die
urspriinglichen Werte wieder in das Geréat geladen werden.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-
Download uberschreiben ?" auf "Ja" einstellen.

Bei jedem ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter werden die in
der ETS parametrierten Szenenwerte fiir den betroffenen Ausgang in den Aktor programmiert. Dabei
werden ggf. die im Gerat durch eine Speicherfunktion abgespeicherten Szenenwerte Uberschrieben.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-
Download uberschreiben ?" auf "Nein" einstellen.

Die ggf. durch eine Speicherfunktion im Gerat abgespeicherten Szenenwerte bleiben erhalten. Wenn
keine Szenenwerte abgespeichert wurden, bleiben die zuletzt durch die ETS einprogrammierten
Schaltbefehle gultig.

(il Bei der ersten Inbetriebnahme des Aktors sollte der Parameter auf "Ja" eingestellt sein, damit der
Ausgang auf glltige Szenenwerte initialisiert wird. Andernfalls sind die Werte im Aktor fr alle
Szenen "0" (ausgeschaltet).
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Szenennummern und Szenenschaltzustand fir Szenenfunktion einstellen

Der Datenpunk-Typ des Szenennebenstellen-Objektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu
adressieren. Deshalb muss fir jede interne Szene (1...8) des Ausgangs festgelegt werden, durch
welche Szenennummer (1...64) die Szene angesprochen, also abgerufen oder abgespeichert wird.
Weiter muss festgelegt werden, welcher Schaltzustand bei einem Szenenabruf am Ausgang eingestellt
werden soll.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Szene x aktivierbar durch
Szenennummer” (X = Nummer der Szene (1...8)) auf die Nummern einstellen, durch welche die
Szenen angesprochen werden sollen.

Eine Szene kann Uber die parametrierte Szenennummer angesprochen werden. Die Einstellung "0"
deaktiviert die entsprechende Szene, sodass weder ein Abruf noch ein Speichervorgang méglich ist.

(il Wenn mehrere Szenen auf die selbe Szenennummer parametriert sind, wird nur die Szene mit der
geringsten internen Szenennummer (1...8) angesprochen. Die anderen internen Szenen in diesem
Fall werden ignoriert.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Schaltzustand bei Szene x"
(x = Nummer der Szene (1...8)) auf den gewtinschten Schaltbefehl ("einschalten” oder
"ausschalten") einstellen.

Bei einem Szenenabruf wird der parametrierte Schaltbefehl abgerufen und am Ausgang eingestellt.

(i) Der Schaltbefehl wird bei einem Szenenabruf nur dann am Ausgang eingestellt, wenn keine
Zwangsstellung oder Sperrfunktion aktiviert ist.

(i] Der parametrierte Schaltbefehl wird nur dann bei einem ETS-Programmiervorgang in den Aktor
Ubernommen, wenn der Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-Download
Uberschreiben ?" auf "Ja" eingestellt ist.

Speicherverhalten fir Szenenfunktion einstellen

Der gemal Funktionsschaltbild am Ausgang eingestellte logische Schaltzustand ("eingeschaltet" oder
"ausgeschaltet") kann beim Empfang eines Szenenspeichertelegramms liber das Nebenstellenobjekt
intern abgespeichert werden. Dabei kann der Schaltzustand vor dem Abspeichern durch alle
Funktionen des Ausgangs beeinflusst werden, sofern die einzelnen Funktionen auch freigeschaltet sind
(z. B. auch Sperrfunktion, Zwangsstellungsfunktion, Handbedienung, etc.).

Als Faustregel gilt: Es wird der logische Schaltzustand abgespeichert, der durch die nichtinvertierte
Ruckmeldung auf den Bus gemeldet wird oder, falls die Rlickmeldung nicht freigeschaltet ist, auf den
Bus riickgemeldet wiirde.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltausgangs)
freigeschaltet sein.
= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Speicherfunktion fir Szene x"
(x = Nummer der Szene (1...8)) auf "Ja" einstellen.
Die Speicherfunktion ist fur die betroffene Szene aktiviert. Beim Empfang eines Speichertelegramms
Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird der aktuelle logische Schaltzustand intern abgespeichert.
= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Speicherfunktion fur Szene x"
(x = Nummer der Szene (1...8)) auf "Nein" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fir die betroffene Szene deaktiviert. Ein empfangenes Speichertelegramm
Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird verworfen.
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Betriebsstundenzahler

Der Betriebsstundenzéahler ermittelt die Einschaltzeit eines Schaltausgangs. Fur den Betriebs-
stundenzahler ist ein Ausgang aktiv eingeschaltet, wenn der Relaiskontakt geschlossen, die Last also
bestromt wird. Unabh&ngig von der eingestellten Relaisbetriebsart (SchlieRer oder Offner) und der
logischen Riickmeldung des Schaltstatus wird demnach immer ein geschlossener Kontakt
ausgewertet.

Der Betriebsstundenzéahler summiert fiir einen geschlossenen Relaiskontakt minutengenau die
ermittelte Einschaltzeit auf jeweils volle Stunden auf (siehe Bild 21). Die aufsummierten
Betriebsstunden werden in einem 2 Byte Zahler nachgefuhrt und nichtfliichtig im Gerét gespeichert.
Der aktuelle Zahlerstand kann zyklisch oder bei Anderung um einen Intervallwert durch das
Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler" auf den Bus ausgesendet werden.

. geschlossen ; i
Relaiskontakt 20 Min. 20 Min. 20 Min. 60 Min. 5 Min.
geoffnet » Zeit [Minuten]
2 —_—
Zahlerstand [h]

1

Beispiel: Vorwartszahler

o

T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T Zeit [Minuten]
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160
1h 2h

A

Inbetriebnahme
(Betriebsstundenzéhler
freigeschaltet oder Zahler
neu gestartet)

Bild 21: Funktionsweise des Betriebsstundenzahlers

Im Auslieferungszustand stehen alle Betriebsstundenwerte des Aktors auf "0". Wenn der
Betriebsstundenzéhler in der Parametrierung eines Ausgangs nicht freigegeben ist, werden fur den
betroffenen Ausgang keine Betriebsstunden gezahlt. Sobald jedoch der Betriebsstundenzéhler
freigeschaltet wird, werden sofort nach der Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS die
Betriebsstunden ermittelt und aufsummiert.

Wenn ein Betriebsstundenzéhler nachtraglich in den Parametern wieder gesperrt und der Aktor mit
dieser Sperrung programmiert wird, werden alle zuvor fur den betroffenen Ausgang gezahlten
Betriebsstunden geldscht. Bei einer neuen Freigabe steht der Betriebsstundenzéhler immer auf dem
Zahlerstand "0".

Die im Gerét gespeicherten Betriebsstundenwerte (volle Stunden) gehen durch einen Busspannungs-
ausfall oder durch einen ETS-Programmiervorgang nicht verloren. Aufsummierte Betriebsminuten
(noch keine volle Stunde erreicht) werden in diesem Fall jedoch verworfen.

Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Download aktualisiert der Aktor je Ausgang das
Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler” passiv. Der Objektwert kann ausgelesen werden,
wenn das Lesen-Flag gesetzt ist. Der Objektwert wird in Abhangigkeit der Parametrierung fir das
automatische Senden ggf. aktiv auf den Bus ausgesendet, sobald die parametrierte Sendeverzdgerung
nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist (siehe "Sendeverhalten des Betriebsstundenzéhlers
einstellen®).

Es werden keine Betriebsstunden gezahlt, wenn die Netzspannungsversorgung nicht eingeschaltet ist.
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Den Betriebsstundenzahler aktivieren

= Auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" den Parameter "Betriebsstundenzéahler" auf "freigegeben”
einstellen.

Der Betriebsstundenzahler ist aktiviert.

Den Betriebsstundenzahler deaktivieren

= Auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" den Parameter "Betriebsstundenzéahler" auf "gesperrt"
einstellen.

Der Betriebsstundenzahler ist deaktiviert.

(i] Ein Sperren des Betriebsstundenzéahlers und ein anschlieRender ETS-Programmiervorgang bewirkt
das Zuriicksetzen des Z&hlerstands auf "0".

Zahlerart des Betriebsstundenzéhlers einstellen

Der Betriebsstundenzéhler kann wahlweise als Vor- oder Rickwartszahler konfiguriert werden. In
Abhangigkeit dieser Zahlerart kann optional ein Grenz- oder ein Startwert eingestellt werden, wodurch
beispielsweise die Betriebszeit eines Leuchtmittels durch Einschrankung des Zahlbereiches tiberwacht
werden kann.

Vorwartszéhler:

Nach der Aktivierung des Betriebsstundenzéhlers durch Freischaltung in der ETS oder durch Neustart
werden beginnend bei "0" die Betriebsstunden gezéhlt. Maximal kénnen 65535 Stunden gezahlt
werden, danach bleibt der Z&hler stehen und meldet Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler"
einen Zahlerablauf.

Optional kann ein Grenzwert in der ETS eingestellt oder Uber das Kommunikationsobjekt "Grenzwert
Betriebsstundenzahler" vorgegeben werden. In diesem Fall wird bereits beim Erreichen des
Grenzwertes der Zahlerablauf tGiber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzéhler" auf den Bus gemeldet,
der Zahler lauft - falls er nicht neu gestartet wird - jedoch noch bis zum Maximalwert 65535 Stunden
weiter und stoppt dann. Erst ein Neustart leitet einen neuen Zahlvorgang ein.

Ruckwartszahler:

Nach der Freischaltung des Betriebsstundenzéhlers in der ETS steht der Zahlerstand auf "0" und der
Aktor meldet fir den betroffenen Ausgang nach dem Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr tber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" einen Zahlerablauf. Erst
nach einem Neustart wird der Rickwartszahler auf den Maximalwert 65535 gestellt und der
Zahlvorgang gestartet.

Optional kann ein Startwert in der ETS eingestellt oder Uber das Kommunikationsobjekt "Startwert
Betriebsstundenzahler" vorgegeben werden. Falls ein Startwert eingestellt ist, wird der Rickwarts-
zéhler nach einem Neustart mit diesem Wert anstelle des Maximalwertes initialisiert. Der Z&hler z&hlt
dann stundenweise den Startwert herunter. Wenn der Rickwartszahler den Wert "0" erreicht, wird der
Zahlerablauf Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" auf den Bus gemeldet und der
Zahlvorgang gestoppt. Erst ein Neustart leitet einen neuen Zahlvorgang ein.
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Der Betriebsstundenzéhler muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Den Parameter "Zahlerart" auf der Parameterseite "Ax — Betriebsstundenzahler" (x = Nummer des
Ausgangs) auf "Vorwartszahler" einstellen. Den Parameter "Grenzwertvorgabe ?" auf "ja, wie
Parameter" oder "ja, wie Uber Objekt empfangen" einstellen, wenn eine Grenzwertliberwachung
erforderlich ist. Andernfalls den Parameter auf "nein" einstellen. Bei der Einstellung "ja, wie
Parameter" den erforderlichen Grenzwert (0...65535 h) parametrieren.

Der Zahler zahlt die Betriebsstunden vorwarts von "0" beginnend. Bei aktivierter Grenzwert-
Uberwachung sendet der Aktor fir den betroffenen Ausgang ein "1"-Telegramm Uber das Objekt
"Ablauf Betriebsstundenzahler" aus, sobald der vorgegebene Grenzwert erreicht ist. Andernfalls wird
der Zahlerablauf erst beim Erreichen des Maximalwertes 65535 ausgesendet.

= Den Parameter "Zahlerart" auf der Parameterseite "Ax — Betriebsstundenzahler" (x = Nummer des
Ausgangs) auf "Ruckwartszéhler” einstellen. Den Parameter "Startwertvorgabe ?" auf "ja, wie
Parameter" oder "ja, wie Uber Objekt empfangen" einstellen, wenn eine Startwertvorgabe erforderlich
ist. Andernfalls den Parameter auf "nein" einstellen. Bei der Einstellung "ja, wie Parameter" den
erforderlichen Startwert (0...65535 h) parametrieren.

Der Zahler zahlt die Betriebsstunden nach einem Neustart riickwarts bis nach "0". Bei
Startwertvorgabe wird der Startwert heruntergezahlt, andernfalls beginnt der Zéhlvorgang beim
Maximalwert 65535. Der Aktor sendet flr den betroffenen Ausgang ein "1"-Telegramm Uber das
Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" aus, sobald der Wert "0" erreicht ist.

(i) Der Wert des Kommunikationsobjektes "Ablauf Betriebsstundenzéhler" wird intern nichtfllichtig
gespeichert. Das Objekt wird beim Einschalten der Versorgungsspannung oder nach einem ETS-
Programmiervorgang mit dem zuvor gespeicherten Wert initialisiert. Wenn in diesem Fall ein
Betriebsstundenzahler als abgelaufen gekennzeichnet ist, der Objektwert also auf "1" steht, wird
zusatzlich ein Telegramm aktiv auf den Bus ausgesendet sobald die parametrierte
Sendeverzdgerung nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist. Wenn der Zahler noch nicht
abgelaufen ist (Objektwert "0"), dann wird kein Telegramm nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang ausgesendet.

(i) Bei Grenz- oder Startwertvorgabe Giber Kommunikationsobjekt: Die Uber das Objekt empfangenen
Werte werden erst bei einem Neustart des Betriebsstundenzahlers gultig tbernommen und intern
nichtflichtig gespeichert. Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung oder nach einem ETS-
Programmiervorgang wird das Objekt mit dem zuletzt gespeicherten Wert initialisiert. Die
empfangenen Werte gehen bei Busspannungsausfall oder durch einen ETS-Download verloren,
wenn zuvor kein Zahlerneustart ausgefuhrt wurde. Aus diesem Grund wird empfohlen, bei der
Vorgabe eines neuen Start- oder Grenzwertes im Anschluss auch immer einen Zahlerneustart
auszufihren.

Solange Uber das Objekt noch kein Grenz- oder Startwert empfangen wurde, wird fest ein

Standardwert von 65535 vorgegeben. Die Uiber das Objekt empfangenen und gespeicherten Werte
werden auf den Standardwert zurlickgestellt, wenn der Betriebsstundenzéahler in den Parametern der
ETS gesperrt und ein ETS-Download ausgefihrt wird.

(i] Bei Grenz- oder Startwertvorgabe: Wenn der Start- oder der Grenzwert mit "0" vorgegeben wird,
werden die folgenden Falle unterschieden...
Bei Vorgabe wie Parameter: Der Zahler lauft nach der Freigabe des Betriebsstundenzéhlers mit
Download in der ETS oder nach einem Zahlerneustart sofort ab.
Bei Vorgabe Uber Objekt: Ein Zahlerneustart wird ignoriert, um ein ungewolltes Zurticksetzen zu
vermeiden (z. B. im Baustellenbetrieb - durch Handbedienung bereits Betriebsstunden gezahlt).

(i) Wenn die Zahlrichtung eines Betriebsstundenzéahlers durch Umparametrierung in der ETS
umgedreht wird, sollte nach dem Programmieren des Aktors stets ein Neustart des Zahlers
ausgefuhrt werden, damit sich der Zahler neu initialisiert.
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Den Betriebsstundenzéahler neu starten

Der Zahlerstand der Betriebsstunden kann jederzeit durch das Kommunikationsobjekt "Neustart
Betriebsstundenzahler" zuriickgesetzt werden. Die Polaritat des Neustarttelegramms ist fest
vorgegeben: "1" = Neustart / "0" = keine Reaktion.

Beim Vorwartszahler wird der Zahler bei einem Neustart mit dem Wert "0" und beim Rickwartszéahler
mit dem Startwert initialisiert. Wenn kein Startwert parametriert oder durch das Objekt vorgegeben
wurde, ist der Startwert fest auf 65535 eingestellt.

Bei jedem Zahlerneustart wird der initialisierte Zahlerstand aktiv auf den Bus ausgesendet.

Bei einem Neustart wird auch die Meldung eines Zahlerablaufes zuriickgesetzt. Dabei wird Uber das
Objekt "Ablauf Betriebsstundenzéhler" ein "0"-Telegramm auf den Bus ausgesendet.
Zusatzlich wird der Grenz- oder Startwert initialisiert.

(i] Wenn ein neuer Grenz- oder Startwert Uiber das Kommunikationsobjekt vorgegeben wurde, sollte im
Anschluss auch immer ein Z&hlerneustart ausgefuhrt werden. Andernfalls gehen die empfangenen
Werte bei Busspannungsausfall oder durch einen ETS-Download verloren.

(i] Wenn ein Start- oder ein Grenzwert mit "0" vorgegeben wird, gibt es bei einem Neustart
unterschiedliche Verhaltensweisen in Abhangigkeit des Prinzips der Wertvorgabe...
Bei Vorgabe wie Parameter:
Der Zahler lauft nach einem Zahlerneustart sofort ab.
Bei Vorgabe Uiber Objekt:
Ein Z&hlerneustart wird ignoriert, um ein ungewolltes Zurlicksetzen zu vermeiden (beispielsweise
nach der Installation der Gerate, wobei durch die Handbedienung bereits Betriebsstunden gezahlt
wurden). Um den Neustart auszufuihren, muss zunachst ein Grenz- oder Startwert grof3er "0"
vorgegeben werden.

Sendeverhalten des Betriebsstundenzéhlers einstellen

Der aktuelle Wert des Betriebsstundenzahlers wird stets im Kommunikationsobjekt "Wert
Betriebsstundenzéhler" nachgefuhrt. Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Download
aktualisiert der Aktor je Ausgang das Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler” passiv. Der
Objektwert kann ausgelesen werden, wenn das Lesen-Flag gesetzt ist.

Zusatzlich kann das Sendeverhalten dieses Kommunikationsobjekts eingestellt werden.

Der Betriebsstundenzéhler muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

* Den Parameter "Automatisches Senden des Zahlerwertes" auf der Parameterseite
"Ax - Betriebsstundenzéahler" (x = Nummer des Schaltausgangs) auf "bei Anderung um Intervallwert
einstellen. Den Parameter "Z&hlwertintervall (1...65535)" auf den gewiinschten Wert parametrieren.

Der zahlerstand wird auf den Bus ausgesendet, sobald er sich um das vorgegebene
Zahlwertintervall andert. Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang wird der Objektwert nach Ablauf der "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr"
automatisch ausgesendet, wenn der aktuelle Zahlerstand dem Zahlwertintervall oder einem
Vielfachen davon entspricht. Ein Z&hlerstand "0" wird in diesem Fall immer ausgesendet.

= Den Parameter "Automatisches Senden des Zahlerwertes" auf der Parameterseite
"Ax - Betriebsstundenzéahler" auf "zyklisch" einstellen.

Der Zahlwert wird zyklisch ausgesendet. Die Zykluszeit wird kanallbergreifend auf der
Parameterseite "Allgemein Schaltausgéange" definiert. Nach Busspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang wird der Z&hlerstand erstmalig nach Ablauf der parametrierten
Zykluszeit auf den Bus ausgesendet.
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Zusatzfunktionen

Zu jedem Schaltausgang kdonnen Zusatzfunktionen freigeschaltet werden. Als Zusatzfunktion ist eine
Sperrfunktion oder alternativ eine Zwangsstellungsfunktion konfigurierbar. Insofern kann nur eine
dieser Funktionen fir einen Ausgang freigeschaltet sein. Zuséatzlich ist das Parametrieren einer
Verknupfungsfunktion maglich.

Diese Zusatzfunktionen werden auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet und parametriert.

Sperrfunktion als Zusatzfunktion einstellen

Die Sperrfunktion lasst sich gemal dem Funktionsschaltbild (siehe Bild 22) auch mit anderen
Funktionen des Ausgangs kombinieren. Bei einer aktiven Sperrung werden die vorgelagerten
Funktionen Ubersteuert, sodass der betroffene Ausgang in der Sperrposition verriegelt wird. Durch die
Ubersteuerung kann auch eine Dauerlichtschaltung realisiert werden.

Objekt N Treppenhaus-
"Treppenhausfkt. _funktion ——
start/stopp" (Zeitsteuerung)

Hinweis: Verknupfungsfunktion nur alternativ
zur Treppenhausfunktion!

- * *
[ "Zengg{eskcthalten”H Polaritat Zentralobjekt

Verhalten

‘ * - Busausfall «
Zeitfunktionen ‘ . Verkniipfung Sperrfunktion Betriebsart - Buswiederkehr Blinken
- ETS-Programmier-

vorgang

Objekt
"Schalten”

Objekt *
"Verknupfung"

Abrufen

Szenen-
steuerung

Objekt
"Szenennebenst."

[«

Abspeichern

[ Objekt Verzégerung nach * 2yklisches Senden }* * = optional parametrierbar

"Ruckmeldung"” Busspannungswiederkehr

Bild 22: Funktionsschaltbild der Sperrfunktion

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Auswahl der Zusatzfunktion" auf
"Sperrfunktion" einstellen.

Die Sperrfunktion ist freigeschaltet. Es werden das Kommunikationsobjekt "Sperren" und die
Parameter der Sperrfunktion sichtbar.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Polaritat Sperrobjekt" auf die
gewdilnschte Polaritat einstellen.

(il Nach einem Bus- oder Netzspannungsausfall oder nach einem ETS-Programmiervorgang der
Applikation oder der Parameter ist die Sperrfunktion stets deaktiviert (Objektwert "0"). Bei der
invertierten Einstellung ("1 = freigegeben; 0 = gesperrt") muss nach der Initialisierung zunéchst ein
Telegrammupdate "0" erfolgen, bis dass die Sperrung aktiviert wird.

(i] Aktualisierungen des Sperrobjektes von "EIN" nach "EIN" oder von "AUS" nach "AUS" zeigen keine
Reaktion. Das Relais verbleibt in der zuletzt — ggf. auch per Handbedienung — eingestellten Position.

(i] Ein Gber den Bus gesperrter Ausgang kann weiterhin per Hand bedient werden!
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= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Zu Beginn der Sperrung wird das parametrierte Verhalten ausgefiihrt und der Ausgang verriegelt.
Bei der Einstellung "keine Anderung des Schaltzustandes" zeigt das Relais des Ausgangs keine
Reaktion und verbleibt im zuletzt eingestellten Schaltzustand (Zustand gemaf letzter nichtinvertierter
Rickmeldung). In der Einstellung "blinken™" wird der Ausgang wahrend der Sperrung zyklisch ein-
und ausgeschaltet. Die Blinkzeit wird allgemein fur alle Ausgénge auf der Parameterseite
"Allgemein” parametriert. Wahrend des Blinkens ist der logische Schaltzustand "EIN - 1".

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten am Ende der
Sperrfunktion" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Am Ende der Sperrung wird das parametrierte Verhalten ausgefiihrt und der Ausgang wird wieder
freigegeben. Bei der Einstellung "keine Anderung des Schaltzustandes" zeigt das Relais des
Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im zuletzt durch die Sperrfunktion eingestellten Zustand.

Bei "nachgefiihrten Zustand einstellen" wird am Sperrende der zuletzt vor der Sperrfunktion
anliegende oder der wahrend der Sperrfunktion intern nachgefiihrte Schaltzustand eingestellt. Dabei
werden auch Restzeiten von Zeitfunktionen oder von der Treppenhausfunktion nachgefuhrt, wenn
diese zum Zeitpunkt der Sperrfreigabe noch nicht vollstandig abgelaufen sind. Bei den Einstellungen
"keine Anderung des Schaltzustandes"”, "einschalten”, "ausschalten” oder "blinken" haben die am
Ende der Sperrfunktion eingestellten Zustande keinen Einfluss auf Zeit- oder Treppenhaus-
funktionen.

In der Einstellung "blinken" wird der Ausgang nach der Sperrung zyklisch ein- und ausgeschaltet.
Das Blinken dauert solange an, bis ein neuer Schaltzustand vorgegeben wird. Die Blinkzeit wird
allgemein fur alle Ausgange auf der Parameterseite "Allgemein" parametriert. Wahrend des Blinkens

ist der logische Schaltzustand "EIN - 1".

(il Die am Ende einer Sperrfunktion vorgegebenen Zustande tibersteuern eine ggf. parametrierte
Verknupfungsfunktion. Die parametrierte Verknupfung wird erst dann wieder ausgefiihrt und das
Ergebnis am Ausgang eingestellt, wenn sich nach Sperrfreigabe mindestens ein Eingangszustand
der Verknupfung andert oder aktualisiert wird.
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Zwangsstellungsfunktion als Zusatzfunktion einstellen

Die Zwangsstellungsfunktion l&asst sich gemafs dem Funktionsschaltbild (siehe Bild 23) auch mit
anderen Funktionen des Ausgangs kombinieren. Bei einer aktiven Zwangsstellung werden die
vorgelagerten Funktionen Ubersteuert, so dass der betroffene Ausgang in der Zwangsposition
verriegelt wird.

Objekt - Treppenhaus-
"Treppenhausfkt. ) funktion —
start/stopp" (Zeitsteuerung)

Hinweis: Verknuipfungsfunktion nur alternativ
zur Treppenhausfunktion!

- * *
["Zen(tjrgieskcthalten"]—’{ Polaritat Zentralobjekt

Verhalten

* - Busausfall
Zeitfunktionen } Verkniipfung  ——% ] Zwanf%iitﬁe(l,lsngs- Betriebsart - Buswiederkehr ‘-
- ETS-Programmier-

vorgang

Objekt
"Schalten”

Objekt *
"Verknupfung"
Objekt
"Zwangsstellung"
Abrufen
Objekt Szenen- * = optional parametrierbar
"Szenennebenst." steuerung ‘ -

Abspeichern
Objekt
"Riickmeldung"

Verzbgerung nach . zyklisches Senden L
Busspannungswiederkehr F

Bild 23: Funktionsschaltbild der Zwangsstellungsfunktion

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Auswahl der Zusatzfunktion" auf
"Zwangsstellung" einstellen.

Die Zwangsstellungsfunktion ist freigeschaltet. Es werden das Kommunikationsobjekt
"Zwangsstellung" und die Parameter der Zwangsstellungsfunktion sichtbar.

Bei der 2 Bit-Zwangsstellung wird der Schaltzustand des Ausgangs direkt durch das Zwangstelegramm
vorgegeben. Mit dem ersten Bit (Bit 0) des Objektes "Zwangsstellung” wird der aufzuzwingende
Schaltzustand angegeben. Mit dem zweiten Bit (Bit 1) Objektes wird die Zwangsfihrung aktiviert oder
deaktiviert (siehe Tabelle 1).

Bit1 [Bit0 |Funktion

0 X Zwangsstellung nicht aktiv = Normalansteuerung
0 X Zwangsstellung nicht aktiv = Normalansteuerung
1 0 Zwangsstellung aktiv: ausschalten

1 1 Zwangsstellung aktiv: einschalten

Tabelle 1: Bitkodierung der Zwangsstellung

(i] Aktualisierungen des Zwangsstellungsobjektes von "Zwangsstellung EIN" nach "Zwangsstellung
EIN" bewirken jedes Mal die Relaisansteuerung in die aufgezwungene Position. Aktualisierungen
von "Zwangsstellung AUS" nach "Zwangsstellung AUS" zeigen keine Reaktion.

(i] Ein Gber den Bus zwangsgefihrter Ausgang kann weiterhin per Hand bedient werden!
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= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten am Ende der
Zwangsstellung" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Am Ende der Zwangsstellung wird das parametrierte Verhalten ausgeftihrt und der Ausgang wird fiir
die 'Normalansteuerung' wieder freigegeben. Bei der Einstellung "keine Anderung des
Schaltzustandes" zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im zuletzt durch die
Zwangsstellung eingestellten Zustand.

Bei "Schaltzustand nachfiihren" wird am Ende der Zwangsstellungsfunktion der zuletzt vor Zwang
anliegende oder der wahrend der Zwangsfunktion intern nachgefuhrte Schaltzustand eingestellt.
Dabei werden auch Restzeiten von Zeitfunktionen oder von der Treppenhausfunktion nachgefuhrt,
wenn diese zum Zeitpunkt der Zwangfreigabe noch nicht vollstandig abgelaufen sind. Bei den
Einstellungen "keine Anderung des Schaltzustandes”, "einschalten" oder "ausschalten" haben die
am Ende der Zwangsstellungsfunktion eingestellten Zustande keinen Einfluss auf Zeit- oder
Treppenhausfunktionen.

(il Die am Ende einer Zwangsstellungsfunktion vorgegebenen Zustande ubersteuern eine ggf.
parametrierte Verknlpfungsfunktion. Die parametrierte Verknipfung wird erst dann wieder
ausgefuhrt und das Ergebnis am Ausgang eingestellt, wenn sich nach Zwangsfreigabe mindestens
ein Eingangszustand der Verknupfung &ndert oder aktualisiert wird.

Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach Busspannungswiederkehr initialisiert
werden. Bei einer Aktivierung der Zwangsstellung kann auf diese Weise der Schaltzustand des
Ausgangs beeinflusst werden.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr wird der parametrierte Zustand in das Kommunikationsobjekt
"Zwangsstellung" ibernommen. Bei einer aktivierten Zwangsstellung wird der Ausgang unmittelbar
nach Buswiederkehr entsprechend geschaltet und zwangsverriegelt, bis Gber den Bus eine
Zwangsfreigabe erfolgt. Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" auf
der Parameterseite "Ax — Allgemein” wird in diesem Fall fur den betroffenen Ausgang nicht
ausgewertet.

Bei der Einstellung "Zustand der Zwangsstellung vor Busspannungsausfall" wird der Zustand der
Zwangsstellung so eingestellt, wie er zum Zeitpunkt eines Bus- oder Netzausfalls nichtfliichtig
abgespeichert wurde. Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist
in diesem Fall der Wert intern immer auf "nicht aktiv" eingestellt.

(i] Die Zwangsstellung wird bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung des Aktors immer
deaktiviert. Auch, wenn bei Busspannungswiederkehr keine Netzspannung anliegt, wird die
Zwangsstellung nicht aktiviert. In diesem Fall wird bei Netzwiederkehr der Parameter "Verhalten
nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" ausgefihrt.

(il Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist die Zwangsstellungs-
funktion stets deaktiviert (Objektwert "0").

(i] Das parametrierte "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" der Zwangsstellung wird nur dann
ausgefuhrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter beim
Einschalten der Busspannung langer als ca. 20 s zuriickliegt. Andernfalls (Ters < 20 s) wird bei
Buswiederkehr die Zwangsstellung nicht aktiviert und das "Verhalten nach ETS-Programmier-
vorgang" ausgefihrt.
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GIRA

Verknupfungsfunktion als Zusatzfunktion einstellen

Fur jeden Ausgang kann separat und unabhéangig eine Verknupfungsfunktion parametriert werden.
Diese Funktion erméglicht das logische Verknupfen des Zustandes vom Objekt "Schalten” und von
einem zusétzlichen Verknupfungsobjekt. Der Zustand des Kommunikationsobjektes fur "Schalten”
kann auch zeitverzdgert ausgewertet werden, wenn eine Ein- oder Ausschaltverzégerung eingestellt
ist.

Die Verknlpfungsfunktion lasst sich gemaf} dem Funktionsschaltbild (siehe Bild 24) auch mit anderen
Funktionen des Ausgangs kombinieren. Eine Kombination mit der Treppenhausfunktion oder dem
zyklischen Uberwachen ist jedoch nicht moglich.

- *
[ "Zenggieskcthahen"H Polaritat Zentralobjekt

*
Zeitfunktionen }—V

Verhalten

Sperr- oder - Busausfall
Zwangsstellungs- Betriebsart - Buswiederkehr
funktion - ETS-Programmier-

vorgang

[ Objekt Verknuipfung

"Schalten”

Objekt
"Verknupfung"
Objekt *
"Szenennebenst."

Objekt j
"Rickmeldung"

Objekt *
"Sammelriickmel."

Blinken "
(nur bei Sperrfunktion)

Hinweis: Verknupfungsfunktion nur alternativ
zur Treppenhausfunktion!

1% Abrufen

Szenen-

steuerung |

Abspeichern

* = optional parametrierbar

Bild 24: Funktionsschaltbild der Verknupfungsfunktion

Die folgenden Verkniipfungsarten sind parametrierbar (siehe Bild 25).

Rickfithrung

Schalten O———
—O Ausgang

Verknipfung O——

ODER

Schalten O——

Verkniipfung O——

—O Ausgang

UND

Schalten O

Verkntpfung O——

&

O Ausgang

UND mit Rickfihrung

Bild 25: Verknupfungsarten der Verknipfungsfunktion

(i] "UND mit Ruckfiihrung:"

Bei einem Verkniupfungs-Objekt = "0" ist der Ausgang immer "0" (logisch UND). In diesem Fall wird
durch die Ruckfihrung des Ausgangs auf den Eingang "Schalten" dieser beim Setzen wieder

zuriickgesetzt. Erst, wenn das Verknlpfungs-Objekt = "1" ist, kann durch eine neu empfangene "1"
am Eingang "Schalten" der Ausgang den logischen Zustand "1" annehmen.
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Das Objekt "VerknlUpfung" kann nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang mit einem vorparametrierten Wert initialisiert werden, sodass bei einem
Telegrammupdate auf das Objekt "Schalten" unmittelbar ein korrektes Verknipfungsergebnis ermittelt
und am Ausgang eingestellt werden kann.

Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verknipfungsfunktion ?" auf "Ja"
einstellen.

Die Verknipfungsfunktion ist freigeschaltet. Es werden das Kommunikationsobjekt "Verknipfung"
und die Parameter der Verknilpfungsfunktion sichtbar.

Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Art der Verknipfungsfunktion" auf
die gewlnschte logische Verknlpfungsart einstellen.

Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" die Parameter "Objektwert des Verknupfungsobjekts
nach Busspannungswiederkehr" und "Objektwert des Verknlpfungsobjekts nach ETS-Download" auf
die erforderlichen Initialzustande einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang des
Applikationsprogramms oder der Parameter wird das Objekt "Verknlipfung" mit den eingestellten
Schaltzustanden initialisiert.

(i] Eine Ausfiihrung der Verkniipfungsfunktion nach einem Reset des Aktors (Busspannungswiederkehr

oder ETS-Programmiervorgang) erfolgt erst dann, wenn mindestens ein Eingangsobjekt der
Verknupfung durch ein Telegramm vom Bus aktualisiert wird.

(i] Die am Ende einer Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion vorgegebenen Zustande oder die

Schaltzustande, die nach einem ETS-Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall oder nach
Bus-/Netzspannungswiederkehr eingestellt werden, tbersteuern die Verknipfungsfunktion. Die
parametrierte Verknupfung wird erst dann wieder ausgefihrt und das Ergebnis am Ausgang
eingestellt, wenn sich mindestens ein Eingangszustand der VerknUpfung andert oder aktualisiert
wird.

(i] Eine Netzspannungswiederkehr beeinflusst die Kommunikationsobjekte der Verkniipfungen nicht.

Die Objekte verbleiben auf dem zuletzt eingestellten Zustand, falls die Busspannung
unterbrechungsfrei angeschlossen war.
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Zyklische Uberwachung

Die Aktor bietet die Mdglichkeit, einzelne oder alle Ausgénge zyklisch auf das Eintreffen von Schalt-
Telegrammen zu Uberwachen. Auf diese Weise kann eine Uberwachung der Objekte erfolgen, die
zyklisch vom Bus aktualisiert werden miissen. Dabei ist die Polaritat der Telegrammaktualisierung (0"
oder "1") ohne Bedeutung.

Bleibt eine Aktualisierung der tiberwachten Objekte innerhalb einer fest parametrierten Uberwachungs-
zeit aus, stellen sich die betroffenen Ausgénge auf eine vordefinierte Vorzugslage ein. Allerdings
werden die Ausgange dadurch nicht gesperrt, so dass nach Empfang eines weiteren Schalt-
Telegramms der neue Schaltzustand am Ausgang auch eingestellt wird.

Die Uberwachungszeit wird global fiir alle Ausgange auf der Parameterseite "Allgemein
Schaltausgange" durch die Parameter "Zeit fiir zyklische Uberwachung" festgelegt. Jeder Ausgang
verfugt jedoch uiber eigene Zeitsteuerungen, so dass die parametrierte Uberwachungszeit
kanalunabhangig ausgewertet wird.

Die Zeit wird fiir einen Ausgang nach jedem Empfang eines Schalt-Telegramms Uber die Objekte
"Schalten" oder "Zentral Schalten" (falls eine Zentralfunktion fur den betroffenen Ausgang aktiviert ist)
neu gestartet (siehe Bild 26). Ein Neustart der Uberwachungszeit erfolgt auch automatisch nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang.

Objekt " |t
["Zent o Polaritét Zentralobjekt

Verhalten

il ebsart R Blinken *
e o | o D
funktion - ETS-Programmier- (nur bei Sperrfunktion)

vorgang

Verzogerngnach || ) s * = optional parametrierbar
{ RJd«reidug‘ H Busspannungswiederkehr 2disches Senden [

Objekt b Verzégerungnach | " I*
[Samnelmdanel Busspannungswiederkehr Aisches Serden ¢

Bild 26: Funktionsschaltbild der zyklischen Uberwachung

Zyklische Uberwachung aktivieren

Die zyklische Uberwachung kann separat fiir jeden Ausgang durch den Parameter "Zuordnung zur
zyklischen Uberwachung ?" auf der Parameterseite "Ax — Freigaben” (x = Nummer des
Schaltausgangs) aktiviert werden. Sobald bei aktivierter Funktion die Uberwachungszeit ablauft ohne
ein Telegrammupdate empfangen zu haben, stellt der Aktor fur den betroffenen Ausgang die
Vorzugslage nach Zeitablauf ein.

= Den Parameter auf "Ja, nach Zeitablauf 'EIN™ einstellen.

Die zyklische Uberwachung ist aktiviert. Nach Zeitablauf wird der Ausgang eingeschaltet.

= Den Parameter auf "Ja, nach Zeitablauf 'AUS™ einstellen.
Die zyklische Uberwachung ist aktiviert. Nach Zeitablauf wird der Ausgang ausgeschaltet.

(i) Bei aktivierter zyklischer Uberwachung sind die folgenden Funktionen nicht parametrierbar:
Zeitverzégerungen, Treppenhausfunktion, Verknipfung und Szene.

(iJ Wenn sich ein Ausgang beim Ablauf der Uberwachungszeit bereits in der Vorzugslage befindet,
erfolgt keine Reaktion und es wird auch keine Rickmeldung ausgesendet.

(il Die Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion hat eine hohere Prioritét als die zyklische Uberwachung.
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4.2.4.2.2 Funktionsbeschreibung der Jalousieausgéange

Betriebsart

Jeder Ausgang des Raumaktors kann unabhangig durch Definition der Betriebsart auf die
angeschlossene Antriebsart konfiguriert werden. Es kdnnen Lamellenjalousien, alternativ Rollladen
oder Markisen oder als dritte Alternative Luftungsklappen angesteuert werden. In Abhangigkeit der
eingestellten Betriebsart passt die ETS die Parameterbezeichnungen und Kommunikationsobjekte aller
Funktionen eines Ausgangs an. So sind beispielsweise bei der Betriebsart "Jalousie" auch Parameter
und Objekte fur die Lamellenansteuerung vorhanden. In der Betriebsart "Rolllade / Markise" fehlt die
Lamellenansteuerung, es kann aber eine Tuchstraffungsfunktion bei Einsatz von Markisen parametriert
werden. Bei der Betriebsart "Luftungsklappe” werden Antriebsfahrten "schlieen” und "6ffnen”
unterschieden, anstelle einer Aufwarts- oder Abwaértsfahrt bei Jalousien oder Rollladen.

In dieser Dokumentation wird fur Jalousien, Rollladen oder Markisen auch der Begriff "Behang"
verwendet, wenn nicht explizit Gber eine besondere Funktion (z. B. die Lamellenansteuerung)
geschrieben wird.

In allen Betriebsarten kénnen Positionen vorgegeben werden.

Betriebsart einstellen

Der Parameter "Betriebsart” ist separat fir jeden Jalousieausgang auf den Parameterseiten
"Ax - Allgemein" (x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt.

= Den Parameter "Betriebsart" auf die erforderliche Betriebsart einstellen.

(i] Der Parameter "Betriebsart" hat Auswirkung auf viele kanalorientierten Parameter und
Kommunikationsobjekte der Jalousie-Ausgange. Bei Umstellung der Betriebsart in der ETS werden
Parameter dynamisch angepasst, so dass bereits getroffene Einstellungen oder Verbindungen von
Gruppenadressen zurlickgesetzt werden kdnnen. Aus diesem Grund sollte die erforderliche
Betriebsart ganz zu Beginn der kanalorientierten Geratekonfiguration parametriert werden.

(i] Luftungsklappen sind so an die Ausgange anzuschlieRen, dass sie bei Ansteuerung der
Fahrtrichtung "auf - a" 6ffnen und bei Fahrtrichtung "ab — v" schlieRen.

(iJ Eine Markise fahrt nach oben, wenn sie sich aufrollt.
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Verhalten bei Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang

Die Vorzugslagen der Relais bei Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang kdnnen fiir jeden Ausgang separat eingestellt werden. Da
der Aktor mit netzversorgten monostabilen Relais bestlckt ist, kann zusatzlich auch der
Relaisschaltzustand bei Busspannungsausfall definiert werden.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang” ist separat fur jeden Ausgangskanal auf
der Parameterseite "Ax - Allgemein” (x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt. Uber diesen
Parameter kann das Relaisverhalten des Ausgangs unabhéangig zum Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr parametriert werden.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der
Parametereinstellungen an ("auffahren" <» "Klappe 6ffnen" / "abfahren" <» "Klappe schlie3en").

= Parameter einstellen auf "stopp".

Nach einem ETS-Programmiervorgang steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position
"stopp”. Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Parameter einstellen auf "auffahren” oder "Klappe 6ffnen”.

Der Aktor fahrt den Behang nach einem ETS-Programmiervorgang nach oben oder 6ffnet die
Luftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schliel3en"”.

Der Aktor fahrt den Behang nach einem ETS-Programmiervorgang nach unten oder schliel3t die
Luftungsklappe.

(i] Zu Beginn jedes ETS-Programmiervorgangs fiihrt der Raumaktor fir alle Jalousie-Ausgange immer
ein "stopp" aus. Ein aktiver Handbetrieb wird beendet.

(il Das an dieser Stelle parametrierte "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" wird nach jedem
Applikations- oder Parameter-Download durch die ETS ausgefiihrt. Der einfache Download nur der
physikalischen Adresse oder ein partielles Programmieren nur der Gruppenadressen bewirkt, dass
nicht dieser Parameter beriicksichtigt, sondern das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" ausgefihrt wird!

(i] Ein ETS-Programmiervorgang kann ausgefihrt werden, sobald die Busspannung am Raumaktor
angeschlossen und eingeschaltet ist. Die Netzspannungsversorgung ist fir einen ETS-Download
nicht erforderlich. Wenn ein ETS-Programmiervorgang nur mit Busspannung durchgefiihrt wurde,
wird das parametrierte "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" erst dann ausgefihrt, wenn auch
die Netzspannungsversorgung des Aktors eingeschaltet wurde. Dabei wird nicht das "Verhalten nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aktiviert!

Diese Reaktion ist besonders bei Aktoren zu beachten, die vorprogrammiert in eine Elektro-
installation eingebaut werden.

(i] Nach einem ETS-Programmiervorgang sind die Sicherheitsfunktionen, die Zwangsstellungen sowie
die Sonnenschutzfunktionen stets deaktiviert.
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Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall” ist separat fur jeden Ausgangskanal auf der
Parameterseite "Ax - Allgemein” (x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt. Der Parameter definiert
das Verhalten eines Jalousieausgangs, sobald nur die Busspannung ausféllt. Das parametrierte
Verhalten wird nicht ausgefiihrt, wenn zum Zeitpunkt des Busausfalls eine Handbedienung aktiv ist
(Zustands-LED blinken bei zeitweiser oder permanenter Handbedienung).

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der
Parametereinstellungen an ("auffahren" <» "Klappe 6ffnen" / "abfahren" <» "Klappe schlieRen").

= Parameter einstellen auf "stopp”.

Bei Busspannungsausfall steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp". Dadurch
wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Parameter einstellen auf "auffahren” oder "Klappe 6ffnen”.

Der Aktor fahrt den Behang bei einem Busspannungsausfall nach oben oder 6ffnet die
Luftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schliel3en"”.

Der Aktor fahrt den Behang bei einem Busspannungsausfall nach unten oder schliel3t die
Luftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "Position anfahren".

Bei Busspannungsausfall kann der angeschlossene Antrieb auf eine durch weitere Parameter
angegebene Position (0...100 %) fahren. Bei Ansteuerung von Jalousien kénnen auch die Lamellen
gesondert positioniert werden. Der Raumaktor fuihrt vor der Positionierungsfahrt eine Referenzfahrt
aus, wenn die aktuelle Position zum Zeitpunkt des Busausfalls unbekannt ist (z. B. durch Ausfall der
Versorgungsspannung oder durch ETS-Programmiervorgang zuvor).

= Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Bei Busspannungsausfall zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Ablaufende Fahrten zum
Zeitpunkt des Ausfalls werden noch vollstdndig zu Ende ausgefiihrt, sofern die Netzspannungs-
versorgung noch eingeschaltet ist.

(i] Sicherheits-, Zwangsstellungs- oder Sonnenschutzfunktionen (unabhangig von der eingestellten
Prioritat) bleiben auch nach einem Busspannungsausfall aktiv, solange die
Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Diese Funktionen werden somit am Ende eines
zeitweisen oder permanenten Handbetriebs - falls die Handbedienung bei Busausfall freigegeben
ist - auch ohne Busspannung neu ausgefihrt.

(i] Nach Abschluss der noch laufenden oder parametrierten Bewegung bei Busspannungsausfall ist
auf3er durch eine Handbedienung (falls Netzspannung eingeschaltet und Handbedienung
freigegeben) oder durch Bus-/Netzspannungswiederkehr keine Ansteuerung der Ausgange maglich.

(iJ In jedem Fall werden bei einem Ausfall der Busspannung alle Zeitfunktionen gestoppt. So werden
alle noch in Verzégerung befindliche Szenenaufrufe abgebrochen, Verzogerungszeiten fur
Sonnenschutz und Prasenz beendet, indem der zuletzt empfangene und in der Verzégerung
befindliche Objektwert ignoriert wird. Dadurch geht ein kurz vor Busausfall empfangenes
Telegrammupdate verloren, wenn die entsprechende Verzégerungszeit noch nicht abgelaufen ist.

(i] Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung fallen alle Relais des Aktors — unabhéngig vom
Zustand der Busspannung — grundsatzlich ab ("stopp"). Die Ausgénge sind in diesem Zustand nicht
mehr ansteuerbar. Zeitfunktionen (Szenen-, Sonnen- und Prasenzverzégerung) werden bei einem
alleinigen Netzspannungsausfall nicht unterbrochen.
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(i] Bei Bus- oder Netzspannungsausfall werden die aktuellen Positionsdaten der Ausgéange intern
dauerhaft gespeichert, so dass diese Positionswerte nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
genau nachpositioniert werden kénnen, falls dies parametriert ist. Die Speicherung erfolgt vor
Ausfiihrung der parametrierten Reaktion bei Busausfall und nur dann, wenn ein Teil der
Versorgungsspannung (Netz- oder Busspannung) noch vorhanden ist oder die Versorgungs-
spannung vollstandig ausfallt und zuvor fir mindestens 20 Sekunden nach dem letzten Reset
ununterbrochen Netzspannung zur Verfigung gestanden hat (Energiespeicher fur Speichervorgang
ausreichend geladen). Eine Speicherung erfolgt nicht, wenn die Positionsdaten unbekannt sind! Der
Speichervorgang erfolgt nach dem Ausfall eines Teils der Versorgungsspannung nur einmal...
Beispiel 1:

Busspannungsausfall > Speichervorgang - danach Netzspannungsausfall 2> kein weiterer
Speichervorgang mehr,

Beispiel 2:

Netzspannungsausfall > Speichervorgang - danach Busspannungsausfall > kein weiterer
Speichervorgang mehr.

Fur die zu speichernden Positionsdaten gilt:

Es werden die aktuellen Behang-, Lamellen- und Liftungsklappenpositionen gespeichert. Bei
Jalousien wird dabei die zu speichernde Jalousiehthe stets auf 100 % Lamellenposition bezogen
(siehe " Positionsberechnung der Lamellenposition™).

Auch flr Ausgange, die sich im Moment des Speichervorgangs in einer Fahrbewegung befinden,
werden die temporar angefahrenen Positionen gespeichert.

Wegen Speicherung der Positionsdaten in ganzzahligen Prozent (0..100) kann eine kleine
Abweichung von den spater ggf. bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr riickgemeldeten
Positionen (im Zahlenbereich von 0..255) nicht vermieden werden.

Da die Positionswerte bei Busspannungsausfall nur einmal gespeichert werden, kdnnen Positionen,
die nach dem Busausfall durch eine Handbedienung verstellt werden, nicht nachgefihrt werden!
Analog kénnen beispielsweise nach einem Netzspannungsausfall tber den Bus empfangene
Zwangsstellungs-Telegramme oder Lamellen-Offsetpositionen fiir den Sonnenschutz auch nicht
gespeichert und nachgefihrt werden.

Die gespeicherten Positionsdaten gehen bei einem ETS-Programmiervorgang nicht verloren.

(i] Bei Bus- oder Netzspannungsausfall werden auch die aktuellen Zustande der Zwangsstellungen
oder — falls parametriert — auch die Lamellen-Offsetwerte der Sonnenschutzpositionen gespeichert.
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Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fur jeden
Ausgangskanal auf der Parameterseite "Ax — Allgemein” (x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt.
In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der
Parametereinstellungen an ("auffahren" <> "Klappe 6ffnen” / "abfahren” <> "Klappe schliel3en").

= Parameter einstellen auf "stopp".

Bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position
"stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Parameter einstellen auf "auffahren” oder "Klappe 6ffnen”.

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr nach oben oder 6ffnet die
Laftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "abfahren” oder "Klappe schliel3en".

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr nach unten oder schlief3t die
Laftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "Position bei Bus-/Netzausfall".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netzspannungsausfall
eingestellte und intern abgespeicherte Positionswert (inkl. Lamellenposition bei Jalousien)
nachgefuhrt. Der Raumaktor fuhrt vor der Positionierungsfahrt eine Referenzfahrt aus, wenn die
aktuelle Position zum Zeitpunkt der Bus- oder Netzspannungswiederkehr unbekannt ist (z. B. durch
vollstandigen Ausfall der Versorgungsspannung oder durch ETS-Programmiervorgang zuvor).

= Parameter einstellen auf "Position anfahren".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr kann der angeschlossene Antrieb auf eine durch weitere
Parameter angegebene Position (0...100 %) fahren. Bei Ansteuerung von Jalousien kénnen auch
die Lamellen gesondert positioniert werden. Der Raumaktor fiihrt vor der Positionierungsfahrt eine
Referenzfahrt aus, wenn die aktuelle Position zum Zeitpunkt der Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr unbekannt ist (z. B. durch vollstandigen Ausfall der Versorgungsspannung
oder durch ETS-Programmiervorgang zuvor).

(i] Bei der Einstellung "Position bei Bus-/Netzausfall': Wenn bei Bus- oder Netzausfall keine
Positionswerte abgespeichert werden konnten, weil beispielsweise die Positionsdaten unbekannt
waren (keine Referenzfahrt ausgefiihrt), zeigt der Aktor auch bei dieser Parametrierung keine
Reaktion.

(i] Alle Zeitfunktionen (Szenen-, Sonnen- und Prasenzverzégerung) werden nur bei einem
Busspannungsausfall gestoppt, so dass eine Netzunterbrechung bei vorhandener Busspannung zu
keinem Verlust von Zustéanden oder Zeitfunktionen fiihrt.

(i) Das parametrierte Verhalten wird unabhangig von den aktuellen Zustanden der Sicherheits- oder der
Sonnenschutzfunktion immer ausgefihrt. Trotzdem kénnen Sicherheit oder Sonnenschutz auch
nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr aktiv sein, wenn diese Funktionen vor einem
Busspannungsausfall oder vor oder wahrend eines Netzspannungsausfalls aktiviert wurden. Auf
diese Weise kann ein direkter Betrieb Ubersteuert werden.

Erst bei einem vollen Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannung) sind
Sonnenschutz- oder die Sicherheitsfunktion deaktiviert.
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(i] Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach Busspannungswiederkehr separat
initialisiert werden. Dadurch wird bei einer Aktivierung der Zwangsstellung die Reaktion des
Ausgangs bei Busspannungswiederkehr beeinflusst. Ein alleiniger Netzausfall beeinflusst den
Zustand der Zwangsstellung nicht. Bei alleiniger Netzspannungswiederkehr ist eine zuvor aktivierte
Zwangsstellung weiterhin aktiv.

Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird nur dann ausgefuhrt,
wenn keine Zwangsstellung nach Busspannungswiederkehr aktiviert ist!

(i] Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung beendet. Bei einem Netzausfall ist
keine Handbedienung mdglich.

(il Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird nur dann ausgefiihrt,
wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter beim Einschalten von
Bus- und Netzspannung langer als ca. 20 s zuriickliegt. Andernfalls (Ters < 20 s) wird auch bei Bus-
/Netzwiederkehr das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ausgefihrt.

Falls ausschlieflich die Bus- oder die Netzspannung nach einem ETS-Download ausfallt und wieder
eingeschaltet wird, fihrt der Aktor das "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus.
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Kurzzeitbetrieb und Langzeitbetrieb ermitteln und konfigurieren

Der Kurzzeitbetrieb (Step) ermdglicht das Verstellen des Lamellenwinkels einer Jalousie oder das
Einstellen der 'Schlitzstellung' einer Rolllade. Meist wird der Kurzzeitbetrieb durch die Betatigung eines
Jalousie-Tastsensors aktiviert, wodurch ein manueller Eingriff in die Behangsteuerung erfolgt.
Empfangt der Aktor wéhrend einer Bewegung der Jalousie, der Rolllade, der Markise oder der
Liftungsklappe einen Kurzzeitbefehl, stoppt der Raumaktor sofort die Antriebsfahrt.

Der Langzeitbetrieb (Move) wird aus der Fahrzeit der angeschlossenen Jalousie, Rolllade/Markise oder
der Luftungsklappe abgeleitet und deshalb nicht gesondert eingestellt. Die Fahrzeit muss 'manuell’
gemessen und in die Parameter der ETS eingegeben werden (siehe folgende Seiten). Die
Ansteuerung des Ausgangs durch ein Kurzzeit- oder Langzeittelegramm wird auch 'direkter Betrieb'
genannt.

Damit sichergestellt werden kann, dass sich der Behang oder die Luftungsklappe nach dem Ablauf des
Langzeitbetriebs auf jeden Fall in einer Endlage befindet, verlangert der Raumaktor immer die
Langzeitfahrt um 20 % der parametrierten oder eingelernten Fahrzeit.

Zusatzlich bertcksichtigt der Aktor bei allen Aufwartsfahrten oder bei allen Fahrbewegungen in
Richtung gedffnete Position die parametrierte Fahrzeitverlangerung, da die Antriebsmotoren durch das
Gewicht des Behangs oder durch @ulRere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) in der
Regel langsamer sind. Dadurch wird sichergestellt, dass auch bei ununterbrochenen Langzeitfahrten
die obere Endlage stets erreicht wird.

(i] Ein Langzeit- oder Kurzzeitbetrieb kann durch den Empfang eines neuen Langzeit- oder
Kurzzeittelegramms nachgetriggert werden.

(i] Eine in der Handbedienung oder durch eine Sicherheitsfunktion aktivierte Antriebsfahrt fiihrt immer
den Langzeitbetrieb aus. Auch bewirken die in der ETS parametrierten Befehle "auffahren" oder
"abfahren" die Aktivierung des Langzeitbetriebs.

Kurzzeitbetrieb einstellen

Der Kurzzeitbetrieb wird unabhangig von der Fahrzeit des Behangs oder der Luftungsklappe separat
fur jeden Ausgang parametriert. Es kann in der ETS festgelegt werden, ob beim Empfang eines
Kurzzeit-Telegramms nur ein "stopp" einer Fahrbewegung ausgefihrt wird, oder ob der Ausgang fur
eine festgelegte Zeit angesteuert wird.

= Parameter "Kurzzeitbetrieb" auf der Parameterseite "Ax — Zeiten (x = Nummernpaar des Ausgangs)
einstellen auf "Ja".
Der Raumaktor steuert den betroffenen Ausgang fir die unter "Zeit fir Kurzzeitbetrieb" parametrierte
Dauer an, wenn ein Kurzzeittelegramm empfangen wird und sich der Ausgang in keiner
Fahrbewegung befindet. Befindet sich der Ausgang zum Zeitpunkt des Telegrammempfangs in einer
Fahrt, stoppt der Ausgang lediglich.

= Parameter "Kurzzeitbetrieb" auf der Parameterseite "Ax — Zeiten (x = Nummernpaar des Ausgangs)
einstellen auf "Nein (nur stopp)".
Der Raumaktor stoppt den betroffenen Ausgang lediglich, wenn ein Kurzzeittelegramm empfangen
wird und sich der Ausgang in einer Fahrbewegung befindet. Befindet sich der Ausgang zum
Zeitpunkt des Telegrammempfangs nicht in einer Fahrt, erfolgt keine Reaktion.

(i] Die parametrierte "Zeit fur Kurzzeitbetrieb" sollte bei einer Jalousie ca. ¥ der vollstandigen
Verfahrzeit der Lamelle und bei einer Rolllade der vollstandigen Verfahrzeit zur Offnung eines
Rollladenpanzers entsprechen.

(il Der Kurzzeitbetrieb wird grundsatzlich ohne Fahrzeitverlangerung ausgefiihrt.
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Fahrzeiten ermitteln und konfigurieren

Der Raumaktor bendtigt zur Berechnung von Positionen und auch zur Ausfiihrung des
Langzeitbetriebs die genaue Fahrzeit der angeschlossenen Jalousie, Rolllade/Markise oder der
Liftungsklappe. Fir einen Ausgang muss die Fahrzeit 'manuell’ gemessen und in die ETS-
Parametrierung eingegeben werden. Es ist wichtig, dass die Fahrzeit genau ermittelt wird, damit
Positionen exakt angefahren werden kénnen. Deshalb wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen
durchzufihren, die Werte dann zu mitteln und in die entsprechenden Parameter einzutragen.

Die Fahrzeit ist die Dauer einer Antriebsfahrt von der vollstdndig ge6ffneten Position (obere Endlage /

Markise eingefahren) in die vollstandig geschlossene Position (untere Endlage / Markise vollstéandig
ausgefahren). Nicht umgekehrt!

Jalousie Rolllade
obere I:I obere D
Endlage ™ I Endlage * ]
|3 :
Fahrzeit [s] Fahrzeit[s] |
> |
N !
S untere ! untere Endlage -
Endlage Rolllade vollstéandig
geschlossen
Markise Luftungsklappe
obere D\ , Klappe
Endlage Fahrzeit [s]

(
untere Endlage - Klappe

Markise vollstandig vollstandig
ausgefahren geschlossen

vollstandig = /'
geoffnet Fahrzeit [s]
‘/

Bild 27: Ermittlung der Fahrzeit in Abhéngigkeit der Antriebsart

Fahrzeit Jalousie, Rolllade/Markise, Liftungsklappe einstellen
Eine Anleitung zur Messung der Fahrzeit ist in Kapitel "2.4 Inbetriebnahme” detailliert beschrieben.

® |n die Parameter "Fahrzeit Jalousie" oder "Fahrzeit Rolllade/Markise" oder "Fahrzeit Luftungsklappe”
auf der Parameterseite "Ax — Zeiten" (x = Nummernpaar des Ausgangs) die im Zuge der
Inbetriebnahme ermittelte Fahrzeit genau eintragen. Die Fahrzeit kann maximal '59 Minuten
59 Sekunden' lang sein. Langere Fahrzeiten sind prinzipbedingt nicht mdglich.

(i] Zusatzlich beriicksichtigt der Aktor bei allen Aufwartsfahrten oder bei allen Fahrbewegungen in
Richtung get6ffnete Position die parametrierte Fahrzeitverlangerung, da die Antriebsmotoren durch

das Gewicht des Behangs oder durch &uf3ere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.)
in der Regel langsamer sind.
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Lamellenfahrzeit ermitteln und konfigurieren (nur bei Lamellenjalousien)

Bei Ansteuerung von Jalousien konnen die Lamellen separat positioniert werden. Damit der Raumaktor
Lamellenpositionen berechnen und auf den Bus zuriickmelden kann, benétigt der Aktor genaue
Informationen zur Fahrzeit einer Lamellendrehung. Die Lamellenfahrzeit ist in jedem Fall 'manuell’ zu
bestimmen und zu parametrieren.

Der Raumaktor ist so konzipiert, einmotorige Jalousieantriebe ohne Arbeitsstellung anzusteuern. Bei
dieser Antriebart werden die Lamellen durch Anderung der Jalousiehéhe durch mechanische Kopplung
direkt mit verstellt. Dabei geht der Aktor davon aus, dass die Lamellen vollstandig geschlossen sind,
wenn sich die Jalousie nach unten bewegt. Analog wird davon ausgegangen, dass die Lamellen
vollstandig getffnet sind, wenn sich die Jalousie nach oben bewegt (siehe Bild 28). Solche Jalousien
sind am Markt am weitesten verbreitet.

v/
/

/
7 N 77
Bewegungsrichtung der Bewegungsrichtung der
Jalousie: AUF ' Lichteinfall Jalousie: AB N Lichteinfall
100%, |
- 50% N .
Lamellen vollstandig ; Lamellen vollstandig
geoffnet (0%) - 0% ! geschlossen (100%) -
direkter Lichteinfall === maximale Beschattung

Bild 28: Typ 1 - Lamellenjalousien mit schréager Lamellenstellung in beide Fahrtrichtungen

Es gibt auch einmotorige Jalousiesysteme ohne Arbeitsstellung, deren Lamellen bei einer
Aufwartsfahrt gerade und bei einer Abwartsfahrt schrag stehen. Auch solche Jalousiearten sind an den
Raumaktor anschlieBbar, wobei eine vollstéandig gedffnete Lamellenposition durch gerade stehende
Lamellen ausgefihrt wird (siehe Bild 29).

N
v b ///

Bewegungsrichtung der Bewegungsrichtung der

Jalousie: AUF Lichteinfall Jalousie: AB h Lichteinfall

100%
== 50% PN\

. 0% ===\
Lamellen vollstandig
geoffnet (0%) -
indirekter Lichteinfall

~

Lamellen vollstandig
geschlossen (100%) -
maximale Beschattung

S

I

Bild 29: Typ 2 - Lamellenjalousien mit schréager und gerader Lamellenstellung
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Lamellenfahrzeit einstellen

Eine Anleitung zur Messung der Lamellenfahrzeit ist in Kapitel "2.4 Inbetriebnahme” beschrieben.

= Die Parameter "Fahrzeit Lamellen" auf der Parameterseite "Ax — Zeiten" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) genau auf den im Zuge der Inbetriebnahme ermittelten Wert einstellen.

(i] Die Lamellenfahrzeit muss geringer sein als die eingestellte Behangfahrzeit.

(i] Auch bei Lamellenfahrten in die vollstandig get6ffnete Position (Aufwartsfahrt) wird die parametrierte
Fahrzeitverlangerung beriicksichtigt.

Fahrzeitverlangerung und Umschaltzeit ermitteln und konfigurieren

Jalousien, Rollladen oder Markisen haben beim Aufwartsfahren die Eigenschaft, bedingt durch das
Gewicht oder durch aul3ere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) langsamer zu
fahren. Auch bei Luftungsklappen kann das Offnen im Vergleich zum Schlie3en langer andauern.

Deshalb berticksichtigt der Raumaktor bei jeder Aufwérts- oder Offnungsfahrt die parametrierte
Fahrzeitverlangerung. Die Verlangerung errechnet sich prozentual aus der Differenz der in beide
Richtungen zu fahrenden Fahrzeiten.

Die Fahrzeitverlangerung ist fur jeden Ausgang separat wahrend der Inbetriebnahme zu ermitteln und
in die ETS-Parametrierung einzutragen.

Eine Anleitung zur Messung der Fahrzeitverlangerung ist in Kapitel "2.4 Inbetriebnahme" beschrieben.
Beispiel zur Ermittlung der Fahrzeitverlangerung:

— Zuvor ermittelte und parametrierte "Fahrzeit": Toy = 20 Sekunden,

— Ermittele Fahrt aus der unteren in die obere Endlage: Tyo = 22 Sekunden,

— Errechnete Mehrfahrzeit: Tyo - Tou = 2 Sekunden > 2 Sekunden aus 20 Sekunden sind 10 %,

— Zu parametrierende Fahrzeitverlangerung: 10 %.

Um die Antriebsmotoren vor Zerstérung zu schiitzen, kann je Ausgang eine feste Pausenzeit bei
Umschaltung der Fahrtrichtung parametriert werden. Wéahrend der Pausenzeit wird keine Fahrtrichtung
bestromt ("stopp"). Welche Parametereinstellung erforderlich ist, kann i. d. R. aus den technischen
Unterlagen des verwendeten Antriebsmotors entnommen werden. Die Umschaltzeit wird in jedem
Betriebszustand des Aktors beriicksichtigt.

Fahrzeitverlangerung einstellen

= Beim Parameter "Fahrzeitverlangerung fir Aufwéartsfahrt" auf der Parameterseite "Ax — Allgemein"”
(x = Nummernpaar des Ausgangs) die ermittelte Fahrzeitverlangerung eintragen (ggf. die ermittelte
Verlangerung aufrunden).

Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel einstellen

= Den Parameter "Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel" auf der Parameterseite "Ax — Zeiten"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) auf die erforderliche Umschaltpause einstellen.

(i Im Auslieferungszustand des Raumaktors ist generell eine Umschaltzeit von 1 s werkseingestellt.

Best. Nr. 2162 00 Seite 106 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

Positionsberechnung der Behanghdhe oder Luftungsklappenposition

Der Raumaktor verfugt Uber eine komfortable und ganaue Positionierungsfunktion. Der Aktor
berechnet bei jeder Verstellung der angeschlossenen Jalousie, Rolllade, Markise oder Liftungsklappe
durch Hand- oder Busbedienung deren aktuelle Position. Der berechnete Positionswert ist ein Maf3 fur
die Hohe des Behangs oder fir die Offnungsweite der Luftungsklappe (siehe Bild 30).

Jalousie Rolllade
obere I:I obere D
Endlage ™ 0 % N Endlage * 0 % H
. S . |
N i
N |
: N : |
untere 100% = untere 100% s Rollade
Endlage Endlage vollstandig
geschlossen
Markise Luftungsklappe
b I:I untere Endlage - Klappe
obere Markise vollstéandi
Endlage " 0% ausgefahren g vollstandig = 0%
e geoffnet .
.. b .- .’
1100 % 100 % kjappe
- vollstéandig

geschlossen

Bild 30: Positionsdefinition in Abh&ngigkeit der Antriebsart

Der Raumaktor leitet die Positionen aus der parametrierten Fahrzeit ab, da konventionelle Antriebe
selbst keine Rickmeldung Uber die Positionswerte liefern. Somit ist die separat fur jeden Ausgang
parametrierte Fahrzeit eine Referenz fur alle Positionierungsfahrten und der maf3gebliche Faktor fir die
Genauigkeit der Positionsberechnung. Aus diesem Grund sollten die Fahrzeiten sehr genau ermittelt
werden, um eine moglichst genaue Positionierung zu erzielen.

Der Aktor errechnet bei einer Positionierung in Abhangigkeit des aktuellen Positionswerts linear die zu
fahrende Zeit. Beispiel 1...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich in der
oberen Endlage (0 %). Sie soll auf 25 % positioniert werden. Der Aktor errechnet die fur die
Positionierung erforderliche Fahrzeit: 20 s - 0,25454) =5 sS.

Im Anschluss fahrt der Ausgang 5 s lang die Rolllade nach unten und positioniert somit auf 25 %
Behanghdhe.
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Beispiel 2...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich auf
25 % Position. Sie soll auf 75 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betragt 50 %. Der Aktor
errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche Fahrzeit: 20 s - 0,504 = 10 s.

Im Anschluss fahrt der Ausgang 10 s lang die Rolllade nach unten und positioniert somit auf 75 %
Behanghdhe.

Bei allen Fahrbewegungen Richtung aufwérts wird automatisch auf die errechnete Fahrzeit die
parametrierte Fahrzeitverlangerung aufaddiert. Beispiel 3...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich auf
75 % Position. Sie soll auf 25 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betragt 50 %. Der Aktor
errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche unverlangerte Fahrzeit:

20 s - 0,50 %) = 10 s. Unter Berticksichtigung der Fahrzeitverlangerung (z. B. 10 %) ergibt sich die
tatsachliche Auffahrtzeit: 10 s - ((100 % + 10 %eanrzeitveriangerung)) : 100 %) =10s-1,1 =11s.

Im Anschluss fahrt der Ausgang 11 s lang die Rolllade nach oben und positioniert somit auf 25 %
Behanghdhe.

Zusatzlich wird bei Positionierungen in die untere oder in die obere Endlage (0 % oder 100 %) immer
mit einer um 20 % verlangerten Gesamtfahrzeit gefahren. Beispiel 4...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich auf
50 % Position. Sie soll auf 100 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betréagt 50 %. Der Aktor
errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche Fahrzeit: 20 s - 0,509 = 10 s.

Da die Fahrt eine Endlagenfahrt ist addiert der Aktor fix 20 % der Gesamtfahrzeit auf:

10s + (20 % : 100 %) - 20 s = 14 s. Im Anschluss fahrt der Ausgang 14 s lang die Rolllade nach unten
und positioniert somit sicher auf 100 % Behanghohe.

Beispiel 5...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich auf
50 % Position. Sie soll auf 0 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betragt 50 %. Der Aktor
errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche unverlangerte Fahrzeit:

20 s - 0,50 %) = 10 s. Da die Fahrt eine Endlagenfahrt ist addiert der Aktor zuséatzlich fix 20 % der
Gesamtfahrzeit auf: 10 s + (20 % : 100 %) - 20 s = 14 s.

Unter Beriicksichtigung der Fahrzeitverlangerung (z. B. 10 %) ergibt sich die tatsachliche Auffahrtzeit:
14 s - ((100 % + 10 %ranrzeitveriangerung)) : 100 %) =14s-1,1=15/4s.

Im Anschluss fahrt der Ausgang 15,4 s lang die Rolllade nach oben und positioniert somit sicher auf
0 % Behanghdhe.

(il Der Raumaktor fiihrt nur dann Positionierungsfahrten aus, wenn eine neue Position vorgegeben
wird, die von der aktuellen Position abweicht.

(i] Der Raumaktor speichert die Behang- oder Liiftungsklappenpositionen temporar. Der Aktor kann neu
vorgegebene Behang- oder Liftungsklappen-Positionen nur dann anfahren, wenn die aktuellen
Positionen bekannt sind. Hierzu muss sich jeder Ausgang nach dem Einschalten der
Versorgungsspannung oder nach jedem Programmiervorgang durch die ETS (physikalische
Adresse, Applikationsprogramm, partiell) synchronisieren. Diese Synchronisierung geschieht mit
Hilfe einer Referenzfahrt (siehe "Referenzfahrt™).

(i] Ablaufende Positionsfahrten werden bei Bus- oder Netzspannungsausfall abgebrochen. Bei

Busausfall wird das parametrierte Verhalten ausgefiihrt. Bei Netzausfall stoppen die Antriebe.
Positionsfahrten werden auch beim Aktivieren der Handbedienung unterbrochen.
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Positionsberechnung der Lamellenposition (nur bei Jalousien)

Der Raumaktor berechnet in der Betriebsart "Jalousie” auch immer die Lamellenposition, wodurch der
Offnungswinkel und somit die 'Lichtdurchlassigkeit' der Jalousie bestimmbar ist. Wenn eine neue
Jalousieposition angefahren wurde, wird im Anschluss auch immer eine Positionierung der Lamellen
ausgefuhrt. Auf diese Weise werden die zuletzt eingestellten Lamellenpositionen nachgefihrt oder auf
einen neuen Wert eingestellt, falls sich eine Positionsanderung ergeben hat.

Bei einmotorigen Jalousiesystemen ohne Arbeitsstellung werden die Lamellen direkt durch eine
Veranderung der Jalousiehthe verstellt. Deshalb beeinflusst eine Verstellung der Lamellenposition
immer die Position der Jalousie (siehe Bild 31).

: — @
100% H ! 1 /

\:\ 50% / B / /
i . | Lichteinfall

___________ G ——
Jalousie = 40 % ——» | .. ==
Jalousie = 45 % —— — * < > parametrierte
Jalousie-Sollposition— Jalousie = 50 % ——» < > Lamellenfahrzeit

Bild 31: Beispiel fur Lamellenpositionierung mit Auswirkung auf die Jalousieposition
(Beispielhaft fur Lamellentyp 1. Typ 2 sinngemal gleich.)

Da eine vorgegebene Lamellenposition bis zur nachsten Anderung fest eingestellt bleiben soll, fiihrt
der Aktor Positionsanderungen der Jalousiehthe nicht aus, wenn die errechnete Fahrzeit zur
Positionsénderung innerhalb der parametrierten Lamellenfahrzeit liegt.

Analog berucksichtigt der Aktor das Verhaltnis der Fahrzeiten von Lamelle und Jalousie und errechnet
bei Lamellenpositionierungen stets die daraus resultierende Jalousieposition neu. Bei Verwendung der
Positions-Riickmeldeobjekte (siehe "Positionsriickmeldung™) sendet der Aktor die durch die Anpassung
veranderten Jalousiepositionen auch auf den Bus aus.

Beispiel (siehe Bild 31)...

Die Jalousieposition ist auf 50 % vorgegeben. Eine Anderung des Lamellenwinkels (100 %...0 %)
bewirkt die Berechnung einer neuen Jalousieposition, die auch in den Positionierungs-Ruckmelde-
objekten nachgefuhrt wird. Soll der Aktor in diesem Fall eine neue Jalousieposition von z. B. 47 %
einstellen, fihrt der Aktor keine Fahrt aus, da die errechnete Fahrzeit innerhalb der parametrierten
Lamellenfahrzeit und somit in der Lamellenbewegung liegt. Eine Anderung der Jalousieposition in
diesem Beispiel auf 55 % bewirkt eine Jalousiefahrt, da die Anderung nicht in der Lamellenbewegung
(O bis 100 %) liegt.

Bei jedem Positionierungsvorgang bezieht sich die Jalousie-Sollposition auf eine Lamellenposition von
100 %. Aus diesem Grund wird bei einer Nachpositionierung der Lamelle (0 bis 100 %) eine geringere
Jalousieposition als die Sollposition riickgemeldet.
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Ausnahme: Eine Jalousie-Sollposition von 0 % (obere Endlage) wird der Lamellen-Position 0 %
zugeordnet. Auch hierbei bewirkt die Nachpositionierung der Lamelle eine Anderung der Jalousieh6he
(kurze Abwartsfahrt). Nur in diesem Fall wird eine gro3ere Jalousieposition als die Sollposition
zuriickgemeldet (siehe Bild 32). Beim Lamellentyp 1 stehen die Lamellen in der Regel gerade, wenn
sich die Jalousie in der oberen Endlage befindet. Aus diesem Grund entspricht beim Lamellentyp 1 die
berechnete Lamellenposition erst dann dem tatsachlichen Offnungswinkel, nachdem die erste Lamelle
einmal vollstandig ausgefahren ist (100 %).

obere Endlage \:ll ——— ————

E Lichteinfall
m—— g S N
Jalousie (soll) =0 % ——» T e < S .., == '\ 100%
Jalousie=5% —» 6 ¢ e, !
Jalousie = 10 % ——» lFahrbewegung @“
obere Endlage e ————— E—
i ! 0,
___________ i 0 ___7(__9_/0
| ¥ 100% L A—
R == & «—— Jalousie (soll) =0 %
<>

T Fahrbewegung

Bild 32: Beispiel fur Lamellenpositionierung bei Jalousieposition in der oberen Endlage
(Beispielhaft fur Lamellentyp 1.)

Beispiel (siehe Bild 32)...

Die Jalousieposition ist auf 0 % vorgegeben. Die Jalousie befindet sich durch verlangerte Fahrt sicher
in der oberen Endlage. Eine Anderung des Lamellenwinkels (0 %...100 %) bewirkt die Berechnung
einer neuen Jalousieposition, die auch in den Positionierungs-Ruckmeldeobjekten nachgefuhrt wird.
Soll der Aktor in diesem Fall eine neue Jalousieposition von z. B. 5 % einstellen, fuhrt der Aktor keine
Fahrt aus, da die errechnete Fahrzeit innerhalb der parametrierten Lamellenfahrzeit und somit in der
Lamellenbewegung liegt. Eine Anderung der Jalousieposition in diesem Beispiel auf 15 % bewirkt eine
Jalousiefahrt, da die Anderung nicht in der Lamellenbewegung (0 bis 100 %) liegt.

(il Der Raumaktor fiihrt nur dann Lamellen-Positionierungsfahrten aus, wenn eine neue Position
vorgegeben wird, die von der aktuellen Lamellenposition abweicht.

(i] Der Raumaktor speichert die Lamellenpositionen temporar. Der Aktor kann neu vorgegebene
Lamellen-Positionen nur dann anfahren, wenn die aktuelle Position bekannt ist. Hierzu muss sich
jeder Ausgang nach dem Einschalten der Versorgungsspannung oder nach jedem
Programmiervorgang durch die ETS (physikalische Adresse, Applikationsprogramm, partiell)
synchronisieren. Diese Synchronisierung geschieht mit Hilfe einer Lamellen- oder Jalousie-
Referenzfahrt (siehe "Referenzfahrt").

(il Beim Positionieren der Jalousiehdhe werden im Anschluss auch immer die Lamellen
nachpositioniert. In diesem Fall positioniert der Aktor nach dem Wiedereinschalten der
Versorgungsspannung oder nach einem ETS-Programmiervorgang die Lamellen grundsétzlich auf
100 %, wenn fir die Lamellen keine gesonderte Positionsvorgabe erfolgte.

(i] Je kleiner das Verhaltnis der Lamellenfahrzeit zur Jalousiefahrzeit ist, desto genauer arbeitet die
Positionierung und umso weniger beeinflusst die Verstellung des Lamellenwinkels die Jalousiehdhe.
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Referenzfahrt

Nach einem ETS-Programmiervorgang (physikalische Adresse, Applikationsprogramm, partiell) oder
nach dem Ausfall der Versorgungsspannung des Raumaktors (Busspannung und Netzspannung) sind
alle aktuellen Positionsdaten unbekannt. Bevor der Aktor nach Bus- und Netzspannungswiederkehr
oder nach einem Programmiervorgang neue Positionen anfahren kann, muss zunéchst ein
Positionsabgleich erfolgen. Ein Positionsabgleich ist durch die Ausfihrung der Referenzfahrt méglich.
Eine Referenzfahrt ist eine um 20 % und zusatzlich um die parametrierte Fahrzeitverlangerung
verlangerte Fahrzeit in die obere Endlage (siehe Bild 33). Eine Referenzfahrt ist nicht nachtriggerbar.
Referenzfahrten konnen durch die folgenden Befehle ausgefiihrt werden...

— ein Uber das entsprechende Kommunikationsobjekt aktivierter und ununterbrochener
Langzeitbetrieb in die obere Endlage (dazu zahlt auch eine abgeschlossene Sicherheitsfahrt),

— eine Positionierung nach 0 %,

— eine Handbedienung durch Fahrt in die obere Endlage.

Jalousie Lamellen Rolllade
0.0 0 .. 0
! = 0%
- 0% N Referenzfahrt--“ac---- Typ 1 : ° T
3 % .
> (I 1
s Referenzfahrt i Referenzfahrt
SIN S— S
100% = 100 %
I:l |:| 100%\§ D
0% '/\ - Typ2
< >
Markise Luftungsklappe
I:I % I:I ¥~ Referenzfahrt i 0%
. 0. 0 ~~ -
. . -*" Referenzfahrt
_ _
100 % 100 %

Bild 33: Referenzfahrt

Bei einer Positionierung der Lamellen einer Jalousie durch die entsprechenden Kommunikations-
objekte nach Bus- und Netzspannungswiederkehr oder nach einem Programmiervorgang wird eine
Lamellen-Referenzfahrt erforderlich, wenn die Jalousie noch nicht in Aufwarts- oder Abwartsrichtung
fur mindestens die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt wurde. Bei der Lamellen-Referenzfahrt fahrt
der Aktor zunéchst grundsatzlich fir die Dauer der parametrierten Lamellenfahrzeit in die vollsténdig
gedffnete Position (0 %) und positioniert im Anschluss die Lamellen in die gewiinschte Position. Die
Lamellenposition gilt auRerdem als abgeglichen, sobald sich die Jalousie durch einen Langzeitbefehl in
Aufwarts- oder Abwartsrichtung fiir mindestens die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt hat.

(i] Eine abgeschlossene Referenzfahrt der Jalousie gleicht auch die Lamellenposition ab.
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(i] Wird eine Referenzfahrt beispielsweise durch einen Kurzzeitbetrieb unterbrochen, ist die Position
nach wie vor unbekannt.

(i] Ein tGber das entsprechende Kommunikationsobjekt aktivierter Langzeitbetrieb in die untere Endlage
gleicht auch die Referenzposition ab.

(i] Zusatzlich kann bei der Sonnenschutzfunktion vor jeder Sonnenschutzfahrt eine Referenzfahrt
erzwungen werden, auch dann, wenn die Positionen bekannt sind. Dadurch kann sichergestellt
werden, dass bei Sonnenschutz auch nach mehrmaligen Positionsfahrten immer genau die
parametrierte Sonnenschutzposition angefahren wird.

(i] Werden die angeschlossenen Antriebe haufig (beispielsweise mehrmals am Tag) positioniert,
kénnen nach einiger Zeit Ungenauigkeiten in der Positionierung auftreten. Diese
Positionsabweichungen von der Sollposition sind meist auf aul3ere physikalische Einflisse
zuriickzufuhren. Um im Betrieb immer eine genaue Positionierung zu erzielen, wird empfohlen,
mindestens einmal am Tag die Referenzfahrt auszufiihren. Das kann beispielsweise durch einen
Zentral-Auffahrbefehl auf das Langzeitobjekt erfolgen.

Positionsvorgabe
Die folgenden Positionsvorgaben werden unterschieden...

— direkte Positionierung Uber die Positionierungs-Objekte (direkter Betrieb),

— Positionierung durch Aktivierung der Sonnenschutzfunktion,

— Positionierung durch das Verhalten nach Busspannungsausfall oder Bus- oder
Netzspannungswiederkehr,

— Positionierung durch einen Szenenabruf.

Positionierung tber die Positionierungs-Objekte:

Jede Jalousie, Rolllade, Markise oder Luftungsklappe kann Uber das je Ausgang separate Objekt
"Position ..." direkt positioniert werden. Auch die Lamellen besitzen ein eigenes Positionierungsobjekt.
Es wird stets die zuletzt empfangene Position angefahren. Der Aktor zeigt keine Reaktion, wenn der
eingestellte oder anzufahrende Positionswert mehrfach hintereinander empfangen wird.

Diese Art der Ansteuerung wird, wie auch eine Bedienung Uber die Kurzzeit-, Langzeit oder
Zentralobjekte oder durch einen Szenenabruf, als 'direkter Betrieb' bezeichnet. Die Positionierung tber
die Objekte besitzt aus diesem Grund die gleiche Prioritét.

Eine durch die Kommunikationsobjekte herbeigefihrte Positionsfahrt kann jederzeit durch einen
Langzeit-, Kurzzeit-, Zentralbefehl oder durch einen Szenenabruf unterbrochen werden.

Eine Ubersteuerung des direkten Betriebs ist durch hoher eingestuften Funktionen, z. B.
Handbedienung, Zwangsstellung, Sicherheit oder auch Sonnenschutz (parametrierbar), maglich.

Die Positionstelegramme mussen dem 1 Byte Datenformat gemaR KNX Datenpunkt-Typ 5.001

(Scaling) entsprechen. Der Raumaktor rechnet den empfangenen Wert (0...255) linear in eine Position
(0...100 %) um (siehe Tabelle 2).

empfangener Wert daraus abgeleitete Position
(0...255) (0...100 %)

0 0% (obere Endlage / Lamelle oder Luftungsklappe gedffnet)
: (alle Zwischenwerte gerundet auf 1 %-Schritte)

255 100 % (untere Endlage / Lamelle oder Luftungsklappe geschlossen)

Tabelle 2: Datenformat der Positionierungsobjekte mit Umrechnung in prozentuale Positionswerte
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Es ist mdglich, dass neue Positionstelegramme wéahrend einer ablaufenden Positionierungsfahrt
empfangen werden. In diesem Fall fuhrt der Aktor eine sofortige Fahrtrichtungsumkehr durch, wenn die
neue Position in entgegengesetzte Richtung anzufahren ist.

Wird wéahrend einer Jalousiepositionierung eine Lamellenposition empfangen, so wird zuerst die
Jalousie zu Ende positioniert und im Anschluss die Lamelle. Wenn wahrend einer Lamellen-
positionierung eine Jalousieposition empfangen wird, unterbricht der Aktor die Lamellenpositionierung
und fahrt die neue Jalousieposition an. Erst danach fuhrt der Aktor die zuletzt empfangene
Lamellenposition nach.

Bei der Positionierung einer Jalousie wird grundsatzlich die Lamellenposition nachgefiihrt. Nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung des Aktors oder nach einem ETS-Programmiervorgang kann
die Lamellenposition unbekannt sein, wenn noch kein Langzeitbefehl in Aufwéarts- oder Abwarts-
richtung fur mindestens die parametrierte Lamellenfahrzeit oder noch keine Lamellenpositionierung
erfolgt ist (keine Lamellen-Referenzfahrt). In diesem Fall wird die Lamelle bei einer Positionierung der
Jalousie in die vollstédndig geschlossene Position (100 %) gefahren. Die Lamellenposition gilt danach
als abgeglichen.

(i] Optional verfiigt die Sonnenschutzfunktion tiber die Moglichkeit, die bei Sonne einzustellende
Behanghdhe, Luftungsklappenposition oder Lamellenposition Giber separate Kommunikationsobjekte
zu empfangen und auf diese Weise variabel vorzugeben. Diese variable Positionsvorgabe der
Sonnenschutzfunktion funktioniert identisch zur Vorgabe der Positionen tiber Kommunikations-
objekte im direkten Betrieb. Lediglich die Prioritat der eintreffenden Telegramme eines direkten
Betriebs bei aktivierter Sonnenschutzfunktion ist in der ETS zusatzlich parametrierbar.

Positionierung durch Sonnenschutzfunktion, durch das Verhalten nach Busspannungsausfall oder Bus-
oder Netzspannungswiederkehr oder durch einen Szenenabruf:

Bei den genannten Funktionen des Raumaktors werden in Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart
die anzufahrenden Positionen direkt in der ETS parametriert. Es kdnnen Positionswerte zwischen 0 %
und 100 % in 1 %-Schritten vorgegeben werden.

Bei einer Jalousie erfolgt in diesen Fallen zuerst die Positionierung der Jalousiehdhe. Erst im
Anschluss wird die parametrierte Lamellenposition angefahren.

(i] Bei jeder Positionierung ist zu berticksichtigen: Werden die angeschlossenen Antriebe haufig
(beispielsweise mehrmals am Tag) positioniert, kbnnen nach einiger Zeit Ungenauigkeiten in der
Positionierung auftreten. Diese Positionsabweichungen von der Sollposition sind meist auf &ulRere
physikalische Einflisse zuriickzufiihren. Um im Betrieb immer eine genaue Positionierung zu
erzielen, wird empfohlen, mindestens einmal am Tag die Referenzfahrt auszufiihren. Das kann
beispielsweise durch einen Zentral-Auf-Befehl auf das Langzeitobjekt erfolgen.

Best. Nr. 2162 00 Seite 113 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

Positionsrickmeldungen

Der Raumaktor kann zusétzlich zur Vorgabe von Positionen lber die Positionierungs-Objekte die
aktuellen Positionswerte Uber separate Riickmeldeobjekte nachfiihren und auch auf den Bus
aussenden, sofern die Busspannung eingeschaltet ist. Auf diese Weise ist eine Unterscheidung von
der vorgegebenen Soll-Position zur tatséchlichen Ist-Position der angesteuerten Antriebe maoglich.
Die folgenden Positionsriickmeldungen sind — in Abhangigkeit der parametrierten Betriebsart - flr
jeden Ausgang einstellbar...

— Rickmeldung (1 Byte) der Jalousie-, Rollladen-, Markisen- oder Luftungsklappenposition,
— Ruckmeldung (1 Byte) der Lamellenposition (nur bei Jalousien).

Die einzelnen Positions-Rickmeldungen kdnnen unabhangig voneinander in der ETS freigeschaltet
werden und verfigen lGber eigene Kommunikationsobjekte.

Der Aktor errechnet bei jeder Antriebsfahrt die aktuelle Position und fihrt diese in den Positions-
Ruckmeldeobjekten nach. Auch, wenn ein Ausgang Uber Kurzzeit- oder Langzeittelegramme oder Uber
die Handbedienung angesteuert wurde, werden die Positionen nachgefihrt und die Ruckmeldeobjekte
aktualisiert, sofern die Busspannung eingeschaltet ist.

Die Ruckmeldeobjekte werden bei den folgenden Ereignissen aktualisiert...

— am Ende einer Antriebsbewegung - einschlielich Lamellenpositionierung bei Jalousien -, wenn der
Antrieb stoppt und die neue Position eingestellt ist,

— bei einer Endlagenfahrt bereits schon dann, wenn rechnerisch die Endlagenposition erreicht wird,
also vor Ablauf der 20 %- und der Fahrzeitverlangerung.

Die Rickmeldeobjekte werden nicht aktualisiert, wenn sich die zuletzt riickgemeldete Position nach
einer Fahrt nicht verandert hat (z. B. beim Neupositionieren der Jalousie wird die unveranderte
Lamellenposition nicht neu zuriickgemeldet).

Der Raumaktor kann keine Position fur die Rickmeldung berechnen, wenn die aktuellen
Positionsdaten nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (Busspannung und Netzspannung)
oder nach einem ETS-Programmiervorgang noch unbekannt sind. In diesen Fallen muss zunéachst eine
Referenzfahrt (siehe "Referenzfahrt") ausgefiihrt werden, sodass ein Positionsabgleich erfolgen kann.
Der Aktor fuhrt bei unbekannten Positionen automatisch Referenzfahrten aus, wenn er neue Positionen
vorgegeben bekommt und diese einstellen soll. Solange eine Position unbekannt ist, steht der
Objektwert der Rickmeldeobjekte auf "0".
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Positionsrickmeldung fur Jalousie-, Rollladen-, Markisen- oder Luftungsklappenposition
einstellen

Die Rickmeldungen kénnen unabhangig fiir jeden Ausgang freigegeben und projektiert werden.

Bei freigegebenen Rickmeldungen passt die ETS in Abhéngigkeit der eingestellten Betriebsart die
Parametertexte an ("Rickmeldung Jalousieposition”, "Rickmeldung Rollladen- / Markisenposition"
oder "Riuckmeldung Liftungsklappenposition™). Die Riickmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt
oder als ein passives Statusobjekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die
Positionsriickmeldung bei jeder Anderung des Positionswertes auf den Bus ausgesendet. In der
Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung. Hier muss der
Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen
Kommunikationsflags des entsprechenden Objektes.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann nach Busspannungswiederkehr die aktuelle Paosition auf den
Bus ausgesendet werden, wenn sich der Positionswert vom zuletzt Ubertragenen unterscheidet. Die
Rickmeldung kann in diesem Fall bei bekannten Positionsdaten zur Reduzierung der Buslast
zeitverzogert ausgesendet werden, wobei die Verzogerungszeit global fur alle Ausgange gemeinsam
eingestellt wird (siehe "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Ruckmeldungsfunktionen eines Ausgangs mussen auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Parameter fir die
Rickmeldungen sichtbar.

= Den Parameter "Rickmeldung Jalousieposition”, "Rickmeldung Rollladen- / Markisenposition" oder
"Rickmeldung Luftungsklappenposition" auf der Parameterseite "Ax — Rlickmeldungen" auf
"Riickmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird ausgesendet, sobald sich eine Anderung
ergibt. Bei unbekannter Position wird kein Wert aktiv ausgesendet.

= Den Parameter "Rickmeldung Jalousieposition”, "Riuckmeldung Rollladen- / Markisenposition" oder
"Rickmeldung Luftungsklappenposition" auf der Parameterseite "Ax — Rlickmeldungen" auf
"Riickmeldeobjekt ist passives Statusobjekt” einstellen.

Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird nur dann als Antwort ausgesendet, wenn
das Ruckmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird. Bei unbekannter Position wird der Wert "0" beim
Auslesen zurtickgemeldet.

Die Rickmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= Wenn eine Zeitverzogerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzégerung fir Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite
"Ax - Rickmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Positionsriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzégert ausgesendet. Es wird
nach Ablauf der Verzégerungszeit der zuletzt statisch eingestellte Positionswert auf den Bus
Ubertragen. In einer laufenden Verzdgerungszeit wird keine Riickmeldung ausgesendet, auch dann
nicht, wenn sich ein Positionswert wahrend der Verzégerung andert.
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Positionsriickmeldung fir Lamellenposition einstellen (nur bei Jalousien)

Die Ruckmeldungen fir die Lamellenpositionen kdnnen unabhéngig fur jeden Ausgang freigegeben
und projektiert werden. Die Riickmeldung kann — wie die Positionsriickmeldung der Jalousiehdhe - als
ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt verwendet werden.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann nach Busspannungswiederkehr die aktuelle Lamellenposition
auf den Bus ausgesendet werden, wenn sich der Positionswert vom zuletzt Ubertragenen
unterscheidet. Die Rickmeldung kann in diesem Fall bei bekannten Positionsdaten zur Reduzierung
der Buslast zeitverzégert ausgesendet werden, wobei die Verzégerungszeit global fur alle Ausgange
gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Rickmeldungsfunktionen eines Ausgangs missen auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
(x = Nummer des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Parameter fur die
Lamellenrickmeldungen sichtbar.

= Den Parameter "Ruckmeldung Lamellenposition" auf der Parameterseite "Ax — Rickmeldungen” auf
"Ruckmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird ausgesendet, sobald sich eine Anderung
ergibt. Bei unbekannter Position wird kein Wert aktiv ausgesendet.

= Den Parameter "Rickmeldung Lamellenposition" auf der Parameterseite "Ax — Riickmeldungen” auf
"RiUckmeldeobjekt ist passives Statusobjekt” einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird nur dann als Antwort ausgesendet, wenn
das Ruckmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird. Bei unbekannter Position wird der Wert "0" beim
Auslesen zuriickgemeldet.

Die Rickmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= Wenn eine Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzogerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite
"Ax - Rickmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Positionsriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzdogert ausgesendet. Es wird
nach Ablauf der Verzégerungszeit der zuletzt statisch eingestellte Positionswert auf den Bus
Ubertragen. In einer laufenden Verzégerungszeit wird das betroffene Riickmeldeobjekt zwar
aktualisiert, es wird jedoch keine Riickmeldung aktiv ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein
Positionswert wahrend der Verzdgerung andert.

(i] Verhalten der Positionsriickmeldung bei Spannungsausfall & -wiederkehr:
Bei Busspannungswiederkehr und eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors werden
immer die aktuellen Positionsdaten in die Riickmeldeobjekte geschrieben. Die Positionen werden
dann auch auf den Bus ausgesendet, falls die Riickmeldeobjekte aktiv sendend sind und sich die
Positionsdaten von den zuletzt riickgemeldeten Daten, beispielsweise durch Handbedienung,
unterscheiden. Wenn die Positionsdaten unbekannt sind, werden die Riickmeldeobjekte mit "0"
initialisiert und nicht auf den Bus ausgesendet.
Ohne Netzspannungsversorgung werden die angeschlossenen Antriebe nicht angesteuert, sodass
auch bei Busspannungswiederkehr stets keine Positionsriickmeldung erfolgt.
Bei Netzspannungswiederkehr wird das parametrierte Verhalten ausgefuhrt. Die Riickmeldeobjekte
werden dann aktualisiert, wenn die Busspannung eingeschaltet ist.

(i) Bei Jalousiebetrieb bewirken Positionsanderungen der Jalousie, die innerhalp der
Lamellenverstellung (0 bis 100 %) liegen, keine Fahrt und somit auch keine Anderung der
rickgemeldeten Positionsdaten.
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Rickmeldungen 'unbekannte Position' und Antriebsbewegung

Der Raumaktor kann zusétzlich zur Rickmeldung von Positionswerten auch erweiterte
1 Bit-Statusinformationen riickmelden und aktiv auf den Bus aussenden, sofern die Busspannung
eingeschaltet ist. Die folgenden Statusriickmeldungen sind fur jeden Ausgang separat einstellbar...

— Ruckmeldung einer ungtltigen Position,
— Ruckmeldung einer Antriebsbewegung.

Ruckmeldung einer ungultigen Position:

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (Busspannung und Netzspannung) oder nach einem
ETS-Programmiervorgang sind alle Positionsdaten eines Ausgangs unbekannt. In diesem Fall kann
der Raumaktor bei eingeschalteter Busspannung das Rickmeldeobjekt "ungiltige Position”
aktualisieren (Objektwert "1"), welches dann signalisiert, dass die Objektwerte der 1 Byte Positions-
Ruckmeldeobjekte ungultig sind.

Die Rickmeldung einer ungiltigen Position wird erst dann wieder zurtickgenommen (Objektwert "0"),
wenn die Positionsdaten der Jalousie, der Rolllade, der Markise oder der Luftungsklappe per
Referenzfahrt abgeglichen wurden. Ein Abgleich nur der Lamellenposition einer Jalousie bewirkt nicht
das Zurticksetzen einer Statusmeldung ‘ungtiltige Position'.

Optional kann der Objektwert der Statusriickmeldung bei Anderung aktiv auf den Bus ausgesendet
werden.

Ruckmeldung einer Antriebsbewegung:

Der Raumaktor kann Uber ein separates 1 Bit-Kommunikationsobjekt je Ausgang riickmelden, ob sich
der angeschlossene Antrieb bewegt, der Ausgang also in eine beliebige Fahrtrichtung bestromt wird.
Das Rickmeldeobjekt besitzt den Objektwert "1", wenn der Ausgang bestromt wird. Analog wird in das
Objekt eine "0" geschrieben, wenn der betroffene Ausgang in einer beliebigen Stopp-Position verharrt.
Dabei ist egal, wie der Ausgang angesteuert wurde (Kurzzeit- oder Langzeitbedienung, Positionierung,
Handbedienung etc.).

Optional kann der Objektwert der Statusriickmeldung bei Anderung aktiv auf den Bus ausgesendet
werden.

Bei einem Ausfall der Netzspannung am Raumaktor wird immer eine "0" in das Riickmeldeobjekt
"Antriebsbewegung" geschrieben. Auf3erdem wird der Zustand der Riickmeldung ausschlief3lich aus
dem Relaiszustand des Aktors abgeleitet. Sollte also ein Antrieb blockiert sein oder sich bereits in einer
Endlage befinden, entspricht der zuriickgemeldete Wert nicht dem tatsachlichen Zustand der
Antriebsbewegung.
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Ruckmeldung einer ungultigen Position einstellen

Die Ruckmeldung einer ungtiltigen Position kann unabhangig fir jeden Ausgang freigegeben und
projektiert werden. Bei freigegebenen Rickmeldungen passt die ETS in Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart die Parametertexte an ("Rickmeldung ungultige Jalousieposition”, "Ruckmeldung ungultige
Rollladen- / Markisenposition" oder "Rickmeldung ungultige Luftungsklappenposition™).

Die Ruckmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt verwendet
werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Statusriickmeldung bei jeder Anderung des Objektwertes auf
den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine Telegrammubertragung
bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch die zur
Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des entsprechenden Objektes.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann das Rickmeldetelegramm nach Busspannungswiederkehr zur
Reduzierung der Buslast zeitverzdgert ausgesendet werden, wobei die Verzdgerungszeit global fur alle
Ausgange gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Rickmeldungsfunktionen eines Ausgangs missen auf der Parameterseite "Ax — Freigaben”
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Parameter fir die
Ruckmeldungen sichtbar.

= Den Parameter "Rickmeldung ungultige Jalousieposition”, "Rickmeldung ungultige Rollladen- /
Markisenposition" oder "Ruckmeldung ungultige Liftungsklappenposition™ auf der Parameterseite
"Ax — Ruckmeldungen" auf "Ruckmeldeobijekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird ein Telegramm ausgesendet, sobald sich eine
Anderung ergibt (z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang, nach dem Einschalten der
Versorgungsspannung oder nach einer Referenzfahrt).

®= Den Parameter "Ruckmeldung ungiiltige Jalousieposition”, "Rickmeldung ungultige Rollladen- /
Markisenposition" oder "Rickmeldung ungiiltige Luftungsklappenposition™ auf der Parameterseite
"Ax — Ruckmeldungen™ auf "Rickmeldeobjekt ist passives Statusobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird nur dann ein Telegramm als Antwort ausgesendet,
wenn das Ruckmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird.

Die Riickmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= Wenn eine Zeitverzdgerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzogerung fir Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite
"Ax - Rickmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Rickmeldung einer ungultigen Position wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzogert
ausgesendet. Es wird nach Ablauf der Verzégerungszeit der zuletzt eingestellte Zustand des
Objektwertes auf den Bus Ubertragen. In einer laufenden Verzégerungszeit wird keine Riickmeldung
ausgesendet, auch dann nicht, wenn ein Positionswert beispielsweise durch Referenzfahrt bekannt
wird.

(i) Das automatische Senden nach Busspannungswiederkehr erfolgt nur dann, wenn sich intern eine
Anderung des Objektzustandes ergeben hat (beispielsweise durch Referenzfahrt wahrend einer
Handbedienung).
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Rickmeldung einer Antriebsbewegung einstellen

Die Ruckmeldung einer Antriebsbewegung kann unabhangig fir jeden Ausgang freigegeben und
projektiert werden. Die Ruckmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives
Statusobjekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Statusriickmeldung bei jeder
Anderung des Objektwertes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt
erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die
ETS setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des entsprechenden
Objektes.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann das Rickmeldetelegramm nach Busspannungswiederkehr zur
Reduzierung der Buslast zeitverzdgert ausgesendet werden, wobei die Verzégerungszeit global fur alle
Ausgange gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzégerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Ruckmeldungsfunktionen eines Ausgangs mussen auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Parameter flr die
Ruckmeldungen sichtbar.

= Den Parameter "Rickmeldung Antriebsbewegung" auf der Parameterseite "Ax — Rickmeldungen”
auf "Ruckmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird ein Telegramm ausgesendet, sobald sich der
angeschlossene Antrieb in Bewegung setzt oder stehen bleibt.

®* Den Parameter "Ruckmeldung Antriebsbewegung" auf der Parameterseite "Ax — Rickmeldungen®
auf "Rickmeldeobjekt ist passives Statusobjekt” einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird nur dann ein Telegramm gemaf der aktuellen
Antriebsbewegung als Antwort ausgesendet, wenn das Rickmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird.

Die Rickmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= Wenn eine Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzogerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite
"Ax - Rickmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Ruckmeldung einer Antriebsbewegung wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzogert
ausgesendet, beispielsweise dann, wenn sich der Antrieb durch das eingestellte Verhalten nach
Busspannungswiederkehr in Bewegung setzt. Es wird nach Ablauf der Verzégerungszeit der zuletzt
eingestellte Zustand des Objektwertes auf den Bus Ubertragen. In einer laufenden Verzdgerungszeit
wird keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn der Antrieb stoppt oder sich in
Bewegung setzt.

(i] Das automatische Senden nach Busspannungswiederkehr erfolgt nur dann, wenn sich der Antrieb
bei Buswiederkehr in Bewegung setzt oder wenn sich durch den Busausfall eine Anderung der
Antriebsbewegung ergeben hat.
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Sicherheitsfunktion

Der Raumaktor unterscheidet bis zu funf verschiedene Sicherheitsfunktionen: 3 x Windalarm,

1 x Regenalarm, 1 x Frostalarm. Jede Sicherheitsfunktion verflgt Gber ein eigenes
Kommunikationsobjekt, wodurch sich die Funktionen unabhangig voneinander aktivieren oder
deaktivieren lassen. Die Sicherheitsfunktionen werden gemeinsam fir alle Jalousieausgénge angelegt
und konfiguriert (siehe "Kanallbergreifende Funktionsbeschreibung — Sicherheitsfunktionen™).

Die verschiedenen Ausgange des Aktors kdnnen separat auf alle oder einzelne Sicherheitsfunktionen
zugewiesen werden. Nur zugewiesene Ausgange reagieren auf einen Zustandwechsel der
Sicherheitsobjekte. Dabei sind fur jeden Alarm getrennt die Reaktionen zu Beginn einer Alarmmeldung
("1"-Telegramm) und fur alle Alarme gemeinsam die Reaktion am Ende ("0"-Telegramm) aller
Alarmmeldungen parametrierbar (siehe Bild 34).

Zuordnung zu
Windalarmen

1)*
Objekt zyklische N
"Windalarm 1" Uberwachung 4
Objekt Klisch b Verhalten bei
je zyklische R erhalten bei R
"Windalarm 2" Uberwachung g Windalarm
Objekt klisch v
j zyklische . N
Zuordnung zum E_nde de_r
Regenalarm Sicherheit
°
3 R * | A
Objekt _zyklische > Verhalten bei
"Regenalarm" Uberwachung Regenalarm

Zuordnung zum
Frostalarm
Q

Objekt _ zyklische ¥ R ) / Verhalten bei >
"Frostalarm" Uberwachung l Frostalarm
4

YY VY * = optional parametrierbar
Ausgéange 3...4 1): Gemeinsame Uberwachungszeit, unterschiedliche Timer.

Bupaiu <-- [aniw <-- yooy
Bunuamsnesieniond
A,

A 4

Bild 34: Funktionsschaltbild der kanalorientierten Sicherheitsfunktionen

Die Zuordnung eines Ausgangs auf die Windalarme, auf den Regenalarm und auf den Frostalarm
erfolgt unabhangig. Wenn ein Ausgang mit mehreren Alarmen verknupft ist, entscheidet die
eingestellte Prioritat, welcher Alarm sich durchsetzt und ausgefiihrt wird. Dabei Gibersteuert ein Alarm
mit einer héheren Prioritat die Alarme mit den niedrigeren Prioritdten. Sobald ein Sicherheitsalarm mit
einer hoheren Prioritat beendet wurde, wird der Sicherheitsalarm mit der untergeordneten Prioritat
ausgefuhrt, sofern der untergeordnete Sicherheitsalarm aktiv ist.

Die Prioritatsreihenfolge der Windalarme im Vergleich zum Frostalarm oder zum Regenalarm ist auf
der Parameterkarte "Sicherheit" kanaltibergreifend parametrierbar. Die drei Windalarme besitzen
zueinander unveranderbar die gleiche Prioritat (logisches ODER). Das letzte Telegrammupdate auf die
Windalarm-Objekte entscheidet, welcher Windalarm ausgefuhrt wird. Der Windalarm ist erst dann
vollstéandig deaktiviert, wenn alle drei Objekte inaktiv ("0") sind.

Ein Ausgang im aktiven Sicherheitsalarm wird verriegelt, d. h. es wird eine Ansteuerung des
betroffenen Ausgangs tber den Bus durch eine direkte Bedienung (Kurzzeit,- Langzeittelegramm,
Szenen, Positionierung, Zentral) oder durch eine Sonnenschutzfunktion verhindert. Lediglich eine
Zwangsstellung und eine Handbedienung vor Ort am Gerdt sind héher priorisiert, so dass diese
Funktionen eine Sicherheitsverriegelung tbersteuern kdnnen. Am Ende einer Zwangsstellung oder
einer Handbedienung wird die Sicherheitsreaktion wieder neu ausgefihrt, wenn ein zugewiesener
Sicherheitsalarm noch aktiv ist.
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Sicherheitsalarme zuweisen

Die Zuweisungen der einzelnen Sicherheitsalarme kénnen separat fir jedem Ausgang getroffen
werden. Die Kanalzuweisung erfolgt auf der Parameterseite "Ax — Sicherheit” (x = Nummernpaar des
Ausgangs).

Die Sicherheitsfunktionen missen auf der Parameterseite "Jalousieausgange Sicherheit" global
freigegeben sein, bevor die Zuweisungen zu den Ausgangen konfiguriert werden.

Die Sicherheitsfunktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter flr
die Sicherheitsfunktion sichtbar.

= Falls eine Zuweisung zu den Windalarmen erforderlich ist, den Parameter "Zuordnung zu
Windalarmen" auf den oder die bendtigten Windalarme einstellen.

Der Ausgang ist den angegebenen Windalarmen zugewiesen.

= Falls eine Zuweisung zum Regenalarm erforderlich ist, den Parameter "Zuordnung zu Regenalarm”
auf "Ja" einstellen.

Der Ausgang ist dem Regenalarm zugewiesen.

= Falls eine Zuweisung zum Frostalarm erforderlich ist, den Parameter "Zuordnung zu Frostalarm" auf
"Ja" einstellen.

Der Ausgang ist dem Frostalarm zugewiesen.

(i] Wenn ein Ausgang einem Alarm zugewiesen ist, der nicht global freigegeben wurde, ist die
Zuweisung ohne Funktion.

(i] Weitere Hinweise zum Aktivieren oder Deaktivieren eines Sicherheitsalarms, zur Einstellung der
Prioritat sowie zur zyklischen Uberwachung kénnen im Kapitel "Kanallbergreifende
Funktionsbeschreibung — Sicherheitsfunktionen” nachgelesen werden.

Verhalten zu Beginn eines Sicherheitsalarms einstellen

Das Verhalten eines Ausgangs zu Beginn eines Sicherheitsalarms ist fur jeden Alarm parametrierbar
(Windalarme gemeinsam, Regen- und Frostalarme getrennt). Die Einstellung des Alarmverhaltens
erfolgt auf der Parameterseite "Ax — Sicherheit" (x = Nummernpaar des Ausgangs). Zu Beginn eines
Sicherheitsalarms verriegelt der Aktor die betroffenen Ausgénge, d. h. es wird eine Ansteuerung Uber
den Bus durch eine direkte Bedienung oder durch eine Sonnenschutzfunktion verhindert.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der
Parametereinstellungen an ("auffahren” <> "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlie3en").

Die Sicherheitsfunktionen mussen auf der Parameterseite "Sicherheit" global freigegeben sein.

Die Sicherheitsfunktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fiir
die Sicherheitsfunktion sichtbar.

Das Verhalten bei einem Sicherheitsalarm ist nur dann einstellbar, wenn der betroffene Ausgang dem
entsprechenden Alarm zugewiesen ist. Die alarmabhangigen Parametrierungen unterscheiden sich
nicht, so dass die Parameterauswahl im Folgenden nur exemplarisch einmal beschrieben wird.

= Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "keine Reaktion".

Zu Beginn des Alarms wird der Ausgang verriegelt und das Relais des Ausgangs zeigt keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden noch vollstandig zu Ende ausgefuhrt.
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= Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "auffahren™ oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Luftungsklappe zu Beginn des Alarms und
verriegelt den Ausgang dann.

= Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schlie3en".

Der Aktor fahrt den Behang nach unten oder schliel3t die Liuftungsklappe zu Beginn des Alarms und
verriegelt den Ausgang dann.

= Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "stopp".

Zu Beginn des Alarms steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp" und
verriegelt den Ausgang. Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

(il Die Sicherheitsfahrzeit eines Ausgangs in die Endlagen wird bestimmt durch den Parameter
"Fahrzeit" auf der Parameterseite "Ax - Zeiten". Dabei leitet sich eine Sicherheitsfahrt wie der
Langzeitbetrieb aus der Fahrzeit ab. Abwartsfahrt: Fahrzeit + 20 %; Aufwartsfahrt: Fahrzeit + 20 % +
parametrierte Fahrzeitverlangerung. Sicherheitsfahrten sind nicht nachtriggerbar.

(i] Eine Lamellennachfiihrung bei Jalousien am Ende von Sicherheitsfahrten in die Endlagen wird nicht
ausgefuhrt.

Verhalten am Ende aller Sicherheitsalarme einstellen

Der Raumaktor st erst dann die Sicherheitsverriegelung eines Ausgangs, wenn alle dem Ausgang
zugewiesenen Sicherheitsalarme inaktiv werden. Im Anschluss zeigt der betroffene Ausgang das
parametrierte "Verhalten am Ende der Sicherheit". Die Einstellung dieses Verhaltens erfolgt auf der
Parameterseite "Ax — Sicherheit" (x = Nummernpaar des Ausgangs) gemeinsam fir alle Alarme.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der
Parametereinstellungen an ("auffahren” <> "Klappe 6ffnen" / "abfahren" <> "Klappe schlie3en").

Die Sicherheitsfunktionen missen auf der Parameterseite "Jalousieausgénge Sicherheit" global
freigegeben sein.

Die Sicherheitsfunktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer
des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fir die
Sicherheitsfunktion sichtbar.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "keine Reaktion".
Am Ende aller Sicherheitsalarme wird der Ausgang freigegeben und das Relais des Ausgangs zeigt
keine Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "auffahren” oder "Klappe 6ffnen”.
Der Aktor gibt den Ausgang am Ende aller Sicherheitsalarme frei und fahrt den Behang nach oben
oder 6ffnet die Liftungsklappe.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "abfahren" oder "Klappe
schliel3en”.
Der Aktor gibt den Ausgang am Ende aller Sicherheitsalarme frei und fahrt den Behang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "stopp"”.

Am Ende aller Sicherheitsalarme wird der Ausgang freigegeben und der Aktor steuert die Relais des
Ausgangs in die Position "stopp”. Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.
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= Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "Position nachfihren".

Am Ende aller Sicherheitsalarme wird der zuletzt vor der Sicherheitsfunktion statisch eingestellte
oder der wahrend der Sicherheitsfunktion nachgefiihrte und intern abgespeicherte Zustand am
Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das Langzeitobjekt und die Szenenfunktion
nachgefihrt.

(i] Bei Einstellung "Position nachfiihren": Der Raumaktor kann nur dann absolute Positionen
(Positionstelegramm, Szenenwert) bei Sicherheitsfreigabe nachflhren, wenn die Positionsdaten
bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird zum Zeitpunkt der Sicherheits-
freigabe keine Reaktion ausgefihrt.

Positionsdaten kénnen nachgefuhrt werden, wenn vor der Sicherheitsfunktion eine Position definiert
eingestellt war oder wenn wéahrend der Sicherheitsverriegelung ein neues Positionstelegramm tber
die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten Fall wird eine Referenzfahrt bei
Sicherheitsfreigabe gefahren, wenn die Position vor oder wahrend der Sicherheitsverriegelung
unbekannt war.

Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefihrt. Das erfolgt auch dann,
wenn die Jalousieh6he unbekannt ist.

Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden hingegen immer nachgefuhrt.

(il Das eingestellte "Verhalten am Ende der Sicherheit" wird nur dann ausgefiihrt, wenn der Ausgang
nach dem Ende aller Sicherheitsalarme in den direkten Betrieb Ubergeht. Bei einem aktivierten
Sonnenschutz (unabhangig von der eingestellten Prioritat zu direktem Betrieb) wird dieser
ausgefuhrt.
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Sonnenschutzfunktion

Fur jeden Ausgang des Raumaktors kann separat eine Sonnenschutzfunktion konfiguriert und
ausgefuhrt werden. Ein Sonnenschutz wird in der Regel mit Jalousien, Rollladen oder Markisen
kombiniert und erméglicht so beispielsweise die intelligente Beschattung von Raumen, Terrassen oder
Balkonen bei Sonnenschein - auch abhangig von Sonnenwinkel und —intensitét (siehe Bild 35).

keine Beschattung ‘ E leichte Beschattung ’ E volle Beschattung
e H ne H
Jalousie Rolllade Markise ‘ ' Jalousie Rolllade Markise ‘ + Jalousie Rolllade Markise
1009 0 07 |
= 5 K / '

~ :
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Bild 35: Prinzip eines Sonnenschutzes (Beispiele)

[

Die Sonnenschutz-Funktionen des Raumaktors sind auf viele Anwendungsfélle anpassbar.

Bei einfachen Anwendungen — beispielsweise bei richtungsunabhangiger Messung der Sonnen-
intensitat durch einen Helligkeitssensor — lassen sich die angesteuerten Behange ganz oder teilweise
schlie3en, so dass eine stdrende Sonneneinstrahlung vermieden werden kann. In solchen
Anwendungen wertet die Sonnenschutzfunktion lediglich das 1 Bit-Sonnensignal des Helligkeits-
sensors oder eines dhnlichen Sensors (z. B. Wetterstation mit Grenzwertiiberwachung) aus und
veranlasst das SchlieRen oder Offnen der angesteuerten Behange auf fest parametrierte oder auch auf
variabel Uber den Bus vorgegebene Positionen.

Bei erweiterten Anwendungen — beispielsweise bei Beschattungssteuerungen durch Wetterstationen,
die zusatzlich den Sonnenwinkel abhangig von Astrokoordinaten auswerten und Behang als auch
Lamellenpositionen dynamisch vorgeben — kann die Sonnenschutzfunktion durch eine Automatik-
Steuerung erganzt werden. In solchen Anwendungen wertet die Sonnenschutz-Funktion zusatzliche
Bus-Kommunikationsobjekte aus, wortiber die Automatik-Steuerung im Betrieb des Raumaktors
freigegeben oder gesperrt werden kann. Dadurch ergibt sich eine Vielzahl von Kombinations-
moglichkeiten mit intelligenten Jalousiesteuerungssystemen.

Schon bei einfachen Sonnenschutz-Anwendungen kénnen Lamellenpositionen von Jalousien zur
Anpassung einer individuellen Beschattungssituation fest oder variabel nachkorrigiert werden. Dazu
kann ein Lamellenoffset in der ETS-Parametrierung statisch eingestellt werden — beispielsweise zur
Anpassung der Sonnenscheinreflektion in Abhéngigkeit der Gebaudesituation — oder zusatzlich tber
ein Bus-Kommunikationsobjekt dynamisch vorgegeben werden — z. B. zur ‘'manuellen’ Nachkorrektur
der Lamellendffnung durch Personen in einem Raum oder durch eine zentrale Gebaudesteuerung.

In allen Fallen ist auch die Prioritat zwischen einem eintreffenden Sonnenschein- oder Automatik-
Telegramm und dem direkten Betrieb eines Ausgangs (Kurzzeit-, Langzeittelegramm, Szenen,
Positionierung, Zentral) in der ETS einstellbar. Auf diese Weise kann eine Sonnenschutz-Position,
beispielsweise durch eine 'manuelle’' Bedienung an einem Tastsensor im Raum, beeinflusst und die
Sonnenschutz-Funktion unterbrochen werden. Alternativ kann ein direkter Betrieb den Sonnenschutz
nicht unterbrechen, der Ausgang wird also verriegelt.

Eine Sonnenschutz-Funktion kann durch eine Sicherheitsfunktion, durch eine Zwangsstellung oder
auch durch eine Handbedienung vor Ort am Gerat Ubersteuert werden, da diese Funktionen des
Raumaktors unveranderbar eine hohere Prioritat besitzen. Am Ende einer der genannten Funktionen
mit einer héheren Prioritat wird die Reaktion wie zu Beginn des Sonnenschutzes wieder neu
ausgefuhrt, wenn eine Sonnenschutz-Funktion zu diesem Zeitpunkt noch aktiv ist.
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Der Raumaktor unterscheidet zwei Sonnenschutz-Konfigurationen. Es kann der einfache
Sonnenschutz oder alternativ der erweiterte Sonnenschutz freigeschaltet werden.

Sonnenschutzfunktion - Einfacher Sonnenschutz

Im einfachen Sonnenschutz wird die Sonnenbeschattung tber das 1 Bit-Kommunikationsobjekt "Sonne
/ Beschattung Fassade" aktiviert und deaktiviert. Die Polaritat dieses Objektes ist in der ETS
einstellbar. Der Sonnenschutz wird erst dann aktiviert, sobald das Objekt gemanR der eingestellten
Polaritat "Sonnenschein” signalisiert bekommt. Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung muss das Objekt auch bei invertierter Polaritéat zun&chst vom
Bus beschrieben werden, bis dass der Sonnenschutz aktiviert wird.

Ein neu empfangener Objektwert (Sonne / Beschattung Anfang oder Sonne / Beschattung Ende) kann
optional zeitverzdogert ausgewertet werden. Auf diese Weise ist es mdglich, kurze Helligkeitsreflexe —
beispielsweise hervorgerufen durch leichte Bewdlkung oder durch Gewitter — zu unterdriicken.

Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" (aktiviert nach aktiviert) bewirkt die
Reaktivierung des Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung gemalf}
eingestellter Prioritat beeinflusst und ggf. wieder freigegeben wurde.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung kann die Reaktion eines betroffenen Ausgangs in der ETS
eingestellt werden. Dabei ist es u. A. moglich, fest parametrierte oder tiber den Bus vorgegebene und
somit variable Positionswerte anzufahren. Eine variable Vorgabe von Sonnenschutz-Positionen ist
beispielsweise durch Tastsensoren oder Visualisierungen moglich. Zusatzlich kann bei einer
definierten Sonnenschutz-Positionierung eine Referenzfahrt erzwungen werden. Dadurch wird
sichergestellt, dass identische Behangpositionen von verschiedenen Ausgéngen bei einer
Sonnenschutz-Positionierung synchron angefahren werden.

Auch ist die Reaktion am Ende einer Sonnenbeschattung einstellbar. In dieser Situation kann der
Behang in eine Endlagenposition fahren, gestoppt werden oder keine besondere Reaktion zeigen.
Auch ist das Nachftihren von Positionen maoglich.

In der ETS-Parametrierung kann durch Einstellung einer Prioritét festgelegt werden, ob der
Sonnenschutz durch den direkten Betrieb beeinflusst werden kann, oder ob ein Telegramm "Sonne /
Beschattung Fassade" den entsprechenden Ausgang in der Sonnenschutz-Position verriegelt. Grund-
satzlich besitzen die Funktionen "Handbedienung, "Zwangsstellung" und "Sicherheit" eine hdhere
Prioritat, so dass diese Funktionen einen Sonnenschutz tbersteuern kdnnen, diesen aber nicht
beenden. So wird am Ende einer Funktion mit einer hoheren Prioritat wieder die Sonnenschutzreaktion
neu ausgefuhrt, wenn tber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" weiterhin Sonnenschein
signalisiert wird.

(i] Fur den einfachen Sonnenschutz ist zu beachten: Nach einem ETS-Programmiervorgang ist eine
Sonnenschutzfunktion stets deaktiviert. Ein aktivierter Sonnenschutz (unabhangig von der
eingestellten Prioritdt zum direkten Betrieb) bleibt auch nach einem Busspannungsausfall aktiv,
solange die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Die zuletzt ausgefihrte
Sonnenschutzreaktion wird somit am Ende eines kurzzeitigen oder permanenten Handbetriebs - falls
die Handbedienung bei Busausfall freigegeben ist - auch ohne Busspannung wieder ausgefihrt.
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Das Bild 35 zeigt das Prinzipschaltbild des einfachen Sonnenschutzes und soll verdeutlichen, wie
Sensorkomponenten beispielhaft an den Sonnenschutz angebunden werden.
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Bild 35: Prinzipschaltbild des einfachen Sonnenschutzes

Das Bild 36 zeigt das Funktionsschaltbild aller moglichen Funktionen des einfachen Sonnenschutzes.
Aus Griunden der Ubersicht sind die Funktionen mit der héheren Prioritdt (Handbedienung,
Zwangsstellung, Sicherheitsfunktion) nicht mit eingezeichnet.
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Bild 36: Funktionsschaltbild des einfachen Sonnenschutzes

* = Optionale Funktionen.
** = Optional nur bei Betriebsart "Jalousien".

direkter Betrieb
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Sonnenschutzfunktion - Erweiteter Sonnenschutz

Der erweiterte Sonnenschutz besitzt die Grundfunktionseigenschaften des einfachen Sonnenschutzes.
Zusatzlich kann eine Automatik-Steuerung realisiert werden. Auf diese Weise kdnnen Jalousie-
steuerungssysteme zur Sonnenstandsnachfiihrung von Behang- und Lamellenposition - wie
beispielsweise die Berker, Gira, Jung Wetterstation mit Kombinationssensor - als Automatik-Funktion
an den Raumaktor Gber den Bus angebunden werden.

Im erweiterten Sonnenschutz wird die Sonnenbeschattung tUber das 1 Bit-Kommunikationsobjekt
"Sonne / Beschattung Fassade" aktiviert und deaktiviert. Eine Reaktion am Ausgang auf das
Sonnentelegramm zeigt sich jedoch erst dann, wenn die Automatik-Steuerung aktiviert ist. Andernfalls
ist die Sonnenschutz-Funktion vollstandig deaktiviert.

Bei der Aktivierung der Automatik Giber das entsprechende Objekt werden zwei Falle unterschieden...

— Sofortige Nachfihrung der Sonnenbeschattung:
Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" ein "1"-Telegramm empfangt.
Der Ausgang reagiert sofort auf die Aktivierung und zeigt das in Abhangigkeit des Sonnenzustandes
(Sonne / Beschattung Anfang oder Sonne / Beschattung Ende) eingestellte Verhalten. Der
Sonnenzustand wird aus dem Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" gemal eingestellter Polaritat -
ggf. nach Ablauf der Verzégerungen - abgeleitet.
Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung ist
das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" mit "0" initialisiert und wird — im Unterschied zum
einfachen Sonnenschutz — sofort geman eingestellter Polaritat ausgewertet, so dass beim Aktivieren
der Sonnenschutz-Automatik unmittelbar eine Sonnenbeschattung erfolgen kann.
Der Empfang eines "0"-Telegramms auf das Objekt "Automatik” beendet den Automatik-Betrieb
immer — unabhangig vom Objektzustand "Sonne / Beschattung Fassade".

Anwendungsbeispiel:

Ein privates Wohnhaus mit Wintergarten. Der Wintergarten besitzt Jalousien zur Sonnen-
beschattung. Bei Benutzung des Wintergartens wird der Automatik-Betrieb — z. B. durch einen
Tastsensor an der Wand — aktiviert. Der Raumaktor fiihrt dann sofort die Beschattung aus, wenn
zuvor Sonnenschein erkannt wurde.

Der Aktor fuhrt das parametrierte Verhalten am Ende von Sonne / Beschattung aus, wenn bei der
Aktivierung des Automatik-Betriebs kein Sonnenschein erkannt wird.

— Aktivieren der Sonnenbeschattung erst bei nachstem Update:
In dieser Konfiguration kann die Polaritat des Automatik-Objektes eingestellt werden. Der
Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" geman Polaritat auf 'aktiv' eingestellt
wird. Eine Reaktion am Ausgang zeigt sich jedoch erst dann, wenn Uber "Sonne / Beschattung
Fassade" eine neue Zustandsanderung ("0"-> "1" oder "1" - "0") erkannt wird. Dabei gibt der neue
Sonnenzustand (Sonne / Beschattung Anfang oder Sonne / Beschattung Ende) gemal eingestellter
Polaritat unmittelbar das Verhalten des Ausgangs vor.
Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung muss
das Objekt "Automatik" auch bei invertierter Polaritat zunachst vom Bus beschrieben werden, bis
dass der Automatik-Betrieb aktiviert wird.
Der Empfang eines Telegramms 'Automatik deaktiviert' auf das Objekt "Automatik” beendet den
Automatik-Betrieb immer — unabhangig vom Objektzustand "Sonne / Beschattung Fassade".

Anwendungsbeispiel:

Ein BUrogeb&aude verfugt tber mehrere Jalousien zur Sonnenbeschattung der einzelnen
Baroraume. In den friihen Morgenstunden wird an einer zentralen Stelle im Gebaude — z. B. beim
Pfortner — die Sonnenschutz-Automatik aktiviert. Die Jalousien fahren jedoch erst dann in die
Beschattungs-Positionen, wenn tatsachlich fur die betroffenen Gebaudefassaden Sonnenschein
gemeldet wird.
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Das Verhalten am Ende des Automatik-Betriebs wird separat in der ETS konfiguriert und immer dann
ausgefuhrt, wenn die Automatik beendet wird und zu diesem Zeitpunkt keine Funktion mit einer
hoheren Prioritat aktiv ist. In dieser Situation kann der Behang in eine Endlagenposition fahren,
gestoppt werden oder keine besondere Reaktion zeigen. Auch ist das Nachfiihren von Positionen
mdglich.

Sperrfunktionen des erweiterten Sonnenschutzes:

Bei sofortiger Nachflihrung der Sonnenbeschattung kann der Automatik-Betrieb optional durch ein
zusatzliches Kommunikationsobjekt gesperrt werden. Die Objekte "Automatik” und "Automatik sperren”
sind miteinander logisch verknipft (UND mit Ruckflihrung). Bei aktivierter Sperrung wird der Automatik-
Betrieb zuriickgesetzt und somit abgebrochen. Der betroffene Ausgang zeigt dann das Verhalten am
Ende des Automatik-Betriebs. Der Automatik-Betrieb lasst sich erst dann wieder aktivieren, wenn das
Sperrobjekt freigegeben wird und in das Objekt "Automatik" erneut eine "1" geschrieben wird.
Aktivierungen des Automatik-Betriebs wahren einer aktiven Sperrung werden ignoriert.

Anwendungsbeispiel zur Sperrung des Automatik-Betriebs:

Ein Buroraum verfiigt tber Jalousien zur Sonnenbeschattung. Im Raum befindet sich ein Tastsensor
an der Wand, der bei Betatigung den Automatik-Betrieb aktivieren oder auch deaktivieren kann. Bei
aktivierter Automatik wird ggf. sofort eine Sonnenbeschattung ausgefihrt. Somit kénnen Personen im
Raum in Abh&ngigkeit der Tageszeit oder bei unangenehmer oder stérender Sonneneinstrahlung
selbst entscheiden, ob eine automatische Sonnenbeschattung erfolgen soll, oder nicht.

Im Biurogebaude wird an einer zentralen Stelle — z. B. beim Pfértner — bei Bedarf die Sonnenschutz-
Automatik gesperrt. Auf diese Weise kann das automatische Ansteuern der Jalousien beispielsweise
bei einem Service (Fensterputzer o. &.) unterbunden werden. Bei Freigabe der Sperrung —
beispielsweise nach Feierabend — kann der Automatik-Betrieb erst dann wieder aktiviert werden, wenn
bei Bedarf eine neue Aktivierung raumbezogen erfolgt.

Zusatzlich ist auch der direkte Betrieb eines Ausgangs uber ein unabhangiges Sperrobjekt sperrbar.
Bei aktivierter Sperrung kann ein direkter Betrieb unabhéngig der eingestellten Prioritat den
Sonnenschutz nie Gbersteuern. Auch 'auf3erhalb’ des Sonnenschutzes ist der direkte Betrieb dann
ohne Funktion. Wahrend einer Sperrung werden eintreffende Telegramme des direkten Betriebs
vollsténdig ignoriert (es werden dann auch keine vom Bus empfangene Positionen nachgefihrt).
Wenn die Sperrung zum Zeitpunkt einer ablaufenden Fahrbewegung, die durch einen direkten Betrieb
eingeleitet wurde, empfangen wird, wird die Fahrt noch zu Ende ausgefiihrt. Erst danach wird der
direkte Betrieb gesperrt.

Anwendungsbeispiel zur Sperrung des direkten Betriebs:

Ein Burogebaude verfligt tber mehrere Jalousien zur Sonnenbeschattung der einzelnen Blroraume.
Tagsuber zur Arbeitszeit soll die Sonnenbeschattung automatisch erfolgen. Ein direkter Betrieb —
beispielsweise Uber einen einfachen Jalousietastsensor an der Wand — soll am Tage unterdriickt
werden. Dazu sperrt z. B. der Pfortner oder eine Gebaudeleittechnik den direkten Betrieb. Erst nach
Feierabend soll fur die Reinigungskrafte auch eine direkte Ansteuerung der Jalousien mdglich sein. In
diesem Fall kann der direkte Betrieb wieder fir die Abend- oder Nachtstunden zentral freigegeben
werden.

Die Sperrfunktionen der Automatik und des direkten Betriebs kénnen auch miteinander kombiniert
werden, so dass jederzeit bedarfsgerecht ein Eingriff in die Sonnenschutz-Steuerung maglich ist.
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Sonnenscheinsignal im erweiterten Sonnenschutz:

Beim Sonnenschutz wird Uber das Kommunikationsobjekt "Sonne / Beschattung Fassade" der
Sonnenzustand empfangen. Es wird entscheiden, ob eine Sonnenbeschattung erforderlich ist, oder
nicht. Beim erweiterten Sonnenschutz erfolgt die Auswertung des Sonnensignals jedoch nur dann,
wenn auch der Automatik-Betrieb aktiviert ist.

Ein neu empfangener Objektwert tiber "Sonne / Beschattung Fassade" kann optional zeitverzdgert
ausgewertet werden. Auf diese Weise ist es moéglich, kurze Helligkeitsreflexe — beispielsweise
hervorgerufen durch leichte Bewdlkung oder durch Gewitter — zu unterdriicken. Die Zeitverzogerung
wird bei einem Objektupdate auf "Sonne / Beschattung Fassade" auch bei deaktiviertem Automatik-
Betrieb gestartet, so dass der neu empfangene Sonnenzustand bei anschlieRend aktivierter Automatik
ggf. verzégert in Erscheinung tritt.

Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach
inaktiv zeigt im erweiterten Sonnenschutz — als Unterschied zum einfachen Sonnenschutz -
grundsétzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das Verhalten eines
Ausgangs zu beeinflussen. Auch bewirkt nur ein Update des Sonnenzustandes nicht die Aktivierung
der Automatik.

Zu Beginn einer Sonnenbeschattung kann bei aktivem Automatik-Betrieb die Reaktion eines
betroffenen Ausgangs in der ETS separat eingestellt werden. Dabei ist es u. A. mdglich, fest
parametrierte oder Uber den Bus vorgegebene und somit variable Positionswerte anzufahren. Eine
variable Vorgabe von Sonnenschutz-Positionen ist beispielsweise durch eine Wetterstation zur
Sonnenstandsnachfiihrung moglich.

Zusatzlich kann bei einer definierten Sonnenschutz-Positionierung eine Referenzfahrt erzwungen
werden. Dadurch wird sichergestellt, dass identische Behangpositionen von verschiedenen Ausgangen
bei einer Sonnenschutz-Positionierung synchron angefahren werden.

Am Ende einer Sonnenbeschattung bei aktivem Automatik-Betrieb ist die Reaktion eines Ausgangs
ebenfalls separat parametrierbar. Auch dabei ist es u. A. moglich, fest parametrierte Positionswerte
anzufahren.

In der ETS-Parametrierung kann durch Einstellung einer Prioritét festgelegt werden, ob die Auswertung
des Sonnenscheinsignals im Automatik-Betrieb durch den direkten Betrieb beeinflusst werden kann,
oder ob ein Automatik-Betrieb den entsprechenden Ausgang im Sonnenschutz grundsatzlich verriegelt.
Die Funktionen "Handbedienung, "Zwangsstellung" und "Sicherheit" besitzen unveranderbar eine
hohere Prioritat, so dass diese Funktionen einen Sonnenschutz inkl. Automatik Ubersteuern konnen,
diesen aber nicht beenden. So wird am Ende einer Funktion mit einer héheren Prioritat wieder die
Sonnenschutzreaktion neu ausgefiihrt, wenn die Sonnenschutz-Automatik weiterhin aktiv ist.

Ein Update auf das Objekt "Automatik” (aktiviert nach aktiviert) bewirkt die Reaktivierung des
Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung gemalf niedrigerer Prioritat
beeinflusst oder abgebrochen wurde.
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Das Bild 37 zeigt das Prinzipschaltbild des erweiterten Sonnenschutzes und soll verdeutlichen, wie
Sensorkomponenten beispielhaft an den erweiterten Sonnenschutz angebunden werden.
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Bild 37: Prinzipschaltbild des erweiterten Sonnenschutzes
(zur Vereinfachung ohne Sperrfunktionen)
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Das Bild 38 zeigt das Funktionsschaltbild aller moglichen Funktionen des erweiterten Sonnenschutzes.
Aus Griuinden der Ubersicht sind die Funktionen mit der hoheren Prioritat (Handbedienung, Zwangs-
stellung, Sicherheitsfunktion) nicht mit eingezeichnet.
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Bild 38: Funktionsschaltbild des erweiterten Sonnenschutzes

(i] Fur den erweiterten Sonnenschutz ist zu beachten: Nach einem ETS-Programmiervorgang ist eine
Sonnenschutzfunktion inkl. einer Sonnenschutz-Automatik stets deaktiviert. Ein aktivierter
Sonnenschutz (unabhangig von der eingestellten Prioritét zum direkten Betrieb) bleibt auch nach
einem Busspannungsausfall aktiv, solange die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist.
Die zuletzt ausgefuhrte Sonnenschutzreaktion wird somit am Ende eines kurzzeitigen oder
permanenten Handbetriebs - falls die Handbedienung bei Busausfall freigegeben ist - auch ohne
Busspannung wieder ausgefuhrt.
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Art des Sonnenschutzes einstellen

Separat fir jeden Ausgang kann die Art des Sonnenschutzes eingestellt werden. Die Einstellung legt
fest, ob der einfache oder der erweiterte Sonnenschutz konfiguriert wird.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

= Den Parameter "Art des Sonnenschutzes" auf der Parameterseite "Ax — Sonnenschutz" auf
"einfacher Sonnenschutz" einstellen.

Der einfache Sonnenschutz ist konfiguriert. Es werden die erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.

= Den Parameter "Art des Sonnenschutzes" auf der Parameterseite "Ax — Sonnenschutz" auf
"erweiteter Sonnenschutz" einstellen.

Der erweiterte Sonnenschutz ist konfiguriert. Es werden die erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.

(i) Bei einer Umparametrierung der Art des Sonnenschutzes gehen Zuordnungen von
Gruppenadressen zu Objekten des Sonnenschutzes oder Parametereinstellungen verloren. Aus
diesem Grund sollte der Parameter zu Beginn der Sonnenschutz-Parametrierung eingestellt und im
weiteren Verlauf moglichst nicht mehr verstellt werden.

Prioritat des Sonnenschutzes einstellen (nur bei einfachem Sonnenschutz)

Fur jeden Ausgang kann separat die Prioritat der Sonnenschutzfunktion eingestellt werden. Im
einfachen Sonnenschutz wird die Prioritat zwischen dem Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" und
den Objekten des direkten Betriebs (Kurzzeit-, Langzeit-, Zentral- oder Positionstelegramm,
Szenenabruf) konfiguriert.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der einfache Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Prioritdt von Sonnenschutz-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz" auf "gleiche Prioritat" einstellen.

Der Sonnenschutz-Betrieb kann jederzeit durch den direkten Betrieb tbersteuert werden. Analog
Ubersteuert der Sonnenschutz den direkten Betrieb, wenn ein neues Telegramm "Sonnenschein”
Uber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" empfangen wird und eine ggf. parametrierte
Verzdgerungszeit abgelaufen ist. Wenn der direkte Betrieb die Sonnenschutz-Funktion Ubersteuert,
wird nicht das eingestellte Verhalten "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" ausgefiihrt.

= Den Parameter "Prioritdt von Sonnenschutz-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameterseite
"AX - Sonnenschutz" auf "héhere Prioritat" einstellen.

Ein aktiver Sonnenschutz-Betrieb tibersteuert den direkten Betrieb. Ein direkter Betrieb kann den
Sonnenschutz somit folglich nicht unterbrechen. Der direkte Betrieb ist erst dann wieder mdéglich,
nachdem die Sonnenschutz-Funktion beendet wurde.
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= Den Parameter "Prioritat von Sonnenschutz-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameterseite
"AX - Sonnenschutz" auf "niedrigere Prioritat" einstellen.

Ein direkter Betrieb kann den Sonnenschutz jederzeit ibersteuern. Bei einer Ubersteuerung des
Sonnenschutzes wird nicht das eingestellte Verhalten "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende"
ausgefuhrt. Die Sonnenschutz-Funktion kann erst dann wieder aktiviert werden, nachdem eine
Freigabefahrt Uber eine direkte Bedienung erfolgt und Uber das Objekt "Sonne / Beschattung
Fassade" ein neues Telegramm "Sonnenschein” empfangen worden ist. Solange die Freigabefahrt
noch nicht erfolgt ist, werden Aktivierungsversuche der Sonnenschutzfunktion ignoriert.

Zur Freigabefahrt:

Eine Freigabefahrt ist eine abgeschlossene Langzeitfahrt in die obere Endlage, die tber die Objekte
"Langzeitbetrieb" oder "Zentral fahren" eingeleitet wurde. Eine Handbedienung, eine Aufwartsfahrt
nach Busspannungsausfall oder —wiederkehr, eine Positionierung auf "0 %" oder eine Aufwartsfahrt
nach Zwangs- oder Sicherheitsfreigabe bewirken keine Freigabe!

Eine Freigabe des Sonnenschutzes erfolgt nicht, wenn die Freigabefahrt unterbrochen wurde. Auch
wird die Sonnenschutz-Funktion gesperrt, wenn nach einer abgeschlossenen Freigabefahrt erneut
der Ausgang uber den direkten Betrieb verstellt wurde.

Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung
(Busspannung und Netzspannung) ist die Sonnenschutz-Funktion grundséatzlich freigegeben.

(i] Die Handbedienung vor Ort am Gerét, die Zwangsstellungsfunktion und die Sicherheitsfunktionen
haben fest eingestellt eine hdhere Prioritat als der Sonnenschutz. Der Sonnenschutz wird durch eine
Funktion mit einer hdheren Prioritat Ubersteuert, nicht aber beendet. Am Ende einer hoher
priorisierten Funktion wird somit wieder die Reaktion zu Beginn des Sonnenschutzes ausgefuhrt,
wenn der Sonnenschutz zu diesem Zeitpunkt noch aktiv ist.

(i] Bei den Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritat" kann der Sonnenschutz durch
einen direkten Betrieb nur dann tbersteuert werden, wenn die direkte Bedienung sofort umgesetzt
werden kann. Wahrend einer Handbedienung vor Ort am Gerat, bei einer aktiven Zwangsstellungs-
funktion oder bei einer aktiven Sicherheitsfunktion tbersteuert ein direkter Betrieb den Sonnenschutz
folglich nicht.

(i] Bei den Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritat": Eine variable Vorgabe von
Behang- und Lamellenpositionen oder eines Lamellenoffsets tiber den Bus bei Sonne / Beschattung
Anfang zeigt am Ausgang keine Reaktion, wenn der Sonnenschutz durch den direkten Betrieb
Ubersteuert wurde. Die empfangenen Positionswerte oder Offsets werden jedoch intern gespeichert,
so dass bei einer Reaktivierung des Sonnenschutzes die neuen Positionen angefahren werden.
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Prioritat der Sonnenschutz-Automatik einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Fur jeden Ausgang kann separat die Prioritdt der Sonnenschutz-Automatik eingestellt werden. Im
erweiterten Sonnenschutz wird die Prioritat zwischen dem Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" und
den Objekten des direkten Betriebs (Kurzzeit-, Langzeit-, Zentral- oder Positionstelegramm,
Szenenabruf) konfiguriert. Die eingestellte Prioritéat beeinflusst also die Auswertung des
Sonnenscheinsignals im Automatik-Betrieb und nicht den Automatik-Betrieb selbst.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des

Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Prioritat von Automatik-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameterseite

"Ax - Sonnenschutz" auf "gleiche Prioritat" einstellen.

Das Sonnenscheinsignal der Automatik und die damit verbundene Reaktion kann jederzeit durch
den direkten Betrieb libersteuert werden. Analog Ubersteuert das Sonnenscheinsignal den direkten
Betrieb, wenn ein neues Telegramm "Sonnenschein" oder "kein Sonnenschein” Giber das Objekt
"Sonne / Beschattung Fassade" empfangen wird und dadurch ein Zustandswechsel stattfindet.
Zusatzlich muss eine ggf. parametrierte Verzogerungszeit abgelaufen sein. Wenn der direkte Betrieb
das Sonnenscheinsignal Ubersteuert, wird nicht das eingestellte Verhalten "Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende" ausgefuhrt.

Den Parameter "Prioritdt von Automatik -Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz" auf "héhere Prioritat" einstellen.

Ein aktiver Automatik-Betrieb Gibersteuert unabhéngig vom Sonnenscheinsignal immer den direkten
Betrieb. Ein direkter Betrieb kann das Sonnenscheinsignal somit folglich nicht unterbrechen. Der
direkte Betrieb ist erst dann wieder moglich, nachdem der Automatik-Betrieb beendet wurde.

Den Parameter "Prioritdt von Automatik -Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz" auf "niedrigere Prioritat" einstellen.

Ein direkter Betrieb kann das Sonnenscheinsignal jederzeit ibersteuern. Bei einer Ubersteuerung
des Sonnensignals wird nicht das eingestellte Verhalten "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende"
ausgefuhrt. Das Sonnenscheinsignal wird erst dann wieder ausgewertet, nachdem eine
Freigabefahrt Uber eine direkte Bedienung erfolgt und Gber das Objekt "Sonne / Beschattung
Fassade" ein neues Telegramm "Sonnenschein” oder "kein Sonnenschein" empfangen wird und
dadurch ein Zustandswechsel stattfindet. Solange die Freigabefahrt noch nicht erfolgt ist, wird das
Sonnensignal ignoriert.

Zur Freigabefahrt:

Eine Freigabefahrt ist eine abgeschlossene Langzeitfahrt in die obere Endlage, die Uber die Objekte
"Langzeitbetrieb" oder "Zentral fahren" eingeleitet wurde. Eine Handbedienung, eine Aufwartsfahrt
nach Busspannungsausfall oder —wiederkehr, eine Positionierung auf "0 %" oder eine Aufwartsfahrt
nach Zwangs- oder Sicherheitsfreigabe bewirken keine Freigabe!

Eine Freigabe des Sonnenscheinsignals erfolgt nicht, wenn die Freigabefahrt unterbrochen wurde.
Auch wird das Sonnenscheinsignal gesperrt, wenn nach einer abgeschlossenen Freigabefahrt
erneut der Ausgang Uber den direkten Betrieb verstellt wurde.
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(i] Ein direkter Betrieb beendet nie die Automatik! Unabhangig von einer Ubersteuerung durch den
direkten Betrieb wird beim Aktivieren oder Deaktivieren der Automatik (Telegrammupdate auf das
Objekt "Automatik") immer auch das Sonnenscheinsignal wieder freigegeben und bei aktiver
Automatik ausgewertet. Dieses Verhalten ist besonders dann zu beachten, wenn das Objekt
"Automatik" zyklisch mit Telegrammen beschrieben wird.

(i] Die Handbedienung vor Ort am Gerét, die Zwangsstellungsfunktion und die Sicherheitsfunktionen
haben fest eingestellt eine hdhere Prioritat als die Sonnenschutz-Automatik. Der Sonnenschutz wird
durch eine Funktion mit einer héheren Prioritat Gbersteuert, nicht aber beendet. Am Ende einer
Funktion mit einer héheren Prioritat wird somit wieder die zuletzt durch die Sonnenschutz-Automatik
ausgefuhrte Reaktion gezeigt, wenn die Automatik zu diesem Zeitpunkt noch aktiv ist.

(i] Bei den Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritat" kann das Sonnenscheinsignal
durch einen direkten Betrieb nur dann tibersteuert werden, wenn die direkte Bedienung sofort
umgesetzt werden kann. Wahrend einer Handbedienung vor Ort am Gerét, bei einer aktiven
Zwangsstellungsfunktion oder bei einer aktiven Sicherheitsfunktion Ubersteuert ein direkter Betrieb
das Sonnensignal folglich nicht.

(i] Bei den Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritat": Eine variable Vorgabe von
Behang- und Lamellenpositionen oder eines Lamellenoffsets tiber den Bus bei Sonne / Beschattung
Anfang zeigt am Ausgang keine Reaktion, wenn das Sonnenscheinsignal durch den direkten Betrieb
Ubersteuert wurde. Die empfangenen Positionswerte oder Offsets werden jedoch intern gespeichert,
so dass bei einer Freigabe des Sonnenscheinsignals die neuen Positionen angefahren werden
kénnen, wenn neuer Sonnenschein signalisiert wird.

(i] Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv
nach inaktiv zeigt im erweiterten Sonnenschutz — unabhangig von der eingestellten Prioritat -
grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das Verhalten
eines Ausgangs zu beeinflussen.

Polaritat des Objekts "Sonne / Beschattung Fassade" einstellen

Die Telegrammpolaritat des Objektes "Sonne / Beschattung Fassade" kann separat fur jeden Ausgang
eingestellt werden. Auf diese Weise kann eine Anpassung an die Signale der vorhandenen Sensoren
oder Wetterstationen im einfachen als auch im erweiterten Sonnenschutz erfolgen.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Sonne / Beschattung Fassade™ auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz" auf die erforderliche Telegrammpolaritat einstellen.

Das Sonnenscheinsignal wird entsprechend der eingestellten Polaritat ausgewertet.

(iJ Im einfachen Sonnenschutz bewirkt ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade"
(aktiviert nach aktiviert) die Reaktivierung des Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine
direkte Bedienung gemaR eingestellter Prioritat beeinflusst und ggf. wieder freigegeben wurde.

(iJ Im erweiterten Sonnenschutz zeigt ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von

aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach inaktiv grundsétzlich keine Reaktion. Es muss ein
Zustandswechsel erkannt werden, um das Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen.
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Aktivierung des Automatik-Betriebs einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Bei einer Aktivierung des Automatik-Betriebs werden zwei Félle unterschieden, die in der ETS-
Parametrierung separat fur jeden Ausgang konfiguriert werden kdnnen. Entweder erfolgt sofort mit der
Aktivierung der Automatik auch die Ausfiihrung einer Antriebsfahrt gemaR Sonne Anfang oder Ende
oder es wird nach Aktivierung der Automatik erst eine neue Zustandsanderung am Objekt "Sonne /
Beschattung Fassade" abgewartet, bis dass der entsprechende Ausgang die Reaktion fiir Sonne
Anfang oder Ende zeigt.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Aktivierung Automatik-Betrieb tber" auf der Parameterseite "Ax - Sonnenschutz" auf
"Obj. 'Automatik’ & ndchste Zustandsanderung" einstellen.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" gemaf Polaritat auf 'aktiv'
eingestellt wird. Eine Reaktion am Ausgang zeigt sich jedoch erst dann, wenn tber "Sonne /
Beschattung Fassade" eine neue Zustandsanderung erkannt wird. Dabei gibt der neue Zustand
(Sonne/Beschattung Anfang oder Sonne/Beschattung Ende) das Verhalten des Ausgangs vor.

= Den Parameter "Aktivierung Automatik-Betrieb Uber" auf der Parameterseite "Ax - Sonnenschutz" auf
"Obj. 'Automatik’ & sofortige Nachfiihrung" einstellen.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" ein "1"-Telegramm empfangt
Der Zustand des Objektes "Sonne / Beschattung Fassade" gibt dabei unmittelbar das Verhalten des
Ausgangs vor (Sonne/Beschattung Anfang oder Sonne/Beschattung Ende).

(iJ In Abh&ngigkeit der Einstellung werden fiir das Objekt "Automatik” in der ETS verschiedene
Objektnummern angelegt. Bei einer Umparametrierung gehen dadurch Zuordnungen von
Gruppenadressen zum Automatik-Objekt verloren.

Polaritat des Objekts "Automatik" einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Wenn die Automatik Uber das Objekt und nur bei einer nachsten Zustandsénderung des
Sonnensignals aktiviert werden soll (siehe "Aktivierung des Automatik-Betriebs einstellen”), kann
zusatzlich die Telegrammpolaritat des Automatik-Objekts eingestellt werden.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein mit einer Aktivierung des Automatik-Betriebs bei
nachster Zustandsanderung.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Automatik™ auf der Parameterseite "Ax - Sonnenschutz" auf die

erforderliche Telegrammpolaritat einstellen.

Das Telegramm auf das Objekt "Automatik" wird entsprechend der eingestellten Prioritat
ausgewertet.

(il Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung muss
das Objekt "Automatik" auch bei invertierter Polaritéat zunachst vom Bus beschrieben werden, bis
dass der Automatik-Betrieb aktiviert wird.

(il Die Polaritat des Objekts "Automatik" ist nicht einstellbar, wenn die Automatik iber das Objekt mit
sofortiger Nachfuihrung aktiviert wird. In diesem Fall ist die Telegrammpolaritat fest vorgegeben:
Automatik EIN = "1", Automatik AUS = "0".
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Sperrfunktion fir Automatik-Betrieb einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Der Automatik-Betrieb kann jederzeit Giber ein separates Sperrobjekt deaktiviert werden. Bei Freigabe
der Sperrfunktion in der ETS-Parametrierung wird das Objekt "Automatik Sperren” sichtbar.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein mit einer Aktivierung des Automatik-Betriebs mit
sofortiger Nachfiihrung des Sonnensignals.

= Den Parameter "Sperrfunktion fur Automatik-Betrieb ?"* auf der Parameterseite "Ax - Sonnenschutz"
auf "Ja" einstellen.

Die Sperrfunktion ist freigeschaltet. Es wird der Parameter zur Einstellung der Polaritat sichtbar.

nn

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Automatik Sperren™ auf der Parameterseite "Ax - Sonnenschutz"
auf die erforderliche Telegrammpolaritat parametrieren.

Das Telegramm auf das Objekt "Automatik Sperren” wird entsprechend der eingestellten Prioritat
ausgewertet.

(il Die Objekte "Automatik" und "Automatik Sperren" sind miteinander logisch verknuipft (UND mit
Ruckfihrung). Bei aktivierter Sperrung wird der Automatik-Betrieb zurickgesetzt und somit
abgebrochen. Der betroffene Ausgang zeigt dann das Verhalten am Ende des Automatik-Betriebs.
Der Automatik-Betrieb lasst sich erst dann wieder aktivieren, wenn das Sperrobjekt freigegeben wird
und in das Objekt "Automatik" erneut eine "1" geschrieben wird. Aktivierungen des Automatik-
Betriebs wahren einer aktiven Sperrung werden ignoriert.

(i] Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung
werden die Objekte "Automatik” und "Automatik Sperren” stets mit "0" initialisiert. Bei invertierter
Polaritat des Sperrobjektes (Einstellung "gesperrt = 0") ist die Sperrfunktion in diesem Fall sofort
aktiv! Ein Busspannungsausfall bei vorhandener Netzspannungsversorgung beeinflusst den Zustand
des Sperrobjekts nicht.

Sperrfunktion fur direkten Betrieb einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Der direkte Betrieb kann jederzeit Uber ein separates Sperrobjekt deaktiviert werden. Bei Freigabe der
Sperrfunktion in der ETS-Parametrierung wird das Objekt "Direkten Betrieb Sperren” sichtbar.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Sperrfunktion fur direkten Betrieb ?" auf der Parameterseite "Ax - Sonnenschutz"
auf "Ja" einstellen.

Die Sperrfunktion ist freigeschaltet. Es wird der Parameter zur Einstellung der Polaritat sichtbar.

nn

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Direkten Betrieb Sperren™ auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz" auf die erforderliche Telegrammpolaritat parametrieren.

Das Telegramm auf das Objekt "Direkten Betrieb Sperren” wird entsprechend der eingestellten
Prioritat ausgewertet.

(il Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung wird
das Objekt "Automatik Sperren" stets mit "0" initialisiert. Bei invertierter Polaritat des Sperrobjektes
(Einstellung "gesperrt = 0") ist die Sperrfunktion in diesem Fall sofort aktiv! Ein Busspannungsausfall
bei vorhandener Netzspannungsversorgung beeinflusst den Zustand des Sperrobjekts nicht.
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Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Bei der Deaktivierung des Automatik-Betriebs — auch durch die Sperrfunktion — zeigt der betroffene
Ausgang die eingestellte Reaktion, wenn zum Zeitpunkt der Deaktivierung keine Funktion mit einer

h

Oheren Prioritat aktiv ist. Die eingestellte Reaktion wird beim Beenden der Automatik auch nicht

ausgefuhrt, wenn der direkte Betrieb gemaf Prioritat das Sonnenscheinsignal Gbersteuert.
Die Einstellung der Reaktion am Ende des Automatik-Betriebs erfolgt auf der Parameterseite "Ax —
Sonnenschutz" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt

d

ie ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an ("auffahren" <» "Klappe 6ffnen” /

"abfahren" <> "Klappe schliel3en").

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "keine Reaktion".

Am Ende der Automatik zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt
ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefthrt.

Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "auffahren” oder "Klappe
offnen”.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe am Ende der Automatik.

Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "abfahren” oder "Klappe
schliel3en".

Der Aktor fahrt den Behang nach unten oder schlief3t die Luftungsklappe am Ende der Automatik.

Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "stopp".

Am Ende der Automatik steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp". Dadurch
wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "Position nachfiihren".

Am Ende der Automatik wird der zuletzt vor der Sonnenschutz-Automatik statisch eingestellte oder
der wahrend der Sonnenschutz-Automatik nachgefiihrte und intern abgespeicherte Zustand am
Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das Langzeitobjekt und die Szenenfunktion
nachgefihrt.

(i] Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine héher

priorisierte Funktion (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt des Endes des Automatik-Betriebs aktiviert ist.

(i) Bei Einstellung "Position nachfiihren": Der Raumaktor kann nur dann absolute Positionen

(Positionstelegramm, Szenenwert) am Ende des Automatik-Betriebs nachfiihren, wenn die
Positionsdaten bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird am Ende der
Automatik keine Reaktion gezeigt.

Positionsdaten kénnen nachgefuhrt werden, wenn vor der Sonnenschutz-Automatik eine Position
definiert eingestellt war oder wenn wéhrend der Sonnenschutzes ein neues Positionstelegramm uber
die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten Fall wird eine Referenzfahrt am
Ende der Automatik gefahren, wenn die Position vor oder wahrend des Sonnenschutzes unbekannt
war.

Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefihrt. Das erfolgt auch dann,
wenn die Jalousiehthe unbekannt ist.

Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden immer nachgefuhrt.
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Zeitverzogerung fur Sonne / Beschattung Anfang und Ende einstellen

Das Uber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" empfangene Telegramm zur Aktivierung oder zur
Deaktivierung der Sonnenbeschattung (gemaf Polaritat) kann separat fiir jeden Ausgang zeitverzogert
ausgewertet werden. Eine Auswertung der eingestellten Verzogerungszeiten findet im einfachen als
auch im erweiterten Sonnenschutz immer statt.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

= Den Parameter "Zeitverzdgerung Sonne / Beschattung Anfang" auf der Parameterseite "Ax —
Sonnenschutz Anfang" auf die erforderliche Verzégerungszeit einstellen.

Das Telegramm zur Aktivierung der Sonnenbeschattung wird geméal der Einstellung verzdgert
ausgewertet.

= Den Parameter "Zeitverzégerung Sonne / Beschattung Ende" auf die erforderliche Verzégerungszeit
einstellen.

Das Telegramm zur Deaktivierung der Sonnenbeschattung wird gemaf der Einstellung verzdgert
ausgewertet.

(il Die Zeiteinstellung "0" in den Parametern deaktiviert die jeweilige Verzégerungszeit. In diesem Falll
wird der Zustand des Sonnenscheinsignals sofort ausgewertet.

(i] Bei einfachem Sonnenschutz: Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" (aktiviert
nach aktiviert) bewirkt unter Berticksichtigung der Verzdgerungszeit die Reaktivierung des
Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung gemars niedrigerer oder gleicher
Prioritat beeinflusst oder abgebrochen wurde.

(i] Bei erweitertem Sonnenschutz: Die Zeitverzogerung wird bei einem Objektupdate auf "Sonne /
Beschattung Fassade" auch bei deaktiviertem Automatik-Betrieb gestartet, so dass der neu
empfangene Sonnenzustand bei anschlieRend aktivierter Automatik ggf. verzogert in Erscheinung
tritt. Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv
nach inaktiv zeigt im erweiterten Sonnenschutz — als Unterschied zum einfachen Sonnenschutz -
grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das Verhalten
eines Ausgangs zu beeinflussen. Auch bewirkt nur ein Update des Sonnenzustandes nicht die
Aktivierung der Automatik.

Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang einstellen

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der
Verzdgerungszeit — kann separat fur jeden Ausgang in der ETS konfiguriert werden. Im einfachen
Sonnenschutz wird das Verhalten dann ausgefiihrt, wenn die Sonnenschutzfunktion durch den
Empfang eines neuen Sonnenscheinsignals aktiviert wird. Im erweiterten Sonnenschutz zeigt der
Ausgang die parametrierte Reaktion, wenn die Automatik aktiviert ist und ein neues
Sonnenscheinsignal ("Sonnenschein vorhanden") empfangen wird oder empfangen wurde. Die
Reaktion wird nicht ausgefiihrt, wenn zum Zeitpunkt der neu empfangenen Sonnenbeschattung eine
Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist.

Die Einstellung der Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang erfolgt auf der Parameterseite "Ax —
Sonnenschutz Anfang" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an ("auffahren” <> "Klappe
offnen" / "abfahren" <» "Klappe schlie3en"). Auch passt die ETS die Parameterauswabhl in Abhangigkeit
der eingestellten Betriebsart an.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.
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Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "keine Reaktion".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht der Ausgang in den Sonnenschutz und die Relais des
Ausgangs zeigen keine Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende
ausgefuhrt.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "auffahren" oder "Klappe
offnen”.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnenbeschattung den Behang nach oben oder 6ffnet die
Laftungsklappe.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "abfahren” oder "Klappe
schlie3en".

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnenbeschattung den Behang nach unten oder schlief3t die
Laftungsklappe.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "stopp".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp".
Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "Abruf interne Szene". Die
Nummer der Szene, welche abgerufen werden soll, beim Parameter "Szenennummer (1...8)"
parametrieren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fur den betroffenen Ausgang den in der
Szenenkonfiguration eingestellten Positionswert ab. Es wird also kein Szenenabruf wie im direkten
Betrieb ausgefuhrt, sondern lediglich der entsprechende Szenen-Positionswert angefahren.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "feste Position".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fiir den betroffenen Ausgang einen festen
Positionswert ab.

(i] Die Einstellung "feste Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" getrennt fiir die Jalousiehéhe und
fur die Lamellenposition ausgewahlt werden. Die ETS passt aus diesem Grund die
Parameterauswahl an und erweitert die Einstellungsméglichkeiten in dieser Betriebsart.

Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”, "Feste Rollladen-
/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition" auf "wie parametrierter Wert" einstellen. Im
Anschluss den Parameter "Jalousieposition (0...100%)", "Rollladen-/Markisenposition (0...100%)"
oder "Luftungsklappenposition (0...100%)" auf den gewlinschten Positionswert parametrieren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang unveranderbar den parametrierten
Positionswert an.

Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”, "Feste Rollladen-
/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition” auf "keine Anderung der aktuellen Position"
einstellen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der zuletzt eingestellte Positionswert der Jalousiehéhe, der
Rolllade, der Markise oder der Liuftungsklappe beibehalten.

Nur Bei "feste Position" und Betriebsart "Jalousie": Den Parameter "Feste Lamellenposition
(0...100%)" auf den gewlnschten Positionswert parametrieren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang die Lamellen unveranderbar auf den
parametrierten Positionswert, nachdem die Jalousiehthe eingestellt wurde.
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= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "variable Position".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fiir den betroffenen Ausgang den variabel
vorgegebenen Positionswert ab. Die variable Vorgabe der Jalousiehthe, der Rollladen-, Markisen-
oder Liftungsklappenposition erfolgt Uber das separate Kommunikationsobjekt "...pos. Sonne
/Beschattung” (in der Betriebsart "Jalousie” fur die Lamellen auch Uber das separate Objekt
"Lamellenpos. Sonne/Beschattung”).

(i] Die Einstellung "variable Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" getrennt fur die Jalousieh6he
und flr die Lamellenposition ausgewahlt werden. Die ETS passt aus diesem Grund die
Parameterauswahl an und erweitert die Einstellungsmdglichkeiten in dieser Betriebsart.

(il Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefihrt, wenn keine héher
priorisierte Funktion (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt der Sonnenbeschattung aktiviert ist.

(i] Bei Einstellung "Abruf interne Szene": Bei dieser Einstellung muss die Szenenfunktion des Ausgangs
in der ETS freigeschaltet sein! Andernfalls erfolgt eine Positionierung zu Beginn der
Sonnenbeschattung auf unbestimmte Positionswerte. Es werden auch die durch eine Szenen-
Speicherfunktion im Aktor abgespeicherten Szenenpositionswerte angefahren. Eine konfigurierte
Szenenabrufverzégerung hat auf den Abruf des Szenenwertes durch den Sonnenschutz keine
Auswirkung.

(i] Bei Einstellung "variable Position": Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung missen die Objekte "...pos. Sonne/Beschattung" und
"Lamellenpos. Sonne/Beschattung" vom Bus mit Positionswerten beschrieben werden. Andernfalls
positioniert der Aktor zu Beginn der Sonnenbeschattung nicht, da ihm keine giltigen Positionsdaten
vorliegen!

Die Positionsdaten kénnen im Betrieb des Aktors — auch bei aktivem Sonnenschutz — jederzeit Gber
den Bus aktualisiert werden (z. B. durch eine Wetterstation zwecks Sonnenstandsnachfihrung). Der
Aktor fahrt bei aktiver Sonnenbeschattung dann sofort die neu empfangenen Positionen an. Falls
eine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist, speichert der Aktor die neu empfangenen
Positionswerte und fahrt sie bei einem spéateren Beschattungsvorgang an.

Die zuletzt empfangenen Positionsdaten gehen bei einem Ausfall der Busspannung
(Netzspannungsversorgung eingeschaltet) nicht verloren.
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Erzwingen einer Referenzfahrt bei Sonnenschutz einstellen

Zu Beginn einer Sonnenbeschattung kann bei Bedarf im einfachen und im erweiterten Sonnenschutz
eine Referenzfahrt erzwungen werden, wenn feste oder variable Positionswerte oder Szenenpositionen
angefahren werden sollen. Durch das Erzwingen einer Referenzfahrt zu Beginn des Sonnenschutzes
kann sichergestellt werden, dass die Behang- oder Lamellenpositionen bei einer Sonnenschutz-
Positionierung von verschiedenen Ausgangen auf identische Positionswerte (z. B. eine lange
Fensterfront) synchron angefahren werden. Andernfalls kénnten sich hier ohne das Erzwingen einer
Referenzfahrt Ungenauigkeiten in der Positionierung einstellen, die sich stérend auf das '‘Gesamtbild’
einer beschatteten Gebaudefassade auswirken.

Eine erzwungene Referenzfahrt wird im einfachen Sonnenschutz immer dann ausgefihrt, wenn tber
das Objekt "Sonne Beschattung Fassade" erstmalig der Anfang einer Sonnenbeschattung signalisiert
wird. Updates des Objektes von 'Sonnenschein vorhanden' nach ‘Sonnenschein vorhanden' bewirken
keine Referenzfahrt, wenn sich der Ausgang zu diesem Zeitpunkt noch in der Sonnenschutzposition
befindet.

Im erweiterten Sonnenschutz wird eine erzwungene Referenzfahrt gefahren, wenn die Automatik aktiv
ist oder aktiviert wird und tUber das Objekt "Sonne Beschattung Fassade" der Anfang einer
Sonnenbeschattung signalisiert wurde. Updates des Objektes von ‘Sonnenschein vorhanden' nach
'Sonnenschein vorhanden' bewirken grundsatzlich keine Referenzfahrt. Hier muss erst ein Wechsel
des Sonnenscheinsignals von 'Sonne nicht vorhanden' nach '‘Sonne vorhanden' erfolgen, bis dass eine
neue Referenzfahrt ausgefihrt wird.

Eine erzwungene Referenzfahrt wird wie beschrieben zur Synchronisierung immer ausgefiihrt, auch
dann, wenn die Positionsdaten des Behangs oder der Lamellen bekannt sind. Am Ende einer
Sonnenbeschattung wird grundsatzlich keine Referenzfahrt erzwungen.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Die Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang muss auf feste oder variable Positionsvorgabe oder auf
den Abruf einer internen Szene konfiguriert sein.

= Den Parameter "Referenzfahrt vor jeder Sonnenschutzpositionierung ?" auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz Anfang" (x = Nummer des Ausgangs) einstellen auf "Ja".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird wie beschrieben immer eine Referenzfahrt erzwungen. Nach
Ablauf der Referenzfahrt wird die vorgegebene Position eingestellt.

= Den Parameter "Referenzfahrt vor jeder Sonnenschutzpositionierung ?" auf der Parameterseite
"AX - Sonnenschutz Anfang" einstellen auf "Nein".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird nur dann eine Referenzfahrt ausgefiihrt, wenn die
Positionsdaten — z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der
Spannungsversorgung — unbekannt sind. Andernfalls wird sofort die vorgegebene Position zur
Sonnenbeschattung angefahren.

(i] Eine Referenzfahrt ist eine um 20 % und zuséatzlich um die parametrierte Fahrzeitverlangerung
verlangerte Fahrzeit in die obere Endlage. Eine Referenzfahrt ist nicht nachtriggerbar.

(i) Bei variabler Vorgabe von Positionswerten: Eine Referenzfahrt wird nicht ausgefiihrt, wenn bei
aktivem Sonnenschutz neue Positionswerte Uiber den Bus vorgegeben werden.

(i] Bei Betriebsart "Jalousie": Eine abgeschlossene Referenzfahrt der Jalousiehéhe synchronisiert auch
die Lamellenposition.
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Lamellenoffset bei Sonnenschutz konfigurieren (nur bei Betriebsart "Jalousie")

Fur die Lamellenposition am Anfang einer Sonnenbeschattung kann separat fur jeden Ausgang ein
Offset angegeben werden, wenn feste oder variable Lamellenpositionswerte angefahren werden
sollen.

Der Lamellenoffset kann bei Bedarf die fest oder variabel vorgegebene Lamellen-Sollposition
korrigieren und ermdéglicht auf diese Art die Einstellung einer individuellen Beschattungssituation bei
aktivem Sonnenschutz. Es werden zwei Offsetvorgaben unterschieden...

— Der Lamellenoffset kann statisch in der ETS parametriert werden. Durch Parametrierung eines
statischen Offsetwerts ist beispielsweise eine Anpassung der Sonnenbeschattung in bestimmten
Gebéaudebereichen maglich, die durch 'Schattenwerfer' vor dem Geb&ude nicht der vollen
Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind. Somit kann der durch die Sonnenschutz-Steuerung variabel
eingestellte oder fest parametrierte Lamellenwinkel Gibersteuert werden, so dass die Lamellen
immer etwas weiter gedffnet sind, als urspringlich vorgegeben. Alternativ ist bei starken
Sonnenscheinreflektionen auch das Schlieen der Lamellen tber den statischen Offset mdglich.

— Der Lamellenoffset kann zuséatzlich tber das separate Kommunikationsobjekt "Offset
Lamellenposition Sonne" vom Bus angepasst werden. Auf diese Weise kann auch wahrend einer
aktiven Sonnenbeschattung der gewiinschte Lamellenoffset eingestellt werden - unabhé&ngig von
einer direkten Bedienung beispielsweise durch den Kurzzeitbetrieb. Somit ist es als Beispiel
moglich, dass Personen in einem Raum jederzeit den Lamellenwinkel durch Wertvorgabe an einem
Tastsensor oder an einer Visualisierung ‘'manuell’ nachkorrigieren und individuell anpassen kénnen.
Eine Offsetvorgabe Uber das Objekt Uberschreibt den in der ETS parametrierten Wert.

Der vorgegebene Offset wird im einfachen und im erweiterten Sonnenschutz bei jeder
Lamellenpositionierung bei aktiver Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang) bertcksichtigt
und rechnerisch auf die vorgegebene Lamellen-Sollposition addiert. Der Offsetwert lasst sich im
Bereich -100 % ... 0 ... 100 % variieren, so dass der Lamellenwinkel in beide Richtungen bis in die
Lamellenendlagen beeinflusst werden kann (vgl. Bild 39). Bei einem Offset von "0 %" entspricht die
tatsachliche Lamellenposition immer der vorgegebenen Lamellen-Sollposition des Sonnenschutzes.

Lamellenposition nach Offsetkorrektur Lamellenposition nach Offsetkorrektur
| N 60%
Lamellen-Sollposition A Lamellen-Sollpositon -~ T~
Sonne / Beschattung Anfang o~ 20% | Sonne / Beschattung Anfang e
Offset: -30% ———5‘ 90% (_ | Offset: -30% %"‘
50% cwmtee. < (Offset=0 %)\ <
(Offset = 0%) >~ N >

Offset: +3%A ! i Offset: +3%A !

) ' 100%._ |
=== ==

Bild 39: Funktionsweise des Lamellenoffsets als Beispiel
(beispielhaft fur Lamellentyp 1 / Lamellentyp 2 sinngemal gleich)
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Der nach der Addition der Lamellenposition mit dem Offset tatsachlich eingestellte Positionswert liegt
immer zwischen 0 und 100%. Positionsminimum und —maximum werden somit durch die
Lamellenendlagen bestimmt. Ein Uberschreiten dieser Grenzen durch eine Offsetvorgabe ist nicht
moglich. Beispiel (vgl. Bild 39)...

Lamellenposition Sonne / Beschattung Anfang = 90 %

Offset Lamellenposition Sonne / Beschattung Anfang = +30 %

- Resultierende Lamellenposition ist 100%, da Lamellenendlage erreicht.

Das Datenformat des Kommunikationsobjektes "Offset Lamellenposition Sonne" erlaubt geman KNX-
Datenpunkt-Typ 6.001 (DPT_Percent_V8) die Vorgabe positiver und negativer Werte im Bereich
-128 ... 0 ... +127. Der Aktor interpretiert den empfangenen Wert direkt als Offset in %. Werte kleiner
-100 oder groRer +100 werden auf Minimum- (-100 %) und Maximum-Offset (+100 %) begrenzt und
dementsprechend ausgewertet.

Eine Offsetvorgabe Uber das Objekt tberschreibt den in der ETS parametrierten Wert. Ein Giber das
Kommunikationsobjekt empfangener Offsetwert kann bei Busspannungsausfall oder beim Ausfall der
Netzspannungsversorgung des Aktors intern nichtfliichtig abgespeichert werden, so dass der zuletzt
empfangene Offsetwert auch bei einem Ausfall der gesamten Versorgungsspannung (Bus- und
Netzspannungsausfall) nicht verloren geht. Alternativ kann die Offsetvorgabe tber den Bus bei einem
Ausfall der Versorgungsspannung zurtickgesetzt werden (0 %), so dass der in der ETS parametrierte
Wert wieder ausgewertet wird. Das Verhalten der Offsetvorgabe bei Bus- oder Netzspannungsausfall
ist in der ETS parametrierbar.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Die Betriebsart muss auf "Jalousie" konfiguriert sein.

Die Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang muss auf feste oder variable Positionsvorgabe
parametriert sein.

= Den Parameter "Offset bei fester und variabler Lamellenposition" auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz Anfang" (x = Nummernpaar des Ausgangs) einstellen auf "kein Offset".

Die Offsetkorrektur ist deaktiviert. Bei einer Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang) wird
die feste oder variable Lamellen-Sollposition ohne Offsetkorrektur angefahren. Die weiteren
Parameter der Offsetparametrierung sind ausgeblendet.

= Den Parameter "Offset bei fester und variabler Lamellenposition” einstellen auf "Offset wie
Parameter".

Die statische Offsetkorrektur durch ETS-Parametervorgabe ist aktiviert. Bei jeder
Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang) wird die Lamellen-Sollposition stets um den
parametrierten Offsetwert korrigiert.

= Den Parameter "Offset bei fester und variabler Lamellenposition” einstellen auf "Offset wie
Parameter und durch Objekt".

Die Offsetkorrektur durch ETS-Parametervorgabe und durch Vorgabe Uber das Obijekt ist aktiviert.
Der Lamellenoffset wird durch einen fest parametrierten Wert in der ETS vorgegeben und lasst sich
dynamisch durch ein separates Kommunikationsobjekt anpassen. Bei jeder Sonnenbeschattung
(Sonne / Beschattung Anfang) wird die Lamellen-Sollposition stets um den vorgegebenen Offsetwert
korrigiert.
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= Den Parameter "Offset-Lamellenposition (-100 ... 100 %)" auf der Parameterseite
"Ax - Sonnenschutz Anfang" auf den erforderlichen Offsetwert parametrieren.

Der parametrierte Wert definiert die statische Offsetkorrektur der Lamellenposition. Der parametrierte
Wert kann tber das Objekt "Offset Lamellenposition Sonne" angepasst werden, wenn das
Kommunikationsobjekt freigeschaltet wurde.

= Den Parameter "Offset-Lamellenposition durch Objekt bei Bus-/Netzspannungsausfall speichern ?"
auf "Nein" einstellen.

Der durch das Objekt empfangene Wert wird nur temporéar fliichtig gespeichert. Dadurch ersetzt der
empfangene Wert nur den parametrierten Wert bis zu einer neuen Initialisierung des Aktors
(Wiederkehr von Bus- oder Netzspannung, wenn beide zuvor ausgeschaltet waren). Nach einer
Initialisierung wird der in der ETS parametrierte Offsetwert wieder verwendet.

= Den Parameter "Offset-Lamellenposition durch Objekt bei Bus-/Netzspannungsausfall speichern ?"
auf "Ja" einstellen.

Der empfangene Wert wird bei einem Bus- oder Netzspannungsausfall nichtfliichtig im Aktor
gespeichert. Der urspringlich parametrierte Offsetwert wird dabei dauerhaft Uiberschrieben. Erst ein
neuer ETS-Programmiervorgang setzt den Offset auf die Parametervorgabe zuriick.

(i] Ein Giber den Bus empfangener Offsetwert wird intern im Aktor temporar oder nichtfliichtig
gespeichert und bei der ndchsten Sonnenbeschattung berticksichtigt. Der Empfang eines
Offsetwerts wéahrend einer aktiven Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang aktiv) fiihrt zu
sofortigen und 'sichtbaren’ Nachfihrung des Offsetwinkels am Ausgang.

(il Nach einem ETS-Programmiervorgang ist der Offset stets auf den in der ETS parametrierten Wert
gesetzt

(i] Beim Speichern der Offset-Lamellenposition bei Bus-/Netzspannungsausfall: Die Speicherung des
Uber das Objekt vorgegebenen Offsetwerts erfolgt nur dann, wenn ein Teil der Versorgungs-
spannung (Netz- oder Busspannung) noch vorhanden ist oder die Versorgungsspannung vollstandig
ausfallt und zuvor fir mindestens 20 Sekunden nach dem letzten Reset ununterbrochen
Netzspannung zur Verfigung gestanden hat (Energiespeicher flr Speichervorgang ausreichend
geladen). Andernfalls erfolgt keine Speicherung!

(il Der Lamellenoffset hat auf das Verhalten eines Ausgangs am Ende einer Sonnenbeschattung
(Sonne / Beschattung Ende) keinen Einfluss.
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Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende einstellen (nur bei einfachem Sonnenschutz)

Am Ende einer Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der Verzégerungszeit — zeigt der betroffene
Ausgang die eingestellte Reaktion, wenn zum Zeitpunkt der Deaktivierung keine Funktion mit einer
hoheren Prioritat aktiv ist. Die eingestellte Reaktion wird am Ende einer Sonnenbeschattung auch nicht
ausgefuhrt, wenn der direkte Betrieb gemaf Prioritat das Sonnenscheinsignal Gbersteuert.

Die Einstellung der Reaktion am Ende einer Sonnenbeschattung erfolgt auf der Parameterseite

"Ax - Sonnenschutz Ende" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an ("auffahren” <> "Klappe
offnen” / "abfahren" <» "Klappe schlieRen").

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der einfache Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende" einstellen auf "keine Reaktion".

Am Ende der Sonnenbeschattung zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Zu diesem
Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende" einstellen auf "auffahren” oder "Klappe
offnen”.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe am Ende der
Sonnenbeschattung.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende" einstellen auf "abfahren” oder "Klappe
schliel3en".

Der Aktor fahrt den Behang nach unten oder schlief3t die Liftungsklappe am Ende der
Sonnenbeschattung.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende" einstellen auf "stopp”.

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp".
Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende" einstellen auf "Position nachfiihren".

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der zuletzt vor Sonnenschutz statisch eingestellte oder der
wahrend des Sonnenschutzes nachgefihrte und intern abgespeicherte Zustand am Ausgang
eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das Langzeitobjekt und die Szenenfunktion
nachgeflhrt.

(i) Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine Funktion mit
einer hoheren Prioritat (z. B. Sicherheit) bei Sonnenschutzfreigabe aktiviert ist oder ein direkter
Betrieb gemalf Prioritat nicht das Sonnenscheinsignal Ubersteuert hat.

(i) Bei Einstellung "Position nachfiihren": Der Raumaktor kann nur dann absolute Positionen
(Positionstelegramm, Szenenwert) bei Sonnenschutzende nachfiihren, wenn die Positionsdaten
bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird am Ende der Sonnenbeschattung
keine Reaktion gezeigt.

Positionsdaten kdnnen nachgefuhrt werden, wenn vor dem Sonnenschutz eine Paosition definiert
eingestellt war oder wenn wéahrend des Sonnenschutzes ein neues Positionstelegramm Uber die
Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten Fall wird eine Referenzfahrt am
Ende des Sonnenschutzes gefahren, wenn die Position vor oder wahrend des Sonnenschutzes
unbekannt war.

Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefiihrt. Das erfolgt auch dann,
wenn die Jalousiehthe unbekannt ist.

Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden immer nachgefiihrt.
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Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der
Verzdgerungszeit — kann separat fur jeden Ausgang in der ETS konfiguriert werden. Im erweiterten
Sonnenschutz zeigt der Ausgang die parametrierte Reaktion, wenn die Automatik aktiviert ist und ein
neues Sonnenscheinsignal (Zustandswechsel "Sonnenschein vorhanden" - "Sonnenschein nicht
vorhanden") empfangen wird. Die Reaktion wird nicht ausgefiihrt, wenn zum Zeitpunkt der Anderung
des Sonnenscheinsignals eine Funktion mit einer hoheren Prioritét aktiviert ist. Die eingestellte
Reaktion wird auch nicht ausgefihrt, wenn der direkte Betrieb gemal Prioritdt das Sonnenscheinsignal
Ubersteuert.

Die Einstellung der Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende erfolgt auf der Parameterseite

"Ax - Sonnenschutz Ende" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an ("auffahren” <> "Klappe
offnen" / "abfahren" <» "Klappe schlieRen").

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "keine Reaktion".
Am Ende der Sonnenbeschattung zeigen die Relais des Ausgangs keine Reaktion. Zu diesem
Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "auffahren" oder "Klappe
offnen”.
Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbeschattung den Behang nach oben oder 6ffnet die
Luftungsklappe.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "abfahren” oder "Klappe
schliel3en".
Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbeschattung den Behang nach unten oder schlief3t die
Laftungsklappe.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "stopp".
Am Ende der Sonnenbeschattung steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp".
Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "Abruf interne Szene". Die
Nummer der Szene, welche abgerufen werden soll, beim Parameter "Szenennummer (1...8)"
parametrieren.
Am Ende der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fiir den betroffenen Ausgang den in der
Szenenkonfiguration eingestellten Positionswert ab. Es wird also kein Szenenabruf wie im direkten
Betrieb ausgefuhrt, sondern lediglich der entsprechende Szenen-Positionswert angefahren.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "feste Position".

Am Ende der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fur den betroffenen Ausgang einen festen
Positionswert ab.

[i] Die Einstellung "feste Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" nur gemeinsam fiir die
Jalousiehdhe und fur die Lamellenposition ausgewahlt werden.
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= Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”, "Feste Rollladen-
/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition" auf "wie parametrierter Wert" einstellen. Im
Anschluss den Parameter "Jalousieposition (0...100%)", "Rollladen-/Markisenposition (0...100%)"
oder "Luftungsklappenposition (0...100%)" auf den gewlinschten Positionswert parametrieren.

Am Ende der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang unveranderbar den parametrierten
Positionswert an.

* Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”, "Feste Rollladen-
/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition” auf "keine Anderung der aktuellen Position"
einstellen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der zuletzt eingestellte Positionswert der Jalousiehdhe, der
Rolllade, der Markise oder der Liuftungsklappe beibehalten.

= Nur Bei "feste Position" und Betriebsart "Jalousie": Den Parameter "Feste Lamellenposition
(0...100%)" auf den gewlnschten Positionswert parametrieren.

Am Ende der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang die Lamellen unverdnderbar auf den
parametrierten Positionswert, nachdem die Jalousiehthe eingestellt wurde.

(il Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine Funktion mit
einer héheren Prioritéat (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt der Anderung des Sonnenscheinsignals
aktiviert ist. Die eingestellte Reaktion wird auch nicht ausgefiihrt, wenn der direkte Betrieb gemaf
Prioritat das Sonnenscheinsignal Ubersteuert.

(i] Bei Einstellung "Abruf interne Szene": Bei dieser Einstellung muss die Szenenfunktion des Ausgangs
in der ETS freigeschaltet sein! Andernfalls erfolgt eine Positionierung am Ende der
Sonnenbeschattung auf unbestimmte Positionswerte. Es werden auch die durch eine Szenen-
Speicherfunktion im Aktor abgespeicherten Szenenpositionswerte angefahren. Eine konfigurierte
Szenenabrufverzégerung hat auf den Abruf des Szenenwertes durch den Sonnenschutz keine
Auswirkung.
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Anwendungsbeispiele der Sonnenschutzfunktion

In diesem Kapitel werden verschiedene Anwendungsbeispiele der Sonnenschutzfunktion des
Raumaktors in Kombination mit der Gira KNX / EIB Wetterstation (Best.-Nr. 1010 00) und dem
Kombinationssensor (Best.-Nr. 1025 00) beschrieben.

Die beschriebenen Anwendungsfalle kdbnnen im einfachen als auch im erweiterten Sonnenschutz
verwendet werden. Im erweiterten Sonnenschutz ist zu beachten, dass die Automatik-Funktion aktiviert
sein muss, damit das Sonnenscheinsignal der Wetterstation ausgewertet wird und sich eine Reaktion
am Ausgang ergibt. Auch ist optional die Verwendung der Sperrfunktionen fiir den Automatik-Betrieb
oder fur den direkten Betrieb mdglich.

Fur jede Anwendung wird skizziert, welche Kommunikationsobjekte der Wetterstation mit dem
Raumaktor zu verbinden sind.

Hinweise zur erforderlichen Konfiguration der KNX / EIB Wetterstation sind in der entsprechenden
Produktdokumentation nachzulesen.

- I. Sonnenschutz mit Helligkeits-Grenzwertiberwachung und festen Sonnenschutzpositionen:

Die Grenzwertiiberwachung der Wetterstation wird verwendet. Die Wetterstation sendet bei
Uberschreitung eines eingestellten Helligkeits-Grenzwertes ein Telegramm mit dem Wert "1" Giber
das Objekt "Grenzwert 1 [Sonne...]" auf den Bus aus. Dadurch wird im Raumaktor die
Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste Sonnenschutzposition fur den Behang
eingestellt. Bei der Betriebsart "Jalousie" des Raumaktors wird zusatzlich die fest parametrierte
Lamellenposition abgerufen.

Nach Unterschreiten des Grenzwertes fir die gemessene Helligkeit (evtl. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung
deaktiviert und die entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende ausgeftihrt.

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):
- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = feste Positionen,

- feste Positionen konfigurieren.

Wetterstation Jalousieaktor
— _

Bild 40: Projektierung der Kommunikationsobjekte fur Anwendungsbeispiel .
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— II. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und festen Sonnenschutzpositionen:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Die Wetterstation sendet bei
Uberschreitung der eingestellten Grundhelligkeit fiir Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert
"1" Uber das Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]" auf den Bus.
Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste
Sonnenschutzposition flir den Behang eingestellt. Bei der Betriebsart "Jalousie” des Raumaktors
wird zusatzlich die fest parametrierte Lamellenposition abgerufen.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung
deaktiviert und die entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende ausgefuhrt.

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):
- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = feste Positionen,

- feste Positionen konfigurieren.

Wetterstation Jalousieaktor

_ _

Bild 41: Projektierung der Kommunikationsobjekte fur Anwendungsbeispiel 1.
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— lll. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und fester Behanghdhe und variabler
Lamellenpositionsnachfiihrung:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Am Raumaktor sind Lamellen-
jalousien angeschlossen. Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir
Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert "1"lber das Objekt "Beschattung Fassade
[Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die
Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste Sonnenschutzposition fir die
Jalousiehdhe eingestellt.

Durch die Fassadeneinzelsteuerung der Wetterstation wird zusétzlich tiber das 1 Byte-Objekt
"Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" die einzustellende Lamellenposition
fur die sonnenstandsabhangige Lamellennachfiihrung auf den Bus ausgesendet. Dadurch wird im
Raumaktor die erforderliche Lamellenposition fiir die Sonnenbeschattung eingestellit.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" tGber das Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung
Fassade 1-4]" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung deaktiviert und die
entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende ausgefihrt.

Idealerweise wird am Ende der Beschattung in der Wetterstation das Telegramm "Lamellenposition
(%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" = "0 %" per Parameter unterdriickt. Andernfalls kénnte
sich die gesonderte Lamellenpositionierung stérend auf das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Sonnenbeschattung auswirken (ggf. kurzes Ruckeln).

Zur Sperrung der Einzelfassadensteuerung sollte nicht die globale Sperrfunktion der Wetterstation
genutzt werden. Eine Sperrung kann beispielsweise durch die Sperrfunktion des Automatik-Betriebs
im Raumaktor fur jeden Ausgang individuell realisiert werden.

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):

- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = feste Jalousieposition, variable Lamellenposition,
- feste Jalousieposition konfigurieren.

Wetterstation Jalousieaktor

Bild 42: Projektierung der Kommunikationsobjekte fiir Anwendungsbeispiel 1.

_
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— IV. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und variabler Behanghhe und variabler
Lamellenpositionsnachfiihrung:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Am Raumaktor sind Lamellen-
jalousien angeschlossen. Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir
Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert "1"liber das Objekt "Beschattung Fassade
[Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die
Sonnenbeschattung aktiviert.

Durch die Fassadeneinzelsteuerung der Wetterstation werden zusatzlich tiber das 1 Byte-Objekt
"Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" die einzustellende Lamellenposition
fur die sonnenstandsabhangige Lamellennachfiihrung und tber das 1 Byte-Objekt "Beschattung
Fassade Behanghthe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fassade ...]" die einzustellende
Jalousiehohe auf den Bus ausgesendet. Dadurch wird im Raumaktor die erforderliche
Lamellenposition fiir die Sonnenbeschattung als auch die zur Beschattung bendtigte Jalousiehthe
eingestellt.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" tGber das Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung
Fassade 1-4]" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung deaktiviert und die
entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende ausgefihrt.

Idealerweise werden am Ende der Beschattung in der Wetterstation die Telegramme
"Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" = "0 %" und "Beschattung Fassade
Behanghdhe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fassade ...]" = 0 % per Parameter unterdriickt.
Andernfalls kdnnte sich die gesonderte Jalousie- und Lamellenpositionierung stérend auf das
Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschattung auswirken (ggf. kurzes Ruckeln).

Zur Sperrung der Einzelfassadensteuerung sollte nicht die globale Sperrfunktion der Wetterstation
genutzt werden. Eine Sperrung kann beispielsweise durch die Sperrfunktion des Automatik-Betriebs
im Raumaktor fir jeden Ausgang individuell realisiert werden.

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):

- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = variable Jalousieposition, variable Lamellenposition.

Wetterstation Jalousieaktor

Bild 43: Projektierung der Kommunikationsobjekte fur Anwendungsbeispiel 1V.
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— V. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und variabler Behanghthe und fester
Lamellenposition:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Am Raumaktor sind Lamellen-
jalousien angeschlossen. Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir
Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert "1"lber das Objekt "Beschattung Fassade
[Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die
Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste Sonnenschutzposition fiir den
Lamellenwinkel eingestellt.

Durch die Fassadeneinzelsteuerung der Wetterstation wird zusétzlich tiber das 1 Byte-Objekt
"Beschattung Fassade Behanghthe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fassade ...]" die
einzustellende Jalousieh6he auf den Bus ausgesendet. Dadurch wird im Raumaktor die zur
Beschattung benétigte Jalousiehdhe eingestellt.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" tGber das Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung
Fassade 1-4]" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung deaktiviert und die
entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende ausgefihrt.

Idealerweise wird am Ende der Beschattung in der Wetterstation das Telegramm "Beschattung
Fassade Behanghthe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fassade ...]" = 0 % per Parameter
unterdriickt. Andernfalls kénnte sich die gesonderte Jalousiepositionierung stérend auf das
Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschattung auswirken (ggf. kurzes Ruckeln).

Zur Sperrung der Einzelfassadensteuerung sollte nicht die globale Sperrfunktion der Wetterstation
genutzt werden. Eine Sperrung kann beispielsweise durch die Sperrfunktion des Automatik-Betriebs
im Raumaktor fur jeden Ausgang individuell realisiert werden.

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):

- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = variable Jalousieposition, feste Lamellenposition,
- feste Lamellenposition konfigurieren.

Wetterstation Jalousieaktor

Bild 44: Projektierung der Kommunikationsobjekte fir Anwendungsbeispiel V.

_
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Heizen/Kihlen-Automatik

Die Heizen/Kluhlen-Automatik kann den erweiterten Sonnenschutz ergdnzen, so dass die Sonnen-
beschattung eines Raumes einer zusatzlichen Anwendung zur Verfigung steht.

Bei aktiver Heizen/Kuhlen-Automatik wird zusétzlich zu den Signalen der erweiterten Sonnenschutz-
funktion auch ein Prasenzsignal — beispielsweise von einem KNX / EIB Prasenzmelder oder einem
Waéchter — ausgewertet. Nur, wenn sich Personen im Raum aufhalten, fihrt der Raumaktor die
Sonnenschutzautomatik aus. Der Raum wird dann in Abhangigkeit des Sonnenscheinsignals - wie in
den Kapiteln zuvor beschrieben - beschattet oder nicht.

Wenn dem Raumaktor keine Prasenz signalisiert wird, wertet der Aktor zusatzlich ein Heizen/Kiihlen-
Signal aus, welches beispielsweise von einem Raumtemperaturregler oder von einem
AulRenthermostat abgeleitet wird. In diesem Fall kann die Sonnenbeschattung dazu verwendet werden,
die Heizen- oder die Kuihlenfunktion eines Raumes zu unterstiitzen. Da keine Personen anwesend
sind, kann beispielsweise eine intensive Sonneneinstrahlung durch Offnen der Lamellen oder
Hochfahren des Behangs dazu verwendet werden, den Raum aufzuheizen. Analog kann eine
Sonneneinstrahlung auch bei Nichtanwesenheit abgeschattet werden, wenn sich der Raum bei
Sonnenschein nicht zusatzlich aufheizen soll.

Durch die Auswertung der drei 1 Bit-Signale "Prasenz", "Heizen/Kihlen-Umschaltung" und "Sonne /
Beschattung Fassade", deren Telegrammpolaritat in der ETS unabhangig einstellbar ist, unterscheidet
die erweiterte Sonnenschutzfunktion mit Heizen/Kuihlen-Automatik die in der Tabelle 3 gezeigten 6
Zustande und die damit verbundenen Ausgangsreaktionen.

Prasenzsignal Heizen/Kuhlen- | Sonne / Beschattung Reaktion am Ausgang
Umschaltung Fassade

Prasenz --- (irrelevant) | Sonnenscheinsignal aktiv Reaktion bei Sonne Beschattung

vorhanden Anfang

Prasenz --- (irrelevant) Sonnenscheinsignal inaktiv | Reaktion bei Sonne Beschattung

vorhanden Ende

Keine Prasenz Heizen aktiv Sonnenscheinsignal aktiv Reaktion bei Sonne Beschattung

vorhanden Anfang bei Heizen

Keine Prasenz Heizen aktiv Sonnenscheinsignal inaktiv | Reaktion bei Sonne Beschattung

vorhanden Ende bei Heizen

Keine Prasenz Kihlen aktiv Sonnenscheinsignal aktiv Reaktion bei Sonne Beschattung

vorhanden Anfang bei Kiihlen

Keine Prasenz Kihlen aktiv Sonnenscheinsignal inaktiv | Reaktion bei Sonne Beschattung

vorhanden Ende bei Kihlen

Tabelle 3: Zustdnde der erweiterten Sonnenschutzfunktion mit Heizen/Kihlen-Umschaltung

Das Sonnenscheinsignal wird - wie im erweiterten Sonnenschutz ohne Heizen/Kiihlen-Automatik
beschrieben — verzogert ausgewertet, wenn eine Zeitverzdgerung fur dieses Signal in der ETS
parametriert ist. Analog kann auch das Prasenzsignal unabhéngig zeitverzdgert ausgewertet werden,
um beispielsweise kurzzeitige Anderungen des Signalzustands zu 'entprellen'.
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Das folgende Prinzipschaltbild (siehe Bild 45) verdeutlicht das Zusammenwirken der verschiedenen
Kommunikationsobjekte des erweiterten Sonnenschutzes in Verbindung mit der Heizen/Kuhlen-
Automatik. Das Bild soll aul3erdem verdeutlichen, wie Sensorkomponenten beispielhaft an die
Heizen/Kuhlen-Automatik angebunden werden.
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Bild 45: Prinzipschaltbild der Heizen/Kiihlen-Automatik
(zur Vereinfachung ohne Sperrfunktionen des Automatik-Betriebs oder des direkten Betriebs)

Die Heizen/Kuhlen-Automatik wird gemal3 Prinzipschaltbild nur dann ausgefiihrt, wenn auch die
Sonnenschutz-Automatik aktiviert ist. Wie im erweiterten Sonnenschutz ohne Heizen/Kihlen-Automatik
erfolgt die Aktivierung der Sonnenschutz-Automatik tber das Objekt "Automatik” in Abhangigkeit der
Parametrierung entweder sofort oder erst nach dem Erkennen einer Zustandsanderung eines der
Signale "Prasenz", "Heizen/Kihlen-Umschaltung" und "Sonne / Beschattung Fassade" (vgl.
"Sonnenschutzfunktion — Erweiteter Sonnenschutz").

Best. Nr. 2162 00 Seite 155 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

Die entsprechenden Kommunikationsobjekte der Signale "Prasenz", "Heizen/Kiihlen-Umschaltung" und
"Sonne / Beschattung Fassade" sind nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung des Aktors (Bus- und Netzspannungsversorgung) mit "0"
initialisiert. Gemalf der eingestellten Polaritat wird sofort der Zustand des Sonnensignals und der
Prasenz- und Heizen/Kiuhlen-Zustand ermittelt und — falls die Sonnenschutz-Automatik aktiv ist — auch
die entsprechende Reaktion ausgefuhrt. Eine Zustandsanderung des Prasenzsignals oder eine
Anderung des Heizen/Kihlen-Signals wird bei aktiver Sonnenschutz-Automatik sofort ausgewertet und
in die entsprechende Reaktion umgesetzt.

Das folgende Funktionsschaltbild (siehe Bild 46) zeigt alle méglichen Funktionen des erweiterten
Sonnenschutzes mit Heizen/Kiihlen-Automatik. Aus Griinden der Ubersicht sind die Funktionen mit der
hoheren Prioritat (Handbedienung, Zwangsstellung, Sicherheitsfunktion) nicht mit eingezeichnet.
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Bild 46: Funktionsschaltbild der Heizen/Kihlen-Automatik
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Heizen/Kihlen-Automatik freigeben

Separat fir jeden Ausgang kann die Heizen/Kihlen-Automatik freigegeben werden. Bei freigegebener
Heizen/Kuhlen-Automatik wird die erweiterte Sonnenschutz-Funktion um die bendtigten
Kommunikationsobjekte und Parameter erganzt.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des
Ausgangs) freigegeben sein. Weiter muss der erweiterte Sonnenschutz konfiguriert sein.

= Den Parameter "Heizen/Kihlen-Automatik" auf der Parameterseite "Ax — Heizen/Kihlen-Automatik™
auf "freigegeben” einstellen.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik ist freigegeben. Es werden die erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.

= Den Parameter "Heizen/Kihlen-Automatik" auf der Parameterseite "Ax — Heizen/Kihlen-Automatik"
auf "gesperrt" einstellen.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik ist deaktiviert. Die entsprechenden Parameter und Objekte sind
ausgeblendet. Es ist ausschlief3lich der erweiterte Sonnenschutz ohne Auswertung des
Heizen/Kihlen- und des Prasenz-Signals konfiguriert.

(i) Bei einer Umparametrierung der Freigabe der Heizen/Kuhlen-Automatik gehen Zuordnungen von
Gruppenadressen zu Objekten oder Parametereinstellungen verloren. Aus diesem Grund sollte der
Parameter zu Beginn der Parametrierung der Heizen/Kihlen-Automatik eingestellt und im weiteren
Verlauf moglichst nicht mehr verstellt werden.

Polaritat des Objekts "Heizen / Kihlen Umschaltung” einstellen

Die Telegrammpolaritat des Objektes "Heizen / Kihlen Umschaltung” kann separat fiir jeden Ausgang
eingestellt werden. Auf diese Weise kann eine Anpassung an die Signale der vorhandenen
Raumtemperaturregler oder Aul3enthermostate erfolgen.

Die Heizen/Kihlen-Automatik muss auf der Parameterseite "Ax — Heizen/Kihlen-Automatik"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter sichtbar sind.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Heizen / Kiihlen Umschaltung™ auf die erforderliche

Telegrammpolaritét einstellen.
Das Heizen/Kihlen-Signal wird entsprechend der eingestellten Polaritat ausgewertet.

(i] Ein Update auf das Objekt "Heizen / Kiihlen Umschaltung” von aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach
inaktiv zeigt grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das
Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen.

(i) Die Heizen/Kuhlen-Umschaltung wird nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (Bus- und
Netzspannungsversorgung) des Aktors mit dem Objektwert "0" initialisiert.
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Polaritat des Objekts "Heizen / Kuhlen Prasenz" einstellen

Die Telegrammpolaritat des Objektes "Heizen / Kiihlen Prasenz" kann separat fur jeden Ausgang
eingestellt werden. Auf diese Weise kann eine Anpassung an die Signale der vorhandenen KNX/EIB
Prasenzmelder oder Wéachter erfolgen.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik muss auf der Parameterseite "Ax — Heizen/Kihlen-Automatik"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter sichtbar sind.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Heizen / Kuhlen Prasenz" auf die erforderliche Telegrammpolaritét
einstellen.

Das Prasenz-Signal wird entsprechend der eingestellten Polaritat ausgewertet.

(i] Ein Update auf das Objekt "Heizen / Kiihlen Prasenz" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach
inaktiv zeigt grundséatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das
Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen.

(i] Die Heizen/Kuhlen-Prasenzsteuerung wird nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (Bus-
und Netzspannungsversorgung) des Aktors mit dem Objektwert "0" initialisiert.

Zeitverzogerung bei Prasenz Anfang und Ende einstellen

Das uiber das Objekt "Heizen / Kuihlen Prasenz" empfangene Telegramm zur Ubermittlung des
Prasenzzustandes (gemal Polaritéat) kann separat fir jeden Ausgang zeitverzégert ausgewertet
werden.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik muss auf der Parameterseite "Ax — Heizen/Kiihlen-Automatik"

(x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter sichtbar sind.

= Den Parameter "Zeitverzdgerung bei Prasenz Anfang" auf die erforderliche Verzégerungszeit
einstellen.

Das Telegramm zur Aktivierung des Prasenzbetriebs wird gemal der Einstellung verzdgert
ausgewertet.

= Den Parameter "Zeitverzogerung bei Prasenz Ende" auf die erforderlichen Verzogerungszeit
einstellen.
Das Telegramm zur Deaktivierung des Prasenzbetriebs wird gemaf der Einstellung verzdgert
ausgewertet.

(i] Die Zeiteinstellung "0" in den Parametern deaktiviert die jeweilige Verzégerungszeit. In diesem Fall
wird der Prasenzzustand nach dem Empfang eines Telegramms sofort ausgewertet.

(i] Ein Update auf das Objekt "Heizen / Kiihlen Prasenz" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach
inaktiv zeigt grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das
Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen. Auch bewirkt nur ein Update des Prasenzsignals nicht
die Aktivierung der Sonnenschutz-Automatik.

(i] Die Zeitverzégerung wird bei einem Objektupdate auf "Heizen / Kiihlen Prasenz" auch bei
deaktiviertem Automatik-Betrieb gestartet, so dass der neu empfangene Prasenzzustand bei
anschliel3end aktivierter Automatik ggf. verzégert in Erscheinung tritt.
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Reaktion der Heizen/Kihlen-Automatik einstellen

Das Verhalten des Ausgangs bei aktiver Heizen/Kihlen-Automatik kann separat fur jeden Ausgang in
der ETS konfiguriert werden. Durch die Auswertung der drei 1 Bit-Signale "Prasenz", "Heizen/Kuhlen-
Umschaltung" und "Sonne / Beschattung Fassade" werden vier Zustande unterscheiden...

— "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang bei Heizen",

— "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende bei Heizen",

— "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang bei Kihlen",

— "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende bei Kihlen".

Die Reaktion eines Ausgangs ist fur jeden der genannten Zustande in der ETS separat einstellbar. Die
Parametereinstellungen fur die einzelnen Zusténde unterscheiden sich nicht. Aus diesem Grund wird
im Folgenden nur exemplarisch die mégliche Konfiguration beschrieben.

Die Einstellung der Reaktion der Heizen/Kiuhlen-Automatik erfolgt auf der Parameterseite

"Ax - Heizen/Klhlen-Automatik" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an ("auffahren" <> "Klappe
offnen” / "abfahren” <> "Klappe schliel3en").

Die Heizen/Kuhlen-Automatik muss auf der Parameterseite "Ax — Heizen/Kiihlen-Automatik"
freigegeben sein, damit die Parameter sichtbar sind.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "keine Reaktion".
Bei der Heizen/Kihlen-Automatik zeigen die Relais des Ausgangs keine Reaktion. Ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "auffahren" oder "Klappe
offnen”.
Der Aktor fahrt bei der Heizen/Kihlen-Automatik den Behang nach oben oder 6ffnet die
Luftungsklappe.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "abfahren” oder "Klappe
schliel3en".
Der Aktor fahrt bei der Heizen/Kihlen-Automatik den Behang nach unten oder schlief3t die
Laftungsklappe.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "stopp".
Bei der Heizen/Kihlen-Automatik steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp".
Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "Abruf interne Szene". Die
Nummer der Szene, welche abgerufen werden soll, beim Parameter "Szenennummer (1...8)"
parametrieren.

Bei der Heizen/Kihlen-Automatik ruft der Aktor fir den betroffenen Ausgang den in der
Szenenkonfiguration eingestellten Positionswert ab. Es wird also kein Szenenabruf wie im direkten
Betrieb ausgefuhrt, sondern lediglich der entsprechende Szenen-Positionswert angefahren.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf “feste Position".

Bei der Heizen/Kuhlen-Automatik ruft der Aktor fur den betroffenen Ausgang einen festen
Positionswert ab.

[i] Die Einstellung "feste Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" nur gemeinsam fiir die
Jalousiehdhe und fur die Lamellenposition ausgewahlt werden.
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= Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”, "Feste Rollladen-
/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition" auf "wie parametrierter Wert" einstellen. Im
Anschluss den Parameter "Jalousieposition (0...100%)", "Rollladen-/Markisenposition (0...100%)"
oder "Luftungsklappenposition (0...100%)" auf den gewlinschten Positionswert parametrieren.

Bei der Heizen/Kihlen-Automatik fahrt der Ausgang unveranderbar den parametrierten Positionswert
an.

* Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”, "Feste Rollladen-
/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition” auf "keine Anderung der aktuellen Position"
einstellen.

Bei der Heizen/Kihlen-Automatik wird der zuletzt eingestellte Positionswert der Jalousiehdhe, der
Rolllade, der Markise oder der Liuftungsklappe beibehalten.

= Nur Bei "feste Position" und Betriebsart "Jalousie": Den Parameter "Feste Lamellenposition
(0...100%)" auf den gewlnschten Positionswert parametrieren.

Bei der Heizen/Kihlen-Automatik fahrt der Ausgang die Lamellen unveranderbar auf den
parametrierten Positionswert, nachdem die Jalousiehthe eingestellt wurde.

(i) Die parametrierten Reaktionen werden nicht ausgefiihrt, wenn zum Zeitpunkt der Heizen/Kuhlen-
Automatik eine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist (z. B. Sicherheits-, Zwangsstellungs-
funktion oder Handbedienung). Die eingestellte Reaktion wird auch nicht ausgefuhrt, wenn der
direkte Betrieb gemalf Prioritat die Sonnenschutz-Automatik Ubersteuert.

(i] Bei Einstellung "Abruf interne Szene": Bei dieser Einstellung muss die Szenenfunktion des Ausgangs
in der ETS freigeschaltet sein! Andernfalls erfolgt eine Positionierung bei der Heizen/Kihlen-
Automatik auf unbestimmte Positionswerte. Es werden auch die durch eine Szenen-Speicherfunktion
im Aktor abgespeicherten Szenenpositionswerte angefahren. Eine konfigurierte
Szenenabrufverzégerung hat auf den Abruf des Szenenwertes durch die Heizen/Kihlen-Automatik
keine Auswirkung.
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Szenenfunktion

Separat flr jeden Ausgang kdnnen im Aktor bis zu 8 Szenen angelegt und Szenenpositionswerte fir
die Behanghdohe einer Jalousie, einer Rolllade oder einer Markise oder fur die Luftungsklappenposition
abgespeichert werden. In der Betriebsart Jalousie ist auch die Positionsvorgabe von
Lamellenpositionen ebenso moglich. Der Abruf oder auch das Abspeichern der Szenenwerte erfolgt
Uber ein separates Szenennebenstellenobjekt durch Nebenstellentelegramme. Ein Szenenabruf kann
optional auch verzdgert erfolgen.

Der Datenpunk-Typ des Nebenstellenobjektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu adressieren.
Deshalb kann in der Parametrierung einer Szene festgelegt werden, durch welche Szenennummer
(1...64) die interne Szene (1...8) angesprochen wird.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs)
je Ausgang freigegeben sein, damit die erforderlichen Kommunikationsobjekte und Parameter (auf der
Parameterseite "Ax - Szenen") sichtbar geschaltet werden.

Die Szenenfunktion ist wie die Ansteuerung des Ausgangs Uber Kurz-, Langzeit-, Zentral- oder
Positionstelegramme dem direkten Betrieb zuzuordnen. Aus diesem Grund kann eine abgerufene
Szenenposition durch eine Handbedienung, eine Zwangsstellung oder eine Sicherheitsfunktion
jederzeit Ubersteuert werden. Analog dazu verstellen andere Telegramme des direkten Betriebs
ebenfalls die zuletzt abgerufene Szenenposition. Die Prioritéat des direkten Betriebs, so auch die der
Szenenfunktion, ist im Vergleich zur Sonnenschutzfunktion parametrierbar

(siehe "Sonnenschutzfunktion™).

Szenenabrufverzégerung fir Szenenfunktion einstellen

Jeder Szenenabruf eines Ausgangs kann optional auch verzégert werden. Auf diese Weise lassen sich
im Zusammenspiel mit mehreren Ausgéngen bei zyklischen Szenentelegrammen dynamische
Szenenablaufe konfigurieren.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Szenenabruf verzogern" auf "Ja" einstellen.

Die VerzOgerungszeit ist aktiviert und kann separat parametriert werden. Die Verzégerung
beeinflusst nur den Szenenabruf des Ausgangs. Nach dem Eintreffen eines Abruftelegramms wird
die Verzdgerungszeit gestartet. Erst nach Ablauf der Zeit wird die entsprechende Szene abgerufen
und der entsprechende Szenenpositionswert am Ausgang eingestellt.

(il Jedes Szenenabruf-Telegramm startet die Verzégerungszeit neu und triggert diese auch nach.
Wenn zum Zeitpunkt einer ablaufenden Verzdgerung (Szenenabruf noch nicht ausgefihrt) ein neues
Szenenabruf-Telegramm empfangen wird, dass wird die alte (noch nicht abgerufene) Szene
verworfen und nur die zuletzt Empfangene ausgefuhrt.

(i] Die Szenenabrufverzégerung hat keine Auswirkung auf das Abspeichern von Szenenwerten. Ein
Szenenspeichertelegramm innerhalb einer Szenenabrufverzégerung bricht die Verzégerungszeit und
somit den Szenenabruf ab.

(i] Bei einem Ausfall der Busspannung werden alle Zeitfunktionen gestoppt. So werden alle noch in
Verzodgerung befindliche Szenenaufrufe abgebrochen. Dadurch geht ein kurz vor Busausfall
empfangener Szenenabruf verloren, wenn die entsprechende Verzdgerungszeit noch nicht
abgelaufen ist. Auch bei der Aktivierung einer Funktion mit einer héheren Prioritat (Handbedienung,
Zwangsstellung, Sicherheit, Sonnenschutz — falls hohere oder gleiche Prioritat wie direkter Betrieb)
wird ein verzogerter Szenenabruf abgebrochen. Der Szenenabruf wird intern jedoch gespeichert, so
dass die zuletzt abgerufenen Szenenpositionen am Ende einer Ubergeordneten Funktion
nachgefihrt werden kénnen.
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ETS-Downloadverhalten fur Szenenfunktion einstellen

Beim Abspeichern einer Szene werden die Szenenwerte intern im Gerat nichtfliichtig gespeichert
(siehe "Speicherverhalten fiir Szenenfunktion einstellen™). Damit die gespeicherten Werte bei einem
ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter nicht durch die urspringlich
projektierten Szenenpositionswerte ersetzt werden, kann der Aktor ein Uberschreiben der Szenenwerte
unterbinden. Alternativ konnen bei jedem Programmiervorgang durch die ETS die urspringlichen
Werte wieder in das Gerét geladen werden.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-
Download uberschreiben ?" auf "Ja" einstellen.

Bei jedem ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter werden die in
der ETS parametrierten Szenenwerte fir den betroffenen Ausgang in den Aktor programmiert. Dabei
werden ggf. die im Gerat durch eine Speicherfunktion abgespeicherten Szenenwerte lberschrieben.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-
Download tberschreiben ?" auf "Nein" einstellen.

Die ggf. durch eine Speicherfunktion im Gerét abgespeicherten Szenenwerte bleiben erhalten. Wenn
keine Szenenwerte abgespeichert wurden, bleiben die zuletzt durch die ETS einprogrammierten
Positionswerte giiltig.

(il Bei der ersten Inbetriebnahme des Aktors sollte der Parameter auf "Ja" eingestellt sein, damit der
Ausgang auf guiltige Szenenwerte initialisiert wird. Im Auslieferungszustand des Raumaktors stehen
die Szenenpositionen intern auf den Defaultwerten wie in der ETS-Produktdatenbank.

Szenennummern einstellen

Der Datenpunk-Typ des Szenennebenstellen-Objektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu
adressieren. Deshalb muss fur jede interne Szene (1...8) des Ausgangs festgelegt werden, durch
welche Szenennummer (1...64) die Szene angesprochen, also abgerufen oder abgespeichert wird.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Szene y aktivierbar durch
Szenennummer"” (y = Nummer der Szene (1...8)) auf die Nummern einstellen, durch welche die
Szenen angesprochen werden sollen.

Eine Szene kann Uber die parametrierte Szenennummer angesprochen werden. Die Einstellung "0"
deaktiviert die entsprechende Szene, so dass weder ein Abruf noch ein Speichervorgang maoglich ist.

(i] Wenn mehrere Szenen auf die selbe Szenennummer parametriert sind, wird nur die Szene mit der
geringsten internen Szenennummer (1...8) angesprochen. Die anderen internen Szenen in diesem
Fall werden ignoriert.
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Szenenpositionen einstellen

Weiter muss festgelegt werden, welcher Positionswert (Jalousie-, Rollladen-, Markisen-,
Laftungsklappenposition) bei einem Szenenabruf am Ausgang eingestellt werden soll. Bei der
Betriebsart "Jalousie" kdnnen Jalousiehdhe als auch Lamellenposition angegeben werden.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben” (x = Nummernpaar des Ausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" flir jede Szene den Parameter "Position ... bei Szene y"
(y = Nummer der Szene (1...8)) auf den gewiinschten Positionswert (0 %...100 %) einstellen.

Bei einem Szenenabruf wird die jeweils parametrierte Position am Ausgang eingestellt.

(i] Die parametrierten Positionswerte werden nur dann bei einem ETS-Programmiervorgang in den
Aktor Ubernommen, wenn der Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-Download
Uberschreiben ?" auf "Ja" eingestellt ist.

(i] Der Raumaktor fiihrt vor dem Einstellen der erforderlichen Szenenposition ggf. eine Referenzfahrt
aus, wenn die aktuellen Positionsdaten unbekannt sind (z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang
oder dem Einschalten der Versorgungsspannung).

Speicherverhalten fir Szenenfunktion einstellen

Der aktuelle Positionswert einer Jalousie, einer Rolllade, einer Markise, einer Luftungsklappe und auch
einer Lamelle kann beim Empfang eines Szenenspeichertelegramms Uber das Nebenstellenobjekt
intern abgespeichert werden. Dabei kann der Positionswert vor dem Abspeichern durch alle
Funktionen des Ausgangs beeinflusst werden (z. B. Kurzzeit- und Langzeitbetrieb, Zentral- oder
Szenenabruftelegramm, Sicherheits- und Sonnenschutzfunktion und Handbedienung).

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs)
freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Speicherfunktion fir Szene y"
(y = Nummer der Szene (1...8)) auf "Ja" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fir die betroffene Szene aktiviert. Beim Empfang eines Speichertelegramms
Uber das Objekt "Szenennebenstelle” wird der aktuelle Positionswert intern abgespeichert.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fir jede Szene den Parameter "Speicherfunktion fir Szene y"
(y = Nummer der Szene (1...8)) auf "Nein" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fur die betroffene Szene deaktiviert. Ein empfangenes Speichertelegramm
Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird verworfen.

(i] Fur die zu speichernden Positionsdaten gilt:
Es werden die aktuellen Behang-, Lamellen- und Liftungsklappenpositionen gespeichert. Bei
Jalousien wird dabei die zu speichernde Jalousiehthe stets auf 100 % Lamellenposition bezogen.
Auch fur Ausgange, die sich im Moment des Speichervorgangs in einer Fahrbewegung befinden,
werden die temporar angefahrenen Positionen gespeichert.
Wegen Speicherung der Positionsdaten in ganzzahligen Prozent (Rundung auf 0..100) kann eine
kleine Abweichung von den spéter bei einem Szenenabruf eingestellten Positionen nicht vermieden
werden.
Die Speicherung erfolgt nur dann, wenn zuvor fir mindestens 20 Sekunden nach dem letzten Reset
ununterbrochen Netzspannung zur Verfigung gestanden hat (Energiespeicher fur Speichervorgang
ausreichend geladen). Eine Speicherung erfolgt nicht, wenn die Positionsdaten unbekannt sind!
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Zwangsstellungsfunktion

Zu jedem Ausgang kann die Zwangsstellungsfunktion freigeschaltet werden. Die Zwangsstellung
besitzt die zweithtchste Prioritat hinter der Handbedienung. Eine aktive Zwangsstellung tbersteuert
deshalb die Sicherheitsfunktion, die Sonnenschutzfunktion und den direkten Betrieb (Kurzzeit,-
Langzeittelegramm, Szenen, Positionierung, Zentral). Wahrend einer Zwangsvorgabe ist ein
betroffener Ausgang verriegelt, sodass er durch Funktionen mit einer niedrigeren Prioritat nicht
ansteuerbar ist und nur noch durch eine Handbedienung bedient werden kann. Am Ende einer
Handbedienung wird die Zwangsreaktion wieder neu ausgefuhrt, wenn die Zwangsstellung noch aktiv
ist.

Die Zwangsstellungsfunktion besitzt ein separates 2 Bit-Kommunikationsobjekt je Ausgang. Der
Zustand des Ausgangs bei einer Zwangsstellung wird direkt durch das Zwangstelegramm vorgegeben.
Mit dem ersten Bit (Bit 0) des Objektes "Zwangsstellung" wird die aufzuzwingende Fahrtrichtung wie
beim Langzeitbetrieb angegeben. Mit dem zweiten Bit (Bit 1) Objektes wird die Zwangsflihrung aktiviert
oder deaktiviert (siehe Tabelle 4).

Bit1 [Bit0 |Funktion

0 X Zwangsstellung nicht aktiv = Normalansteuerung
0 X Zwangsstellung nicht aktiv = Normalansteuerung
1 0 Zwangsstellung aktiv: auffahren / Klappe 6ffnen

1 1 Zwangsstellung aktiv: abfahren / Klappe schliel3en

Tabelle 4: Bitkodierung der Zwangsstellung

Das Verhalten eines Ausgangs am Ende der Zwangsstellung ist parametrierbar. Zusatzlich kann das
Zwangsobjekt bei Busspannungswiederkehr initialisiert werden. Ein alleiniger Netzausfall
(Busspannung vorhanden) beeinflusst den Zustand der Zwangsstellung nicht. Bei alleiniger
Netzspannungswiederkehr ist eine zuvor aktivierte Zwangsstellung weiterhin aktiv.

(i) Die Zwangsfahrzeit eines Ausgangs in die Endlagen wird bestimmt durch den Parameter "Fahrzeit"
auf der Parameterseite "Ax - Zeiten". Dabei leitet sich eine Zwangsfahrt wie der Langzeitbetrieb aus
der Fahrzeit ab. Abwartsfahrt: Fahrzeit + 20 %; Aufwéartsfahrt: Fahrzeit + 20 % + parametrierte
Fahrzeitverlangerung. Zwangsfahrten sind nicht nachtriggerbar.

(i] Eine Lamellennachfiihrung bei Jalousien am Ende von Zwangsfahrten in die Endlagen wird nicht
ausgefuhrt.

(i] Aktualisierungen des Zwangsstellungsobjektes von "Zwangsstellung aktiv" nach "Zwangsstellung
aktiv" unter Beibehaltung der aufgezwungenen Fahrtrichtung oder von "Zwangsstellung nicht aktiv"
nach "Zwangsstellung nicht aktiv" zeigen keine Reaktion.

(i] Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist die Zwangsstellung
stets geloscht.

(i] Die Zwangsstellungsfunktion bleibt auch nach einem Busspannungsausfall aktiv, solange die
Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Die Zwangsstellung wird somit am Ende eines
zeitweisen oder permanenten Handbetriebs - falls die Handbedienung bei Busausfall freigegeben
ist - auch ohne Busspannung neu ausgefihrt.

(i) Der aktuelle Zustand der Zwangsstellung wird bei Bus- oder Netzspannungsausfall gespeichert.

Best. Nr. 2162 00 Seite 164 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

Zwangsstellungsfunktion freigeben
Die Zwangsstellungsfunktion kann separat fur jeden Ausgang freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Zwangsstellungs-Funktion" auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
(x = Nummernpaar des Ausgangs) auf "freigegeben” einstellen.

Die Zwangsstellungs-Funktion ist freigegeben. Das entsprechende Kommunikationsobjekt wird
angelegt und die zugehérigen Parameter sind auf der Parameterseite "Ax — Zwangsstellung”
sichtbar.

Verhalten am Ende der Zwangsstellung einstellen

Das Verhalten eines Ausgangs am Ende einer Zwangsstellung ist kanalorientiert parametrierbar. Die
Einstellung dieses Verhaltens erfolgt auf der Parameterseite "Ax — Zwangsstellung" (x = Nummernpaar
des Ausgangs).

Die Zwangsstellungs-Funktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fur die Zwangsstellungs-Funktion
sichtbar.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Zwangsstellung" einstellen auf "Position nachfihren".

Am Ende einer Zwangsstellung wird der zuletzt vor der Zwangsstellungs-Funktion statisch
eingestellte oder der wahrend der Zwangsstellungs-Funktion nachgefiihrte und intern
abgespeicherte Zustand am Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das
Langzeitobjekt und die Szenenfunktion nachgefihrt.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Zwangsstellung" einstellen auf "keine Anderung".

Am Ende der Zwangsstellung wird der zuletzt eingestellte Zustand nicht verandert. Der Ausgang ist
im Anschluss wieder freigegeben. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende
ausgefuhrt.

(i] Bei Einstellung "Position nachfiihren": Der Raumaktor kann nur dann absolute Positionen
(Positionstelegramm, Szenenwert) bei Zwangsfreigabe nachflihren, wenn die Positionsdaten
bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird zum Zeitpunkt der
Zwangsfreigabe keine Reaktion ausgefihrt.

Positionsdaten kénnen nachgefuhrt werden, wenn vor der Zwangsstellungs-Funktion eine Position
definiert eingestellt war oder wenn wéhrend der Zwangsverriegelung ein neues Positionstelegramm
Uber die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten Fall wird eine Referenzfahrt
bei Zwangsfreigabe gefahren, wenn die Position vor oder wahrend der Zwangsverriegelung
unbekannt war.

Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefihrt. Das erfolgt auch dann,
wenn die Jalousieh6he unbekannt ist.

Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden hingegen immer nachgefuhrt.

(i] Das eingestellte "Verhalten am Ende der Zwangsstellung" wird nur dann ausgefiihrt, wenn der
Ausgang nach dem Ende der Zwangsstellung in den direkten Betrieb Ubergeht. Bei einer aktivierten
Sicherheitsfunktion oder bei einem aktivierten Sonnenschutz (unabhangig von der eingestellten
Prioritat zu direktem Betrieb) wird die Funktion mit der nachst niedrigeren Prioritat ausgefihrt.

Auch wird das parametrierte Verhalten nicht ausgefiihrt, wenn die Zwangsstellung durch Vorgabe bei
Busspannungswiederkehr beendet wird. In diesem Fall wird das eingestellte "Verhalten nach Bus-
/Netzspannungswiederkehr" ausgefiihrt.
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Verhalten der Zwangsstellung nach Busspannungswiederkehr einstellen

Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach Busspannungswiederkehr initialisiert
werden. Bei einer Aktivierung der Zwangsstellung kann auf diese Weise ein Ausgang bei
Businitialisierung beeinflusst und verriegelt werden.

Ein alleiniger Netzausfall beeinflusst den Zustand der Zwangsstellung nicht. Bei alleiniger
Netzspannungswiederkehr ist eine zuvor aktivierte Zwangsstellung weiterhin aktiv.

Das Verhalten nach Busspannungswiederkehr fiir die Zwangsstellung wird je Ausgang separat auf den
Parameterseiten "Ax — Zwangsstellung" (x = Nummernpaar des Ausgangs) parametriert.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der
Parametereinstellungen an ("auffahren" <» "Klappe 6ffnen" / "abfahren" <» "Klappe schlieZen").

Der parametrierte Zustand wird nach Buswiederkehr in das Kommunikationsobjekt "Zwangsstellung"
Ubernommen.

Die Zwangsstellungs-Funktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fir die Zwangsstellungs-Funktion
sichtbar.

= Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf "keine Zwangsstellung aktiv"
einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr ist die Zwangsstellung deaktiviert. In diesem Fall wird bei
Busspannungswiederkehr das eingestellte "Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr"
ausgefuhrt.

= Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf "Zwangsstellung Ein, auffahren” oder
"Zwangsstellung Ein, Klappe 6ffnen" einstellen.

Die Zwangsstellung wird nach Busspannungswiederkehr aktiviert und der Behang zwangsgefuhrt
aufgefahren oder die Luftungsklappe gedffnet. Der betroffene Ausgang ist zwangsverriegelt, bis tber
den Bus eine Freigabe empfangen wird. Der Parameter "Verhalten nach Bus-/Netzspannungs-
wiederkehr" wird in diesem Fall fur den betroffenen Ausgang nicht ausgewertet.

= Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf "Zwangsstellung Ein, abfahren™" oder
"Zwangsstellung Ein, Klappe schlieRen" einstellen.

Die Zwangsstellung wird nach Busspannungswiederkehr aktiviert und der Behang zwangsgefthrt
abgefahren oder die Luftungsklappe geschlossen. Der betroffene Ausgang ist zwangsverriegelt, bis
Uber den Bus eine Freigabe empfangen wird. Der Parameter "Verhalten nach Bus-/Netzspannungs-
wiederkehr" wird in diesem Fall fir den betroffenen Ausgang nicht ausgewertet.

= Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf "Zustand der Zwangsstellung vor
Bus-/Netzausfall" einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netzspannungsausfall eingestellte
und intern abgespeicherte Zustand der Zwangsstellung nachgefihrt. Ein ETS-Programmiervorgang
|6scht den gespeicherten Zustand (Reaktion dann wie "keine Zwangsstellung aktiv").

Wenn der nachgefiihrte Zustand "keine Zwangsstellung aktiv" ist, wird bei Busspannungswiederkehr
der Parameter "Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" ausgefuhrt.

(i] Einstellung oder nachgefiihrter Zustand "keine Zwangsstellung aktiv": Die Reaktion des betroffenen
Ausgangs nach Busspannungswiederkehr wird durch den Parameter "Verhalten nach Bus-
INetzspannungswiederkehr" definiert.

(i] Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist die Zwangsstellung
stets geléscht.
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Funktion 'Tuchstraffung’

In der Betriebsart Rolllade/Markise kann die Tuchstraffungs-Funktion aktiviert werden. Die
Tuchstraffung ermdglicht das 'Glattziehen' des Sonnentuches einer Markise nach dem Ausfahren.
Auch bei Ansteuerung von Rollladen kann die Tuchstraffung dazu verwendet werden, nach dem
Abschluss einer Abwartsfahrt in untere Endlage die Rollladenpanzer auf Schlitzstellung einzustellen.

Die Tuchstraffung wird, falls in der ETS-Parametrierung aktiviert, bei jeder Abwartsfahrt nach dem
Stoppen und dem Ablauf der parametrierten Umschaltzeit ausgefiihrt. Zur Straffung bewegt sich
anschliel3end der Behang kurz in die entgegengesetzte Fahrtrichtung (siehe Bild 47).

Mauerwerk

Mauerwerk

Tuchstraffungs-Fahrt

Markisengehause Abwartsfahrt Markisengehause

Sonnentuch Sannentuch (gestrafft)

Markisengestange Markisengestange

Bild 47: Tuchstraffung einer Markise

Der Ausloser der Abwartsfahrt ist beliebig: Langzeit-, Kurzzeit- oder Positionstelegramm,
Zwangsstellung, Sicherheits- oder Sonnenschutzfunktion, Zentraltelegramm oder Szenenabruf oder
auch die Handbedienung.

Eine Tuchstraffung wird nie bei Aufwartsfahrten ausgefihrt.

(i] Eine Tuchstraffung hat Auswirkungen auf die Positionsberechnung und auf die Positions-
Rickmeldung, weil sich bei einer Tuchstraffung die Rollladen- oder Markisenposition verandert. Bei
einer Positionierung in die untere Endlage (100 %) wird demnach immer ein kleinerer Positionswert
nach Ausfiihrung der Tuchstraffung riickgemeldet.

(i] Die Tuchstraffungs-Funktion ist nicht bei den Betriebsarten Jalousie oder Liftungsklappe
parametrierbar.
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Tuchstraffungs-Funktion aktivieren

Die Tuchstraffungs-Funktion kann unabhangig fur jeden Rollladen- oder Markisenausgang auf der
Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) aktiviert werden.

Die Betriebsart muss auf "Rolllade/Markise" eingestellt sein.

®= Den Parameter "Funktion Tuchstraffung" auf "freigegeben” einstellen.

Die Parameterseite "Ax — Tuchstraffung” wird freigeschaltet und die Tuchstraffungs-Funktion wird
aktiviert.

(i] Die Tuchstraffungs-Funktion ist nicht bei den Betriebsarten Jalousie oder Liftungsklappe
parametrierbar.

Tuchstraffungs-Funktion einstellen

Eine aktivierte Tuchstraffungs-Funktion kann unabhéngig fir jeden Rollladen- oder Markisenausgang
auf der Parameterseite "Ax — Tuchstraffung” (x = Nummernpaar des Ausgangs) eingestellt werden. Es
kann die erforderliche Fahrzeit einer Tuchstraffung in die entgegengesetzte Fahrtrichtung parametriert
werden.

Die Tuchstraffungs-Funktion muss aktiviert sein.

= Die Parameter "Zeit fur Tuchstraffung" auf den erforderlichen Wert parametrieren.

Nach dem Abschluss einer Abwartsfahrt stoppt der Behang und fahrt nach Ablauf der Umschaltzeit
fur die Dauer der parametrierten Tuchstraffungs-Zeit in die entgegengesetzte Richtung.

(i] Die Zeit fir die Tuchstraffung ist kleiner als die parametrierte oder eingemessene Fahrzeit der
Rolllade oder der Markise einzustellen. Andernfalls entsteht Fehlfunktion.

(i] Eine Tuchstraffung findet nur statt, wenn die Abwéartsbewegung langer andauert als die
parametrierte Tuchstraffungszeit.
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4.2.4.2.3 Funktionsbeschreibung der Ventilausgange

Ventil-Wirksinn

An die Ventilausgédnge des Raumaktors kbnnen sowohl Ventilantriebe, die im stromlosen Zustand
geschlossen sind, als auch Ventilantriebe, die im stromlosen Zustand 6ffnen, angeschlossen werden.
Der Wirksinn eines Ventilantriebs im stromlosen Zustand wird durch den physikalischen Aufbau des
Antriebs bestimmt und wird in der Regel vom Hersteller dieser Gerate vorgegeben. Damit der
Raumaktor die angeschlossenen Ventilantriebe 'wirksinnrichtig' ansteuert, muss in der ETS fir jeden
Ventilausgang der Ventil-Wirksinn konfiguriert werden.

Ventil-Wirksinn einstellen

Der Ventil-Wirksinn kann separat fur jeden Ventilausgang auf der Parameterkarte "Ax - Allgemein"
(x = Nummer des Ventilausgangs) eingestellt werden.

= Den Parameter "Ventil-Wirksinn (Ventil im stromlosen Zustand)" einstellen auf "geschlossen®.

Bei schaltenden Stellgré3en wird das Uber das Objekt "StellgréRe" empfangene Schalttelegramm
direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors weitergeleitet. Bei einem empfangenen "EIN"-
Telegramm wird der Ausgang bestromt und somit das Ventil vollstdndig getffnet. Das Ventil wird
durch Ausschalten des Ausgangs vollstandig geschlossen, wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen
wird (siehe Bild 48).

Schaltende | 0 | 0

Stellgroi3e
(Bustelegramm) l l l

Zustand
Ventilausgang

0 >

Bild 48: Umsetzung einer schaltenden Stellgréf3e in ein Ausgangssignal
bei stromlos geschlossenen Ventilantrieben (Beispiel)
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Bei stetigen StellgrélRen oder bei stetigen Ventil-Sollpositionen (beispielsweise bei einer
Zwangsstellung, bei einer Handbedienung oder im Notbetrieb) werden die Ventilausgénge in
Abhangigkeit der anzufahrenden stetigen Ventilstellung durch eine Pulsweitenmodulation zyklisch
entweder bestromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastverhdaltnis der Pulsweitenmodulation so
umgesetzt, dass die Einschaltzeit direkt der Ventil-Sollposition entspricht (siehe Bild 49).

A
100% \ \ 100%
75%
Ventil- £ng
Sollposition
0% : : 4’]:
Zykluszeit R | Zykluszeit
. |
Zustand
Ventilausgang 75% 25%: 100%

Bild 49: Umsetzung einer stetigen Ventil-Sollposition in ein Ausgangssignal
bei stromlos geschlossenen Ventilantrieben (Beispiel)

= Den Parameter "Ventil-Wirksinn (Ventil im stromlosen Zustand)" einstellen auf "getffnet”.

Bei schaltenden Stellgrof3en wird das Uber das Objekt "StellgroRe” empfangene Schalttelegramm
direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors weitergeleitet. Bei einem empfangenen "EIN"-
Telegramm wird der Ausgang nicht bestromt und somit das Ventil vollstdndig geoffnet. Das Ventil
wird durch Einschalten des Ausgangs vollstandig geschlossen, wenn ein "TAUS"-Telegramm

empfangen wird (siehe Bild 50).

A
Schaltende 0 I 0 I
Stellgroi3e
(Bustelegramm) l
>
t
I

Zustand
Ventilausgang

0 t

Bild 50: Umsetzung einer schaltenden Stellgréf3e in ein Ausgangssignal
bei stromlos gedffneten Ventilantrieben (Beispiel)
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Bei stetigen StellgrélRen oder bei stetigen Ventil-Sollpositionen (beispielsweise bei einer
Zwangsstellung, bei einer Handbedienung oder im Notbetrieb) werden die Ventilausgénge in
Abhangigkeit der anzufahrenden stetigen Ventilstellung durch eine Pulsweitenmodulation zyklisch
entweder bestromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastverhdaltnis der Pulsweitenmodulation so
umgesetzt, dass die Ausschaltzeit direkt der Ventil-Sollposition entspricht (siehe Bild 51).

A
100% [—— 3
75%
Ventil- £ng
Sollposition
0%
0% : : ﬂt
Zykluszeit R | Zykluszeit
. |
Zustand . . .
Ventilausgang 25% 5% 100%
0 : >

Bild 51: Umsetzung einer stetigen Ventil-Sollposition in ein Ausgangssignal
bei stromlos geotffneten Ventilantrieben (Beispiel)

(i) Bedingt durch die Umsetzung der PWM-Einschalt-Zeit auf die Ventil-Sollposition gibt es bei den
verschiedenen Ventiltypen keine ungewollte Mittelwertverschiebung.

Beispiel:

StellgrofRe: 60 % >

Tastverhaltnis stromlos geschlossen: 60 % Ein, 40 % Aus,
Tastverhéltnis stromlos getffnet: 40 % Ein, 60 % Aus

Die Schaltflanken beider Ventilausgange zu Beginn eines Zeitzyklusses sind wahrend einer
Pulsweitenmodulation nur dann zueinander synchron, wenn beide Ventilausgénge zur gleichen Zeit
einen neuen Ventil-Sollpositionswert vorgegeben bekommen haben.

(i) Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an einem
Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr angesteuert,
wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand Ubergehen (stromlos
geoffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstéandig gedffnetes Ventil (Ventil-
Wirksinn stromlos ged6ffnet) wird bei den Statusmeldungen des Aktors ("Status Stellgrofze”, "Alle
Ventile geschlossen”, "Rickmeldung grofite StellgroRe™) wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet,
da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.
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Zwangsstellungsfunktion

Jeder Ventilausgang des Aktors kann in unterschiedlichen Betriebszustanden verweilen, die u. U.
durch separate Kommunikationsobjekte aktiviert werden kdnnen. Einer dieser objektgesteuerten
Betriebszustande ist die Zwangsstellung.

Bei der Zwangsstellung eines Ventilausgangs kann im Aktor eine stetige Ventil-Zwangsposition (0 %
bis 100 %) hinterlegt werden, die bei aktivierter Zwangsstellung als Ventil-Sollposition ibernommen

und durch eine Pulsweitenmodulation ausgefiihrt wird. Die Ventil-Zwangsposition kann flir Sommer-
oder Winterbetrieb in der ETS unterschiedlich eingestellt werden, falls die Betriebsartenumschaltung
freigegeben ist.

(il Bei einer aktiven Zwangsstellung wird die konfigurierte Pulsweitenmodulation auch fiir
Ventilausgange ausgefihrt, die auf eine schaltende 1 Bit StellgroRe parametriert sind.

Zwangsstellungsfunktion freigeben

Die Zwangsstellungsfunktion kann separat fur jeden Ventilausgang auf der Parameterkarte "Ax -
Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) freigegeben werden.

= Den Parameter "Zwangsstellung durch Objekt" einstellen auf "freigegeben"”. Den Parameter "Wert fur
Zwangsstellung (0...100%)" auf die erforderliche Ventil-Zwangsposition konfigurieren. Der Parameter
"Wert fir Zwangsstellung..." ist ggf. zweimal sichtbar, wenn die Betriebsartenumschaltung
freigegeben ist. In diesem Fall kbnnen unterschiedliche Ventil-Zwangspositionen" fir Sommer- und
Winterbetrieb in der ETS vorgegeben werden.

Die Zwangsstellungsfunktion ist freigegeben und das 1 Bit Kommunikationsobjekt "Zwangsstellung"
ist in der ETS sichtbar. Sobald tGiber das Objekt ein "EIN"-Telegramm empfangen wurde, aktiviert der
Aktor fur den entsprechenden Ventilausgang die Zwangsstellung und steuert den Ventilantrieb auf
den vorgegebenen Ventil-Zwangspositionswert. Der betroffene Ventilausgang ist dann nicht mehr
durch StellgroRentelegramme vom Bus ansteuerbar.

Wenn der Aktor Uber das Zwangsobjekt ein "AUS"-Telegramm empfangt, deaktiviert er die
Zwangsstellung und gibt die Busansteuerung durch die Stellgré3en wieder frei. Die vor oder
wahrend der Zwangsstellung zuletzt empfangene und im Aktor gespeicherte Stellgréf3e wird nach
Beendigung der Zwangsstellung als neuer Stellgrél3ensollwert ibernommen.

= Den Parameter "Zwangsstellung durch Objekt" einstellen auf "gesperrt".

Die Zwangsstellungsfunktion ist deaktiviert wodurch das entsprechende Objekt in der ETS nicht
sichtbar ist.

Jedoch ist oder sind der Parameter "Wert fir Zwangsstellung” oder "Wert fiir Zwangsstellung
Sommer" und "Wert fir Zwangsstellung Winter" in der ETS sichtbar und einstellbar, weil bei
Busspannungsausfall und nach Bus-/Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-
Programmiervorgang der Zwangswert als Stellgrél3ensollwert tbernommen werden kann und somit
ein parametrierbarer Wert in der ETS vorhanden sein muss.

(i] Die Betriebsart (Sommer / Winter) kann auch wahrend einer aktivierten Zwangsstellung tber das
Objekt umgeschaltet werden. In diesem Fall passt der Raumaktor unmittelbar nach der Umschaltung
die Pulsweitenmodulation auf den Ventilpositionswert der giltigen Betriebsart an.

(i] Aktualisierungen des Zwangsobjektes von "EIN" nach "EIN" oder von "AUS" nach "AUS" zeigen
keine Reaktion.
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(i] Verhalten der Zwangsstellungsfunktion nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr:
Bei einem Bus- oder Netzspannungsausfall wird der Zustand des Objektes "Zwangsstellung" im
Aktor nichtfliichtig gespeichert.
Eine vor Bus- oder Netzspannungsausfall tber das Zwangsstellungs-Objekt aktivierte
Zwangsstellungsfunktion kann nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr dann aktiviert und
weiterhin ausgefuhrt werden, wenn das "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" des
betroffenen Ventilausgangs auf "Zustand wie vor Bus-/Netzausfall* konfiguriert ist. Andernfalls ist die
Zwangsstellung nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr immer inaktiv.
Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird die Betriebsart (Sommer / Winter) gemafl dem
Parameter "Betriebsart nach Gerétereset” initialisiert.
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Zwangsstellungsfunktion stets inaktiv.

(i] Zwangsstellung und Handbedienung:
Die Handbedienung hat eine héhere Prioritat als eine Zwangsstellung. Wahrend einer
Zwangsstellung kann der Handbetrieb aktiviert und die Ventil-Zwangsposition verstellt werden. Am
Ende der Handbedienung wird jedoch die Zwangsstellung wieder aktiviert und der Ventil-
Zwangspositionswert eingestellt, falls die Zwangsstellung zu diesem Zeitpunkt Giber das Objekt noch
aktiviert ist. Sollte die Zwangsstellung am Ende einer Handbedienung nicht mehr aktiv sein, so fihrt
der Aktor in Abhangigkeit der Parametereinstellung "Verhalten am Ende der permanenten
Handbedienung bei Busbetrieb" entweder den zuletzt Giber den Bus empfangenen Stellgrélienwert
nach, oder er verandert den zuletzt durch die Handbedienung eingestellten Ventilpositionswert nicht
(siehe Kapitel "4.2.4.1.1 Allgemeine kanalibergreifende Funktionen - Handbedienung).

(i] Der Festsitzschutz besitzt eine hohere Prioritat als eine Zwangsstellung, wodurch der Zwangsbetrieb

vom Festsitzschutz tbersteuert wird. Hingegen besitzt die Zwangsstellung eine hdhere Prioritat als
der Notbetrieb oder der Betrieb durch Stellgrélientelegramme.
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Verhalten bei Busspannungsausfall oder nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr

Der Zustand der Ventilausgange bei Busspannungsausfall oder nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr kann fiir jeden Ausgang separat eingestellt werden.

Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" ist separat fir jeden Ventilausgang auf der
Parameterseite "Ax - Allgemein” (x = Nummer des Ventilausgangs) angelegt. Der Parameter definiert
das Verhalten, sobald nur die Busspannung ausfallt. Das parametrierte Verhalten wird nicht ausgefuhrt
oder nachgefuhrt, wenn zum Zeitpunkt des Busausfalls eine kurzzeitige oder permanente
Handbedienung aktiv ist.

= Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Bei Busspannungsausfall zeigt der Ventilausgang keine Reaktion und verbleibt im zuletzt
eingestellten Schaltzustand, sofern die Netzspannungsversorgung des Aktors noch eingeschaltet ist.

= Parameter einstellen auf "Ventil schlief3t".

Der Aktor schliel3t die angeschlossenen Ventilantriebe vollstédndig bei Busspannungsausfall, sofern
die Netzspannungsversorgung des Aktors und die Netzspannung des Ventilausgangs noch
eingeschaltet sind. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
bertcksichtigt, so dass bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventil 6ffnet".

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen Ventilantriebe vollstandig bei Busspannungsausfall, sofern die
Netzspannungsversorgung des Aktors und die Netzspannung des Ventilausgangs noch
eingeschaltet sind. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
berlicksichtigt, so dass bei stromlos geodffneten Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fiir die Zwangsstellung
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstéandig geschlossen, bei
der Einstellung 100 % vollstandig getffnet. Das Bestromen des Ventilausgangs geschieht
grundsatzlich unter Berlcksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns. Der Zwangsstellungswert
wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fur Ventilausgénge mit einer schaltenden Stellgrofl3e

(1 Bit) ausgefuhrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fir den Zwangsstellungswert fiihrt der Aktor nach
Busspannungsausfall solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass die
Busspannung wieder eingeschaltet und dadurch ggf. ein neuer Ventilzustand vorgegeben oder das
Ventil durch eine Handbedienung verstellt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Notbetrieb".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fiir die Notbetrieb

(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstéandig geschlossen, bei
der Einstellung 100 % vollstandig getffnet. Das Bestromen des Ventilausgangs geschieht
grundsatzlich unter Berlcksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns. Der Zwangsstellungswert
wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fur Ventilausgénge mit einer schaltenden Stellgrof3e

(1 Bit) ausgefuhrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fiir den Notbetriebswert fluhrt der Aktor nach Busspannungsausfall
solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass die Busspannung wieder
eingeschaltet und dadurch ggf. ein neuer Ventilzustand vorgegeben oder das Ventil durch eine
Handbedienung verstellt wird.
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(i] Bei den Einstellungen "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung” und "Ventil auf Wert fiir Notbetrieb" ist
Folgendes zu beachten:
Der Aktor greift lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %) zuriick.
Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert!
Die Werte fur Zwangsstellung und Notbetrieb sind zudem abh&ngig vom Sommer- / Winterbetrieb
des Aktors. Falls die Betriebsartenumschaltung zu den Ventilausgangen freigegeben ist (siehe
Kapitel "4.2.4.1.4 KanalUbergreifende Funktionen fur Ventilausgange"), werden in der ETS fir jeden
Ausgang zwei getrennte Ventilpositionswerte fur Sommerbetrieb und Winterbetrieb konfiguriert und
unterschieden.
Bei einem Busspannungsausfall wird die Betriebsart verwendet, die zuletzt Gber das
Kommunikationsobjekt "Umschaltung Sommer / Winter" vorgegeben wurde. Sollte bis zum Zeitpunkt
des Busspannungsausfalls noch keine Betriebsart Giber den Bus vorgegeben worden sein, so greift
der Raumaktor auf die in der ETS konfigurierte "Betriebsart nach Geratereset" zurtick.

(i] Bei einem Bus- oder Netzspannungsausfall werden die Zustande der letzten StellgroRe/Ventil-
Sollposition und des Objektes "Zwangsstellung" im Aktor nichtfliichtig gespeichert. Zudem wird
gespeichert, ob zuletzt ein Kurzschluss oder eine Uberlast erkannt worden war. Die Speicherung
findet statt, damit die Zustande nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wiederhergestellt und
abhangige Alarmmeldungen neu ausgesendet werden kénnen, falls dies bei Bus-
/Netzspannungswiederkehr parametriert ist.

Die Speicherung erfolgt vor Ausflihrung der parametrierten Reaktion bei Busausfall und nur dann,
wenn ein Teil der Versorgungsspannung (Netz- oder Busspannung) noch vorhanden ist oder die
Versorgungsspannung vollstandig ausfallt und zuvor fir mindestens 20 Sekunden nach dem letzten
Reset ununterbrochen Netzspannung zur Verfiigung gestanden hat (Energiespeicher fir
Speichervorgang ausreichend geladen). Andernfalls erfolgt keine Speicherung.

Der Speichervorgang erfolgt nach dem Ausfall eines Teils der Versorgungsspannung nur einmal...
Beispiel 1:

Busspannungsausfall > Speichervorgang - danach Netzspannungsausfall > kein weiterer
Speichervorgang mehr,

Beispiel 2:

Netzspannungsausfall > Speichervorgang - danach Busspannungsausfall = kein weiterer
Speichervorgang mehr.

(il Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung werden die Ventilausgange — unabhangig vom
Zustand der Busspannung — elektrisch nicht mehr angesteuert, wodurch die Antriebe in den vom
Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand tbergehen (siehe Kapitel "4.2.4.1.1 Allgemeine
kanallUibergreifende Funktionen” - Netzspannungsiiberwachung).

(i] Ein aktiver Handbetrieb wird nicht durch einen Busspannungsausfall beendet.
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Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fur jeden

Ventilausgang auf der Parameterseite "Ax - Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) angelegt.
Der Parameter definiert das Verhalten, sobald entweder die Bus- oder die Netzspannungsversorgung
eingeschaltet wird.

= Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr zeigt der Ventilausgang keine Reaktion und verbleibt im
vor oder wahrend Bus-/Netzausfall zuletzt eingestellten Schaltzustand.

= Parameter einstellen auf "Ventil schlief3t".

Der Aktor schliel3t die angeschlossenen Ventilantriebe vollstédndig nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
berlicksichtigt, so dass bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventil 6ffnet".

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen Ventilantriebe vollstandig nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
berlicksichtigt, so dass bei stromlos getffneten Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fir die Zwangsstellung
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstéandig geschlossen, bei
der Einstellung 100 % vollstandig geotffnet. Das Bestromen des Ventilausgangs geschieht
grundsatzlich unter Berticksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns. Der Zwangsstellungswert
wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch flr Ventilausgange mit einer schaltenden StellgréRe

(1 Bit) ausgefuhrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fiir den Zwangsstellungswert fuhrt der Aktor nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass ein
neuer Ventilzustand vorgegeben wird.

Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Notbetrieb".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fiir die Notbetrieb

(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstandig geschlossen, bei
der Einstellung 100 % vollstandig gedffnet. Das Bestromen des Ventilausgangs geschieht
grundsatzlich unter Berlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns. Der Zwangsstellungswert
wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fir Ventilausgange mit einer schaltenden StellgroRRe

(1 Bit) ausgefihrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fir den Notbetriebswert fuhrt der Aktor nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass ein
neuer Ventilzustand vorgegeben wird.

Parameter einstellen auf "Zustand wie vor Bus-/Netzausfall".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netzspannungsausfall
eingestellte und intern abgespeicherte Zustand (letzte Stellgrof3e/Ventil-Sollposition und Zustand des
Objektes "Zwangsstellung") nachgefihrt.
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(i] Das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird beim Einschalten der
Bus- oder Netzspannung nur dann ausgefihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der
Applikation oder der Parameter langer als ca. 20 s zuriickliegt. Andernfalls (Ters < 20 s) wird auch
bei Bus-/Netzwiederkehr das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ausgefihrt.

(il Bei den Einstellungen "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung” und "Ventil auf Wert fur Notbetrieb" ist
Folgendes zu beachten:
Der Aktor greift lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %) zuriick.
Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert!
Die Werte fiir Zwangsstellung und Notbetrieb sind zudem abhangig vom Sommer- / Winterbetrieb
des Aktors. Falls die Betriebsartenumschaltung zu den Ventilausgangen freigegeben ist (siehe
Kapitel "4.2.4.1.4 Kanallbergreifende Funktionen flr Ventilausgadnge"), werden in der ETS fir jeden
Ausgang zwei getrennte Ventilpositionswerte fir Sommerbetrieb und Winterbetrieb konfiguriert und
unterschieden.
Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr initialisiert sich der Raumaktor neu und verwendet die
Betriebsart, die in der ETS beim Parameter "Betriebsart nach Geratereset" konfiguriert wurde.

(i) Bei Einstellung "Zustand wie vor Bus-/Netzspannungsausfall": Ein ETS-Programmiervorgang der
Applikation oder der Parameter I6scht die intern abgespeicherten Zustéande.

(i] Ein nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr eingestellter Ventilzustand wird im Statusobjekt
nachgefihrt.

(il Die Zykluszeit des Festsitzschutzes wird nur dann neu gestartet, nachdem die
Versorgungsspannung des Aktors vollstandig wieder eingeschaltet wird (Bus- und
Netzspannungswiederkehr). Die Zykluszeit der zyklischen StellgroReniiberwachung wird sowohl nur
bei Busspannungswiederkehr als auch nur bei Netzspannungswiederkehr neu gestartet.

(i] Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung immer beendet. Bei einem
Netzausfall ist keine Handbedienung mdglich.

(il Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der in der ETS konfigurierte Ventilzustand
eingestellt. Dabei werden auch die Statusmeldungen "Alle Ventile geschlossen" und "Ruckmeldung
groRte StellgréRe” vom Raumaktor gemal dem aktuellen Zustand aktualisiert und ein Telegramm
auf den Bus ausgesendet, sofern die Statusmeldung freigegeben ist. Zudem wird auch der aktuelle
Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht vorhanden) auf den Bus aktiv ausgesendet,
falls freigegeben.

Das Aussenden der Statustelegramme und Meldungen erfolgt jedoch erst, nachdem die in der ETS
konfigurierte Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

(i] Eine Kurzschlussmeldung, die nach dem Erkennen der Stérung auf den Bus ausgesendet und noch
nicht zurtickgesetzt wurde, wird bei einem Busspannungsausfall im Aktor gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr wird eine zuvor gespeicherte Meldung wieder auf den Bus ausgesendet,
wenn der Kurzschluss wahrend des Busspannungsausfalls nicht zurlickgesetzt wurde und somit
immer noch vorhanden ist.

Der Aktor nimmt die Kurzschlussmeldung nach Busspannungswiederkehr durch das Aussenden
eines Alarmtelegramms entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritat zurtick, wenn wahrend
Busspannungsausfall ein zuvor gemeldeter Kurzschluss beseitigt und zurtickgesetzt wurde.
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Kurschluss- und Uberlastschutz

Der Raumaktor tberwacht die beiden Ventilausgéange unabhangig voneinander auf Kurzschliisse und
Uberlast, sobald die Ausgange eingeschaltet und bestromt werden.

Der Aktor erkennt Kurzschliisse der Ventilausgénge gegen Neutralleiterpotenzial oder eine
'strombedingte’ Uberlast an den angeschlossenen elektrothermischen Stellantrieben (siehe Bild 52).
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Bild 52: Kurzschluss- und Uberlasterkennung bei Stérung eines Ventilausgangs oder Ventilantriebs
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Kurzschluss- und Uberlasterkennung mit Abschaltung und Priifvorgang:

Sobald der Raumaktor eine Kurzschluss- oder Uberlaststorung erkennt, schaltet er den betroffenen
Ventilausgang sofort spannungsfrei und geht in den Storzustand. Im Stdrzustand ist eine Ansteuerung
des Ventilausgangs Uber den Bus nicht mehr mdglich. Der Raumaktor empfangt zwar noch
Stellgrofien- und Zwangsstellungstelegramme und speichert diese, er fuhrt diese Telegramme jedoch
nicht aus und sendet auch keine Statusriickmeldungen mehr auf den Bus.

Erst, wenn die Storung auch noch 6 Minuten nach der ersten Erkennung nicht beseitigt und nach wie
vor vorhanden ist, verharrt der Aktor im Stérzustand und sendet ein Alarmtelegramm auf den Bus aus.
Diese Alarmmeldung kann fir jeden Ventilausgang getrennt freigeschaltet und ausgewertet werden.
Unabhéngig von der Alarmmeldung sendet der Aktor nach der 6-Minuten-Erkennungszeit bei
vorhandener Storung ein Stellgré3en-Statustelegramm "0 %" oder "AUS" auf den Bus aus und
signalisiert dadurch einen deaktivierten Ventilausgang.

(i] Ein durch einen Kurzschluss vollstandig geotffnetes Ventil (Ventil-Wirksinn stromlos gedéffnet) wird bei
den Statusriickmeldungen wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch
eine Stérung hervorgerufen wurde.

Sollte die Stérung 6 Minuten nach dem ersten Erkennen nicht mehr vorhanden sein (z. B. kurze
Einschaltlberlast), schaltet der Raumaktor den betroffenen Ventilausgang unabhangig von der
StellgrolRe fur die Dauer von weiteren 4 Minuten unterbrechungsfrei ein. Erst, wenn innerhalb dieser
zuséatzlichen Einschaltphase des Prifvorgangs kein neuer Kurzschluss und keine neue Uberlast
erkannt wird, beendet der Raumaktor nach Ablauf der 4 Minuten den Stérzustand ohne das Aussenden
einer Alarmmeldung.

Der Aktor reaktiviert dann die nachgefuhrte Soll-Ventilposition, welche vor der Kurzschluss- oder
Uberlaststérung zuletzt aktiv war oder wahrend der Storzustandes zuletzt vom Bus empfangen wurde.
Der Aktor schaltet somit den zuvor abgeschalteten Ventilausgang ggf. wieder ein und aktualisiert auch
seine Stausrtuickmeldungen. Dabei wird auch eine Zwangsstellung nachgefiihrt, sofern diese vor dem
Storfall oder wahrend des Storfalls aktiviert wurde.

(i] Die zyklische StellgroReniiberwachung ist wahrend des Storzustands nicht aktiv. Erst beim
Zurtcksetzen des Storzustandes wird die Zykluszeit der zyklischen Uberwachung neu gestartet.

Zuriicksetzen einer Kurzschluss-/Uberlaststorung:

Zur Wiederinbetriebnahme eines zuvor durch Kurzschluss oder Uberlast gestorten Ventilausgangs sind
die folgenden Vorgehensweisen maoglich...

— Abschalten und Wiedereinschalten der Netzspannungsversorgung des Raumaktors,
— Einschalten des Ventilausgangs durch permanente Handbedienung vor Ort am Raumaktor,
— ETS-Programmiervorgang.

Beim Zurucksetzen wird unmittelbar die Alarmmeldung durch das Aussenden eines Alarmtelegramms
entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritéat (kein Alarm) zuriickgenommen.

Falls nach dem Zurlicksetzen immer noch Ausgénge lberlastet oder kurzgeschlossen sind, erkennt
der Aktor im eingeschalteten Zustand die Stérung und startet den Priifzyklus erneut wie weiter oben
beschrieben.

Beim Zurucksetzen einer Stérung durch Abschalten der Netzspannungsversorgung kann unmittelbar
nach Netzausfall auch ein Alarmtelegramm im Zuge der Netzspannungsiberwachung auf den Bus
ausgesendet werden, falls diese Funktion in der ETS freigegeben ist (vgl. Kapitel "4.2.4.1.1 Allgemeine
kanallbergreifende Funktionen™)
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(i] Bei einem Kurzschluss an einem Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe

elektrisch nicht mehr angesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen
stromlosen Zustand Ubergehen (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Kurzschluss vollstandig gedffnetes Ventil (Ventil-Wirksinn stromlos gedffnet) wird bei
den Statusrickmeldungen ("Status Stellgro3e”, "Ruckmeldung grof3te Stellgrofze”, "Alle Ventile
geschlossen”) wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung
hervorgerufen wurde.

Alarm-Objekt fir Kurzschluss- / Uberlasterkennung freischalten

Die Kurzschluss- und Uberlasterkennung ist grundséatzlich fiir die Ventilausgange aktiv. Optional kann
separat fur jeden Ventilausgang auf der Parameterseite "Ax - Allgemein" (x = Nummer des
Ventilausgangs) ein 1 Bit Alarm-Objekt freigeschaltet werden, wodurch die Signalisierung eines
Storbetriebs durch Kurzschluss oder Uberlast im Bus moglich ist.

Den Parameter "Alarm-Obijekt fiir Uberlast / Kurzschluss" einstellen auf "freigegeben”.

Die Kurzschluss- und Uberlastsignalisierung durch das Objekt "Alarm Kurzschluss / Uberlast" ist
freigeschaltet. Wenn der Aktor am betroffenen Ventilausgang eine Stérung erkannt hat, sendet er
nach Ablauf der 6-Minuten-Erkennungszeit ein Alarm-Telegramm auf den Bus aus, sofern die
Stdrung noch vorhanden ist. Die Alarmmeldung wird erst dann wieder zuriickgenommen, wenn die
Stoérung zuriickgesetzt wurde.

Den Parameter "Alarm-Objekt fur Uberlast / Kurzschluss" einstellen auf "gesperrt".

Die Kurzschluss- und Uberlastsignalisierung durch das Objekt "Alarm Kurzschluss / Uberlast" ist
deaktiviert. Wenn der Aktor am betroffenen Ventilausgang eine Stérung erkennt, wird der Ausgang
abgeschaltet und in den Storbetrieb gewechselt, ohne dass ein Alarm-Telegramm ausgesendet wird.

(i] Eine Alarmmeldung, die nach dem Erkennen der Stérung auf den Bus ausgesendet und noch nicht

zuriickgesetzt wurde, wird bei einem Busspannungsausfall im Aktor gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr wird eine zuvor gespeicherte Meldung wieder auf den Bus ausgesendet,
wenn die Stérung wahrend des Busspannungsausfalls nicht zuriickgesetzt wurde und somit immer
noch vorhanden ist.

Der Aktor nimmt die Alarmmeldung nach Busspannungswiederkehr durch das Aussenden eines
Alarmtelegramms entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritat (kein Alarm) zurlick, wenn
wahrend Busspannungsausfall eine zuvor gemeldete Storung beseitigt und zurtickgesetzt wurde.

(iJ Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Alarmmeldung zunachst nicht aktiv. Der Raumaktor

sendet zu Initialisierung ein Alarmtelegramm entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritat
(kein Alarm) auf den Bus aus. Erst, wenn ein Ventilausgang nach dem ETS-Programmiervorgang
eingeschaltet und eine Stérung erkannt wurde, geht der Aktor fir den betroffenen Ventilausgang in
den Storbetrieb und startet den weiter oben beschriebenen Prifvorgang.
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Telegrammpolaritat fur Alarm-Objekt fiir Kurzschluss- / Uberlast einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objektes "Alarm Kurzschluss / Uberlast" kann fiir jeden
Ventilausgang getrennt eingestellt werden. Die Konfiguration der Polaritét ist auf der Parameterseite
"Ax - Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) moglich.

Das Alarm-Objekt muss zuvor freigeschaltet worden sein.

* Den Parameter "Polaritat Objekt ‘Alarm Uberlast / Kurzschluss™ einstellen auf "Objektwert bei
Uberlast / Kurzschluss = 0".

Eine Kurzschluss- oder Uberlaststérung wird durch ein "AUS"-Telegramm signalisiert (Alarm). Beim
Zurlcksetzen der Storung wird ein "EIN"-Telegramm auf den Bus ausgesendet (kein Alarm).

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alarm Uberlast / Kurzschluss™ einstellen auf "Objektwert bei
Uberlast / Kurzschluss = 1".

Eine Kurzschluss- oder Uberlaststorung wird durch ein "EIN"-Telegramm signalisiert (Alarm). Beim
Zuriicksetzen der Storung wird ein "AUS"-Telegramm auf den Bus ausgesendet (kein Alarm).

Zeitverzogerung nach Busspannungswiederkehr fur Alarmmeldung fiir Kurzschluss- / Uberlast
einstellen

Eine Alarmmeldung, die nach dem Erkennen der Stérung auf den Bus ausgesendet und noch nicht
zuriickgesetzt wurde, wird bei einem Busspannungsausfall im Aktor gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr wird eine zuvor gespeicherte Meldung (Alarm) wieder auf den Bus
ausgesendet, wenn die Stérung wahrend des Busspannungsausfalls nicht zuriickgesetzt wurde und
somit immer noch vorhanden ist. Auch, wenn keine Alarmmeldung aktiv ist, wird nach
Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang zur Initialisierung ein
Meldetelegramm (kein Alarm) auf den Bus ausgesendet.

In diesen Fallen kann das Aussenden des Alarm-Telegramms verzdgert erfolgen. Die Konfiguration der
Zeitverzogerung ist auf der Parameterseite "Ax - Allgemein” (x = Nummer des Ventilausgangs)
moglich.

Das Alarm-Objekt muss zuvor freigeschaltet worden sein.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fur Meldung nach Busspannungswiederkehr ?" einstellen auf "Ja".

Die Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang fir
die Alarmmeldung ist aktiviert. Die Verzdgerungszeit wird kanallibergreifend fur alle
Statusmeldungen und Rickmeldungen des Aktors auf der Parameterseite "Allgemein” beim
Parameter "Verzégerung nach Busspannungswiederkehr (0...59 s)" definiert.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fur Meldung nach Busspannungswiederkehr ?" einstellen auf "Ja".

Die Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang fir
die Alarmmeldung ist inaktiv. Das Alarm-Telegramm wird unmittelbar nach der Geréteinitialisierung
ausgesendet.
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StellgréRenauswertung

Die Ventilausgange des Raumaktors kdnnen unabhéngig voneinander wahlweise schaltend durch ein
1 Bit StellgroRentelegramm oder alternativ stetig durch ein 1 Byte Stellgrof3entelegramm angesteuert
werden. Stetige StellgroRen werden durch eine Pulsweitenmodulation am Ausgang umgesetzt. Dabei
ist allgemein die Zykluszeit der Ausgangssignale parametrierbar.

StellgréRentelegramme werden in der Regel durch einen KNX/EIB-Raumtemperaturregler (RTR) tber
den Bus an den Raumaktor Gbermittelt. Dabei generiert der Raumtemperaturregler anhand eines
Regelalgorithmus die Stellgrof3entelegramme. Es ist zu beachten, dass der Raumaktor selbst keine
Temperaturregelung durchfiihrt!

Art der Stellgrof3e (1 Bit / 1 Byte) konfigurieren

Die Art der Stellgréf3e kann fir jeden Ventilausgang getrennt eingestellt werden. Diese Konfiguration ist
auf der Parameterseite "Ax - Stellgrof3e” (x = Nummer des Ventilausgangs) moglich.

= Den Parameter "Art der Stellgrof3e" einstellen auf "schaltend (1 Bit)".

Das uber das 1 Bit Objekt "Stellgrof3e" empfangene Schalttelegramm wird im Normalbetrieb direkt an
den entsprechenden Ventilausgang des Aktors unter Berlicksichtigung des Ventil-Wirksinns
(stromlos geodffnet / stromlos geschlossen) weitergeleitet (siehe Bild 53). Somit wird bei einem
empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil vollstandig getffnet (Ausgang bestromt bei Ventil-
Wirksinn = geschlossen / Ausgang nicht bestromt bei Ventil-Wirksinn = geoffnet).

Das Ventil wird vollstéandig geschlossen, wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird (Ausgang
nicht bestromt bei Ventil-Wirksinn = geschlossen / Ausgang bestromt bei Ventil-Wirksinn = gedéffnet).

Bei einer Zwangsstellung, im Notbetrieb, nach einem ETS-Programmiervorgang, bei
Busspannungsausfall, bei Bus- und Netzspannungswiederkehr und bei einer Handbedienung kann
auch bei 1 Bit grofRer Stellgrof3e ein stetiger Ventil-Sollpositionswert (0...100 %) in der ETS
parametriert und aktiviert werden. In diesem Fall wird der Sollwert durch eine Pulsweitenmodulation
unter Bertcksichtigung des Parameters "Zykluszeit (PWM der Ausgange)" am betroffenen
Ventilausgang eingestellt (siehe "Pulsweitenmodulation bei stetigen Stellgré3en und stetigen Soll-
Ventilpositionen™).
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Bild 53: StellgroRenprinzip bei schaltender Stellgrofie

(15): Raumtemperaturregler (RTR) (Stellgro3e "1 Bit")
(16): Raumaktor
(17): Schaltendes Ausgangssignal fir Ventilantriebe
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= Den Parameter "Art der StellgroRe" einstellen auf "stetig (1 Byte)".

Das uber das 1 Byte Objekt "StellgrofRe” empfangene Werttelegramm wird im Normalbetrieb durch
den Aktor in ein aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventilausgdngen umgesetzt
(siehe Bild 54). Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert des Ausgangssignals ist unter
Berticksichtigung der im Aktor einstellbaren Zykluszeit (T) ein Mal3 fUr die gemittelte Ventilstellung
des Stellventils und somit eine Referenz fir die eingestellte Raumtemperatur (siehe
"Pulsweitenmodulation bei stetigen Stellgré3en und stetigen Soll-Ventilpositionen").

Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Veranderung der Heiz- oder Kihlleistung wird
durch die Veranderung des Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals
erzielt. Das Tastverhaltnis wird stéandig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen Stellgrof3e
(Normalbetrieb) oder der Ventil-Sollposition (Zwangsstellung, Notbetrieb, nach ETS-
Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall, bei Bus- und Netzspannungswiederkehr,
Handbedienung) angepasst.
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Bild 54: Stellgro3enprinzip bei stetiger Stellgréfie

(18): Raumtemperaturregler (RTR) (StellgréRe "1 Byte")
(19): Raumaktor
(20):  Pulsweitenmoduliertes Ausgangssignal fir Ventilantriebe
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Pulsweitenmodulation bei stetigen Stellgréf3en und stetigen Soll-Ventilpositionen

Funktionsweise einer Pulsweitenmodulation:

Sobald der Raumaktor eine stetige Stellgrof3e oder einen in der ETS konfigurierten stetigen Ventil-
Sollpositionswert an einem Ventilausgang einstellen soll, moduliert er das Ausgangssignal tber die
Einschalt-Pulsweite. Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert (M) des Ausgangssignals ist
unter Bertcksichtigung der im Aktor einstellbaren Zykluszeit (T) ein MaR fir die gemittelte
Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz fir die eingestellte Raumtemperatur

(siehe Bild 55).

4 T
| M (50 %)
; J
t
|
M (25 %)
0 3
t
M (75 %)
|
(21)
0 >

—

Bild 55: Pulsweitenmodulation eines Ventil-Ausgangssignals

(21): Ventilzustand (0 = Ventil geschlossen / | = Ventil gedffnet)

Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Veranderung der Heiz- oder Kiihlleistung wird durch
die Veranderung des Tastverhéaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals erzielt.
Das Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhéngigkeit der empfangenen Stellgréf3e
(Normalbetrieb) oder der Ventil-Sollposition (Zwangsstellung, Notbetrieb, nach ETS-
Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall, bei Bus- und Netzspannungswiederkehr,
Handbedienung) angepasst.

Best. Nr. 2162 00 Seite 184 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Funktionsbeschreibung

Anpassung der Pulsweitenmodulation:

Haufig unterliegen Regelkreise Veranderungen bei der Sollwertvorgabe (z. B. Frostschutz,
Nachtbetrieb, ...) oder kurzzeitig einwirkenden Storgréf3en (z. B. Messwertschwankungen durch kurzes
Offnen von Fenstern oder Tiren in der Nahe des Sensors).

Damit in diesen Fallen auch bei langeren Zykluszeiten (typisch 10...20 Minuten) moglichst schnell und

korrekt die Einstellung des Tastverhaltnisses der gewiinschten Stellgro3e erzielt werden kann, ohne
die Reaktionszeit der Regelstrecke negativ zu beeinflussen, bedient sich der Aktor eines besonderen
und sehr effektiven Verfahrens zur kontinuierlichen Stellgré3enanpassung.

Dabei werden die folgenden Félle unterschieden...

- Fall 1: StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils.

4 T (100 %)
I """"""""""""
80 % 20 %| 30 % 70 % 30 % 70 % 30 % 70 %
0 5 >
4 t
SN = 30 %

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch maglich ist, die Offnungsphase zu verkiirzen, damit sie
der neuen Ventilposition (30 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt von diesem Vorgang unberihrt.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéaltnis
eingestellt.

Fall 2: StellgréRenédnderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Schlie3phase des Ventils.

4 T (100 %)

—
80 % 20 % 80 % .70 % 30 % 70 % 30 %

;

SN =30 %

—

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Schliel3phase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die SchlieRphase zu verlangern, damit sie der
neuen Ventilposition (30 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der
Periode wird jedoch automatisch verschoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
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— Fall 3: StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang).

A
T (100 %)

80 % 20 %| 50 % 70 % 30 % 70 % 30 %

SN =30 %

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die Offnungsphase abzubrechen und das
Ventil zu schlieRen, damit das Tastverhaltnis der neuen Ventilposition (30 %) entspricht. Die
Zykluszeit (T) bleibt unveréndert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch
verschoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéltnis
eingestellt.

— Fall 4: StellgroRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils.

A

T (100 %)
! —
30 % 70 % 80 % 20 % 80 % 20 % 80 %
0 5 >
i t
SN =80 %

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch maglich ist, die Offnungsphase zu verlangern, damit sie
der neuen Ventilposition (80 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt von diesem Vorgang unberiihrt.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
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— Fall 5: StellgréRenéanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Schliephase des Ventils.

A
““““““““ . T (100 %)
! —
30 % 70 % 30 % (20 % 80% 20 % 80 % 20 %| 80 %
0 5 >
t
SN = 80 %

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die Schliel3phase zu verkiirzen, damit sie der
neuen Ventilposition (80 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der
Periode wird jedoch automatisch verschoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéltnis
eingestellt.

— Fall 6: StellgréRenénderung z. B. von 30 % auf 80 % wéahrend Schliel3phase des Ventils
(SchlieBphase zu lang).

4 T (100 %)

30 % 70 % 30% | 40% . 80 % 20 % 80 % 20 %

SN =80 %

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die SchlieBphase abzubrechen und das
Ventil zu 6ffnen, damit das Tastverhaltnis der neuen Ventilposition (80 %) entspricht. Die Zykluszeit
(T) bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéltnis
eingestellt.
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Zykluszeit der Pulsweitenmodulation:

Die Zykluszeit legt die Schaltfrequenz eines pulsweitenmodulierten Ausgangssignals fest. Die variable
Verstellmoglichkeit der Zykluszeit in der ETS beim Raumaktor erlaubt eine Anpassung an die
Verstellzykluszeiten der verwendeten Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur Verstellung des
Ventils von der vollstéandig geschlossenen Pasition bis zur vollstandig gedffneten Position benétigt). Bei
der Einstellung ist sind die Totzeiten der Ventilantriebe (Zeit, in der die Stellantriebe beim Ein- oder
Ausschalten keine Reaktion zeigen) zu berlicksichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit
unterschiedlichen Verstellzykluszeiten eingesetzt, so ist die groRere der Zeiten zu berlcksichtigen.

Die Zykluszeit wird gemeinsam fir beide Ventilausgange auf der Parameterseite "Ventilausgange
Zeiten" festgelegt.

(il Ggf. ist es in Abhangigkeit der verwendeten Antriebe erforderlich, diese bei der Erstinbetriebnahme
fur eine langere Zeit zu bestromen, damit die Antriebe betriebsbereit werden (Angaben des
Antriebsherstellers beachten)!

Grundsatzlich konnen bei der Konfiguration der Zykluszeit zwei Falle unterschieden werden...
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— Fall 1: Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit der verwendeten elektrothermischen Antriebe (ETA)

In diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des Aktors so lang, dass den Antrieben
ausreichend Zeit bleibt, in einer Periode vollstéandig auf- oder zuzufahren.

Vorteile:
Der gewiinschte Mittelwert zur StellgréRe und somit die geforderte Raumtemperatur wird auch bei
mehreren gleichzeitig angesteuerten Antrieben relativ genau eingestellt.

Nachteile:

Zu beachten ist, dass bedingt durch den standig 'durchzufahrenden' vollen Ventilhub die
Lebenserwartung der Antriebe sinken kann. Unter Umstéanden kann bei sehr langen Zykluszeiten
(> 15 Minuten) und einer geringeren Tragheit des Systems die Warmeabgabe an den Raum in der
Né&he der Heizkorper ungleichmélig sein und als stérend empfunden werden.

(i] Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fur trage Heizsysteme (z. B. FuRbodenheizung) zu empfehlen.

(i] Auch bei einer groReren Anzahl angesteuerter evtl. verschiedener Antriebe ist diese Einstellung zu
empfehlen, damit die Verfahrwege der Ventile besser gemittelt werden kénnen.

4 Zykluszeit (z. B. 12 min.)
Auf -
Ventl 80%- -t AR I\ 2
Zu
Ein 4
Ausgangs- 60 % O 60 %
spannung AUS >
troml - -« —> —» — Zeit
Zégg}]ﬁfssen Totzeit Totzeit Totzeit
4Z. B. 3 min.-» <2Z. B. 3 min.» -z. B. 3 min.»|
Verstellzykluszeit Verstellzykluszeit Verstellzykluszeit

Bild 56: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fiir eine
Stellgrél3e von ca. 60 % eines stromlos geschlossenen Ventils
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— Fall 2: Zykluszeit < Verstellzykluszeit der verwendeten elektrothermischen Antriebe (ETA)

Bei diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des Aktors so kurz, dass den Antrieben keine
ausreichende Zeit bleibt, in einer Periode vollstandig auf- oder zuzufahren.

Vorteile:

Bei dieser Einstellung wird fur einen kontinuierlichen Wasserfluss durch die Heizkérper gesorgt und
somit eine gleichméfRige Warmeabgabe an den Raum ermdglicht.

Wird nur ein Stellantrieb angesteuert, ist es fir den Regler méglich, durch kontinuierliche Anpassung
der Stellgré3e die durch die kurze Zykluszeit herbeigefiihrte Mittelwertverschiebung auszugleichen
und somit die gewilinschte Raumtemperatur einzustellen.

Nachteile:

Werden mehr als ein Antrieb gleichzeitig angesteuert, wird der gewtinschte Mittelwert zur Stellgrof3e
und somit die geforderte Raumtemperatur nur sehr schlecht bzw. mit gréf3eren Abweichungen
eingestellt.

(il Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fiir 'schnellere’ Heizsysteme (z. B. Flachenheizkorper) zu
empfehlen.

i ; Regler erkennt 'Temperatur zu hoch'
4 ZyKluszeit (z. B. 2 min) und sendet neue StellgroRe (z. B. 40 %)
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Ventil  80%-f---oof oo
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stromlos < H/ \ , —b “— _... —
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Verstellzykluszeit

Bild 57: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fiir eine
Stellgréf3e von zunachst ca. 60 % eines stromlos geschlossenen Ventils

Durch den kontinuierlichen Wasserfluss durch das Ventil und somit durch die stetige Erwédrmung des
Antriebs verandern sich die Totzeiten der Antriebe bei der Offnungs- und SchlieRphase. Bedingt durch
die kurze Zykluszeit unter Berlicksichtigung der Totzeiten wird die geforderte StellgréRe (Mittelwert) nur
mit einer u. U. groéReren Abweichung eingestellt. Damit die Raumtemperatur nach einer gewissen Zeit
konstant eingeregelt werden kann, muss der Regler durch kontinuierliche Anpassung der StellgroRRe
die durch die kurze Zykluszeit herbeigefuhrte Mittelwertverschiebung ausgleichen. Gewdhnlich sorgt
der im Regler implementierte Regelalgorithmus (PI-Regelung) dafiir, Regelabweichungen
auszugleichen.
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Statusmeldung fur Ventilstellung

Der Raumaktor stellt unabhangig zu jedem Ventilausgang eine Stellgré3en-Statusmeldung zur
Verfigung. Dabei kann Giber das Kommunikationsobjekt "Status StellgréRe"” die jeweils aktuelle Ventil-
Sollposition in Abhangigkeit des projektierten Stellgré3en-Datenformats (1 Bit oder 1 Byte) auf den Bus
ausgesendet werden. Auf diese Weise kann der Zustand eines Ventils in einer Visualisierung
angezeigt oder in anderen Busgeraten ausgewertet werden.

Die Statusobjekte werden bei den folgenden Ereignissen aktualisiert...

bei Veranderung der vom Bus empfangenen Stellgrolie,

bei Veranderung der vorgegebenen Ventil-Sollposition durch Zwangsstellung, Notbetrieb,
Handbedienung oder bei Netzspannungsausfall,

immer nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Bus- und Netzspannungswiederkehr,
immer, wenn ein Kurzschluss oder eine Uberlast zur Abschaltung eines Ventilausgangs beigetragen
hat.

Das Statusobjekt gibt immer den Wert der Ventil-Sollposition vor. Bei stetigen 1 Byte StellgréRen wird
gemal KNX Datenpunkt-Typ 5.001 unmittelbar der absolute Wert der Ventil-Sollposition im
Statusobjekt nachgefihrt ("0" = 0% ... "255" = 100%). Bei schaltenden 1 Bit Stellgrél3en wird
dementsprechend gemal KNX Datenpunkt-Typ 1.001 der Zustand "geschlossen" ("0") oder "getffnet”
("1") nachgeftbhrt.

Der in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn geht nicht in die Ermittlung der Statusmeldung mit ein. Der
Wirksinn legt lediglich den Bestromungszustand eines Ventilausgangs bei gedffneter oder
geschlossener Ventilposition fest.

Bei der Zwangsstellung eines Ventilausgangs, im Notbetrieb, bei Handbedienung oder nach einem
ETS-Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall oder nach Bus- und Netzspannungswiederkehr
kann eine stetige Ventil-Sollposition (0 % bis 100 %) aktiviert werden. In diesen Féllen wird die
konfigurierte Ventil-Sollposition als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fur Ventilausgange ausgefuhrt,
die auf eine schaltende 1 Bit StellgréRe parametriert sind! Dabei wird eine PWM fiir Ventilausgange mit
1 Bit StellgréRenformat im Statusobjekt als "Ventil getffnet” ("1") riickgemeldet.

(i) Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an einem
Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr angesteuert,
wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand tibergehen (stromlos
geoffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstéandig gedffnetes Ventil (Ventil-
Wirksinn stromlos ged6ffnet) wird bei den Statusmeldungen des Aktors ("Status Stellgrofze”, "Alle
Ventile geschlossen”, "Rickmeldung grofite StellgroRe™) wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet,
da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.

(i) Ein Festsitzschutz lauft stets 'im Hintergrund' ab und wird nicht tiber die Statusobjekte auf den Bus
gemeldet.
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Statusmeldung fur Ventilstellung freigeben und konfigurieren

Die Konfiguration der Statusmeldung erfolgt getrennt fur die Ventilausgange auf der Parameterseite
"Ax - Stellgroze" (x = Nummer des Ventilausgangs).

Unabhéangig vom Datenformat der Stellgrof3e wird unterscheiden, ob das Statusobjekt eines
Ventilausgangs als aktiv sendendes Meldeobjekt oder als passives Statusobjekt agiert.

Die Konfiguration als Melde- oder Statusobjekt erfolgt in der ETS, welche dann automatisch die
erforderlichen Kommunikationsflags des Statusobjekts setzt.

= Den Parameter "Status der Ventilstellung senden ?" auf "Statusobjekt ist aktiv sendend" einstellen.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Sobald der Aktor die Statusmeldung aktualisiert, wird auch ein
Telegramm auf den Bus ausgesendet. In der ETS wird beim Statusobjekt automatisch das
"Ubertragen"-Flag gesetzt.

(i] Es ist durchaus moglich, auch bei einem aktiven Meldeobjekt das "Lesen"-Flag nachtraglich in der
ETS zu setzen, um nicht auf die Auslesefunktionalitdt des Objektes verzichten zu mussen.

= Den Parameter "Status der Ventilstellung senden ?" auf "Statusobjekt ist passiv auslesbar"
einstellen.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Der Aktor aktualisiert lediglich das Stausobjekt intern und sendet
dabei kein Telegramm aus. Der Objektwert kann Uiber den Bus jederzeit ausgelesen werden
(ValueRead), wodurch der Aktor dann eine Telegrammantwort (ValueResponse) aussendet. In der
ETS wird beim Statusobjekt automatisch das "Lesen"-Flag gesetzt.

= Den Parameter "Status der Ventilstellung senden ?" auf "kein Status" einstellen.

Das Kommunikationsobjekt ist in der ETS ausgeblendet, wodurch die Statusmeldung vollstandig
inaktiv ist.

Zeitverzogerung fir Statusmeldung nach Busspannungswiederkehr einstellen

Es ist mdglich, eine aktiv sendende Statusmeldung nach Busspannungswiederkehr (Einschalten der
Busspannung) und auch nach einem ETS-Programmiervorgang zeitlich zu verzégern. Das kann
beispielsweise zur Reduzierung der Buslast dann sinnvoll sein, wenn nach einem Busreset gleichzeitig
mehrere Gerate eine Initialisierung ihrer Status- oder Riickmeldeobjekte ausfiihren. Hier ist es
angebracht, unterschiedliche Zeitverzégerungen in den Geraten zu definieren und die
Meldetelegramme auf diese Weise zeitversetzt aussenden zu lassen.

Dazu kann im Aktor kanallbergreifend eine Verzogerungszeit festgelegt werden. Erst nach Ablauf der
parametrierten Zeit werden Statustelegramme zur Initialisierung auf den Bus ausgesendet.

Ob nun die Statusmeldung nach der Initialisierung zeitverzégert ausgesendet wird, kann auf der
Parameterseite "Ax - StellgroRe” (x = Nummer des Ventilausgangs) konfiguriert werden. Diese
Einstellung erfolgt fur jeden Ventilausgang unabhangig.

Die Verzogerungszeit selbst wird kanallibergreifend auf der Parameterseite "Allgemein" konfiguriert.

Die Statusmeldung fiir die Ventilstellung muss zuvor als 'aktiv sendend' freigegeben worden sein.

= Den Parameter "Zeitverzdgerung fur Status nach Busspannungswiederkehr" einstellen auf "Ja".
Nach dem Einschalten der Busspannungsversorgung oder nach einem ETS-Programmiervorgang
wird die Statusmeldung zeitverzdgert ausgesendet.

= Den Parameter "Zeitverzdgerung flr Status nach Busspannungswiederkehr" einstellen auf "Nein".

Nach dem Einschalten der Busspannungsversorgung oder nach einem ETS-Programmiervorgang
wird die Statusmeldung unmittelbar nach der Initialisierung des Aktors auf den Bus ausgesendet.
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Zyklische StellgroRentberwachung

Der Raumaktor bietet die Moglichkeit, die Stellgro3e eines Ventilausgangs zu tberwachen. Die
Uberwachung pruft, ob innerhalb eines in der ETS festlegbaren Zeitintervalls StellgroRentelegramme
durch den Raumaktor empfangen wurden. Bleiben in der Uberwachungszeit Telegramme aus, aktiviert
der Aktor den Notbetrieb und stellt die angeschlossenen Ventilantriebe auf eine in der ETS
parametrierte Notbetriebs-Ventilposition ein. In der Regel sendet ein Raumtemperaturregler seine

StellgréRen zyklisch auf den Bus aus, wenn im Raumaktor die zyklische Uberwachung aktiviert ist
(siehe Bild 58).
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Bild 58: Prinzip der zyklischen StellgréRentberwachung im Stoérfall (z. B. Leitungsbruch)

(22) gestorter Raumtemperaturregler mit zyklischer Telegrammibertragung der Stellgrofzen
(23) Raumaktor im Notbetrieb

(24) Ventil-Sollpositionswert fir Notbetrieb

(25) Ventilantrieb

Die Uberwachungszeit kann im Raumaktor gemeinsam fiir alle Ventilausgange von 1 Minute bis

59 Minuten konfiguriert werden, wobei der Raumaktor automatisch noch ein Sicherheits-Zeitfenster von
30 Sekunden auf die parametrierte Zeit aufaddiert. Jeder Ventilausgang besitzt einen eigenen
Zeitzahler, der mit der festgelegten Uberwachungszeit initialisiert wird.

Der Raumaktor erwartet in der Uberwachungszeit je Ventilausgang mindestens ein
StellgréRentelegramm. Wird ein Telegramm empfangen, so setzt der Aktor die Uberwachungszeit fur
den betroffenen Ventilausgang zurtick und startet das Zeitintervall neu.
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Die zyklische Uberwachung beginnt sofort nach der Inbetriebnahme durch die ETS oder nach dem
Einschalten der Bus- oder Netzspannung. Folglich wirde der Raumaktor nach dem Einschalten nur der
Netzspannungsversorgung nach abgelaufener Uberwachungszeit in den Notbetrieb wechseln, wenn
noch keine Busspannung eingeschaltet ist.

Bleibt bei eingeschalteter Busspannung ein Telegrammempfang bis zum Ablauf der Uberwachungszeit
aus, nimmt der Ventilausgang unmittelbar den in der ETS konfigurierten Ventilzustand des Notbetriebs
ein. Dabei kann der Aktor zudem eine 1 Bit Alarmmeldung lber das Objekt "Alarm Uberwachung
StellgroRe" auf den Bus aussenden, sofern das Alarmobjekt in der ETS mit einer Gruppenadresse
verbunden ist. Die Telegrammpolaritat dieser Alarmmeldung ist in der ETS konfigurierbar.

Der Ventilzustand fiir den Notbetrieb wird in der ETS als stetige Ventil-Notposition (0 %... 100 %)
hinterlegt, die bei aktivem Notbetrieb als Ventil-Sollposition tUbernommen und durch eine
Pulsweitenmodulation ausgefuhrt wird. Die Ventil-Notposition kann fir Sommer- oder Winterbetrieb in
der ETS unterschiedlich eingestellt werden, falls die Betriebsartenumschaltung freigegeben ist.

(i] Bei einem aktiven Notbetrieb wird die konfigurierte Pulsweitenmodulation auch fiir Ventilausgange
ausgefuhrt, die auf eine schaltende 1 Bit Stellgré3e parametriert sind.

Erst mit dem Empfang eines neues StellgroRentelegramms setzt der Aktor die Uberwachungszeit
wieder zurlck, startet diese neu und stellt den Ventilausgang wieder geman der StellgroRenvorgabe
ein. Der Notbetrieb wird dann automatisch beendet. Dabei wird auch die Alarmmeldung wieder zurlck
genommen, indem der Aktor ein invertiertes Alarmtelegramm auf den Bus aussendet.

Zyklische StellgréRenliberwachung freigeben

Die zyklische Uberwachung der StellgréRe kann separat fiir jeden Ventilausgang auf der
Parameterkarte "Ax - Stellgrofze” (X = Nummer des Ventilausgangs) freigegeben werden.

= Den Parameter "Zyklische Uberwachung der StellgréRe" einstellen auf "freigegeben”.
Die "Zeit furr zyklische Uberwachung StellgréRen” auf der Parameterseite "Ventilausgange Zeiten"
auf die erforderliche Uberwachungszeit konfigurieren. Die dort eingestellte Zeit sollte mit der Zeit fur
das zyklische Senden der StellgréRe des Raumtemperaturreglers tibereinstimmen.
Den Parameter "Wert flr Notbetrieb (0...100%)" auf der Parameterseite "Ax - Allgemein" auf die
erforderliche Ventil-Notposition konfigurieren. Der Parameter "Wert fir Notbetrieb..." ist ggf. zweimal
sichtbar, wenn die Betriebsartenumschaltung freigegeben ist. In diesem Fall kdnnen unterschiedliche
Ventil-Notpositionen" fir Sommer- und Winterbetrieb in der ETS vorgegeben werden.
Die zyklische Stellgré3enuberwachung ist freigegeben und das Kommunikationsobjekt "Alarm
Uberwachung StellgréRe” wird in der ETS sichtbar.
Im stérungsfreien Betrieb muss das Stellgrél3enobjekt des entsprechenden Ventilausgangs innerhalb
der Uberwachungszeit zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden.

= Den Parameter "Zyklische Uberwachung der StellgréRe" einstellen auf "gesperrt".

Die zyklische Uberwachung ist vollstandig gesperrt. Es findet keine Telegrammiiberwachung des
StellgroRenobjekts statt.
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(i] Wahrend einer kurzzeitigen oder permanenten Handbedienung, bei einer aktivierten Zwangsstellung
oder wahrend einer Kurzschluss- oder Uberlaststérung wird die StellgroRe nicht tiberwacht; die
zyklische StellgroReniiberwachung ist dann prioritatsbedingt grundsatzlich inaktiv. Am Ende einer
Handbedienung oder Zwangsstellung, bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder beim
Zuriicksetzen einer Kurzschluss-/Uberlaststérung wird die Uberwachungszeit der
StellgroRentberwachung neu gestartet.

(il Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang wird das
Objekt "Alarm Uberwachung StellgréRe" initialisiert, so dass vom Raumaktor auch ein Telegramm
auf den Bus ausgesendet wird. Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-
Programmiervorgang erfolgt das automatische Aussenden des Alarmtelegramms jedoch erst, wenn
auch die in der ETS konfigurierte "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr" abgelaufen ist.

(i] Die Betriebsart (Sommer / Winter) kann auch wahrend eines aktivierten Notbetriebs tiber das Objekt
umgeschaltet werden. In diesem Fall passt der Raumaktor unmittelbar nach der Umschaltung die
Pulsweitenmodulation auf den Ventilpositionswert der giltigen Betriebsart an.

Telegrammpolaritat fir Alarm-Objekt fur StellgréBenliberwachung einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objektes "Alarm Uberwachung StellgroRe" kann fir jeden
Ventilausgang getrennt eingestellt werden. Die Konfiguration der Polaritat ist auf der Parameterseite
"Ax - StellgréRe” (x = Nummer des Ventilausgangs) moglich.

Die zyklische StellgroReniberwachung muss zuvor freigeschaltet worden sein.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alarm Uberwachung StellgroRe™ einstellen auf "Objektwert beim
Ausbleiben von Stellgrozen = 0".

Eine Stoérung bei der StellgréReniiberwachung (Notbetrieb) wird durch ein "AUS"-Telegramm
signalisiert (Alarm). Beim Zurlcksetzen der Stérung (Notbetrieb beendet) wird ein "EIN"-Telegramm
auf den Bus ausgesendet (kein Alarm).

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alarm Uberwachung StellgroRe™ einstellen auf "Objektwert beim
Ausbleiben von Stellgrozen = 1".

Eine Stoérung bei der StellgréReniberwachung (Notbetrieb) wird durch ein "EIN"-Telegramm

signalisiert (Alarm). Beim Zurlcksetzen der Stérung (Notbetrieb beendet) wird ein "AUS"-Telegramm
auf den Bus ausgesendet (kein Alarm).
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4.2.4.3 Prioritaten

Der Raumaktor unterscheidet verschiedene Funktionen, die auf einen Ausgang einwirken kdnnen.
Damit es keine Zustandkonflikte gibt, ist jede mdgliche Funktion einer bestimmten Prioritdt zugeordnet.
Die Funktion mit der héheren Prioritat Ubersteuert die niedriger Eingestufte.

Fir den Jalousiebetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

— 1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritét)
— 2. Prioritat: Zwangsstellung
— 3. Prioritat: Sicherheitsfunktion(en)

Die Prioritdtsebenen 4. und 5. sind nur im Jalousiebetrieb in der ETS parametrierbar. Daher ergibt sich
entweder,,,

— 4. Prioritat: Sonnenschutzfunktion

— 5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentralfunktion)

oder,,,

— 4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentralfunktion)
— 5. Prioritat: Sonnenschutzfunktion

oder,,,

— 4. Prioritdt: Sonnenschutzfunktion und direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung,
Szenen, Zentralfunktion)

Fir den Schaltbetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritét)

2. Prioritat: Zwangsstellung oder Sperrfunktion

3. Prioritat: Verknipfung

4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Objekt "Schalten”, Szenen, Zentralfunktion)

Fur die Ventilausgange (elektronische Schaltausgénge) ergeben sich die folgenden Prioritéaten...

1. Prioritat: Kurzschluss / Uberlast (oberste Prioritat)

2. Prioritat: Handbetrieb

3. Prioritat: Festsitzschutz

4. Prioritat: Zwangsstellung durch Objekt

5. Prioritét: direkter Busbetrieb (StellgroRenauswertung) / Notbetrieb
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4.2.4.4 Auslieferungszustand

Im Auslieferungszustand des Aktors verhalt sich das Gerat passiv, d. h. es werden keine Telegramme
auf den Bus ausgesendet. Eine Ansteuerung der Ausgange Uber die Handbedienung am Gerat ist
moglich, sofern die Netzspannungsversorgung eingeschaltet ist. Bei Handbedienung erfolgt keine
Ruckmeldung auf den Bus. Andere Funktionen des Aktors sind deaktiviert.

Das Gerat kann durch die ETS programmiert und in Betrieb genommen werden. Die physikalische
Adresse ist auf 15.15.255 voreingestellt.

Weiter sind in der Werksauslieferung die folgenden Eigenschaften konfiguriert...

— Kanaldefinition: Ausgange Al...A4 auf Jalousiebetrieb konfiguriert / A5 & A6 Ventilausgange
— Handbedienung bei Busspannungsausfall: freigegeben
— Handbedienung bei Busbetrieb: freigegeben

Fur Jalousieausgange...

Fahrzeit (Dauerlauf): 1 Minute

Fahrzeitverlangerung: 2 %

Pause bei Fahrtrichtungswechsel: 1 s

Verhalten bei Busspannungsausfall: keine Reaktion
Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr: stopp

Fur Ventilausgange...

— Ventil-Wirksinn (Ventil im stromlosen Zustand): geschlossen
Verhalten bei Busspannungsausfall: Ventil auf Wert fur Notbetrieb
Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr: Ventil schlief3t
Wert fur Notbetrieb: 50 %

PWM bei Handbedienung: 50 %

Zykluszeit (PWM der Ausgange): 15 Minuten, 10 Sekunden

keine zyklische Stellgrof3eniiberwachung
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4.2.5 Parameter

Beschreibung: Werte:
7 Allgemein

Verzdgerung nach 0...59
Busspannungs-

wiederkehr

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0..17...59

Alarm-Objekt fur
Netzausfall

gesperrt

freigegeben

Kommentar:

Zur Reduzierung des Telegrammverkehrs
auf der Busleitung nach dem Einschalten
der Busspannung (Busreset), hach dem
Anschluss des Geréates an die Buslinie
oder nach einem ETS-
Programmiervorgang ist es mdglich, alle
aktiv sendenden Alarm-, Status- oder
Ruckmeldungen des Aktors zu verzégern.
Dieser Parameter legt fir diesen Fall
geratelbergreifend eine Verzdgerungszeit
fest. Erst nach Ablauf der an dieser Stelle
parametrierten Zeit werden ggf.
Ruckmeldetelegramme zur Initialisierung
auf den Bus ausgesendet.

Einstellung der Minuten der
Verzdgerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Verzégerungszeit.

Wenn die Netzspannungsversorgung des
Aktors nicht eingeschaltet ist, kbnnen die
Relaisausgénge und auch die
elektronischen Ventilausgange im
Schaltzustand nicht mehr verandert
werden. Damit ein Netzspannungsausfall
am Aktor im Storfall nicht unerkannt bleibt,
kann eine Netzausfallmeldung Uber das
Objekt "Alarm Netzausfall" auf den Bus
Ubertragen werden.

Die Netzspannungsiberwachung ist
inaktiv.

Die Netzspannungsuiiberwachung ist
aktiviert.
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[y Kanaldefinition

Ausgang 1 und
Ausgang 2

Ausgang 3 und
Ausgang 4

1 x Jalousieausgang

2 x Schaltausgang

1 x Jalousieausgang

2 x Schaltausgang

Dieser Parameter legt die Kanaldefinition
des Ausgangspaares Al und A2 fest.

Dieser Parameter legt die Kanaldefinition
des Ausgangspaares A3 und A4 fest.
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[ Allgemein Schaltausgange

Zeit fur zyklische 0...23
Uberwachung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59) 0...2...59

Sekunden (10...59) 10...59

Zeit fur zykl. Senden der 0...23
Ruckmeldung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59) 0...2...59

Sekunden (10...59) 10...59

Wahlweise kénnen Schaltausgénge
unabhangig voneinander der zyklischen
Uberwachung zugeordnet werden. Wenn
dabei nach Ablauf der Uberwachungszeit
kein Telegrammupdate auf das Objekt
"Schalten" empfangen wurde, geht der
entsprechende Ausgang in eine
vordefinierte Vorzugslage.

Der Parameter "Zeit fur zyklische
Uberwachung" legt allgemein fur alle
Ausgange die Uberwachungszeit fest.

Einstellung der Stunden der

Uberwachungszeit.

Einstellung der Minuten der
Uberwachungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Uberwachungszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten 10 Sekunden
Die Schaltstatus-Rickmeldungen des
Aktors kénnen - in Abhangigkeit der
Parametrierung - ihren Zustand auch
zyklisch auf den Bus aussenden.

Der Parameter "Zeit fur zykl. Senden der
Rickmeldung” legt allgemein fir alle

Schaltausgénge die Zykluszeit fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der Zykluszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten 10 Sekunden
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Zeit fUr zykl. Senden 0..23 Die Betriebsstundenzéhler der
Betriebsstunden Schaltausgénge kdonnen - in Abhangigkeit
Stunden (0...23) der Parametrierung - ihren Zahlerwert auch

zyklisch auf den Bus aussenden.

Der Parameter "Zeit fur zykl. Senden
Betriebsstunden” legt allgemein fir alle
Ausgange die Zykluszeit fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Minuten (0...59) 0...59 Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Sekunden (10...59) 10...59 Einstellung der Sekunden der Zykluszeit.

Voreinstellung:
23 Stunden 0 Minuten 10 Sekunden

Zentralfunktion fur Ja Die Einstellung "Ja" gibt die Zentralfunktion

Schaltausgange ? Nein fur die Schaltausgdnge und somit das
Objekt "Zentral schalten" frei. Nur bei
freigegebener Funktion ist eine Zuordnung
einzelner Schaltausgénge auf die
Zentralfunktion méglich.

Polaritat Zentralobjekt 0 = ausschalten; 1 = Hier wird die Polaritat des Zentralobjektes
einschalten "Zentral schalten" eingestellt.
_ (il Dieser Parameter ist nur bei
0 = einschalten; 1 = freigegebener Schalten-Zentralfunktion
ausschalten sichtbar.
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Sammelriickmeldung fir Nein

Schaltausgéange Ja, aktives Meldeobjekt
nutzen ? Ja, passives Statusobjekt
Zeitverzégerung far Ja

Rickmeldung nach Nein

Busspannungs-

wiederkehr ?

Zyklisches Senden der
Sammelrickmeldung ?

Ja (Senden zyklisch und bei
Anderung)

Nein (Senden nur bei
Anderung)

Um die Telegrammauslastung bei der
'‘Businitialisierung’ gering zu halten, kann
die Sammelriickmeldung des Aktors
verwendet werden. Die Einstellung "Ja"
aktiviert die Sammelriickmeldung fir die
Ausgéange im Schaltbetrieb und schaltet
das entsprechende Obijekt frei.

Weiter wird festgelegt, ob die Riickmeldung
aktiv sendend erfolgt
(Telegrammiibertragung bei Anderung)
oder passiv (Telegrammibertragung nur
als Antwort auf eine Leseanfrage). Die
Kommunikationsflags des Objektes werden
durch die ETS automatisch der Einstellung
entsprechend gesetzt.

Die Sammelrickmeldung kann bei
Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang zeitverzogert auf
den Bus ausgesendet werden. Die
Einstellung "Ja" aktiviert die
Verzogerungszeit bei Busspannungs-
wiederkehr fir die Sammelrtickmeldung.
Die Verzogerungszeit wird unter
"Allgemein" parametriert (siehe oben).

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sammelrickmeldung
sichtbar.

Der Objektwert der Sammelriickmeldung
kann zyklisch ausgesendet werden.

Das Ruckmeldetelegramm wird zyklisch
und bei Anderung des Zustands auf den
Bus ausgesendet. Die Zykluszeit wird
allgemein fiur alle Riickmeldungen unter
"Schaltausgénge Zeiten" parametriert.

Das Ruckmeldetelegramm wird nur bei
Anderung des Zustands auf den Bus
ausgesendet.

[i] Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sammelrickmeldung
sichtbar.
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Zeit fur Blinken 1ls Zu Beginn oder am Ende einer
(alle zugeordneten 2s Sperrfunktion, falls verwendet, kbnnen
Schaltausgénge) 5s Schaltausgénge auch als "blinken"
10s parametriert werden. In diesem Fall
verandern Ausgange zyklisch lhren

Schaltzustand.

Der Parameter "Zeit fur Blinken" definiert
allgemein fur alle Schaltausgange die
Einschaltzeit und die Ausschaltzeit eines
blinkenden Ausgangssignals.

Beispiel:
Zeit fur Blinken=1s
lsein>1saus>1sein—->1saus...
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[y Allgemein Jalousieausgange

Zentralfunktion far
Jalousieausgéange ?

Polaritat Zentralobjekt

Sicherheitsfunktionen

Windalarm 1

Windalarm 2

Ja
Nein

0=AUF; 1=AB
0=AB;1=AUF

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

Die Einstellung "Ja" gibt die Zentralfunktion
fur die Jalousieausgange und somit das
Objekt "Zentral fahren" frei. Nur bei
freigegebener Funktion ist eine Zuordnung
einzelner Jalousieausgange auf die
Zentralfunktion méglich.

Hier wird die Polaritat des Zentralobjektes
"Zentral fahren" eingestellt.

(i) Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Jalousie-Zentralfunktion
sichtbar.

Wenn die bis zu 5 Sicherheitsfunktionen
des Aktors verwendet und somit
parametrierbar werden sollen, muss hier
die kanaltubergreifende Freigabe der
Funktion erfolgen (Einstellung:
"freigegeben”).

Bei deaktivierten Sicherheitsfunktionen
(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf.
parametrierte Zuordnung einzelner
Jalousieausgénge zur Sicherheits-
uberwachung ohne Funktion.

An dieser Stelle kann der erste Windalarm
freigegeben und somit das
Kommunikationsobjekt freigeschaltet
werden (Einstellung: "freigegeben®).

Bei deaktiviertem ersten Windalarm
(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf.
parametrierte Zuordnung einzelner
Jalousieausgénge zum Windalarm 1 ohne
Funktion.

An dieser Stelle kann der zweite
Windalarm freigegeben und somit das
Kommunikationsobjekt freigeschaltet
werden (Einstellung: "freigegeben”).

Bei deaktiviertem zweiten Windalarm
(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf.
parametrierte Zuordnung einzelner
Jalousieausgénge zum Windalarm 2 ohne
Funktion.
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Windalarm 3

Regenalarm

Frostalarm

Prioritat der
Sicherheitsalarme
(hoch - mittel >
niedrig)

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

Wind 2 Regen - Frost
Wind = Frost - Regen
Regen - Wind - Frost
Regen - Frost - Wind
Frost > Regen - Wind
Frost 2 Wind - Regen

An dieser Stelle kann der dritte Windalarm
freigegeben und somit das
Kommunikationsobjekt freigeschaltet
werden (Einstellung: "freigegeben").

Bei deaktiviertem dritte Windalarm
(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf.
parametrierte Zuordnung einzelner
Jalousieausgénge zum Windalarm 3 ohne
Funktion.

An dieser Stelle kann der Regenalarm
freigegeben und somit das
Kommunikationsobjekt freigeschaltet
werden (Einstellung: "freigegeben®).

Bei deaktiviertem Regenalarm (Einstellung:
"gesperrt") ist die ggf. parametrierte
Zuordnung einzelner Jalousieausgange
zum Regenalarm ohne Funktion.

An dieser Stelle kann der Frostalarm
freigegeben und somit das
Kommunikationsobjekt freigeschaltet
werden (Einstellung: "freigegeben®).

Bei deaktiviertem Frostalarm (Einstellung:
"gesperrt") ist die ggf. parametrierte
Zuordnung einzelner Jalousieausgange
zum Frostalarm ohne Funktion.

Dieser Parameter definiert die
Prioritadtsauswertung der einzelnen
Sicherheitsalarme.

Interpretation: hoch = mittel - niedrig.

(i] Die drei Windalarme haben zueinander
die gleiche Prioritéat.

[i] Die Freischaltparameter der
Sicherheitsalarme und der Prioritat-
Parameter ist nur dann sichtbar, wenn
die Sicherheitsfunktionen freigeschaltet
sind.
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[y Jalousie Sicherheit Zeiten

Uberwachung fir Ja
Windalarme
verwenden ? Nein

(Nur bei freigegebenen
Windalarmen!)

Zeit fir Uberwachung 0...23
Windalarm
Stunden (0...23)

Minuten (1...59) 1...25...59

Wenn die unter " Jalousieausgénge
Sicherheit" freigeschalteten Windalarme
zyklisch auf das Eintreffen von
Telegrammen auf die Sicherheitsobjekte
Uberwacht werden sollen, muss hier die
Uberwachung aktiviert werden (Einstellung:
"Ja").

Andernfalls (Einstellung: "Nein") erfolgt
keine zyklische Uberwachung der Objekte.

(il Sobald an dieser Stelle die
Uberwachung aktiviert ist, miissen alle
freigeschalteten Windalarmobjekte
zyklisch mit Telegrammen beschrieben
werden.

(il Die Uberwachung darf nur dann aktiviert
werden, wenn unter "Sicherheit"
mindestens ein Windalarm freigeschaltet
wurde.

Hier wird die Uberwachungszeit der
Windalarme parametriert.

Einstellung der Stunden der
Uberwachungszeit.

Einstellung der Minuten der
Uberwachungszeit.

Voreinstellung: 25 Minuten

(i) Die Zykluszeit des Senders sollte kleiner
als die Halfte der parametrierten
Uberwachungszeit des Aktors sein.

(i] Die Zeiteinstellung ist nur dann maglich,

wenn die Uberwachung fiir die
Windalarme aktiviert ist.
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Uberwachung fir
Regenalarm
verwenden ?

Zeit fur Uberwachung
Regenalarm
Stunden (0...23)

Minuten (1...59)

Ja

Nein

1..2...59

Wenn der unter " Jalousieausgéange
Sicherheit" freigeschaltete Regenalarm
zyklisch auf das Eintreffen von
Telegrammen auf das Sicherheitsobjekt
Uberwacht werden sollen, muss hier die
Uberwachung aktiviert werden (Einstellung:
"Ja").

Andernfalls (Einstellung: "Nein") erfolgt
keine zyklische Uberwachung des
Objektes.

(i] Sobald an dieser Stelle die
Uberwachung aktiviert ist, muss das
freigeschaltete Regenalarmobjekt
zyklisch mit Telegrammen beschrieben
werden.

(i] Der Parameter ist nur dann sichtbar,
wenn unter "Sicherheit” der Regenalarm
freigeschaltet wurde.

Hier wird die Uberwachungszeit des
Regenalarms parametriert.

Einstellung der Stunden der
Uberwachungszeit.

Einstellung der Minuten der
Uberwachungszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten

(i) Die Zykluszeit des Senders sollte kleiner
als die Halfte der parametrierten
Uberwachungszeit des Aktors sein.

(i) Die Zeiteinstellung ist nur dann maglich,
wenn die Uberwachung fir den
Regenalarm aktiviert ist.
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Uberwachung fir Ja
Frostalarm verwenden ?
Nein

Zeit fir Uberwachung 0..23
Frostalarm
Stunden (0...23)

Minuten (1...59) 1..2...59

Wenn der unter " Jalousieausgange
Sicherheit" freigeschaltete Frostalarm
zyklisch auf das Eintreffen von
Telegrammen auf das Sicherheitsobjekt
Uberwacht werden sollen, muss hier die
Uberwachung aktiviert werden (Einstellung:
"Ja").

Andernfalls (Einstellung: "Nein") erfolgt
keine zyklische Uberwachung des
Objektes.

(i] Sobald an dieser Stelle die
Uberwachung aktiviert ist, muss das
freigeschaltete Frostalarmobjekt zyklisch
mit Telegrammen beschrieben werden.

(i) Der Parameter ist nur dann sichtbar,
wenn unter "Sicherheit" der Frostalarm
freigeschaltet wurde.

Hier wird die Uberwachungszeit des
Frostalarms parametriert.

Einstellung der Stunden der
Uberwachungszeit.

Einstellung der Minuten der
Uberwachungszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten

(i] Die Zykluszeit des Senders sollte kleiner
als die Halfte der parametrierten
Uberwachungszeit des Aktors sein.

(i] Die Zeiteinstellung ist nur dann maglich,
wenn die Uberwachung fir den
Frostalarm aktiviert ist.
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Parameter

[y Allgemein Ventilausgange

Verhalten aller
Ventilausgange nach
ETS-
Programmiervorgang

Ventile schliel3en

Ventile 6ffnen

Ventile auf Wert fur

Zwangsstellung

Ventile auf Wert fir Notbetrieb

An dieser Stelle kann der Zustand der
Ventilantriebe nach einem ETS-
Programmiervorgang gemeinsam fir die
beiden Ventilausgange eingestellt werden.
Das Verhalten der Ventilausgange kann
somit unabhangig zum Verhalten nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr
konfiguriert werden.

Der Aktor schliel3t die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig nach einem ETS-
Programmiervorgang.

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig nach einem ETS-
Programmiervorgang.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert flr die
Zwangsstellung (0...100 %) ein. Bei den
Einstellungen 0 % wird der betroffene
Ausgang vollstandig geschlossen, bei der
Einstellung 100 % vollstandig gedffnet.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fiir die Notbetrieb
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 %
wird der betroffene Ausgang vollstandig
geschlossen, bei der Einstellung 100 %
vollstandig gedffnet.

[i] Das Bestromen der Ventilausgange
geschieht grundsatzlich unter
Berticksichtigung des je Ausgang
eingestellten Ventil-Wirksinns.

(i) Bei den Einstellungen 1...99 % fur den
Zwangsstellungs- oder Notwertwert fihrt
der Aktor nach einem ETS-
Programmiervorgang solange eine PWM
an dem betroffenen Ventilausgang aus,
bis dass eine neue Stellgré3e oder eine
andere Funktion vorgegeben oder
aktiviert wird. In diesem Fall wird die
PWM nach einem ETS-
Programmiervorgang auch flr
Ventilausgange mit einer schaltenden
Stellgréfe (1 Bit) ausgefihrt!
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Parameter

Umschaltung Sommer- /
Winterbetrieb?

Polaritat Objekt
"Umschaltung
Sommer/Winter"

Betriebsart nach
Geratereset

Ja

Nein

Sommer =1/ Winter=0

Sommer =0/ Winter =1

Winterbetrieb

Sommerbetrieb

Fur die Zwangsstellungsfunktion und fir
den Notbetrieb kdnnen in der ETS separat
fr jeden Ausgang stetige
Ventilpositionswerte (0...100 %) konfiguriert
werden. Sofern eine Zwangsstellung oder
ein Notbetrieb aktiviert wurde, setzt der
Raumaktor an den betroffenen
Ventilausgangen die jeweils vorgegebene
Ventilposition durch eine
Pulsweitenmodulation um.

Es ist fUr die genannten Funktionen beim
Raumaktor mdglich, fur Sommer und
Winter verschiedene Ventilpositionswerte
in der ETS vorzugeben.

Damit der Raumaktor zwischen zwei
Sommer- und Winter-Ventilpositionswerten
fur die Zwangsstellungsfunktion und den
Notbetrieb unterscheidet, muss an dieser
Stelle die Betriebsartenumschaltung
freigeschaltet werden.

Die Betriebsartenumschaltung fiur Sommer-
und Winterbetrieb ist freigeschaltet. In der
ETS wird das 1 Bit Kommunikationsobjekt
"Umschaltung Sommer/Winter" sichtbar.

Die Betriebsartenumschaltung fir Sommer-
und Winterbetrieb ist gesperrt. In der ETS
kann je Ausgang nur ein
Ventilpositionswert getrennt fur die
Zwangsstellungsfunktion und fiir den
Notbetrieb konfiguriert werden.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit
Kommunikationsobjekts "Umschaltung
Sommer/Winter" kann an dieser Stelle
eingestellt werden.

[i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb
freigeschaltet ist.

Der Wert des Kommunikationsobjektes
"Umschaltung Sommer/Winter" wird nach
einem ETS-Programmiervorgang und nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr durch
den Raumaktor automatisch initialisiert.
Der Initialisierungswert wird an dieser
Stelle konfiguriert.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb
freigeschaltet ist.
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Parameter

Status-Objekt "Alle
Ventile geschlossen”

Polaritat Objekt "Alle
Ventile geschlossen”

Nur fUr stetige 1 Byte
Ventilausgange
Ruckmeldung der
groR3ten StellgrolRe

Festsitzschutz

gesperrt

freigegeben

Objektwert bei "Alle Ventile
geschlossen” =0

Objektwert bei "Alle Ventile
geschlossen" =1

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

Der Raumaktor kann durch ein 1 Bit
Statustelegramm die Information auf den
Bus aussenden, dass alle Ventile
geschlossen sind, also Uber die
Stellgrof3en beider Ventilausgange keine
Heiz- oder Kihlenergie mehr angefordert
wird.

Die Statusmeldung kann an dieser Stelle
freigeschaltet werden.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit
Kommunikationsobjekts "Alle Ventile
geschlossen" kann an dieser Stelle
eingestellt werden.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das Status-Objekt "Alle Ventile
geschlossen" freigeschaltet ist.

Bei bestimmten Brennwertéfen kann zur
Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur
des Heizkreises die Information der im
Heizkreis grofiten HeizstellgroRe
erforderlich werden.

Der Raumaktor ermittelt ausschlieflich fiir
Ventilausgange mit stetiger Stellgrof3e stets
den im Aktor grofl3ten 1 Byte-
StellgréRensollwert. Der Aktor kann diesen
groR3ten StellgréRenwert Uber ein separates
1 Byte Kommunikationsobjekt
"Ruckmeldung grof3te StellgréZe” aktiv auf
den Bus aussenden.

Die Rickmeldung kann an dieser Stelle
freigeschaltet werden.

Der Raumaktor verfiigt Gber einen
automatischen Festsitzschutz, um ein
Verkalken oder ein Festfahren eines langer
nicht angesteuerten Ventils zu verhindern.
Der Festsitzschutz wirkt, falls er an dieser
Stelle freigegeben ist, stets zeitgleich auf
beide Ventilausgange.
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Parameter

[y Ventilausgange Zeiten

Zykluszeit (PWM der
Ausgange)
Minuten (0...20)

Sekunden (10...59)

Zeit fur zykl.
Uberwachung der
StellgréRen
Minuten (1...59)

0...15...20

10...59

1...30...59

Die Zykluszeit legt die Schaltfrequenz
eines pulsweitenmodulierten
Ausgangssignals fest. Die variable
Verstellmoglichkeit der Zykluszeit an dieser
Stelle erlaubt eine Anpassung an die
Verstellzykluszeiten der verwendeten
Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb
zur Verstellung des Ventils von der
vollstandig geschlossenen Paosition bis zur
vollstéandig gedffneten Position bendtigt).

Die Zykluszeit wird gemeinsam fir beide
Ventilausgange festgelegt.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der Zykluszeit.

Voreinstellung: 15 Minuten 10 Sekunden

Der Raumaktor bietet die Méglichkeit, die
StellgréRe eines Ventilausgangs zu
uberwachen. Die Uberwachung priift, ob
innerhalb des an dieser Stelle festgelegten
Zeitintervalls StellgréRentelegramme durch
den Raumaktor empfangen wurden.
Bleiben in der Uberwachungszeit
Telegramme aus, aktiviert der Aktor den
Notbetrieb und stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf eine in der ETS
parametrierte Notbetriebs-Ventilposition
ein.

Die Zykluszeit wird gemeinsam fir beide
Ventilausgange konfiguriert.

Voreinstellung: 30 Minuten
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Parameter
[y Handbedienung
Handbedienung bei gesperrt Fur den Fall eines Busspannungsausfalls
Busspannungsausfall (Busspannung abgeschaltet) kann hier

freigegeben parametriert werden, ob die
Handbedienung freigegeben, also moglich
sein soll oder deaktiviert ist.

Handbedienung bei gesperrt Fir den Busbetrieb (Busspannung
Busbetrieb eingeschaltet) kann hier parametriert
freigegeben werden, ob die Handbedienung

freigegeben, also moglich sein soll oder
deaktiviert ist.

Sperrfunktion ? Ja Die Handbedienung kann Gber den Bus—
auch wahrend einer aktivierten
Nein Handbedienung — gesperrt werden. Dazu

kann das Sperrobjekt an dieser Stelle
freigeschaltet werden.

Polaritat des 0 = freigegeben; 1 = Dieser Parameter stellt die Polaritat des
Sperrobjektes gesperrt Sperrobjektes ein.

0 = gesperrt; 1 = freigegeben (1] Nur sichtbar bei freigegebener
Sperrfunktion der Handbedienung.

Status senden ? Ja Der aktuelle Status der Handbedienung
kann Uber ein separates Statusobjekt auf
Nein den Bus ausgesendet werden, wenn die
Busspannung vorhanden ist (Einstellung:
"Ja").
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Parameter

Funktion und Polaritat
Statusobjekt

0 = inaktiv; 1 = Handb. aktiv

0 = inaktiv; 1 = permanente
Handb. aktiv

Dieser Parameter gibt an, welche
Information das Statusobjekt beinhaltet.
Das Objekt ist immer "0", wenn die
Handbedienung deaktiviert ist.

Das Obijekt ist "1", wenn die
Handbedienung aktiviert ist (kurzzeitig oder
permanent).

Das Objekt ist nur dann "1", wenn die
permanente Handbedienung aktiviert ist.

(i] Dieser Parameter ist nur dann sichtbar,
wenn das Senden des Status der
Handbedienung freigegeben ist.

(i] Der Status wird nach Busspannungs-
wiederkehr nur dann aktiv auf den Bus
ausgesendet ("0"), wenn durch die
Buswiederkehr eine Handbedienung
beendet wurde.
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Parameter

Verhalten am Ende der
permanenten
Handbedienung bei
Busbetrieb

Bussteuerung von
einzelnen Ausgangen bei
Busbetrieb sperrbar

keine Anderung

Ausgange nachfiihren

Ja

Nein

Das Verhalten des Aktors am Ende der
permanenten Handbedienung ist abhangig
von diesem Parameter.

Alle wahrend der aktiven permanenten
Handbedienung empfangenen
Telegramme zur direkten Bedienung
(Schalten, Lang-/Kurzzeit, Positionierung,
Zentral, Szenen, Stellgrofentelegramme)
werden verworfen. Nach Beenden der
permanenten Handbedienung bleibt der
Zustand aller Ausgange, der zuletzt in der
Handbedienung aktuell war, unverandert.
Wenn jedoch tber den Bus vor oder
wahrend der Handbedienung eine
Zwangsstellung, eine Sperrfunktion, eine
Sicherheitsfunktion oder eine
Sonnenschutzfunktion (unabhangig von der
eingestellten Prioritat) aktiviert wurde, fihrt
der Aktor fir die betroffenen Ausgange
diese Funktionen mit einer héheren
Prioritat aus.

Wahrend der aktiven permanenten
Handbedienung werden alle eintreffenden
Telegramme intern nachgeftihrt. Beim
Beenden der Handbedienung werden die
Ausgange auf die nachgefiihrten Zustande
eingestellt. Dabei werden die einzelnen
Prioritdten der Funktionen zueinander
bertcksichtigt; nur die Funktion mit der
jeweils grof3eren Prioritat wird ausgefihrt.

Einzelne Ausgénge lassen sich wahrend
einer permanenten Handbedienung vor Ort
sperren, sodass die gesperrten Ausgange
nicht mehr durch den Bus ansteuerbar
sind. Eine Sperrung durch die Hand-
bedienung wird nur dann zugelassen, wenn
dieser Parameter auf "Ja" eingestellt ist.
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Parameter
Nur fir Ventilausgange:  1...50...100 Wenn Ventilausgénge wéhrend eines
PWM bei kurzzeitigen oder permanenten
Handbedienung Handbetriebs gedffnet werden sollen, fiihrt
(1...100 %) der Aktor an den betroffenen

Ventilausgangen eine
Pulsweitenmodulation (PWM) aus. Das
erfolgt grundsatzlich auch fir
Ventilausgange, die in der ETS als
schaltend (Stellgréf3e 1 Bit) konfiguriert
sind. Das Puls-Pausen-Verhaltnis der
PWM wird speziell fir die Handbedienung
gemeinsam flr beide Ventilausgénge an
dieser Stelle konfiguriert. Die Zykluszeit der
PWM wird kanaltbergreifend auf der
Parameterseite "Ventilausgénge Zeiten"
definiert.

(i] Als Besonderheit kann die PWM bei
einer Handbedienung auf 100%
konfiguriert werden. In diesem Fall wird
beim Befehl "Ventil 6ffnen" das Ventil
dauerhaft gedffnet ohne eine
Pulsweitenmodulation auszufthren.
Folglich wird bei einem Tastenbefehl
"Ventil schlieRen" der Ventilausgang
dauerhaft geschlossen. Die Ansteuerung
der Ausgénge geschieht auch in diesem
Fall unter Berucksichtigung des je
Ventilausgangs konfigurierten Ventil-
Wirksinns.
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Parameter

= Ax — Allgemein (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im

Jalousiebetrieb sichtbar!)

Betriebsart Jalousie
(Bitte zuerst einstellen!)
Rolllade / Markise

Laftungsklappe

Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schliel3en

stopp

Der Raumaktor kann im Jalousiebetrieb
verschiedenartige Antriebssysteme
ansteuern. Durch Einstellung dieses
Parameters wird festgelegt, welche
Antriebsart oder welche Behangart an den
Ausgang angeschlossen ist.

(i] Die ETS stellt in Abhangigkeit dieses
Parameters alle folgenden Parameter
dynamisch ein (Textbezeichnungen,
Sichtbarkeiten, etc.). Aus diesem Grund
sollte der Parameter "Betriebsart" vor
allen anderen Parameters eines
Ausgangs eingestellt werden.

Der Aktor erméglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage nach einem ETS-
Programmiervorgang separat fiir jeden
Ausgang.

Der Aktor fahrt den Behang nach einem
ETS-Programmiervorgang nach oben oder
offnet die Luftungsklappe.

Der Aktor fahrt den Behang nach einem
ETS-Programmiervorgang nach unten oder
schliel3t die Luftungsklappe.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
steuert der Aktor die Relais des Ausgangs
in die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

(il Das an dieser Stelle parametrierte
Verhalten wird nach jedem Applikations-
oder Parameter-Download durch die
ETS ausgefihrt. Der einfache Download
nur der physikalischen Adresse oder ein
partielles Programmieren nur der
Gruppenadressen bewirkt, dass nicht
dieser Parameter berticksichtigt, sondern
das parametrierte "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" ausgefihrt
wird!
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Parameter

Verhalten bei
Busspannungsausfall

Position Jalousie bei
Busspannungsausfall
(0...100%)

Position Lamelle bei
Busspannungsausfall
(0...100%)

stopp

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schlieRen

Position anfahren

keine Reaktion

0...100%

0...100%

Der Aktor erméglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage bei
Busspannungsausfall separat fur jeden
Ausgang.

Bei Busspannungsausfall steuert der Aktor
die Relais des Ausgangs in die Position
"stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende
Antriebsfahrt unterbrochen.

Der Aktor fahrt den Behang bei einem
Busspannungsausfall nach oben oder
offnet die Luftungsklappe.

Der Aktor fahrt den Behang bei einem
Busspannungsausfall nach unten oder
schliel3t die Liuftungsklappe.

Bei Busspannungsausfall kann der
angeschlossene Antrieb auf eine durch
weitere Parameter angegebene Position
fahren.

Bei Busspannungsausfall zeigt das Relais
des Ausgangs keine Reaktion. Zum
Zeitpunkt des Ausfalls ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefihrt.

Hier wird die Jalousieposition angegeben,
die bei Busspannungsausfall angefahren
werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten bei Busspannungsausfall"
auf "Position anfahren" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Lamellenposition angegeben,
die bei Busspannungsausfall angefahren
werden soll, nachdem die Jalousieh6he
positioniert wurde.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten bei Busspannungsausfall
auf "Position anfahren" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.
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Parameter

Position Rolllade/Markise 0...100% Hier wird die Rollladen- oder

bei Busspannungsausfall Markisenposition angegeben, die bei

(0...100%) Busspannungsausfall angefahren werden
soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten bei Busspannungsausfall"
auf "Position anfahren" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Rolllade/Markise sichtbar.

Position Luftungsklappe 0...100% Hier wird die Luftungsklappenposition
bei Busspannungsausfall angegeben, die bei Busspannungsausfall
(0...100%) angefahren werden soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten bei Busspannungsausfall
auf "Position anfahren" eingestellt ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Luftungsklappe sichtbar.
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Parameter

Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungs-

wiederkehr
stopp
auffahren / Klappe 6ffnen
abfahren / Klappe schlie3en
Position bei Bus-/Netzausfall
Position anfahren

Position Jalousie bei 0...100%

Bus-

/Netzspgs.wiederkehr

(0...100%)

Der Aktor ermdglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage nach Bus- oder nach
Netzspannungswiederkehr separat fur
jeden Ausgang. Das parametrierte
Verhalten wird also ausgefihrt, wenn
alternativ Busspannung oder die
Netzspannungsversorgung wieder
eingeschaltet wird.

Bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr
steuert der Aktor die Relais des Ausgangs
in die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr nach oben oder
offnet die Luftungsklappe.

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
wird der zuletzt vor Bus- oder Netz-
spannungsausfall eingestellte und intern
abgespeicherte Zustand nachgefuhrt.

Bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr
kann der angeschlossene Antrieb auf eine
durch weitere Parameter angegebene
Pasition fahren.

(i] Das parametrierte Verhalten wird nur
dann ausgefuhrt, wenn der letzte ETS-
Programmiervorgang der Applikation
oder der Parameter langer als ca. 20 s
zurlick liegt. Andernfalls (Ters < 20 S)
wird auch bei Netzwiederkehr das
"Verhalten nach ETS-Programmier-
vorgang" ausgefihrt.

Hier wird die Jalousieposition angegeben,
die bei Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr angefahren werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" auf "Position
anfahren" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.
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Parameter

Position Lamelle bei 0...100%
Bus-

/Netzspgs.wiederkehr

(0...100%)

Position Rolllade/Markise 0...100%
Bus-

INetzspgs.wiederkehr

(0...100%)

Position Liftungsklappe 0...100%
Bus-

INetzspgs.wiederkehr

(0...100%)

Fahrzeitverlangerung fir 2 %
Aufwartsfahrt 3%
4%
5%
6 %
7%
8 %
9 %
10 %
12,5%

Hier wird die Lamellenposition angegeben,
die bei Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr angefahren werden soll,
nachdem die Jalousieh6he positioniert
wurde.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" auf "Position
anfahren" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Rollladen- oder Markisen-
position angegeben, die bei Bus- oder

Netzspannungswiederkehr angefahren
werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" auf "Position
anfahren" eingestellt ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Rolllade/Markise sichtbar.

Hier wird die Luftungsklappenposition
angegeben, die bei Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr angefahren werden
soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
das "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" auf "Position
anfahren" eingestellt ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Luftungsklappe sichtbar.

Der Raumaktor verlangert alle
Aufwartsfahrten oder alle Luftungsklappen-
fahren in die getffnete Position von
Jalousieausgéngen anhand der hier
parametrierten Verlangerung. Die
Verlangerung errechnet sich prozentual
aus der Differenz der ermittelten Fahrzeit in
die untere Endlage (vollsténdig
geschlossene Position) zur Fahrzeit in die
obere Endlage (vollstandig gedffnete
Position).
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Parameter

= Ax — Zeiten (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
Jalousiebetrieb sichtbar!)

Kurzzeitbetrieb

Zeit flr Kurzzeitbetrieb
Sekunden (0...59)

Millisekunden
(0...99 x 10)

Fahrzeit Jalousie
Minuten (0...59)

Nein (nur stopp)

Ja

0...59

0...50...99

0..1...59

Die Reaktion auf ein empfangenes
Kurzzeittelegramm ist hier parametrierbar.

Der Antrieb wird lediglich gestoppt, wenn er
sich zum Zeitpunkt des Telegramm-
empfangs in einer Fahrt befindet. Bei
keiner Fahrbewegung erfolgt keine
Reaktion.

Beim Empfang eines Kurzzeittelegramms
wird der Kurzzeitbetrieb gestartet, wenn
sich der Antrieb im Stillstand befindet.
Bewegt sich der Antrieb zum Zeitpunkt des
Telegrammempfangs, erfolgt ein Stopp.

Hier wird die Zeit flr den Kurzzeitbetrieb
eingestellt.

Einstellung der Sekunden des
Kurzzeitbetriebs.

Einstellung der Millisekunden des
Kurzzeitbetriebs.

Voreinstellung: 500 Millisekunden

(i) Die Zeit fir den Kurzzeitbetrieb sollte
max. Y2 der Lamellenverstellzeit
betragen.

(i] Der Parameter ist nur dann sichtbar,
wenn der Parameter "Kurzzeitbetrieb"
auf "Ja" eingestellt ist.

Hier wird die Fahrzeit der Jalousie
eingestellt. Es ist die Zeit fUr einen
kompletten Lauf von der oberen Endlage in
die untere Endlage zu ermitteln.

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Jalousie.
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Parameter

Sekunden 0...59
(0...59)

Fahrzeit Rolllade / 0...1...59
Markise

Minuten (0...59)

Sekunden 0...59
(0...59)

Fahrzeit Luftungsklappe 0...1...59
Minuten (0...59)

Sekunden 0...59
(0...59)

Einstellung der Sekunden der Fahrzeit der
Jalousie.

Voreinstellung: 1 Minute

(i] Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

(i) Diese Parameter sind nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Fahrzeit der Rolllade oder
Markise eingestellt. Es ist die Zeit fur einen
kompletten Lauf von der oberen Endlage in
die untere Endlage zu ermitteln.

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Rolllade oder Markise.

Einstellung der Sekunden der Fahrzeit der
Rolllade oder Markise.

Voreinstellung: 1 Minute

(il Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

(i) Diese Parameter sind nur in der
Betriebsart Rolllade / Markise sichtbar.

Hier wird die Fahrzeit der Liftungsklappe
eingestellt. Es ist die Zeit fur einen
kompletten Lauf von der vollstandig
geoffneten Position in die vollstandig
geschlossene Paosition zu ermitteln.

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Luftungsklappe.
Einstellung der Sekunden der Fahrzeit der

Laftungsklappe.

Voreinstellung: 1 Minute

(i] Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

(i] Diese Parameter sind nur in der
Betriebsart Luftungsklappe sichtbar.
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Parameter
Fahrzeit Lamellen 0...59 Hier wird die Fahrzeit der Lamellen
Minuten (0...59) eingestellt. Es ist die Zeit fur eine komplette

Fahrbewegung von der vollstandig
geoffneten Lamellenposition zur vollstandig
geschlossenen Lamellenposition zu
ermitteln (Fahrbewegung ab).

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der

Lamellen.
Sekunden 0...4...59 Einstellung der Sekunden der Fahrzeit der
(0...59) Lamellen.

Voreinstellung: 4 Sekunden

(i) Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

(il Die Zeit der Lamellen ist kleiner zu
parametrieren als die Zeit der Jalousie.

(i) Diese Parameter sind nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Umschaltzeit bei 0,5s Legt die Pause bei einem Fahrtrichtungs-
Fahrtrichtungswechsel ls wechsel (Umschaltzeit) fest.

2s

5s
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= Ax — Freigaben (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
Jalousiebetrieb sichtbar!)

Ruckmeldungs-
Funktionen

Sicherheits-Funktionen

Sonnenschutz-
Funktionen

Szenenfunktion

Zwangsstellungs-

Funktion

Funktion Tuchstraffung

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

An dieser Stelle kbnnen die
Ruckmeldungsfunktionen gesperrt oder
freigegeben werden. Bei freigegebener
Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter "Ax - Rickmeldungen"”.

An dieser Stelle kbnnen die
Sicherheitsfunktionen gesperrt oder
freigegeben werden. Bei freigegebener
Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter "Ax - Sicherheit" und die
bendtigten Objekte werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kbnnen die
Sonnenschutzfunktionen gesperrt oder
freigegeben werden. Bei freigegebener
Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter "Ax - Sonnenschutz" (3
Parameterknoten) und die bendétigten
Objekte werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kann die Szenenfunktion
gesperrt oder freigegeben werden. Bei
freigegebener Funktion erscheinen die
erforderlichen Parameter unter

"Ax - Szenen " und die bendétigten Objekte
werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kann die Zwangsstellungs-
funktion gesperrt oder freigegeben werden.
Bei freigegebener Funktion erscheinen die
erforderlichen Parameter unter

"Ax - Zwangsstellung" und die bendtigten
Objekte werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kann die
Tuchstraffungsfunktion gesperrt oder
freigegeben werden. Bei freigegebener
Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter "Ax - Tuchstraffung" und
die bendétigten Objekte werden
freigeschaltet.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Rolllade / Markise sichtbar.
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Parameter

Zuordnung zur
Zentralfunktion ?

Ja (Zentralfunktion unter
"Allgemein” freigeben!)

Nein

An dieser Stelle wird die Zuordnung des
Ausgangs zur Zentralfunktion getroffen.

Der Ausgang ist der Zentralfunktion
zugeordnet. Zu beachten ist, dass die
Jalousie-Zentralfunktion auf der
Parameterseite "Allgemein
Jalousieausgange" auch freigegeben sein
muss. Andernfalls hat eine Zuordnung
keinen Einfluss auf den Jalousieausgang.

Der Ausgang ist nicht der Zentralfunktion
zugeordnet.
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Parameter

Ax — Ruckmeldungen (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
[y Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Riickmeldungs-
Funktionen ?" unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Rickmeldung Die aktuelle Jalousieposition des Ausgangs
Jalousieposition kann separat auf den Bus zurlickgemeldet
werden.

Keine Rickmeldung Es ist kein Ruckmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Ruckmeldeobjekt ist aktives Die Rickmeldung und das Objekt sind
Meldeobjekt aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Ruckmeldeobjekt ist passives Die Rickmeldung und das Objekt sind

Statusobjekt aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammubertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Rickmeldung Rollladen- Die aktuelle Rollladen- oder

Markisenposition Markisenposition des Ausgangs kann
separat auf den Bus zurlckgemeldet
werden.

Keine Rickmeldung Es ist kein Riuckmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Ruckmeldeobjekt ist aktives Die Rickmeldung und das Objekt sind
Meldeobjekt aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Ruckmeldeobjekt ist passives Die Rickmeldung und das Objekt sind

Statusobjekt aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammiibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(i] Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Rolllade / Markise sichtbar.
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Parameter

Rickmeldung
Laftungsklappenposition

Zeitverzégerung far
Ruckmeldung nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

Keine Rickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passives
Statusobjekt

Ja (Verzbgerungszeit unter
"Allgemein™!)

Nein

Die aktuelle Luftungsklappenposition des
Ausgangs kann separat auf den Bus
zuriickgemeldet werden.

Es ist kein Ruckmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammuibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Luftungsklappe sichtbar.

Die Ruckmeldung kann bei Busspannungs-
wiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert auf den
Bus ausgesendet werden. Die Einstellung
"Ja" aktiviert die Verzogerungszeit bei
Busspannungswiederkehr fiir die
Ruckmeldung. Die Verzdgerungszeit wird
auf der Parameterseite "Allgemein”
parametriert.

(i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Ruckmeldeobjekt sichtbar.
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Parameter

Rickmeldung
Lamellenposition

Zeitverzégerung far
Ruckmeldung nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

Keine Rickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passives
Statusobjekt

Ja (Verzbgerungszeit unter
"Allgemein™!)

Nein

Die aktuelle Lamellenposition des
Ausgangs kann separat auf den Bus
zuriickgemeldet werden.

Es ist kein Ruckmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammuibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Die Ruckmeldung kann bei Busspannungs-
wiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert auf den
Bus ausgesendet werden. Die Einstellung
"Ja" aktiviert die Verzogerungszeit bei
Busspannungswiederkehr fiir die
Ruckmeldung. Die Verzdgerungszeit wird
auf der Parameterseite "Allgemein”
parametriert.

(i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Ruckmeldeobjekt sichtbar.
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Rickmeldung ungultige
Jalousieposition

Rickmeldung ungultige
Rollladen- /
Markisenposition

Keine Rickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passives
Statusobjekt

Keine Rickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passives
Statusobjekt

Der Aktor kann auf den Bus melden, dass
die aktuelle Jalousieposition unbekannt ist
(z. B. nach einer Initialisierung, wenn noch
keine Referenzfahrt durchgefiihrt worden
ist).

Es ist kein Rickmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhélt ist passiv
(Telegrammuibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Jalousie sichtbar.

Der Aktor kann auf den Bus melden, dass
die aktuelle Rollladen- oder
Markisenposition unbekannt ist (z. B. nach
einer Initialisierung, wenn noch keine
Referenzfahrt durchgefuhrt worden ist).

Es ist kein Rickmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Riickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammuibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Rolllade / Markise sichtbar.
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Rickmeldung ungultige
Laftungsklappenposition

Zeitverzbgerung far
Ruckmeldung nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

Keine Rickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passives
Statusobjekt

Ja (Verzbgerungszeit unter
"Allgemein™!)

Nein

Der Aktor kann auf den Bus melden, dass
die aktuelle Luftungsklappenposition
unbekannt ist (z. B. nach einer
Initialisierung, wenn noch keine
Referenzfahrt durchgefihrt worden ist).

Es ist kein Rickmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhélt ist passiv
(Telegrammuibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart Luftungsklappe sichtbar.

Die Ruckmeldung kann bei Busspannungs-
wiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert auf den
Bus ausgesendet werden. Die Einstellung
"Ja" aktiviert die Verzogerungszeit bei
Busspannungswiederkehr fiir die
Ruckmeldung. Die Verzdgerungszeit wird
auf der Parameterseite "Allgemein”
parametriert.

(i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Ruckmeldeobjekt sichtbar.
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Rickmeldung
Antriebsbewegung

Zeitverzbgerung far
Ruckmeldung nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

Keine Rickmeldung

Rickmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Rickmeldeobijekt ist passives
Statusobjekt

Ja (Verzbgerungszeit unter
"Allgemein™!)

Nein

Der Aktor kann auf den Bus melden, dass
sich der angeschlossene Antrieb in
Bewegung befindet, also eine Fahrtrichtung
bestromt wird.

Es ist kein Ruckmeldeobjekt fur den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Ruckmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Riickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammubertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(i] Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.

Die Ruckmeldung kann bei Busspannungs-
wiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert auf den
Bus ausgesendet werden. Die Einstellung
"Ja" aktiviert die Verzogerungszeit bei
Busspannungswiederkehr fiir die
Ruckmeldung. Die Verzbgerungszeit wird
auf der Parameterseite "Allgemein”
parametriert.

(i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Ruckmeldeobjekt sichtbar.
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Parameter

Ax — Sicherheit (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
[y Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Sicherheit-Funktionen ?"
unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zuordnung zu Nein An dieser Stelle wird festgelegt, ob und auf
Windalarmen welchen Windalarm der Ausgang reagiert.
Windalarm 1
Windalarm 2
Windalarm 3

Windalarm 1 + 2

Windalarm 1 + 3

Windalarm 2 + 3

Windalarm 1 +2 + 3

Best. Nr. 2162 00 Seite 233 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Parameter

Verhalten bei Windalarm

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schliel3en

stopp
Zuordnung zum Ja
Regenalarm

Nein

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
eines Windalarms wird durch diesen
Parameter festgelegt.

Zu Beginn des Windalarms oder der
Windalarme wird der Ausgang verriegelt
und das Relais des Ausgangs zeigt keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ggf.
ablaufende Fahrten werden vollstandig zu
Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben
oder 6ffnet die Luftungsklappe zu Beginn
des Windalarms oder der Windalarme und
verriegelt den Ausgang dann.

Der Aktor fahrt den Behang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe zu Beginn
des Windalarms oder der Windalarme und
verriegelt den Ausgang dann.

Zu Beginn des Windalarms oder der
Windalarme steuert der Aktor die Relais
des Ausgangs in die Position "stopp" und
verriegelt den Ausgang. Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

(il Das bei diesem Parameter eingestellte
Verhalten wird dann ausgefiihrt, sobald
einer der zugeordneten Windalarme
aktiviert wird.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn

der Ausgang mindestens einem
Windalarm zugeordnet ist.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob der
Ausgang auf den Regenalarm reagiert.
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Parameter

Verhalten bei

Regenalarm
keine Reaktion
auffahren / Klappe 6ffnen
abfahren / Klappe schliel3en
stopp

Zuordnung zum Ja

Frostalarm
Nein

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
des Regenalarms wird durch diesen
Parameter festgelegt.

Zu Beginn des Regenalarms wird der
Ausgang verriegelt und das Relais des
Ausgangs zeigt keine Reaktion. Zu diesem
Zeitpunkt ggf. ablaufende Fahrten werden
vollstandig zu Ende ausgeflhrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben
oder Offnet die Luftungsklappe zu Beginn
des Regenalarms und verriegelt den
Ausgang dann.

Der Aktor fahrt den Behang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe zu Beginn
des Regenalarms und verriegelt den
Ausgang dann.

Zu Beginn des Regenalarms steuert der
Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp" und verriegelt den
Ausgang. Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Ausgang dem Regenalarm
zugeordnet ist.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob der
Ausgang auf den Frostalarm reagiert.

(i] Eine Zuordnung zu den Alarmen ist nur
dann mdoglich, wenn die
Sicherheitsfunktionen und die Alarme auf
der Parameterseite "Allgemein
Jalousieausgange" freigegeben sind.
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Parameter

Verhalten bei Frostalarm

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schliel3en

stopp

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
des Frostalarms wird durch diesen
Parameter festgelegt.

Zu Beginn des Frostalarms wird der
Ausgang verriegelt und das Relais des
Ausgangs zeigt keine Reaktion. Zu diesem
Zeitpunkt ggf. ablaufende Fahrten werden
vollstandig zu Ende ausgeflhrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben
oder Offnet die Luftungsklappe zu Beginn
des Frostalarms und verriegelt den
Ausgang dann.

Der Aktor fahrt den Behang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe zu Beginn
des Frostalarms und verriegelt den
Ausgang dann.

Zu Beginn des Frostalarms steuert der
Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp" und verriegelt den
Ausgang. Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Ausgang dem Frostalarm zugeordnet
ist.
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Parameter

Verhalten am Ende der
Sicherheit
(Wind, Regen, Frost)

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schliel3en

stopp

Position nachfihren

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
aller Sicherheitsfunktionen wird durch
diesen Parameter festgelegt.

Am Ende der Sicherheitsfunktionen wird
der Ausgang freigegeben und das Relais
des Ausgangs zeigt keine Reaktion. Zu
diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor gibt den Ausgang am Ende der
Sicherheitsfunktionen frei und fahrt den
Behang nach oben oder 6ffnet die
Luftungsklappe.

Der Aktor gibt den Ausgang am Ende der
Sicherheitsfunktionen frei und fahrt den
Behang nach unten oder schlief3t die
Liftungsklappe.

Am Ende der Sicherheitsfunktionen wird
der Ausgang freigegeben und der Aktor
steuert die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Am Sicherheitsende wird der zuletzt vor
der Sicherheitsfunktion eingestellte oder
der wéhrend der Sicherheitsfunktion
nachgefuhrte und intern abgespeicherte
Zustand am Ausgang eingestellt. Dabei
werden die Positionsobjekte, das
Langzeitobjekt und die Szenenfunktion
nachgefuhrt.

(il Das bei diesem Parameter eingestellte
Verhalten wird nur dann ausgefiihrt,
wenn der Ausgang nach Sicherheit in
den direkten Betrieb Gbergeht. Bei einem
aktivierten Sonnenschutz wird dieser
ausgefuhrt.
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Parameter

Ax — Sonnenschutz (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
[y Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Sonnenschutz-
Funktionen ?" unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Art des Sonnenschutzes

einfacher Sonnenschutz

erweiteter Sonnenschutz

Prioritat von
Sonnenschutz-Betrieb zu
direktem Betrieb

gleiche Prioritét

héhere Prioritat

niedrigere Prioritat

An dieser Stelle wird der Funktionsumfang
des Sonnenschutzes spezifiziert.

Reduzierter Funktionsumfang mit tblichen
Konfigurationsmdglichkeiten.

Erweiteter Funktionsumfang mit den
Moglichkeiten des einfachen
Sonnenschutzes. Zusatzlich ist eine
Einbindung des angeschlossenen Antriebs
in sonnenstandsgefiihrte
Beschattungssteuerungen maglich. Weiter
ist eine Heizen/Kihlen-Automatik
realisierbar.

Die Prioritat von Sonnenschutzfunktion zu
direktem Betrieb wird durch diesen
Parameter festgelegt.

Der Sonnenschutz kann durch den direkten
Betrieb abgebrochen werden und
umgekehrt. Erst mit dem nachsten
Empfang von "Sonne vorhanden" wird der
Sonnenschutzbetrieb wieder aktiviert.

Der Sonnenschutz hat die hohere Prioritat
und kann durch einen direkten Betrieb nicht
abgebrochen werden.

Der direkte Betrieb hat die héhere Prioritat
und kann durch einen Sonnenschutz nicht
abgebrochen werden. Erst im Anschluss
einer durch den direkten Betrieb
eingeleiteten und ununterbrochenen
Freigabefahrt in die obere Endlage kann
der Sonnenschutz aktiviert werden.

(i] Direkter Betrieb =
Langzeit-/Kurzzeitbedienung;
Positionierung tber Objekte, Szenen,
Zentral.

(i] Dieser Parameter ist nur im einfachen
Sonnenschutz sichtbar.
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Parameter

Prioritat von Automatik-
Betrieb zu direktem
Betrieb

gleiche Prioritat

hohere Prioritat

niedrigere Prioritat

Polaritat Objekt "Sonne / Sonnenschein = 1;
Beschattung Fassade" kein Sonnenschein =0

Sonnenschein = 0;
kein Sonnenschein = 1

Die Prioritat von Automatik-Betrieb zu
direktem Betrieb wird durch diesen
Parameter festgelegt. Die eingestellte
Prioritat beeinflusst die Auswertung des
Sonnenscheinsignals im Automatik-Betrieb
und nicht den Automatik-Betrieb selbst.

Die Auswertung des Sonnenscheinsignals
im Automatik-Betrieb kann durch den
direkten Betrieb Ubersteuert werden.
Analog wird der direkte Betrieb durch den
Empfang eines neuen Sonnenschein-
telegrammes Ubersteuert.

Der Automatik-Betrieb hat die héhere
Prioritat und kann unabhéngig vom
Zustand des Sonnenscheinsignals durch
einen direkten Betrieb nicht abgebrochen
werden. Ein direkter Betrieb ist erst nach
dem Ende des Automatik-Betriebs wieder
maoglich.

Der direkte Betrieb hat die hohere Prioritat
und kann durch ein Sonnenscheinsignal im
Automatik-Betrieb nicht abgebrochen
werden. Erst im Anschluss einer durch den
direkten Betrieb eingeleiteten und
ununterbrochenen Freigabefahrt in die
obere Endlage wird das Sonnenschein-
signal wieder ausgewertet, jedoch nur,
wenn der Automatik-Betrieb zu diesem
Zeitpunkt aktiviert und nicht gesperrt ist.

(i] Direkter Betrieb =
Langzeit-/Kurzzeitbedienung;
Positionierung tber Objekte, Szenen,
Zentral.

(i] Dieser Parameter ist nur im erweiterten
Sonnenschutz sichtbar.

Hier wird die Polaritat des
Eingangsobjektes "Sonne / Beschattung
Fassade" des Sonnenschutzes definiert.
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Parameter

Aktivierung Automatik-
Betrieb Uber

Obj. "Automatik" & nachste
Zustandsanderung

Obj. "Automatik" &
sofortige Nachfuhrung

Polaritat Objekt Automatik: aktiviert = 1;
"Automatik" deaktiviert =0

Automatik: aktiviert = 0;
deaktiviert = 1

An dieser Stelle wird festgelegt, wie der
Automatik-Betrieb aktiviert werden kann
und welche Reaktion sich daraus ergibt.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald
das Objekt "Automatik™ gemanR Polaritat auf
‘aktiv' eingestellt wird. Eine Reaktion am
Ausgang zeigt sich jedoch erst dann, wenn
Uber "Sonne / Beschattung Fassade" eine
neue Zustandsanderung erkannt wird.
Dabei gibt der neue Zustand
(Sonnenschutz Anfang oder Sonnenschutz
Ende) das Verhalten des Ausgangs vor.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald
das Objekt "Automatik” ein "1"-Telegramm
empfangt Der Zustand des Objektes
"Sonne / Beschattung Fassade" gibt dabei
unmittelbar das Verhalten des Ausgangs
vor (Sonnenschutz Anfang oder
Sonnenschutz Ende).

(i] Der Empfang eines Telegramms
'‘Automatik inaktiv' auf das Objekt
"Automatik" beendet den Automatik-
Betrieb in beiden Fallen sofort. Das
Verhalten in diesem Fall wird durch den
Parameter "Reaktion bei Automatik-
Betrieb Ende" definiert.

Hier wird die Polaritat des Automatik-
Objektes festgelegt.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Aktivierung Automatik-
Betrieb Uber" auf "Obj. 'Automatik’ &
nachste Zustandsanderung" eingestellt
ist.
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Parameter

Sperrfunktion fur Ja
Automatik-Betrieb ?
Nein
Polaritat Objekt Automatik: freigegeben = 1;
"Automatik sperren” gesperrt =0

Automatik: freigegeben = 0;
gesperrt=1

Sperrfunktion fur direkten Ja
Betrieb ?
Nein

Der Automatik-Betrieb kann gesperrt
werden. Bei aktivierter Sperrung wird der
Automatik-Betrieb abgebrochen. Er lasst
sich nach Sperrfreigabe erst dann wieder
aktivieren, wenn in das Objekt "Automatik"
eine "1" geschrieben wird. Die Objekte
"Automatik" und "Automatik sperren” sind
miteinander logisch verknipft (UND mit
Ruckfihrung).

Die Einstellung "Ja" gibt die Sperrfunktion
frei und schaltet das Sperrobjekt sichtbar.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Aktivierung Automatik-
Betrieb Uber" auf "Obj. 'Automatik’ &
sofortige Nachfuihrung" eingestellt ist.

Hier wird die Polaritdt des Automatik-Sperr-
Objektes festgelegt. Die Sperrung ist
aktiviert, wenn ein Telegramm gemalf3 der
Polaritéat 'gesperrt’ empfangen wird.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Sperrfunktion fr
Automatik-Betrieb ?" auf "Ja" eingestellt
ist.

Der direkte Betrieb kann gesperrt werden.
Bei aktivierter Sperrung kann ein direkter
Betrieb unabhangig der eingestellten
Prioritat den Sonnenschutz nie abbrechen.
Auch auBerhalb des Sonnenschutzes ist
der direkte Betrieb dann gesperrt.

Die Einstellung "Ja" gibt die Sperrfunktion
frei und schaltet das Sperrobjekt sichtbar.

(i] Direkter Betrieb =
Langzeit-/Kurzzeitbedienung;
Positionierung Uber Objekte, Szenen,
Zentral.
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Polaritat Objekt "Direkten Automatik: freigegeben = 1; Hier wird die Polaritat des Sperrobjektes fur
Betrieb sperren” gesperrt =0 den direkten Betrieb festgelegt. Die
Sperrung ist aktiviert, wenn ein Telegramm
Automatik: freigegeben = 0; gemaR der Polaritat 'gesperrt' empfangen

gesperrt =1 wird.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Sperrfunktion fur direkten
Betrieb ?" auf "Ja" eingestellt ist.
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Parameter

Reaktion bei Automatik-
Betrieb Ende

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schlieRen

stopp

Position nachfiihren

Das Verhalten des Ausgangs am Ende des
Automatik Betriebs - auch zu Beginn einer
Sperrung des Automatik-Betriebs - wird
durch diesen Parameter festgelegt.

Am Ende des Automatik Betriebs wird die
Sonnenschutzfunktion beendet und das
Relais des Ausgangs zeigt keine Reaktion.
Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefuhrt.

Der Aktor beendet den Sonnenschutz am
Ende des Automatik Betriebs und fahrt den
Behang nach oben oder 6ffnet die
Liftungsklappe.

Der Aktor beendet den Sonnenschutz am
Ende des Automatik Betriebs und fahrt den
Behang nach unten oder schliel3t die
Luftungsklappe.

Am Ende des Automatik Betriebs wird die
Sonnenschutzfunktion beendet und der
Aktor steuert die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

Am Ende des Automatik Betriebs wird der
zuletzt vor der Sonnenschutz-Automatik
eingestellte oder der wahrend der
Sonnenschutz-Automatik nachgeftihrte und
intern abgespeicherte Zustand am
Ausgang eingestellt. Dabei werden die
Positionsobjekte, das Langzeitobjekt und
die Szenenfunktion nachgefihrt.

(il Das bei diesem Parameter eingestellte
Verhalten wird nur dann ausgefiihrt,
wenn keine Funktion mit einer h6heren
Prioritat (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt
des Endes des Automatik-Betriebs
aktiviert ist.
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Parameter

Ax — Sonnenschutz Anfang (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur
[y im Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Sonnenschutz-
Funktionen ?" unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zeitverzégerung Sonne/ 0...59

Beschattung Anfang
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

0...30...59

Das Uber das Objekt "Sonne / Beschattung
Fassade" empfangene Telegramm zur
Aktivierung der Sonnenbeschattung
(geman Polaritat) kann zeitverzdgert
ausgewertet werden.

Einstellung der Minuten der
Verzdgerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Verzdgerungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

(i] Die Zeiteinstellung "0" in beiden
Parametern deaktiviert die
Verzoégerungszeit. In diesem Fall wird
der Zustand der Sonnenbeschattung
sofort ausgewertet.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Jalousie- oder
Lamellenposition

feste Jalousieposition /

variable Lamellenposition

feste Lamellenposition /
variable Jalousieposition

variable Jalousie- und
Lamellenposition

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf
der Verzogerungszeit — wird an dieser
Stelle eingestellt.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht
der Ausgang in den Sonnenschutz und die
Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp”. Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der
Aktor fur den betroffenen Ausgang die in
der Szenenkonfiguration eingestellten
Positionswerte ab. Es wird also kein
Szenenabruf wie im direkten Betrieb
ausgefuhrt, sondern lediglich die
entsprechenden Szenen-Positionswerte
angefahren.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Jalousie- und Lamellenposition zu Beginn
der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Jalousieposition und eine durch ein
separates Objekt vorgegebene und
dadurch variable Lamellenposition zu
Beginn der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Lamellenposition und eine durch ein
separates Objekt vorgegebene und
dadurch variable Jalousieposition zu
Beginn der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt die durch zwei separate
Objekte vorgegebenen und dadurch
variablen Jalousie- und Lamellenpositionen
Zu Beginn der Sonnenbeschattung an.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Rollladen-/
Markisenposition

variable Rollladen- /
Markisenposition

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf
der Verzdgerungszeit — wird an dieser
Stelle eingestellt.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht
der Ausgang in den Sonnenschutz und die
Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der
Aktor fur den betroffenen Ausgang den in
der Szenenkonfiguration eingestellten
Positionswert ab. Es wird also kein
Szenenabruf wie im direkten Betrieb
ausgefuhrt, sondern lediglich der
entsprechende Szenen-Positionswert
angefahren.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Rollladen- / Markisenposition zu Beginn der
Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt die durch ein separates
Objekt vorgegebene und dadurch variable
Rollladen- / Markisenposition zu Beginn der
Sonnenbeschattung an.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang

Szenennummer (1...8)

keine Reaktion

Klappe 6ffnen

Klappe schliel3en

stopp

Abruf interne Szene

feste
Luftungsklappenposition

variable
Laftungsklappenposition

1.8

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf
der Verzdgerungszeit — wird an dieser
Stelle eingestellt.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht
der Ausgang in den Sonnenschutz und die
Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor 6ffnet zu Beginn der Sonnen-
beschattung die Luftungsklappe.

Der Aktor schliel3t zu Beginn der Sonnen-
beschattung die Luftungsklappe.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der
Aktor fur den betroffenen Ausgang den in
der Szenenkonfiguration eingestellten
Positionswert ab. Es wird also kein
Szenenabruf wie im direkten Betrieb
ausgefuhrt, sondern lediglich der
entsprechende Szenen-Positionswert
angefahren.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Luftungsklappenposition zu Beginn der
Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt die durch ein separates
Objekt vorgegebene und dadurch variable
Liftungsklappenposition zu Beginn der
Sonnenbeschattung an.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Luftungsklappe" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Szenennummer
der internen Szene definiert, welche zu
Beginn der Sonnenbeschattung abgerufen
wird.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang" auf "Abruf interne
Szene" eingestellt ist.
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Parameter

Feste Jalousieposition Die feste Jalousieposition zu Beginn der
Sonnenbeschattung kann entweder durch
einen separaten Parameter statisch
vorgegeben werden, oder grundsatzlich auf
dem im Moment der Sonnenaktivierung
aktuellen Wert eingestellt, also unverandert
bleiben.

wie parametrierter Wert Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der
parametrierte Jalousiepositionswert
angefahren.

keine Anderung der aktuellen Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der

Position aktuelle Positionswert der Jalousie
beibehalten. Der Ausgang verhalt sich in
diesem Moment so, als wirde durch die
Sonnenbeschattung nur die Lamelle
positioniert.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Jalousie zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Jalousieposition 0...50...100 Hier wird der Positionswert der Jalousie

(0...100 %) fest parametriert, welcher zu Beginn der
Sonnenbeschattung angefahren werden
soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste Jalousieposition"
auf "wie parametrierter Wert" eingestellt
ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Feste Lamellenposition  0...50...100 Hier wird der Positionswert der Lamelle fest

(0...100 %) parametriert, welcher zu Beginn der
Sonnenbeschattung ggf. nach dem
Positionieren der Jalousie angefahren
werden soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Lamelle zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter

Feste Rollladen- /
Markisenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen

Position
Rollladen- / 0...50...100
Markisenposition
(0...100 %)

Die feste Rollladen- oder Markisenposition
zu Beginn der Sonnenbeschattung kann
entweder durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundsatzlich auf dem im Moment der
Sonnenaktivierung aktuellen Wert
eingestellt, also unverandert bleiben.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der
parametrierte Positionswert der Rolllade-
oder Markise angefahren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der
aktuelle Positionswert der Rolllade- oder
Markise beibehalten. Fahrten zum
Zeitpunkt der Sonnenaktivierung werden zu
Ende ausgefihrt.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Rolllade- oder Markise zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Rolllade-
oder Markise fest parametriert, welcher zu
Beginn der Sonnenbeschattung
angefahren werden soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste Rollladen- /
Markisenposition" auf "wie parametrierter
Wert" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.
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Parameter

Feste
Laftungsklappenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen
Position

Laftungsklappenposition  0...50...100
(0...100 %)

Referenzfahrt vor jeder  Ja
Sonnenschutz-
positionierung ? Nein

Die feste Luftungsklappenposition zu
Beginn der Sonnenbeschattung kann
entweder durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundsatzlich auf dem im Moment der
Sonnenaktivierung aktuellen Wert
eingestellt, also unverandert bleiben.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der
parametrierte Positionswert der
Laftungsklappe angefahren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der
aktuelle Positionswert der Liftungsklappe
beibehalten. Fahrten zum Zeitpunkt der
Sonnenaktivierung werden zu Ende
ausgefuhrt.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Luftungsklappe zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der
Liftungsklappe fest parametriert, welcher
zu Beginn der Sonnenbeschattung
angefahren werden soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste
Laftungsklappenposition" auf "wie
parametrierter Wert" eingestellt ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.

Vor einer Positionierung im Sonnenschutz
kann eine Referenzfahrt des Antriebs
erzwungen werden (Einstellung: "Ja"). Eine
Referenzfahrt ist eine Positionsfahrt in die
obere Endlage oder in die vollstandig
geoffnete Position. Durch das Erzwingen
der Referenzfahrt kénnen an verschiedene
Ausgange angeschlossene Antriebe
synchronisiert werden. Wenn die
Synchronisationsfahrt nicht erzwungen wird
(Einstellung: "Nein"), fuhrt der Aktor
lediglich einmalig nach Wiederkehr der
Versorgungsspannung eine Referenzfahrt
aus.
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Parameter

Offset bei fester und
variabler
Lamellenposition

kein Offset

Offset wie Parameter

Offset wie Parameter und
durch Objekt

Offset-Lamellenposition  -100...0...100
(-100..100 %)

Zur 'manuellen' Nachkorrektur des
Lamellenwinkels wahrend einer
Sonnenbeschattung oder Sonnenstands-
nachfihrung kann ein Lamellenoffset
vorgegeben werden. Der Offset korrigiert in
positive oder in negative Richtung den
eingestellten Lamellenwinkel. Dadurch
koénnen die Lichtverhaltnisse im Raum
durch eine anwesende Person individuell
angepasst werden.

Die Offsetkorrektur ist deaktiviert.

Der Lamellenoffset wird statisch durch
einen fest parametrierten Wert
vorgegeben.

Der Lamellenoffset wird durch einen fest
parametrierten Wert vorgegeben und lasst
sich dynamisch durch ein separates
Kommunikationsobjekt anpassen.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
zu Beginn der Sonnenbeschattung eine
feste oder variable Lamellenposition
angefahren werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Lamellenoffset parametriert.
Der an dieser Stelle parametrierte Wert
wird zu Beginn der Sonnenbeschattung auf
den aktuellen Lamellenwinkel addiert.

(i] Die Grenzen fur die Lamellenposition
0...100% kodnnen auch bei
Offsetkorrektur nicht tberschritten
werden.

(iJ Es ist zu beachten, dass der
parametrierte Offsetwert ggf. durch den
Empfang eines dynamischen Wertes
durch das Objekt Uiberschrieben werden
kann.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Offset bei fester und
variabler Lamellenposition" auf "Offset
wie Parameter" oder auf "Offset wie
Parameter und durch Objekt" eingestellt
ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter
Offset-Lamellenposition Bei Offsetvorgabe Uber das Objekt kann an
durch Objekt bei Bus-/ dieser Stelle festgelegt werden, ob der
Netzsp.ausfall empfangene Wert nichtflichtig im Aktor
speichern ? abgespeichert werden soll.
Ja Der empfangene Wert wird bei einem Bus-

oder Netzspannungsausfall nichtfliichtig im
Aktor gespeichert. Der urspriinglich
parametrierte Offsetwert wird dabei
dauerhaft Giberschrieben.

Nein Der durch das Objekt empfangene Wert
wird nur temporar fllichtig gespeichert.
Dadurch ersetzt dieser nur den
parametrierten Wert bis zu einer neuen
Initialisierung des Aktors (Wiederkehr von
Bus- oder Netzspannung, wenn beide
zuvor ausgeschaltet waren). Nach einer
Initialisierung wird der in der ETS
parametrierte Offsetwert wieder verwendet.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Offset bei fester und
variabler Lamellenposition" auf "Offset
wie Parameter und durch Objekt"
eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter

Ax — Sonnenschutz Ende (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ...3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
[y Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Sonnenschutz-
Funktionen ?" unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zeitverzégerung Sonne/ 0...59

Beschattung Ende
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

0...30...59

Das Uber das Objekt "Sonne / Beschattung
Fassade" empfangene Telegramm zur
Deaktivierung der Sonnenbeschattung
(geman Polaritat) kann zeitverzdgert
ausgewertet werden.

Einstellung der Minuten der
Verzigerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Verzdgerungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

[i] Die Zeiteinstellung "0" in beiden
Parametern deaktiviert die
Verzégerungszeit. In diesem Fall wird
der Zustand der Sonnenbeschattung
sofort ausgewertet.
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Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schlie3en

stopp

Position nachfiihren

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der
Verzogerungszeit — wird an dieser Stelle
eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung verlasst
der Ausgang den Sonnenschutz und die
Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben oder
offnet die Luftungsklappe.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten oder
schlief3t die Luftungsklappe.

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
zuletzt vor der Sonnenschutzfunktion
eingestellte oder der wahrend der
Sonnenschutzfunktion nachgefihrte und
intern abgespeicherte Zustand am
Ausgang eingestellt. Dabei werden die
Positionsobjekte, das Langzeitobjekt und
die Szenenfunktion nachgefuhrt.

(il Das bei diesem Parameter eingestellte
Verhalten wird nur dann ausgefihrt,
wenn keine Funktion mit einer héheren
Prioritat (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt
des Endes der Sonnenbeschattung
aktiviert ist.

(i] Dieser Parameter ist nur im einfachen
Sonnenschutz sichtbar.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Jalousie- oder
Lamellenposition

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der
Verzdgerungszeit — wird an dieser Stelle
eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung zeigen
die Relais des Ausgangs keine Reaktion.
Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefiihrt.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten.

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp”. Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird eine
interne Szene des Aktors abgerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Jalousie- und Lamellenposition am Ende
der Sonnenbeschattung an.

(i] Dieser Parameter ist nur im erweiterten
Sonnenschutz sichtbar.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

(i) Dieser Parameter definiert nicht das
Verhalten des Ausgangs am Ende des
Automatik-Betriebs (vgl. Parameter
"Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende")!

Best. Nr. 2162 00

Seite 255 von 305



GIRA

Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Rollladen-/
Markisenposition

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der
Verzdgerungszeit — wird an dieser Stelle
eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung zeigen
die Relais des Ausgangs keine Reaktion.
Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefiihrt.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten.

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp”. Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird eine
interne Szene des Aktors abgerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Rollladen- oder Markisenposition am Ende
der Sonnenbeschattung an.

(i] Dieser Parameter ist nur im erweiterten
Sonnenschutz sichtbar.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.

(i) Dieser Parameter definiert nicht das
Verhalten des Ausgangs am Ende des
Automatik-Betriebs (vgl. Parameter
"Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende")!
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

Klappe 6ffnen

Klappe schlieRen

stopp

Abruf interne Szene

feste
Luftungsklappenposition

Szenennummer (1...8) 1...8

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der
Verzdgerungszeit — wird an dieser Stelle
eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung zeigen
die Relais des Ausgangs keine Reaktion.
Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefiihrt.

Der Aktor 6ffnet am Ende der Sonnen-
beschattung die Luftungsklappe.

Der Aktor schliel3t am Ende der Sonnen-
beschattung die Luftungsklappe.

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert
der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp”. Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird eine
interne Szene des Aktors abgerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Luftungsklappenposition am Ende der
Sonnenbeschattung an.

(i] Dieser Parameter ist nur im erweiterten
Sonnenschutz sichtbar.

[i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.

(i) Dieser Parameter definiert nicht das
Verhalten des Ausgangs am Ende des
Automatik-Betriebs (vgl. Parameter
"Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende")!

An dieser Stelle wird die Szenennummer
der internen Szene definiert, welche am
Ende der Sonnenbeschattung abgerufen
wird.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende" auf "Abruf interne
Szene" eingestellt ist.
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Parameter

Feste Jalousieposition Die feste Jalousieposition am Ende der
Sonnenbeschattung kann entweder durch
einen separaten Parameter statisch
vorgegeben werden, oder grundsétzlich auf
dem durch die Sonnenaktivierung
eingestellten oder nachgefuhrten Wert
verbleiben.

wie parametrierter Wert
Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
parametrierte Jalousiepositionswert

keine Anderung der aktuellen angefahren.

Position
Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
aktuelle Positionswert der Jalousie
beibehalten. Der Ausgang verhélt sich in
diesem Moment so, als wiirde durch das
Ende der Sonnenbeschattung nur die
Lamelle positioniert.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Jalousie am Ende der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Jalousieposition 0...50...100 Hier wird der Positionswert der Jalousie

(0...100 %) fest parametriert, welcher am Ende der
Sonnenbeschattung angefahren werden
soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste Jalousieposition"
auf "wie parametrierter Wert" eingestellt
ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Feste Lamellenposition  0...50...100 Hier wird der Positionswert der Lamelle fest

(0...100 %) parametriert, welcher am Ende der
Sonnenbeschattung ggf. nach dem
Positionieren der Jalousie angefahren
werden soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Lamelle am Ende der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Feste Rollladen- /
Markisenposition

Rollladen- /
Markisenposition
(0...100 %)

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen
Position

0...50...100

Die feste Rollladen- oder Markisenposition
am Ende der Sonnenbeschattung kann
entweder durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundsétzlich auf dem durch die
Sonnenaktivierung eingestellten oder
nachgefuhrten Wert verbleiben.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
parametrierte Positionswert der Rolllade-
oder Markise angefahren.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
aktuelle Positionswert der Rolllade- oder
Markise beibehalten. Fahrten zum
Zeitpunkt der Sonnendeaktivierung werden
zu Ende ausgefihrt.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Rolllade- oder Markise am Ende der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Rolllade-
oder Markise fest parametriert, welcher am
Ende der Sonnenbeschattung angefahren
werden soll.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste Rollladen- /
Markisenposition" auf "wie parametrierter
Wert" eingestellt ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.
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Parameter

Feste

Laftungsklappenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen
Position

Laftungsklappenposition  0...50...100
(0...100 %)

Die feste Liftungsklappenposition am Ende
der Sonnenbeschattung kann entweder
durch einen separaten Parameter statisch
vorgegeben werden, oder grundsatzlich auf
dem durch die Sonnenaktivierung
eingestellten oder nachgefuhrten Wert
verbleiben.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
parametrierte Positionswert der
Luftungsklappe angefahren.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der
aktuelle Positionswert der Liftungsklappe
beibehalten. Fahrten zum Zeitpunkt der
Sonnendeaktivierung werden zu Ende
ausgefihrt.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Luftungsklappe am Ende der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

[i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der
Liftungsklappe fest parametriert, welcher
am Ende der Sonnenbeschattung
angefahren werden soll.

(il Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste
Laftungsklappenposition” auf "wie
parametrierter Wert" eingestellt ist.

[i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.
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Parameter

Ax — Heizen/Kuhlen-Automatik (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ...3/4 im Jalousiebetrieb /
[y Nur sichtbar, wenn der Parameter "Sonnenschutz-Funktionen ?" unter "Ax - Freigaben" auf
"freigegeben” eingestellt und der erweiterte Sonnenschutz parametriert ist!)

Heizen/Kuhlen-
Automatik

Polaritat Objekt
"Heizen/Kihlen
Umschaltung"

gesperrt

freigegeben

Kuhlen =0; Heizen =1

Kihlen = 1; Heizen =0

An dieser Stelle kann die Heizen/Kuhlen-
Automatik aktiviert werden. Die Automatik
erganzt den erweiterten Sonnenschutz um
eine Prasenzerfassung. Bei Vorhandensein
einer Person wird der erweiterte
Sonnenschutz — wie beschrieben —
ausgefuhrt. Ist hingegen keine Person
anwesend, kdnnen Jalousien, Rollladen,
Markisen oder Luftungsklappen so
gefahren werden, dass diese Einrichtungen
die Heizen- oder Kuhlenfunktion des
Gebaudes unterstitzen.

Bei freigegebener Funktion werden die
weiteren Parameter und Objekte
freigeschaltet.

(i] Die Heizen/Kiihlen-Automatik lasst sich
nur im erweiterten Sonnenschutz
aktivieren.

[i] Weiter ist die Heizen/Kiihlen-Automatik
nur dann aktiv, wenn der Automatik-
Betrieb des erweiterten Sonnenschutzes
aktiviert ist.

Hier wird die Polaritat des Objektes zur
Heizen/Kuhlen-Umschaltung parametriert.
An das Objekt werden beispielsweise
Raumtemperaturregler oder
AuRenthermometer angekoppelt.

(i) Die Heizen/Kuihlen-Umschaltung wird
nach der Wiederkehr der
Versorgungsspannung des Aktors
gemal dem Objektwert "0" und der
eingestellten Polaritat initialisiert.

(i) Dieser Parameter ist nur bei

freigegebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.
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Parameter
Polaritat Objekt keine Prasenz = 0; Prasenz  Hier wird die Polaritat des Objektes zur
"Heizen/Kihlen Prasenz" =1 Prasenzsteuerung bei der Heizen/Kuhlen-

Automatik parametriert.
keine Prasenz = 1; Prasenz = An das Objekt werden beispielsweise
0 Prasenzmelder angekoppelt.

[i] Die Heizen/Kiihlen-Prasenzsteuerung
wird nach der Wiederkehr der
Versorgungsspannung des Aktors
gemaf dem Objektwert "0" und der
eingestellten Polaritat initialisiert.

[i] Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Heizen/Kiihlen-Automatik

sichtbar.
Zeitverzodgerung bei 0..59 Das uber das Objekt "Heizen/Kuhlen
Prasenz Anfang Prasenz" empfangene Telegramm zur
Minuten (0...59) Aktivierung der Prasenzfunktion (gemaf
Polaritat) kann zeitverzdgert ausgewertet
werden.

Einstellung der Minuten der
Verzogerungszeit.

Sekunden (0...59) 0...30...59 Einstellung der Sekunden der
Verzogerungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

(il Die Zeiteinstellung "0" in beiden
Parametern deaktiviert die
Verzogerungszeit. In diesem Fall wird
der Zustand des Prasenzobjektes sofort
ausgewertet.

(il Diese Parameter sind nur bei
freigegebener Heizen/Kluhlen-Automatik

sichtbar.
Zeitverzogerung bei 0...59 Das uber das Objekt "Heizen/Kihlen
Prasenz Ende Prasenz" empfangene Telegramm zur
Minuten (0...59) Deaktivierung der Prasenzfunktion (gemafi
Polaritat) kann zeitverzégert ausgewertet
werden.

Einstellung der Minuten der
Verzdgerungszeit.
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Sekunden (0...59)

Reaktion bei Sonne /
Beschattung

Anfang bei Kihlen *
Ende bei Kuhlen *
Anfang bei Heizen *

Ende bei Heizen *

(il * Die Parameter-
einstellungen fur das
Heizen oder Kihlen
oder der Beginn oder
das Ende sind
getrennt voneinander
Zu parametrieren. Die
Einstellmoglichkeiten
— auch fur die
Folgeparameter - sind
in allen Fallen
identisch.

0...30...59

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Jalousie- oder
Lamellenposition

Einstellung der Sekunden der
Verzdgerungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

[i] Die Zeiteinstellung "0" in beiden
Parametern deaktiviert die
Verzégerungszeit. In diesem Fall wird
der Zustand des Prasenzobjektes sofort
ausgewertet.

[i] Diese Parameter sind nur bei
freigegebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende / zu
Beginn bei Heizen / Kiihlen — ggf. nach
Ablauf der Verzdgerungszeit — wird an
dieser Stelle eingestellt.

Die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben.
Der Aktor fahrt den Behang nach unten.

Der Aktor steuert die Relais des Ausgangs
in die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

Eine interne Szene des Aktors wird
abgerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Jalousie- und Lamellenposition an.

(il Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Heizen/Kiuhlen-Automatik
sichtbar.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung

Anfang bei Kiihlen *
Ende bei Kuhlen *
Anfang bei Heizen *

Ende bei Heizen *

(i) * Die Parameter-

einstellungen fir das

Heizen oder Kiihlen

oder der Beginn oder
das Ende sind
getrennt voneinander
Zu parametrieren. Die
Einstellmdglichkeiten
—auch fur die
Folgeparameter - sind

in allen Fallen
identisch.

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Rollladen- oder
Markisenposition

Das Verhalten des Ausgangs am Ende / zu
Beginn bei Heizen / Kiihlen — ggf. nach
Ablauf der Verzégerungszeit — wird an
dieser Stelle eingestellt.

Die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben.
Der Aktor fahrt den Behang nach unten.

Der Aktor steuert die Relais des Ausgangs
in die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

Eine interne Szene des Aktors wird
abgerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Rollladen- oder Markisenposition an.

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Heizen/Kiihlen-Automatik
sichtbar.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung

Anfang bei Kiihlen *
Ende bei Kuhlen *
Anfang bei Heizen *

Ende bei Heizen *

(i] * Die Parameter-
einstellungen fir das
Heizen oder Kihlen
oder der Beginn oder
das Ende sind
getrennt voneinander
Zu parametrieren. Die
Einstellmdglichkeiten
—auch fur die
Folgeparameter - sind
in allen Fallen
identisch.

Szenennummer (1...8)

keine Reaktion

Klappe 6ffnen

Klappe schliel3en

stopp

Abruf interne Szene

feste Luftungsklappenposition

1.

.8

Das Verhalten des Ausgangs am Ende / zu
Beginn bei Heizen / Kiihlen — ggf. nach
Ablauf der Verzégerungszeit — wird an
dieser Stelle eingestellt.

Die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor o6ffnet die Luftungsklappe.
Der Aktor schlief3t die Luftungsklappe.

Der Aktor steuert die Relais des Ausgangs
in die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

Eine interne Szene des Aktors wird
abgerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrierte
Liftungsklappenposition an.

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Heizen/Kiihlen-Automatik
sichtbar.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Szenennummer
der internen Szene definiert, welche
abgerufen wird.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Reaktion bei Sonne /
Beschattung" der Heizen/Kihlen-
Automatik auf "Abruf interne Szene"
eingestellt ist.
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Parameter

Feste Jalousieposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen
Position

Jalousieposition 0...50...100
(0...100 %)

Feste Lamellenposition  0...50...100
(0...100 %)

Die feste Jalousieposition der
Heizen/Kuhlen-Automatik kann entweder
durch einen separaten Parameter statisch
vorgegeben werden, oder grundséatzlich auf
dem aktuellen Wert verbleiben.

Es wird der parametrierte
Jalousiepositionswert angefahren.

Es wird der aktuelle Positionswert der
Jalousie beibehalten. Der Ausgang verhalt
sich in diesem Moment so, als wurde nur
die Lamelle positioniert.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Jalousie bei der Heizen/Kuhlen-
Automatik einen festen Positionswert
anfahren soll.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Jalousie
fest parametriert, welcher bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik angefahren
werden soll.

[i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste Jalousieposition”
auf "wie parametrierter Wert" eingestellt
ist.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Lamelle fest
parametriert, welcher bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik ggf. nach dem
Positionieren der Jalousie angefahren
werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Lamelle bei der Heizen/Kihlen-
Automatik einen festen Positionswert
anfahren soll.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter

Feste Rollladen- /
Markisenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen

Position
Rollladen- / 0...50...100
Markisenposition
(0...100 %)
Feste

Laftungsklappenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuellen
Position

Die feste Rollladen- oder Markisenposition
bei der Heizen/Kuhlen-Automatik kann
entweder durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundsatzlich auf dem aktuellen Wert
verbleiben.

Es wird der parametrierte Positionswert der
Rolllade- oder Markise angefahren.

Es wird der aktuelle Positionswert der
Rolllade- oder Markise beibehalten.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Rolllade- oder Markise bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik einen festen
Positionswert anfahren soll.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Rolllade-
oder Markise fest parametriert, welcher bei
der Heizen/Kihlen-Automatik angefahren
werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste Rollladen- /
Markisenposition" auf "wie parametrierter
Wert" eingestellt ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade / Markise" sichtbar.

Die feste Luftungsklappenposition bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik kann entweder
durch einen separaten Parameter statisch
vorgegeben werden, oder grundsétzlich auf
dem aktuellen Wert verbleiben.

Es wird der parametrierte Positionswert der
Luftungsklappe angefahren.

Es wird der aktuelle Positionswert der
Liftungsklappe beibehalten.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Luftungsklappe bei der
Heizen/Kiuhlen-Automatik einen festen
Positionswert anfahren soll.

[i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.
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Luftungsklappenposition 0...50...100 Hier wird der Positionswert der
(0...100 %) Luftungsklappe fest parametriert, welcher

bei der Heizen/Kuhlen-Automatik
angefahren werden soll.

(i) Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Feste
Laftungsklappenposition” auf "wie
parametrierter Wert" eingestellt ist.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.
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Parameter

Ax — Szenen (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
[y Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Szenenfunktion" unter
"AXx - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Szenenabruf verzégern ? Ja Eine Szene wird Uber das
Szenennebenstellen-Objekt abgerufen.
Nein Nach Bedarf kann der Szenenabruf am

Aktor nach dem Empfang eines
Abruftelegramms zeitverzdgert erfolgen
(Einstellung: "Ja"). Alternativ erfolgt der
Abruf sofort, nachdem das Telegramm
empfangen wurde (Einstellung: "Nein").

(i] Eine Abrufverzogerung hat auf das
Abspeichern von Szenenwerten keinen

Einfluss.
Verzdgerungszeit 0...59 Hier wird die Dauer der Szenen-
Minuten (0...59) verzbégerung parametriert.

Einstellung der Minuten der Szenen-
verzogerung.

Sekunden (0...59) 0...10...59 Einstellung der Sekunden der Szenen-
verzogerung.

Voreinstellung: 10 Sekunden

(i] Die Parameter zur Verzdgerungszeit sind
nur sichtbar, wenn der Parameter
"Szenenabruf verzégern ?" auf "Ja"
parametriert ist.

Im Gerat gespeicherte Ja Beim Abspeichern einer Szene werden die
Werte beim ETS- Szenenwerte (aktuelle Zustande der
Download Nein betroffenen Ausgénge) intern im Geréat
Uberschreiben ? gespeichert. Damit die gespeicherten

Werte bei einem ETS-Programmiervorgang
nicht durch die urspriinglich projektierten
Szenen-Zustande ersetzt werden, kann der
Aktor ein Uberschreiben der Szenenwerte
unterbinden (Einstellung: "Nein"). Alternativ
kénnen bei jedem Programmiervorgang
durch die ETS die urspriinglichen Werte
wieder in das Geréat geladen werden
(Einstellung: "Ja").
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Parameter

Szene X aktivierbar
durch Szenennummer
(Szenennummer "0" =
Szene deaktiviert)

X = Abhangig von der
Szene (1...8)

Position Jalousie bei
Szene X

X = Abhéangig von der
Szene (1...8)

Position Lamelle bei
Szene X

X = Abhéangig von der
Szene (1...8)

0..1*...64

*: Die vordefinierte
Szenenummer ist abhangig
von der Szene (1...8).

0*...100

*. Der vordefinierte
Positionswert ist abhangig
von der Szene (1...8).

0*...100

*: Der vordefinierte
Positionswert ist abhangig
von der Szene (1...8).

Position Rolllade/Markise 0%*...100

bei Szene X

X = Abh&ngig von der
Szene (1...8)

Position Liftungsklappe

bei Szene X

X = Abhéangig von der
Szene (1...8)

*. Der vordefinierte
Positionswert ist abhangig
von der Szene (1...8).

0*...100

*: Der vordefinierte
Positionswert ist abhangig
von der Szene (1...8).

Der Aktor unterscheidet bis zu 8
verschiedene Szenen, die Uber das
Szenennebenstellen-Objekt abgerufen
oder abgespeichert werden. Der
Datenpunk-Typ des Nebenstellenobjektes
erlaubt es jedoch, bis zu maximal 64
Szenen zu adressieren.

An dieser Stelle wird festgelegt, durch
welche Szenennummer (1...64) die interne
Szene (1...8) angesprochen wird.

Die Einstellung "0" deaktiviert die
entsprechende Szene.

An dieser Stelle wird die Jalousieposition
parametriert, die beim Abruf der Szene
ausgefuhrt wird.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Lamellenposition
parametriert, die beim Abruf der Szene
ausgefuhrt wird.

(i) Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Jalousie" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Rollladen- oder
Markisenposition parametriert, die beim
Abruf der Szene ausgefiihrt wird.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Rolllade/Markise" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Luftungsklappen-
position parametriert, die beim Abruf der
Szene ausgefihrt wird.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Betriebsart "Liftungsklappe" sichtbar.
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Speicherfunktion fur Ja Die Einstellung "Ja" gibt die
Szene X Speicherfunktion der Szene frei. Bei
Nein freigegebener Funktion kann die aktuelle
X = Abhangig von der Position (0...100 %) beim Empfang eines
Szene (1...8) Speichertelegramms uber das

Nebenstellenobjekt intern abgespeichert
werden. Bei der Einstellung "Nein" werden
Speichertelegramme verworfen.

Best. Nr. 2162 00 Seite 271 von 305



G I RA Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Parameter

Ax — Zwangsstellung (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
[y Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Zwangsstellungs-
Funktion" unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Verhalten am Ende der Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn

Zwangsstellung einer Zwangsstellung wird direkt durch das
Zwangsstellungs-Telegramm vorgegeben.
Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Zwangsstellung ist parametrierbar.

Position nachfuhren Am Ende der Zwangsstellung wird die
zuletzt vor der Zwangsfunktion eingestellte
oder die wahrend der Zwangsfunktion
intern nachgefuhrte Position am Ausgang
eingestellt.

keine Anderung Am Ende der Zwangsstellung wird die
eingestellte Position nicht verandert. Der
Ausgang ist im Anschluss wieder
freigegeben.
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Verhalten nach
Busspannungs-
wiederkehr

keine Zwangsstellung aktiv

Zwangsstellung Ein, auffahren
/ Klappe 6ffnen

Zwangsstellung Ein, abfahren
/ Klappe schliel3en

Zustand der Zwangsstellung
vor Bus-/Netzausfall

Das Kommunikationsobjekt der
Zwangsstellung kann nach
Busspannungswiederkehr initialisiert
werden.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
Zwangsstellung deaktiviert.

Die Zwangsstellung wird nach
Busspannungswiederkehr aktiviert und der
Behang aufgefahren oder die
Laftungsklappe gedffnet.

Die Zwangsstellung wird nach
Busspannungswiederkehr aktiviert und der
Behang abgefahren oder die
Laftungsklappe geschlossen.

Nach Busspannungswiederkehr wird der
zuletzt vor Bus- oder Netzspannungsausfall
eingestellte und intern abgespeicherte
Zustand der Zwangsstellung nachgefihrt.
Ein ETS-Programmiervorgang léscht den
gespeicherten Zustand (Reaktion dann wie
"keine Zwangsstellung aktiv").

(i] Auch nach einem ETS-Programmier-
vorgang der Applikation oder der
Parameter wird dieser Parameter
ausgewertet.

(il Die Parameter zur Zwangsstellung sind
nur dann sichtbar, wenn der Parameter
"Zwangsstellungs-Funktion" unter
"Ax - Freigaben" auf "freigegeben”
eingestellt ist.
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Parameter

Ax — Tuchstraffung (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ...3/4 im Jalousiebetrieb / Nur bei
[y "Rolllade/Markise" sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Funktion
Tuchstraffung" unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zeit fur Tuchstraffung 0..1...59 Hier wird die Dauer der Tuchstraffungsfahrt
Sekunden (0...59) parametriert.
Einstellung der Sekunden der
Tuchstraffungsfahrt.
Millisekunden 0...9 Einstellung der Millisekunden der
(0...9 x 100) Tuchstraffungsfahrt.

Voreinstellung: 1 Sekunde

(il Die Zeit fir die Tuchstraffungsfahrt muss
kleiner eingestellt sein, als die Fahrzeit
der Rolllade/Markise!
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Ax — Allgemein (x = Nummer des Ausgangs Al ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im Schaltbetrieb
= sichtbar?!)

Betriebsart Die Relais eines Schaltausgangs lassen
sich auf SchlieRer- oder Offnerbetrieb
parametrieren. Auf diese Weise ist das
Invertieren von Schaltzustdnden maoglich.

Schliel3er Schaltzustand = aus ("0") 2>
Relaiskontakt offen
Schaltzustand = ein ("1") 2>
Relaiskontakt geschlossen

Offner Schaltzustand = aus ("0") >
Relaiskontakt geschlossen
Schaltzustand = ein ("1") >
Relaiskontakt offen

Verhalten nach ETS- Der Aktor ermdglicht die Einstellung der
Programmiervorgang Relais-Vorzugslage nach einem ETS-
Programmiervorgang separat fir jeden
Ausgang.
Kontakt schlieRen Der Relaiskontakt schlief3t nach einem

Programmiervorgang durch die ETS.

Kontakt 6ffnen Der Relaiskontakt 6ffnet nach einem
Programmiervorgang durch die ETS.

keine Reaktion Nach einem ETS-Programmiervorgang
zeigt das Relais des Ausgangs keine
Reaktion und verbleibt im aktuell
eingestellten Schaltzustand.

(il Das an dieser Stelle parametrierte
Verhalten wird nach jedem Applikations-
oder Parameter-Download durch die
ETS ausgefuhrt. Der einfache Download
nur der physikalischen Adresse oder ein
partielles Programmieren nur der
Gruppenadressen bewirkt, dass nicht
dieser Parameter berticksichtigt, sondern
das parametrierte "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" ausgefihrt
wird!
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Verhalten bei
Busspannungsausfall

Kontakt schliel3en

Kontakt 6ffnen

keine Reaktion

Der Aktor erméglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage bei Busspannungs-
ausfall separat fur jeden Ausgang.

Der Relaiskontakt schlief3t bei
Busspannungsausfall.

Der Relaiskontakt 6ffnet bei
Busspannungsaustfall.

Bei Busspannungsausfall zeigt das Relais
des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt
im aktuell eingestellten Schaltzustand.
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Parameter

Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungs-
wiederkehr

Kontakt schlie3en
Kontakt 6ffnen
Zustand wie vor

Bus-/Netzspannungsausfall

Treppenhausfunktion
aktivieren (falls parametriert)

keine Reaktion

Der Aktor ermdglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr separat fur
jeden Ausgang.

Der Relaiskontakt schliel3t nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr.

Der Relaiskontakt 6ffnet nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
wird der zuletzt vor Bus- oder
Netzspannungsausfall eingestellte und
intern abgespeicherte Schaltzustand
nachgefuhrt.

Die Treppenhausfunktion wird —
unabhangig vom Objekt "Schalten" - nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr
aktiviert. Es ist bei dieser Einstellung
darauf zu achten, dass die
Treppenhausfunktion auch freigeschaltet
und sinnvoll projektiert ist. Wenn die
Treppenhausfunktion nicht freigeschaltet
ist, zeigt sich bei dieser Einstellung nach
Buswiederkehr keine Reaktion.

Bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr
zeigt das Relais des Ausgangs keine
Reaktion. Ablaufende Fahrten zum
Zeitpunkt der Spannungswiederkehr
werden noch vollstandig zu Ende
ausgefuhrt.

(il Das parametrierte Verhalten wird nur
dann ausgefuhrt, wenn der letzte ETS-
Programmiervorgang der Applikation
oder der Parameter langer als ca. 20 s
zurick liegt. Andernfalls (Tegrs <20 S)
wird auch bei Buswiederkehr das
"Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang" ausgefuhrt.

(i] Es ist zu beachten, dass nach Bus-
/Netzwiederkehr auch eine
Zwangsstellung aktiviert sein kann, die
ggf. den Schaltzustand des Ausgangs
beeinflusst.
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Zuordnung zur
Zentralfunktion ?

Ruckmeldung ?

Ja (Zentralfunktion unter
"Allgemein” freigeben!)

Nein

keine

nicht invertieren, aktives
Meldeobjekt

nicht invertieren, passives
Statusobjekt

invertieren, aktives
Meldeobjekt

invertieren, passives
Statusobjekt

An dieser Stelle wird die Zuordnung des
Ausgangs zur Zentralfunktion getroffen.

Der Ausgang ist der Zentralfunktion
zugeordnet. Zu beachten ist, dass die
Schalten-Zentralfunktion auf der
Parameterseite "Allgemein
Schaltausgange" auch freigegeben ist.
Andernfalls hat eine Zuordnung keinen
Einfluss auf den Schaltausgang.

Der Ausgang ist nicht der Zentralfunktion
zugeordnet.

Der aktuelle Schaltzustand des Ausgangs
kann separat auf den Bus zuriickgemeldet
werden.

Es ist kein Rickmeldeobjekt fir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung
deaktiviert.

Die Riickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Der Zustand wird nichtinvertiert
Ubertragen. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammiuibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Der Zustand wird nichtinvertiert
Ubertragen. Das Objekt verhélt ist passiv
(Telegrammubertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Der Zustand wird invertiert
Ubertragen. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammubertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Der Zustand wird invertiert
Ubertragen. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammiibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

(il Die Kommunikationsflags des Objektes
werden durch die ETS automatisch der
Einstellung entsprechend gesetzt.
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Zeitverzogerung far
Ruckmeldung nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

Zyklisches Senden bei
Rickmeldung ?

Ja (Verzbgerungszeit unter
"Allgemein"!)

Nein

Ja (Senden zyklisch und bei
Anderung)

Nein (Senden nur bei
Anderung)

Die Rickmeldung kann bei Busspannungs-
wiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert auf den
Bus ausgesendet werden. Die Einstellung
"Ja" aktiviert die Verzdgerungszeit bei
Busspannungswiederkehr fiir die
Ruckmeldung. Die Verzégerungszeit wird
unter "Allgemein" parametriert.

Der Objektwert der Rickmeldung kann
zyklisch ausgesendet werden.

Das Rickmeldetelegramm wird zyklisch
und bei Anderung des Zustands auf den
Bus ausgesendet. Die Zykluszeit wird
allgemein fur alle Riickmeldungen unter
"Zeiten" parametriert.

Das Ruckmeldetelegramm wird nur bei
Anderung des Zustands auf den Bus
ausgesendet.
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= Ax — Freigaben (x = Nummer des Ausgangs Al

sichtbar?!)
Zuordnung zur

zyklischen
Uberwachung ?

Zeitverzdgerungen

Nein

Ja, nach Zeitablauf "EIN"

Ja, nach Zeitablauf "AUS"

gesperrt

freigegeben

... A4 im Schaltbetrieb / Nur im Schaltbetrieb

An dieser Stelle wird die Zuordnung zur
zyklischen Uberwachung des Ausgangs
getroffen.

Zyklische Uberwachung deaktiviert.

Zyklische Uberwachung aktiviert. Der Aktor
erwartet innerhalb der unter "Zeiten"
parametrierten Uberwachungszeit ein
Telegrammupdate auf das Objekt
"Schalten". Andernfalls wird nach Ablauf
der Uberwachungszeit der Ausgang in die
vordefinierte Vorzugslage gebracht und
eingeschaltet.

Zyklische Uberwachung aktiviert. Der Aktor
erwartet innerhalb der unter "Zeiten"
parametrierten Uberwachungszeit ein
Telegrammupdate auf das Objekt
"Schalten". Andernfalls wird nach Ablauf
der Uberwachungszeit der Ausgang in die
vordefinierte Vorzugslage gebracht und
ausgeschaltet.

(i) Ein Ausgang wird in der Vorzugslage
nicht verriegelt, sodass neue
Telegrammupdates am Objekt
"Schalten" wieder normal ausgewertet
und verarbeitet werden.

(i) Die Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion
hat eine héhere Prioritat als die zyklische
Uberwachung.

[i] Bei aktivierter zyklischer Uberwachung
ist es nicht mdglich, die Funktionen
Zeitverzégerungen,
Treppenhausfunktion, Verknipfung und
Szene zu parametrieren.

An dieser Stelle kénnen die
Zeitverzégerungen gesperrt oder
freigegeben werden. Bei freigegebener
Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter "Ax - Zeitverzégerungen".
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Parameter
Treppenhausfunktion gesperrt An dieser Stelle kann die
Treppenhausfunktion gesperrt oder
freigegeben freigegeben werden. Bei freigegebener

Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter

"AX - Treppenhausfunktion" und die
bendtigten Objekte werden freigeschaltet.

Szenenfunktion gesperrt An dieser Stelle kann die Szenenfunktion
gesperrt oder freigegeben werden. Bei
freigegeben freigegebener Funktion erscheinen die

erforderlichen Parameter unter
"AXx - Szenen " und die benétigten Objekte
werden freigeschaltet.

Betriebsstundenzahler ? gesperrt An dieser Stelle kann der
Betriebsstundenzahler gesperrt oder
freigegeben freigegeben werden. Bei freigegebener

Funktion erscheinen die erforderlichen
Parameter unter

"Ax - Betriebsstundenzahler" und die
bendtigten Objekte werden freigeschaltet.

(i) Ein Sperren des Betriebsstundenzahlers
bewirkt das Loschen evtl. zuvor
gezahlter Betriebsstunden und das
Zurticksetzen von Uber das Objekt
vorgegebenen Grenz- oder Startwerten
fur den betroffenen Ausgang!
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Parameter

Ax — Zeitverzogerungen (x = Nummer des Ausgangs Al ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im
[y Schaltbetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Zeitverzogerungen 2"
unter "Ax — Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Auswahl der
Zeitverzdgerung

Einschaltverzégerung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Einschaltverzdgerung
nachtriggerbar ?

Ausschaltverzégerung
Stunden (0...23)

Keine Zeitverzogerung
Ausschaltverzoégerung
Einschaltverzégerung

Ein- und
Ausschaltverzégerung

0..

0...30...59

Ja

.23

..59

Nein

0..

.23

Das Kommunikationsobjekt "Schalten”
kann zeitverzogert ausgewertet werden.
Durch die hier getroffene Einstellung wird
die gewtinschte Arbeitsweise der
Zeitverzdgerung ausgewahlt und die
weiteren Parameter der Verzégerung
freigeschaltet.

Hier wird die Dauer der
Einschaltverzdgerung parametriert.

Einstellung der Stunden der
Einschaltverzdgerung.

Einstellung der Minuten der
Einschaltverzégerung.

Einstellung der Sekunden der
Einschaltverzégerung.

Voreinstellung: 30 Sekunden

Eine ablaufende Einschaltverzégerung
kann durch ein weiteres "1"-Telegramm
nachgetriggert werden (Einstellung "Ja").
Alternativ kann das Nachtriggern
unterdriickt werden (Einstellung "Nein").

(il Die Parameter zur Einschaltverzégerung
sind nur sichtbar, wenn der Parameter "
Auswahl der Zeitverzégerung" auf
"Einschaltverzdgerung” oder auf "Ein-
und Ausschaltverzdogerung" parametriert
ist.

Hier wird die Dauer der
Ausschaltverzégerung parametriert.

Einstellung der Stunden der
Ausschaltverzdgerung.
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Minuten (0...59) 0...59 Einstellung der Minuten der
Ausschaltverzégerung.

Sekunden (0...59) 0...30...59 Einstellung der Sekunden der
Ausschaltverzégerung.

Voreinstellung: 30 Sekunden

Ausschaltverzégerung Ja Eine ablaufende Ausschaltverzogerung
nachtriggerbar ? kann durch ein weiteres "0"-Telegramm
Nein nachgetriggert werden (Einstellung "Ja").

Alternativ kann das Nachtriggern
unterdruckt werden (Einstellung "Nein").

(il Die Parameter zur Ausschaltverzégerung
sind nur sichtbar, wenn der Parameter "
Auswahl der Zeitverzégerung" auf
"Ausschaltverzégerung" oder auf "Ein-
und Ausschaltverzégerung" parametriert
ist.
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Ax — Treppenhausfunktion (x = Nummer des Ausgangs Al ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im
[y Schaltbetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Treppenhausfunktion ?"
unter "Ax — Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Treppenhauszeit 0...23 Hier wird die Dauer der Einschaltzeit der
Stunden (0...23) Treppenhausfunktion parametriert.

Einstellung der Stunden der Einschaltzeit.

Minuten (0...59) 0..3...59 Einstellung der Minuten der Einschaltzeit.

Sekunden (0...59) 0...59 Einstellung der Sekunden der Einschaltzeit.

Voreinstellung: 3 Minuten

Treppenhauszeit Ja Eine aktive Einschaltzeit kann
nachtriggerbar ? nachgetriggert werden (Einstellung "Ja").
Nein Alternativ kann das Nachtriggern

unterdriickt werden (Einstellung "Nein").

(i) Dieser Parameter ist fest auf "Nein"
eingestellt, wenn die Zusatzfunktion
"Zeitverlangerung" parametriert ist. Ein
Nachtriggern ist dabei nicht méglich.

Reaktion auf AUS- Durch Ausschalten der Treppenhaus-
Telegramm funktion kann eine aktive Treppenhauszeit
vorzeitig abgebrochen werden.

ausschalten Durch Empfang eines AUS-Telegramms
auf das Objekt "Treppenhauszeit
Start/Stopp" wird die Treppenhauszeit
abgebrochen.
Bei der Zusatzfunktion "Zeitvorgabe tber
Bus" und der Einstellung "Treppenfunktion
Uber Objekt 'Treppenhauszeit' aktivierbar ?
= Ja" kann durch einen Faktor von "0" die
Treppenhauszeit ebenfalls vorzeitig
beendet werden.

ignorieren AUS-Telegramme oder Faktoren "0"
werden ignoriert. Die Treppenhauszeit wird
vollsténdig zu Ende ausgefihrt.
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Parameter

Zusatzfunktion fur
Treppenhausfunktion

keine Zusatzfunktion

Zeitverlangerung

Zeitvorgabe Uber Bus

Maximale 1fache Zeit
Zeitverlangerung 2fache Zeit
3fache Zeit
4fache Zeit
5fache Zeit

Die Treppenhausfunktion kann durch zwei
Zusatzfunktionen, die alternativ zu
verwenden sind, erweitert werden. Dieser
Parameter gibt die gewiinschte
Zusatzfunktion frei und aktiviert somit die
erforderlichen Parameter oder Objekte.

Es ist keine Zusatzfunktion freigegeben.

Die Zeitverlangerung ist aktiviert. Durch
diese Funktion kann eine aktivierte
Treppenhauszeit Uber das Objekt
"Treppenhausfunktion Start/Stopp" n-fach
nachgetriggert werden.

Die Zeitvorgabe Uber den Bus ist aktiviert.
Bei dieser Zusatzfunktion kann die
parametrierte Treppenhauszeit durch einen
Uber den Bus empfangenen Faktor
multipliziert, also dynamisch angepasst
werden.

Bei einer Zeitverlangerung (n-faches
Nachtriggern tiber das Objekt
"Treppenhausfunktion Start/Stopp") wird
die parametrierte Treppenhauszeit nach
Ablauf maximal um den hier parametrierten
Wert verlangert.

"1fache Zeit" bedeutet, dass die gestartete
Treppenhauszeit nach Ablauf noch
maximal ein weiteres Mal angetriggert
werden kann. Die Zeit wird also auf das
Doppelte verlangert.

Die anderen Einstellungen verhalten sich
sinngemal gleich.

[i] Dieser Parameter ist nur bei eingestellter
Zusatzfunktion "Zeitverlangerung”
sichtbar.
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Parameter

Treppenhausfunktion
Uber Objekt
"Treppenhauszeit”
aktivierbar ?

Einschaltverzégerung fr
die Treppenhausfunktion
aktivieren ?

Einschaltverzégerung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Ja

Nein

Ja

Nein

0..23

0...30...59

Bei einer Zeitvorgabe Uber den Bus kann
an dieser Stelle festgelegt werden, ob der
Empfang eines neuen Zeitfaktors auch die
Einschaltzeit der Treppenhausfunktion
startet (Einstellung "Ja"). Dabei ist dann
das Objekt "Treppenhausfunktion
start/stopp" ausgeblendet.

Bei der Einstellung "Nein" kann die
Einschaltzeit ausschlief3lich Uber das
Objekt "Treppenhausfunktion start/stopp"
aktiviert werden.

[i] Dieser Parameter ist nur bei eingestellter
Zusatzfunktion "Zeitvorgabe tber Bus"
sichtbar.

Die Treppenhausfunktion ermdéglicht die
Aktivierung einer eigenen Einschalt-
verzégerung. Diese Einschaltverzégerung
wirkt auf das Triggerereignis der
Treppenhausfunktion und verzogert
deshalb das Einschalten.

Die Einschaltverzégerung ist aktiviert.

Die Einschaltverzégerung ist deaktiviert.

[i] Die an dieser Stelle parametrierte
Einschaltverzégerung ist unabhéngig von
den anderen Zeitfunktionen des Aktors
zu verstehen. Sie wirkt nur auf die
Treppenhausfunktion und nicht auf das
Objekt "Schalten".

Hier wird die Dauer der
Einschaltverzégerung parametriert.
Einstellung der Stunden der

Einschaltverzégerung.

Einstellung der Minuten der
Einschaltverzdgerung.

Einstellung der Sekunden der
Einschaltverzdgerung.

Voreinstellung: 30 Sekunden
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Parameter

Einschaltverzégerung

nachtriggerbar ?

Vorwarnzeit aktivieren ?

Vorwarnzeit
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Anzahl der
Vorwarnungen
(1...10)

Ja

Nein

Ja

Nein

0...30...59

1..3...10

Eine aktive Einschaltverzogerung kann
nachgetriggert werden (Einstellung "Ja").
Alternativ kann das Nachtriggern
unterdriickt werden (Einstellung "Nein").

[i] Dieser Parameter ist fest auf "Nein"
eingestellt, wenn die Zusatzfunktion
"Zeitverlangerung" parametriert ist. Ein
Nachtriggern ist dabei nicht moéglich.

(i) Die Parameter zur Einschaltverzégerung
sind nur sichtbar, wenn der Parameter
"Einschaltverzégerung fir die
Treppenhausfunktion aktivieren ?" auf
"Ja" parametriert ist.

Nach Ablauf der Einschaltzeit einer
Treppenhausfunktion kann der Ausgang
vor dem Abschalten Vorwarnungen
erzeugen. Die Vorwarnungen sollen eine
sich noch im Treppenhaus aufhaltende
Person warnen, dass gleich das Licht
ausgeschaltet wird.

Die Vorwarn-Funktion ist aktiviert.

Die Vorwarn-Funktion ist deaktiviert.

Hier wird die Dauer der Vorwarnzeit
parametriert. Die Vorwarnzeit wird auf die
Einschaltzeit aufaddiert. Nur innerhalb der
Vorwarnzeit werden Vorwarnungen
(Ausgang ausschalten) erzeugt.

Einstellung der Minuten der Vorwarnzeit.

Einstellung der Sekunden der Vorwarnzeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

(i) Eine ablaufende Vorwarnzeit wird durch
Nachtriggerung der Treppenhausfunktion
abgebrochen.

Dieser Parameter gib vor, wie oft der
Ausgang innerhalb der Vorwarnzeit
ausschalten soll, wie viele Vorwarnungen
also ausgefuhrt werden.
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Parameter
Zeit fur Vorwarn- 0...59 Hier wird die Dauer einer Vorwarnunter-
unterbrechungen brechung definiert, wie lange also der
Sekunden (0...59) Ausgang bei einer Vorwarnunterbrechung

ausgeschaltet sein soll. Die Zeit sollte
individuell auf das Ausschaltverhalten des
verwendeten Leuchtmittels angepasst sein.

Einstellung der Sekunden der

Vorwarnunterbrechung.
Millisekunden 0..5...9 Einstellung der Millisekunden der
(0...9 x 100) Vorwarnunterbrechung.

Voreinstellung: 500 Millisekunden

(i) Es ist zu beachten, dass die "Anzahl der
Vorwarnungen" und die "Zeit fur
Vorwarnunterbrechungen" auf die
zeitliche Lange der gesamten
"Vorwarnzeit" abzustimmen sind. So darf
die gesamte Ausschaltphase wahrend
einer Vorwarnung ("Anzahl der
Vorwarnungen" + "Zeit fur
Vorwarnunterbrechungen") nicht langer
als die Vorwarnzeit eingestellt sein!
Andernfalls sind Fehlfunktionen zu
erwarten.
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Parameter

Ax — Szenen (x = Nummer des Ausgangs Al ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im Schaltbetrieb
[y sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Szenenfunktion ?" unter

"AXx - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Szenenabruf verzégern ? Ja

Verzdgerungszeit
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Im Gerat gespeicherte
Werte beim ETS-
Download
Uberschreiben ?

Nein

0...10...59

Ja

Nein

Eine Szene wird Uber das
Szenennebenstellen-Objekt abgerufen.
Nach Bedarf kann der Szenenabruf am
Aktor nach dem Empfang eines
Abruftelegramms zeitverzdgert erfolgen
(Einstellung: "Ja"). Alternativ erfolgt der
Abruf sofort, nachdem das Telegramm
empfangen wurde (Einstellung: "Nein").

(i] Eine Abrufverzogerung hat auf das
Abspeichern von Szenenwerten keinen
Einfluss.

Hier wird die Dauer der Szenen-
verzoégerungszeit parametriert.

Einstellung der Minuten der Szenen-
verzdgerungszeit.

Einstellung der Sekunden der Szenen-
verzdgerungszeit.

Voreinstellung: 10 Sekunden

(i] Die Parameter zur Verzdgerungszeit sind
nur sichtbar, wenn der Parameter
"Szenenabruf verzégern ?" auf "Ja"
parametriert ist.

Beim Abspeichern einer Szene werden die
Szenenwerte (aktuelle Zustande der
betroffenen Ausgange) intern im Gerat
gespeichert. Damit die gespeicherten
Werte bei einem ETS-Programmiervorgang
nicht durch die urspriinglich projektierten
Szenen-Schaltzustande ersetzt werden,
kann der Aktor ein Uberschreiben der
Szenenwerte unterbinden (Einstellung:
"Nein"). Alternativ kdnnen bei jedem
Programmiervorgang durch die ETS die
urspriinglichen Werte wieder in das Gerat
geladen werden (Einstellung: "Ja").
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Parameter

Szene X aktivierbar
durch Szenennummer
(Szenennummer "0" =
Szene deaktiviert)

X = Abhangig von der
Szene (1...8)

Schaltzustand bei
Szene X

X = Abhéangig von der
Szene (1...8)

Speicherfunktion fur
Szene X

X = Abhéangig von der
Szene (1...8)

0..1*...64

*: Die vordefinierte

Szenenummer ist abhangig

von der Szene (1...8).

einschalten

ausschalten

Ja

Nein

Der Aktor unterscheidet bis zu 8
verschiedene Szenen, die Uber das
Szenennebenstellen-Objekt abgerufen
oder abgespeichert werden. Der
Datenpunk-Typ des Nebenstellenobjektes
erlaubt es jedoch, bis zu maximal 64
Szenen zu adressieren.

An dieser Stelle wird festgelegt, durch
welche Szenennummer (1...64) die interne
Szene (1...8) angesprochen wird.

Die Einstellung "0" deaktiviert die
entsprechende Szene.

An dieser Stelle wird der Schaltbefehl
parametriert, der beim Abruf der Szene
ausgefuhrt wird.

Die Einstellung "Ja" gibt die
Speicherfunktion der Szene frei. Bei
freigegebener Funktion kann der aktuelle
logische Schaltzustand (eingeschaltet /
ausgeschaltet) beim Empfang eines
Speichertelegramms Uber das
Nebenstellenobjekt intern abgespeichert
werden. Bei der Einstellung "Nein" werden
Speichertelegramme verworfen.
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Parameter

Ax — Betriebsstundenzahler (x = Nummer des Ausgangs Al ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im
[y Schaltbetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Betriebsstundenzahler ?"
unter "Ax - Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zahlerart Vorwartszahler

Ruckwartszahler

Grenzwertvorgabe ? nein
ja, wie Parameter

ja, wie tUber Objekt
empfangen

Grenzwert (0...65535 h)  0...65535

Startwertvorgabe ? nein
ja, wie Parameter

ja, wie Uber Objekt
empfangen

Der Betriebsstundenzahler kann als
Vorwarts- oder als Riickwartszahler
konfiguriert werden. Die Einstellung an
dieser Stelle beeinflusst die Sichtbarkeit
der weiteren Parameter und Objekte des
Betriebsstundenzahlers.

Bei Verwendung des Vorwartszéhlers kann
optional ein Grenzwert vorgegeben
werden. Dieser Parameter gibt an, ob der
Grenzwert Uber einen separaten Parameter
eingestellt oder durch ein eigenes
Kommunikationsobjekt vom Bus aus
individuell angepasst werden kann. Die
Einstellung "Nein" deaktiviert den
Grenzwert.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Konfiguration "Zahlerart =
Vorwartszahler" sichtbar.

Hier wird der Grenzwert des
Vorwartszéhler eingestellt. Beim Erreichen
dieses Grenzwertes wird lGber das Objekt
"Ablauf Betriebsstundenzahler" ein "1"-
Telegramm Ubertragen. Der Zahler selbst
lauft noch bis zum Erreichen des
maximalen Zahlerstandes (65535) weiter
und stoppt dann.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Grenzwertvorgabe ?" auf
"ja, wie Parameter" eingestellt ist.

Bei Verwendung des Ruickwartszahlers
kann optional ein Startwert vorgegeben
werden. Dieser Parameter gibt an, ob der
Startwert Uber einen separaten Parameter
eingestellt oder durch ein eigenes
Kommunikationsobjekt vom Bus aus
individuell angepasst werden kann. Die
Einstellung "Nein" deaktiviert den Startwert.

(i] Dieser Parameter ist nur in der
Konfiguration "Zahlerart =
Ruckwartszahler" sichtbar.
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Parameter

Startwert (0...65535 h) 0...65535

Automatisches Senden
des Zahlwertes ?

zyklisch

bei Anderung um
Intervallwert

Zahlwertintervall 1...65535
(1...65535 h)

Hier wird der Startwert des
Ruckwartszahler eingestellt. Nach der
Initialisierung beginnt der Zahler den
vorgegebenen Wert stundenweise bis auf
den Wert "0" herunterzuzahlen. Ist dieser
Endwert erreicht, wird Uber das Objekt
"Ablauf Betriebsstundenzahler" ein "1"-
Telegramm Ubertragen.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Startwertvorgabe ?" auf
"ja, wie Parameter” eingestellt ist.

Der aktuelle Zahlerstand des
Betriebsstundenzahlers kann aktiv Giber
das Kommunikationsobjekt "Wert
Betriebsstundenzahler" auf den Bus
ausgesendet werden.

Der Zahlerstand wird zyklisch und bei
Anderung auf den Bus ausgesendet. Die
Zykluszeit wird allgemein fr alle Ausgange
unter "Zeiten" parametriert.

Der Zahlerstand wird nur bei Anderung auf
den Bus ausgesendet.

Hier wird das Intervall des Zahlwertes fur
das automatische Senden eingestellt. Nach
dem an dieser Stelle parametrierten
Zeitwert wird der aktuelle Zahlerstand auf
den Bus ausgesendet.

(i] Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Parameter "Automatisches Senden
des Zahlwertes ?" auf "bei Anderung um
Intervallwert" eingestellt ist.
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Parameter

= Ax — Zusatzfunktionen (x = Nummer des Ausgangs Al ...A4 im Schaltbetrieb / Nur im

Schaltbetrieb sichtbar!)
Auswahl der keine Zusatzfunktion
Zusatzfunktion
Sperrfunktion
Zwangsstellung
Polaritat Sperrobjekt 0 =freigegeben; 1 =

gesperrt

1 = freigegeben; 0 = gesperrt

Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion

keine Anderung des
Schaltzustandes

ausschalten

einschalten

blinken

An dieser Stelle kann die Zusatzfunktion
definiert und freigeschaltet werden. Die
Sperrfunktion ist nur alternativ zur
Zwangsstellungsfunktion parametrierbar.

Dieser Parameter definiert die Polaritat des
Sperrobjektes.

(i] Nach Bus-/Netzspannungswiederkehr
oder einem ETS-Programmiervorgang
der Applikation oder der Parameter ist
die Sperrfunktion stets deaktiviert
(Objektwert "0"). Bei der invertierten
Einstellung ("1 = freigegeben; 0 =
gesperrt") muss nach der Initialisierung
zunachst ein Telegrammupdate "0"
erfolgen, bis dass die Sperre aktiviert
wird.

(i) Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sperrfunktion sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sperrfunktion ist parametrierbar.

Zu Beginn der Sperre zeigt das Relais des
Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im
aktuell eingestellten Schaltzustand. Der
Ausgang ist im Anschluss verriegelt.

Der Ausgang schaltet zu Beginn der Sperre
aus und verriegelt sich.

Der Ausgang schaltet zu Beginn der Sperre
ein und verriegelt sich.

Der Ausgang blinkt wahrend der Sperre ein
und aus und ist wahrend dieser Zeit
verriegelt. Die Blinkzeit wird allgemein fir
alle Ausgange unter "Allgemein"
parametriert. Wahrend des Blinkens ist der
logische Schaltzustand "ein - 1".

(i] Ein tber den Bus gesperrter Ausgang
kann weiterhin per Hand bedient werden!

(il Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sperrfunktion sichtbar.
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Parameter

Verhalten am Ende der
Sperrfunktion

keine Anderung des
Schaltzustandes

ausschalten

einschalten

nachgefihrten Zustand
einstellen

blinken

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Sperrfunktion ist parametrierbar.

Am Ende der Sperre wird der interne
Schaltzustand nicht veréndert. Der
Ausgang ist im Anschluss wieder
freigegeben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Sperre auf ausschalten eingestellt. Der
Ausgang wird wieder freigegeben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Sperre auf einschalten eingestellt. Der
Ausgang wird wieder freigegeben.

Am Sperrende wird der zuletzt vor der
Sperrfunktion anliegende oder der wahrend
der Sperrfunktion intern nachgefthrte
Schaltzustand eingestellt. Dabei werden
auch ggf. ablaufende Zeit- oder
Treppenhausfunktionen bertcksichtigt.

Der Ausgang blinkt am Ende der
Sperrfunktion ein und aus und wird wieder
freigegeben. Das Blinken dauert solange
an, bis ein neuer Schaltzustand
vorgegeben wird. Die Blinkzeit wird
allgemein fur alle Ausgénge unter
"Allgemein" parametriert. Wahrend des
Blinkens ist der logische Schaltzustand
"ein - 1"

(il Die am Ende der Sperrfunktion
eingestellten Zustande starten keine
Zeitfunktionen (Ausnahme:
"nachgefihrten Zustand einstellen™).

(i] Der Zustand wird, falls eine Verkniipfung
parametriert ist, in der
Verknupfungsfunktion ausgewertet, und
zwar so, als ware der Zustand liber das
Objekt "Schalten" aktualisiert worden
(keine Auswertungen von
Zeitfunktionen).

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sperrfunktion sichtbar.
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Parameter

Verhalten am Ende der
Zwangsstellung

Schaltzustand nachfihren

keine Anderung des
Schaltzustandes

ausschalten

einschalten

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
einer Zwangsstellung wird direkt durch das
Zwangsstellungs-Telegramm vorgegeben.
Das Verhalten des Ausgangs am Ende der
Zwangsstellung ist parametrierbar.

Am Ende der Zwangsstellung wird der
zuletzt vor der Zwangsfunktion anliegende
oder der wahrend der Zwangsfunktion
intern nachgefiihrte Schaltzustand
eingestellt. Dabei werden auch ggf.
ablaufende Zeit- oder Treppenhaus-
funktionen beriicksichtigt.

Am Ende der Zwangsstellung wird der
interne Schaltzustand nicht veréandert. Der
Ausgang ist im Anschluss wieder
freigegeben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Zwangsstellung auf ausschalten eingestellt.
Der Ausgang wird wieder freigegeben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Zwangsstellung auf einschalten eingestellt.
Der Ausgang wird wieder freigegeben.

(il Die am Ende der Zwangsstellung
eingestellten Zustande starten keine
Zeitfunktionen (Ausnahme:
"Schaltzustand nachfuhren").

(i] Der Zustand wird, falls eine Verkniipfung
parametriert ist, in der
Verknupfungsfunktion ausgewertet, und
zwar so, als ware der Zustand tiber das
Objekt "Schalten" aktualisiert worden
(keine Auswertungen von
Zeitfunktionen).
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Parameter

Verhalten nach
Busspannungs-
wiederkehr

keine Zwangsstellung

Zwangsstellung Ein,
einschalten

Zwangsstellung Ein,
ausschalten

Zustand der Zwangsstellung
vor Bus-/Netzausfall

Verknipfungsfunktion ?  Ja

Nein

Das Kommunikationsobjekt der
Zwangsstellung kann nach
Busspannungswiederkehr initialisiert
werden. Bei einer Aktivierung der Zwangs-
stellung kann der Schaltzustand des
Ausgangs beeinflusst werden.

Es wird nach Buswiederkehr keine
Zwangsstellung aktiviert. Reaktion des
Ausgangs gemalR dem Parameter
"Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr".

Die Zwangsstellung wird aktiviert. Der
Ausgang wird zwangsgefuhrt eingeschaltet.

Die Zwangsstellung wird aktiviert. Der
Ausgang wird zwangsgefuhrt ausgeschaltet

Der Zustand der Zwangsstellung wird so
eingestellt, wie er zum Zeitpunkt des Bus-
oder Netzausfalls nichtfliichtig
abgespeichert wurde. Nach einem ETS-
Programmiervorgang der Applikation oder
der Parameter ist der Wert intern auf "nicht
aktiv" eingestellt.

(il Nach einem ETS-Programmiervorgang
der Applikation oder der Parameter ist
die Zwangsstellung stets geldscht.

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Zwangsstellungsfunktion
sichtbar.

An dieser Stelle kann die
Verknupfungsfunktion freigegeben werden
(Einstellung "Ja").

(il Der Parameter ist fest auf "Nein"
eingestellt, wenn die
Treppenhausfunktion oder die zyklische
Uberwachung freigeschaltet sind.
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Parameter

Art der
Verknupfungsfunktion

Objektwert des
Verknupfungsobjekts
nach Busspannungs-
wiederkehr

Objektwert des
Verknupfungsobjekts
nach ETS-Download

ODER
UND

UND mit Riuickfuhrung

0 (AUS)

1 (EIN)

0 (AUS)

1 (EIN)

Dieser Parameter definiert die logische Art
der Verknupfungsfunktion.

Das Objekt "Verknupfung" wird anhand der
hier eingestellten Verknipfungsfunktion mit
dem logischen Schaltzustand des
Ausgangs (Objekt "Schalten" nach
Auswertung ggf. parametrierter
Zeitverzégerungen) verknupft.

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Verknipfungsfunktion
sichtbar.

Nach Busspannungswiederkehr wird der
Objektwert des Verknupfungsobjekts mit
dem an dieser Stelle vorgegebenen Wert
initialisiert.

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Verkniipfungsfunktion
sichtbar.

Nach einem ETS-Programmiervorgang der
Applikation oder der Parameter wird der
Objektwert des Verknupfungsobjekts mit
dem an dieser Stelle vorgegebenen Wert
initialisiert.

(i] Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Verkniipfungsfunktion
sichtbar.
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Parameter

7 Ax - Allgemein (x = Nummer des Ventilausgangs A5 ...A6)

Ventil-Wirksinn geschlossen
(Ventil im stromlosen
Zustand) geoffnet

Zwangsstellung durch
Objekt

gesperrt

freigegeben

Wert fir Zwangsstellung  0...40...100

(0...100%)

An die Ventilausgénge des Raumaktors
kdénnen sowohl Ventilantriebe, die im
stromlosen Zustand geschlossen sind, als
auch Ventilantriebe, die im stromlosen
Zustand 6ffnen, angeschlossen werden.
Damit der Raumaktor die angeschlossenen
Ventilantriebe 'wirksinnrichtig' ansteuert,
muss an dieser Stelle der Ventil-Wirksinn
der angeschlossenen Antriebe konfiguriert
werden.

Bei der Zwangsstellung eines
Ventilausgangs kann im Aktor eine stetige
Ventil-Zwangsposition (0 % bis 100 %)
hinterlegt werden, die bei aktivierter
Zwangsstellung als Ventil-Sollposition
Ubernommen und durch eine
Pulsweitenmodulation ausgefihrt wird. Die
Ventil-Zwangsposition kann fir Sommer-
oder Winterbetrieb in der ETS
unterschiedlich eingestellt werden, falls die
Betriebsartenumschaltung freigegeben ist.

Die Zwangsstellungsfunktion ist deaktiviert
wodurch das entsprechende Objekt in der
ETS nicht sichtbar ist.

Die Zwangsstellungsfunktion ist
freigegeben und das 1 Bit
Kommunikationsobjekt "Zwangsstellung" ist
in der ETS sichtbar.

Sobald lber das Objekt "Zwangsstellung"
ein "EIN"-Telegramm empfangen wurde,
aktiviert der Aktor fir den entsprechenden
Ventilausgang die Zwangsstellung und
steuert den Ventilantrieb auf den an dieser
Stelle vorgegebenen Ventil-
Zwangspositionswert.

Der hier konfigurierte Wert kann auch nach
einem ETS-Programmiervorgang, nach
Busspannungsausfall und nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr als Ventil-
Sollpositionswert verwendet werden.

[i] Dieser Parameter ist bei freigegebener
Betriebsartenumschaltung (Sommer /
Winter) zweimal vorhanden.
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Parameter

Wert fir Notbetrieb ...
(0...100%)

0...50...100

Sobald im Zuge der zyklischen
StellgréRentiberwachung ein fehlendes
StellgréRentelegramm erkannt wurde,
aktiviert der Aktor fir den entsprechenden
Ventilausgang den Notbetrieb und steuert
den Ventilantrieb auf den an dieser Stelle
vorgegebenen Ventil-Notpositionswert.

Der hier konfigurierte Wert kann auch nach
einem ETS-Programmiervorgang, nach
Busspannungsausfall und nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr als Ventil-
Sollpositionswert verwendet werden.

(il Dieser Parameter ist bei freigegebener
Betriebsartenumschaltung (Sommer /
Winter) zweimal vorhanden.
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Parameter

Verhalten bei
Busspannungsausfall

keine Reaktion

Ventil schlief3t

Ventil 6ffnet

Ventil auf Wert fur
Zwangsstellung

Ventil auf Wert fur
Notbetrieb

An dieser Stelle kann der Zustand der
Ventilantriebe bei Busspannungsausfall
konfiguriert werden.

Bei Busspannungsausfall zeigt der
Ventilausgang keine Reaktion und verbleibt
im zuletzt eingestellten Schaltzustand,
sofern die Netzspannungsversorgung des
Aktors noch eingeschaltet ist.

Der Aktor schlief3t die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig bei
Busspannungsausfall, sofern die
Netzspannungsversorgung des Aktors und
die Netzspannung des Ventilausgangs
noch eingeschaltet sind.

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig bei
Busspannungsausfall, sofern die
Netzspannungsversorgung des Aktors und
die Netzspannung des Ventilausgangs
noch eingeschaltet sind.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fur die
Zwangsstellung (0...100 %) ein. Bei den
Einstellungen 0 % wird der betroffene
Ausgang vollstandig geschlossen, bei der
Einstellung 100 % vollstandig gedffnet.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fur die Notbetrieb
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 %
wird der betroffene Ausgang vollstandig
geschlossen, bei der Einstellung 100 %
vollstandig geotffnet.

(il Das Bestromen der Ventilausgange
geschieht grundsatzlich unter
Bertlicksichtigung des je Ausgang
eingestellten Ventil-Wirksinns.
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Parameter

Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungs-
wiederkehr

keine Reaktion

Ventil schlief3t

Ventil 6ffnet

Ventil auf Wert fiir

Zwangsstellung

Ventil auf Wert fiir Notbetrieb

Zustand wie vor Bus-
INetzausfall

An dieser Stelle kann der Zustand der
Ventilantriebe bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr konfiguriert
werden.

Bei Busspannungsausfall zeigt der
Ventilausgang keine Reaktion und verbleibt
im zuletzt eingestellten Schaltzustand,
sofern die Netzspannungsversorgung des
Aktors noch eingeschaltet ist.

Der Aktor schliel3t die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr.

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert flr die
Zwangsstellung (0...100 %) ein. Bei den
Einstellungen 0 % wird der betroffene
Ausgang vollstandig geschlossen, bei der
Einstellung 100 % vollstandig gedffnet.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fur die Notbetrieb
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 %
wird der betroffene Ausgang vollstandig
geschlossen, bei der Einstellung 100 %
vollstandig gedffnet.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr
wird der zuletzt vor Bus- oder
Netzspannungsausfall eingestellte und
intern abgespeicherte Zustand (letzte
StellgréRe/Ventil-Sollposition und Zustand
des Objektes "Zwangsstellung")
nachgefuhrt.

(il Das Bestromen der Ventilausgange
geschieht grundsatzlich unter
Beriicksichtigung des je Ausgang
eingestellten Ventil-Wirksinns.
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Parameter

Alarm-Objekt fur
Uberlast / Kurzschluss

Polaritat Objekt "Alarm
Uberlast / Kurzschluss"

Zeitverzégerung far
Meldung nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

gesperrt

freigegeben

Objektwert bei Uberlast /
Kurzschluss =0

Objektwert bei Uberlast /
Kurzschluss =1

Ja

Nein

Der Raumaktor Giberwacht die beiden
Ventilausgange unabhangig voneinander
auf Kurzschliisse und Uberlast, sobald die
Ausgange eingeschaltet und bestromt
werden.

Die Kurzschluss- und Uberlasterkennung
ist grundsatzlich fur die Ventilausgéange
aktiv. Optional kann an dieser Stelle ein
1 Bit Alarm-Objekt freigeschaltet werden,
wodurch die Signalisierung eines
Storbetriebs durch Kurzschluss oder
Uberlast im Bus moglich ist.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objektes
"Alarm Kurzschluss / Uberlast” kann an
dieser Stelle eingestellt werden.

(il Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Kurzschluss-/
Uberlastmeldung sichtbar.

Eine Alarmmeldung, die nach dem
Erkennen der Stérung auf den Bus
ausgesendet und noch nicht zurtickgesetzt
wurde, wird bei einem
Busspannungsausfall im Aktor gespeichert.
Nach Busspannungswiederkehr wird eine
zuvor gespeicherte Meldung (Alarm)
wieder auf den Bus ausgesendet, wenn die
Stérung wahrend des
Busspannungsausfalls nicht zurtickgesetzt
wurde und somit immer noch vorhanden
ist. Auch, wenn keine Alarmmeldung aktiv
ist, wird nach Busspannungswiederkehr
und nach einem ETS-Programmiervorgang
zur Initialisierung ein Meldetelegramm (kein
Alarm) auf den Bus ausgesendet.

In diesen Fallen kann das Aussenden des
Alarm-Telegramms verzégert erfolgen.

Die Konfiguration der Zeitverzégerung ist
an dieser Stelle moglich..

(il Dieser Parameter ist nur bei
freigeschalteter Kurzschluss-/
Uberlastmeldung sichtbar.
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Parameter

7 Ax - StellgréRe (x = Nummer des Ventilausgangs A5 ...A6)

Art der Stellgrolze

schaltend (1 Bit)

stetig (1 Byte)

Die Ventilausgange des Raumaktors
kénnen unabhangig voneinander
wahlweise schaltend durch ein 1 Bit
StellgréRentelegramm oder alternativ stetig
durch ein 1 Byte Stellgrof3entelegramm
angesteuert werden. Stetige Stellgréfzen
werden durch eine Pulsweitenmodulation
am Ausgang umgesetzt.

Das Uber das 1 Bit Objekt "Stellgro3e"
empfangene Schalttelegramm wird im
Normalbetrieb direkt an den
entsprechenden Ventilausgang des Aktors
unter Berucksichtigung des Ventil-
Wirksinns (stromlos geoffnet / stromlos
geschlossen) weitergeleitet. Somit wird bei
einem empfangenen "EIN"-Telegramm das
Ventil vollstandig ge6ffnet (Ausgang
bestromt bei Ventil-Wirksinn = geschlossen
/ Ausgang nicht bestromt bei Ventil-
Wirksinn = gedffnet).

Das Ventil wird vollstédndig geschlossen,
wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen
wird (Ausgang nicht bestromt bei Ventil-
Wirksinn = geschlossen / Ausgang
bestromt bei Ventil-Wirksinn = gedéffnet).

Das Uber das 1 Byte Objekt "StellgroRe"
empfangene Werttelegramm wird im
Normalbetrieb durch den Aktor in ein
aquivalentes pulsweitenmoduliertes
Schaltsignal an den Ventilausgangen
umgesetzt. Der aus dieser Modulation
resultierende Mittelwert des
Ausgangssignals ist unter Bertcksichtigung
der im Aktor eingestellten Zykluszeit ein
Malf3 fur die gemittelte Ventilstellung des
Stellventils und somit eine Referenz fur die
eingestellte Raumtemperatur.
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Parameter

Status der Ventilstellung
senden?

Zeitverzégerung far
Status nach
Busspannungs-
wiederkehr ?

kein Status

Statusobjekt ist aktiv sendend

Statusobjekt ist passiv
auslesbar

Ja

Nein

Der Raumaktor stellt unabhéngig zu jedem
Ventilausgang eine StellgréRen-
Statusmeldung zur Verfigung. Dabei kann
Uber das Kommunikationsobjekt "Status
StellgréRe" die jeweils aktuelle Ventil-
Sollposition in Abhangigkeit des
projektierten Stellgrél3en-Datenformats

(1 Bit oder 1 Byte) auf den Bus
ausgesendet werden.

Das Kommunikationsobjekt ist in der ETS
ausgeblendet, wodurch die Statusmeldung
vollstéandig inaktiv ist.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Sobald
der Aktor die Statusmeldung aktualisiert,
wird auch ein Telegramm auf den Bus
ausgesendet. In der ETS wird beim
Statusobjekt automatisch das
"Ubertragen"-Flag gesetzt.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Der
Aktor aktualisiert lediglich das Stausobjekt
intern und sendet dabei kein Telegramm
aus. Der Objektwert kann Uber den Bus
jederzeit ausgelesen werden (ValueRead),
wodurch der Aktor dann eine
Telegrammantwort (ValueResponse)
aussendet. In der ETS wird beim
Statusobjekt automatisch das "Lesen"-Flag
gesetzt.

Es ist mdglich, eine aktiv sendende
Statusmeldung nach
Busspannungswiederkehr (Einschalten der
Busspannung) und auch nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitlich zu verzégern.
Dazu kann im Aktor kanaltibergreifend eine
Verzégerungszeit festgelegt werden. Erst
nach Ablauf der parametrierten Zeit werden
Statustelegramme zur Initialisierung auf
den Bus ausgesendet.

Ob nun die Statusmeldung nach der
Initialisierung zeitverzdgert ausgesendet
wird, kann an dieser Stelle konfiguriert
werden.

Die Verzdgerungszeit selbst wird
kanalubergreifend auf der Parameterseite
"Allgemein"” konfiguriert.

(i) Dieser Parameter ist nur bei "Status der
Ventilstellung senden?" = "Statusobjekt
ist aktiv sendend" sichtbar.
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Parameter

Zyklische Uberwachung
der StellgréRe

gesperrt

freigegeben

Polaritat Objekt "Alarm Objektwert beim Ausbleiben
Uberwachung von StellgréRen = 0
Stellgrofze”
Objektwert beim Ausbleiben
von StellgrofRen =1

Der Raumaktor bietet die Méglichkeit, die
StellgréRe eines Ventilausgangs zu
uberwachen. Die Uberwachung priift, ob
innerhalb eines in der ETS festlegbaren
Zeitintervalls StellgréRentelegramme durch
den Raumaktor empfangen wurden.
Bleiben in der Uberwachungszeit
Telegramme aus, aktiviert der Aktor den
Notbetrieb und stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf eine in der ETS
parametrierte Notbetriebs-Ventilposition
ein.

Die zyklische Stellgrof3entuberwachung ist
freigegeben und das
Kommunikationsobjekt "Alarm
Uberwachung StellgroRe” wird in der ETS
sichtbar. Im stérungsfreien Betrieb muss
das StellgroRenobjekt des entsprechenden
Ventilausgangs innerhalb der
Uberwachungszeit zyklisch mit
Telegrammen beschrieben werden.

Die zyklische Uberwachung ist vollstandig
gesperrt. Es findet keine
Telegrammilberwachung des
StellgréRenobjekts statt.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objektes
"Alarm Uberwachung StellgroRe" kann an
dieser Stelle eingestellt werden.

[i] Dieser Parameter ist nur bei einer
freigeschalteten zyklischen
StellgroRentberwachung sichtbar.
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