GIRA

Actuador regulador de 1 elemento @
NUum. de pedido : 2171 00

Actuador regulador de 2 elementos

Num. de pedido : 2172 00

Actuador regulador de 4 elementos

Num. de pedido : 2174 00

Manual de instrucciones

1 Indicaciones de seguridad

Solo las personas cualificadas eléctricamente pueden instalar y montar aparatos eléctri-
cos.

Si no se observa el manual de instrucciones existe el riesgo de provocar incendios, da-
hos en los equipos u otras situaciones de peligro.

Peligro de descarga eléctrica. El aparato no es adecuado para la desconexién directa.
La carga no esta galvanicamente separada de la red tampoco en la salida desconectada.

Peligro de descarga eléctrica. Antes de trabajar en el aparato o antes de cambiar elemen-
tos de iluminacién, cortar la corriente y desconectar los interruptores automaticos.

No conectar ninguna lampara con regulador de luz integrado. El dispositivo puede ser
dainado.

No conectar ninguna lampara electrénica, p. ej. lamparas fluorescentes compactas con-
mutables o atenuables, o lamparas LED. El dispositivo puede ser dainado.

Peligro de incendio. En caso de utilizar transformadores inductivos, cada uno de ellos
debe estar protegido en el primario por fusible segun las especificaciones del fabricante.
Utilizar solamente transformadores de seguridad segun EN 61558-2-6.

Estas instrucciones forman parte del producto y deben permanecer en manos del consu-
midor final.

2 Estructura del mecanismo
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Imagen 1: Vista del actuador regulador de 2 elementos
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Imagen 2: Vista del actuador regulador de 4 elementos

(1) Teclado para el manejo manual
(2) Tecla de programacion y LED
(3) Conexion KNX

(4) Conexion de red

(5) LED de estado

(6) Salidas de bornes de conexion

3 Funcion

Informacion del sistema

Este aparato es un producto perteneciente a los sistemas KNX y cumple con la directiva KNX.
Para su compresion se presupone un conocimiento técnico detallado obtenido a través de cur-
sos de formacion sobre KNX.

El funcionamiento del aparato depende del software. Una informacion mas detallada sobre las
versiones del software y el correspondiente alcance de las funciones, asi como del propio soft-
ware se puede obtener de la base de datos de producto del fabricante. La planificacion, instala-
cion y puesta en funcionamiento del aparato tienen lugar mediante un software con certificacién
KNX. La base de datos de productos y las descripciones técnicas estan disponibles en nuestra
pagina de Internet manteniéndose siempre actualizadas.

Uso conforme a lo previsto

- Conexion y regulacion de lamparas HV, lamparas halégenas HV y NV con transformado-
res inductivos o Tronic.
- Montaje sobre perfil DIN segin DIN EN 60715 en subdistribuidor

Solo actuador regulador de 1 elemento:

- Regulador de velocidad para la regulacion de numero de revoluciones de motores monofa-
sicos como, p. €j., motores de induccién, de polos de sombra o universales

Caracteristicas del producto

- Seleccién automatica o manual de los principios de regulacién ajustados para la carga

- A prueba de marchas en vacio, cortocircuitos y excesos de temperatura

- Aviso en caso de cortocircuito

- Salidas manejables manualmente

- Mensaje sobre el estado de conmutacioén y el valor de atenuacion

- Comportamiento de conexién y de atenuacién parametrizable

- Funcion temporizada: retardo de conexién y desconexion, interruptor de escaleras con fun-
cion de preaviso

- Operaciéon de escenas de luz

- Bloqueo de las salidas individuales por modo manual o bus
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- Visualizacién de estado de las salidas mediante el LED

- Contador de horas de servicio

- Un fallo de alimentacién de una duracion aprox. de mas de 5 segundos lleva a la descone-
xién del actuador de regulacion. Segun la configuracion de los parametros se mide de nue-
vo la carga conectada segun el retorno de la red

Solo actuador regulador de 4 elemento:

- Posibilidad de aumentar la potencia de salida gracias a la conexion paralela de varias sali-
das

[i] Configuracion de fabrica: funcionamiento en obras, posibilidad de servicio de salidas a tra-
vés del teclado.
Configuracion de fabrica del actuador regulador de 1 elemento: modo regulador.

[i] El parpadeo de los medios luminosos conectados se logra no alcanzando la carga minima
indicada o por medio de impulsos circulares de control de las centrales eléctricas. Eso no
representa de manera alguna un defecto del equipo.

4 Manejo

Elementos de mando
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Imagen 3: Elementos de mando

(5) Salidas LED de estado

(7) Tecla ®\ — manejo manual

(8) LED <\ — encendido: manejo manual permanente

(9) Tecla ON/A: Regulacidon con mas luz/conexion

(10) LED ON/A - encendido: salida seleccionada encendida, 1...100%
(11) Tecla OFF/¥: Regulacion con menos luz/desconexion

(12) LED OFF/V¥ - encendido: salida seleccionada apagada

(13) Tecla ALL OFF: Desactivar todas las salidas

Indicacién de estado
Los LED de estado A1... (5) muestran los estados de las salidas.

- Apagado: salida desconectada

- Encendido: salida conectada

- Parpadeo lento: salida en manejo manual

- Parpadeo rapido: salida por manejo manual permanente bloqueada

Modos de funcionamiento

- Modo bus: control por médulos sensor o otros dispositivos de bus

- Modo manual tiempo breve: manejo manual in situ mediante el teclado, regreso automati-
co al modo bus

Manejo manual permanente: control manual exclusivo en el aparato

En el manejo manual no es posible ningin modo bus.
En caso de caida de bus no es posible ningun manejo manual.

]
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[i] Tras caida de bus y retorno se conecta el aparato en el modo bus.
[i] Tras caida de red y retorno se conecta el aparato en el modo bus.
i/ ElI modo manual se puede bloquear durante el funcionamiento por telegrama de bus.

Activar modo manual breve
El control con teclado esta programado y no bloqueado.
m  Pulsar brevemente la tecla <.

LED A1 parpadea, LED <\ permanece apagado.

[i] Sitras 5 segundos no se pulsa ninguna tecla, el actuador pasa automaticamente al modo
bus.

Desconectar modo manual breve
El aparato se encuentra en modo manual breve.
= Durante 5 segundos no pulsar.

- o -

®  Pulsar brevemente la tecla <\ las veces necesarias hasta que el actuador abandone el
modo manual breve.

Los LED A1... ya no parpadean, sino que indican el estado de salida.

Activar modo manual permanente
El control con teclado esta programado y no bloqueado.
m  Pulsar la tecla <\ como minimo 5 segundos.

ElI LED <\ esta encendido, el LED de estado A1 parpadea, el modo manual permanente
esta conectado.

Desactivar modo manual permanente
El aparato se encuentra en modo manual permanente.
®  Pulsar la tecla <\ como minimo 5 segundos.
ElI LED <\ esta apagado, el modo bus esta conectado.

Manejar salidas
El aparato se encuentra en modo manual permanente o breve.

m  Pulsar brevemente la tecla <\ las veces necesarias hasta que se haya seleccionado la sa-
lida deseada.

LED de las salidas seleccionadas A1... parpadea.
Los LED ON/A y OFF/V¥ muestran el estado.

= Manejar salida con la tecla ON/A o la OFF/V.
Pulsacién corta: conectar/desconectar.
Pulsacién larga: mas luz/menos luz
Soltar: detener la regulacion de luz.

Los LED ON/A y OFF/V¥ muestran el estado.

i/ Modo manual breve: tras recorrer todas las salidas, el aparato abandona el modo manual
al volver a pulsar brevemente.

Desactivar todas las salidas
El aparato se encuentra en modo manual permanente.
= Accionar la tecla ALL OFF.

Todas las salidas se desactivan.

Bloquear las salidas individuales
El aparato se encuentra en modo manual permanente.

m  Pulsar brevemente la tecla <\ las veces necesarias hasta que se haya seleccionado la sa-
lida deseada.

El LED de estado de las salidas seleccionadas A1... parpadea.
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[i]
[i]

Pulsar al mismo tiempo las teclas ON/A y OFF/¥ como minimo 5 segundos.
La salida seleccionada esta bloqueada.

El LED de estado de las salidas seleccionadas A1... parpadea rapidamente.
Activar modo bus (véase capitulo Desconectar modo manual permanente).
Una salida bloqueada se puede manejar en el modo manual.

Al seleccionar una salida bloqueada en el modo manual, el correspondiente LED de esta-
do parpadea con intervalos de tiempo el doble de breves.

Bloquear salidas
El aparato se encuentra en modo manual permanente.

Pulsar brevemente la tecla < las veces necesarias hasta que se haya seleccionado la sa-
lida deseada.

El LED de estado de la salida seleccionada A1... parpadea con intervalos de tiempo el do-
ble de breves.

Pulsar al mismo tiempo las teclas ON/A y OFF/¥ como minimo 5 segundos.
La salida seleccionada esta autorizada.

El LED de la salida seleccionada parpadea lentamente.

Activar modo bus (véase capitulo Desconectar modo manual permanente).

5 Informacidén para los operarios cualificados eléctricamente

5.1 Montaje y conexion eléctrica

/_\ iPELIGRO!
Descarga eléctrica al tocar piezas conductoras de tension.

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tension que se encuentren en el entorno.

Montar el aparato

Tenga en cuenta las temperaturas maximas. El aparato debe estar suficientemente refrigerado.
Durante el funcionamiento de varios reguladores de luz o0 médulo de potencia se mantiene una
distancia de 1 TE, aprox. 18 mm en un armario de distribucién entre los aparatos, para evitar el
sobrecalentamiento.

Montar el aparato sobre perfil DIN Los bornes de salida deben estar situados en la parte
superior.

5/15



GIRA

Conexidén de carga de lamparas
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Imagen 4: Actuador de regulacion — Ejemplo de conexion

No superar la carga total autorizada incluyendo las pérdidas de potencia del transformador.
Los transformadores deben funcionar, al menos, al 85% de su carga nominal.
Cargas mixtas con transformadores inductivos: carga 6hmica max. 50 %.

El modo sin fallos solo esta asegurado con transformadores electrénicos domésticos o inducti-
VOS.

[i] Durante el funcionamiento de varios reguladores de luz o suplementos del rendimiento se
mantiene una distancia de 1 TE, aprox. 18 mm en una distribucion secundaria entre los
aparatos, para evitar el sobrecalentamiento.

Q JATENCION!
Peligro de daiios debido a cargas mezcladas.
El atenuador y la carga podrian dafarse.

No conectar juntas a una salida de atenuador las cargas capacitivas (p. €j.,
transformadores electrénicos) y las cargas inductivas (p. €j., transformadores
inductivos).

m  Conectar el dispositivo segun el ejemplo de conexion (figura 4).

[i] Posible ampliacién de las salidas de regulacion de luz mediante los suplementos del rendi-
miento. Realizar una seleccién ajustada al regulador de luz y a la carga. En el funciona-
miento con suplementos de rendimiento ajustar la luminosidad maxima al 90 %. Para mas
informacion consulte las instrucciones del suplemento correspondiente.

Cambiar el tipo de carga conectada

Al cambiar la carga conectada, p.ej. sustituir una lampara conectada. El actuador regulador se
mide de nuevo solo tras la desconexion de la alimentacion de red y de la carga.
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Q JATENCION!
Riesgo de danos cuando el principio de regulacion de luz predeterminado y la
carga conectada no se ajustan bien.

El regulador de luz y la carga podrian danarse.

Antes de modificar el principio de regulacién de luz, observe el tipo de carga
instalada.

Antes de la modificacién del tipo de carga asegure el principio de regulacién
correcto.

Desconectar el circuito de carga.
Desconexion de la alimentacion de red.
Conectar la carga modificada.

Poner en marcha el aparato de nuevo.

Conexién de carga de lamparas hasta 950 W.

Solo en el actuador regulador de 4 elementos: se pueden reunir varias salidas de regulador de
luz para el regulador de cargas mayores.
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Imagen 5: Conexion paralela de salidas de regulador de luz; Ejemplo de conexién

Utilizar a pleno rendimiento las salidas conectadas paralelamente solo hasta 95 %.

i/ Tenga en cuenta la configuracion de fabrica. Antes de la conexion programar el actuador
regulador en la posicién de salida modificada.

2 JATENCION!
En caso de conectar salidas conectadas en paralelo a fases diferentes se pro-
ducira un cortocircuito de 400 V.

Se danara el aparato.
Conectar siempre las salidas conectadas en paralelo a la misma fase.

= Conectar el dispositivo segun el ejemplo de conexion (figura 5).

i/ No ampliar las salidas de regulador de luz conectadas paralelamente con suplementos de
rendimiento universales.

Conectar los motores

Solo con actuador regulador de 1 elemento: Utilizacion como regulador de velocidad para mo-
tores eléctricos.

7/15



GIRA

L1
L2

o
|

rOz

BUS

Imagen 6: Actuador regulador de 1 elemento; Conexién para modo regulador de velocidad

Tenga en cuenta la configuracion de fabrica. Antes de la conexion programar el actuador regu-
lador para el modo regulador de velocidad.

= Conectar el dispositivo segun el ejemplo de conexion (figura 6).

i/ Durante la puesta en marcha debe determinarse la velocidad minima del motor conectado
y el actuador debe ajustarse al motor.

Colocar la tapa

Para proteger la conexién de bus contra las tensiones peligrosas en la zona de conexion, se
debe colocar una tapa.

Imagen 7: Colocar la tapa

= Dirigir el cable de bus hacia atras.
®m  |nsertar la tapa en el borne de bus, hasta que encaje (figura 7).
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Retirar la tapa

Imagen 8: Retirar la tapa

Presionar la tapa lateralmente vy tirar (figura 8).

5.2 Puesta en funcionamiento

Cargar la direccion fisica y el software de aplicacion.

Q JATENCION!
Riesgo de dafios cuando el principio de regulaciéon de luz predeterminado y la

carga conectada no se ajustan bien.
El actuador regulador y la carga pueden sufrir danos.

Antes de la puesta en marcha, asegurarse de que la configuracién del software
se ajusta a la carga.

[i]
[i]

Conectar la tension de bus.

Pulsar la tecla de programacion.

Cargar la direccion fisica en el aparato.
Cargar software de aplicacion.

Conectar la tension de red en las salidas.
Conectar de la alimentacion de red.

El aparato se mide en la carga y selecciona el procedimiento de regulacion de luz corte de
onda o seccion de fase que se ajuste.

El proceso de medicidon en las cargas 6hmicas puede causar breves oscilaciones que sue-
len durar, segun el comportamiento de la red, entre 1 y 10 segundos.

Durante la fase de medicion las condiciones recibidas se ejecutan tras la finalizacion del
proceso de medicion.

El procedimiento de regulacion puede fijarse previamente también con la parametrizacion.
En este caso se suprime el proceso de medicion.

Aplicacion regulador de velocidad: configurar la velocidad minima
Solo para actuador regulador de 1 elemento.

En el uso como regulador de velocidad el aparato debe ajustarse a la velocidad minima del mo-
tor conectado.
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Q JATENCION!
Los motores conectados no pueden detenerse.
Riesgo de dainos para el motor y la unidad de control.

Configurar la velocidad minima de tal manera que en la configuraciéon minima
del motor éste no se detenga.

La direccion fisica y el software de la aplicacion estan cargados en el aparato. El aparato esta
programado como regulador de velocidad.

= Cargar el motor conectado con con la carga maxima que aparece en el servicio.
= Conectar el actuador regulador.
El actuador regulador conecta el motor conectado a la velocidad de conexién.

Tras el transcurso de la duracién de la parada el actuador regulador ajusta la velocidad ac-
tual obligatoria.

= Disminuir la configuracién de la velocidad lentamente, p. €j., en el modo manual hasta que
el motor conectado haya alcanzado su velocidad minima permitida. Tener en cuenta la
marcha del motor.

= Determinar la configuracion actual, p. ej., mediante la lectura de los valores actuales del
objeto de comunicacién "comentario velocidad"

Indicar el valor determinado como velocidad minima en la configuracién de parametros.
Cargar el software de la aplicacion modificado en el aparato.

|

|

[i] La velocidad de conexién configurada debe permanecer activa hasta que el motor conec-
tado se haya puesto en marcha y haya alcanzado dicha velocidad. En caso necesario,
ajustar la duracion de la parada y cargarla en el aparato.

[i] La documentacion técnica contiene indicaciones precisas sobre esto.

6 Anexo

6.1 Datos técnicos
Actuador regulador de 1 elemento, Num. de pedido 2171 00

Tensién nominal CA110...230V ~
Frecuencia de la red 50/60 Hz
Potencia disipada max. 4 W
Potencia en espera (standby) max. 0,5 W
Temperatura ambiente -5...+45°C
Temperatura de almacenamiento/ transporte -25...+70 °C
Tipo de contacto e, MOSFET
Intensidad de conmutacion motores 2,3A
Potencia de conexion 230 V en cada salida

Lamparas incandescentes 20 ... 500 W
Lamparas halégenas HV 20 ... 500 W
Transformadores inductivos 20 ... 500 VA
Transformadores electronicos 20...500 W
Carga mixta de 230 V en cada salida

6hmico-inductivo 20 ... 500 VA
ohmico-capacitivo 20...500 W
Potencia de conexion 110 V en cada salida

Lamparas incandescentes 20...250 W
Lamparas halégenas HV 20 ...250 W
Transformadores inductivos 20 ... 250 VA
Transformadores electronicos 20...250 W
Carga mixta de 110 V en cada salida

6hmico-inductivo 20 ... 250 VA
ohmico-capacitivo 20 ... 250 W

Cargas mixtas
capacitivo-inductivo no permitido
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Conexion

monofilar 0,5...4 mm?
flexible sin funda terminal 0,5...4 mm?
flexible con funda terminal 0,5..2,5mm?
Anchura de montaje 72 mm / 4 modulos
Peso aprox. 100 g
KNX

Medio KNX TP 1
Modo de puesta en funcionamiento Modo S
Tension nominal KNX CC21...32V MBTS
Corriente absorbida KNX 15 mA
Tipo de conexién KNX Borne de conexién
[ enl] Los simbolos de la identificacion de carga del atenuador indican, a la hora de regular

la luz, el tipo de carga que se puede conectar asi como el comportamiento eléctrico
de una carga: R = 6hmica, L = inductiva, C = capacitiva, M = Motores

Actuador regulador de 2 elementos, Num. de pedido 2172 00

Tension nominal CA110...230V ~
Frecuencia de la red 50/60 Hz
Potencia disipada max. 4 W
Potencia en espera (standby) max. 0,8 W
Temperatura ambiente -5...+45°C
Temperatura de almacenamiento/ transporte -25...+470 °C
Tipo de contacto e, MOSFET
Potencia de conexion por cada salida en 230 V

Lamparas incandescentes 20 ... 300 W
Lamparas halégenas HV 20 ... 300 W
Transformadores inductivos 20 ... 300 VA
Transformadores electrénicos 20...300W
Carga mixta de 230 V en cada salida

ohmico-inductivo 20 ... 300 VA
6hmico-capacitivo 20...300W
Potencia de conexion total

en 230V max. 600 W/VA

[i] En una carga asimétrica se puede cargar una salida con un maximo de 350 W/VA (230 V)
siempre que no se supere la potencia de conexion total permitida.

Potencia de conexion por cada salida en 110 V

Lamparas incandescentes 20...150 W
Lamparas halégenas HV 20 ... 150 W
Transformadores inductivos 20 ... 150 VA
Transformadores electrénicos 20...150 W
Carga mixta de 110 V en cada salida

6hmico-inductivo 20 ... 150 VA
6hmico-capacitivo 20...150 W
Potencia de conexion total

en 110V max. 300 W/VA

[i] En una carga asimétrica se puede cargar una salida con un maximo de 175 W/VA (110 V)
siempre que no se supere la potencia de conexion total permitida.

Cargas mixtas

capacitivo-inductivo no permitido
Conexién

monofilar 0,5...4 mm?
flexible sin funda terminal 0,5...4 mm?
flexible con funda terminal 0,5...2,5 mm?
Anchura de montaje 72 mm / 4 modulos
Peso aprox. 100 g
KNX

Medio KNX TP 1
11115
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Modo de puesta en funcionamiento Modo S
Tension nominal KNX CC21...32V MBTS
Corriente absorbida KNX 15 mA
Tipo de conexién KNX Borne de conexién
Los simbolos de la identificacion de carga del atenuador indican, a la hora de regular

la luz, el tipo de carga que se puede conectar asi como el comportamiento eléctrico
de una carga: R = 6hmica, L = inductiva, C = capacitiva

Actuador regulador de 4 elementos, Num. de pedido 2174 00

Tension nominal CA110...230V ~
Frecuencia de la red 50/60 Hz
Potencia disipada max. 8 W
Potencia en espera (standby) max. 1,4 W
Temperatura ambiente -5...+45°C
Temperatura de almacenamiento/ transporte -25 ...+70 °C
Tipo de contacto g, MOSFET
Potencia de conexion 230 V en cada salida

Lamparas incandescentes 20...250 W
Lamparas halégenas HV 20 ...250 W
Transformadores inductivos 20 ... 250 VA
Transformadores electronicos 20 ...250 W
Carga mixta de 230 V en cada salida

6hmico-inductivo 20 ... 250 VA
6hmico-capacitivo 20...250 W
Potencia de conexion 110 V en cada salida

Lamparas incandescentes 20...120 W
Lamparas halégenas HV 20 ...120 W
Transformadores inductivos 20...120 VA
Transformadores electronicos 20...120 W
Carga mixta de 110 V en cada salida

6hmico-inductivo 20 ... 120 VA
éhmico-capacitivo 20...120 W
Cargas mixtas

capacitivo-inductivo no permitido
Conexion

monofilar 0,5...4 mm?
flexible sin funda terminal 0,5...4 mm?
flexible con funda terminal 0,5...2,5mm?
Anchura de montaje 144 mm / 8 modulos
Peso aprox. 220 g
KNX

Medio KNX TP 1
Modo de puesta en funcionamiento Modo S
Tensiéon nominal KNX CC21...32V MBTS
Corriente absorbida KNX 15 mA
Tipo de conexion KNX Borne de conexion

Los simbolos de la identificacion de carga del atenuador indican, a la hora de regular
la luz, el tipo de carga que se puede conectar asi como el comportamiento eléctrico
de una carga: R = 6hmica, L = inductiva, C = capacitiva

RLC

6.2 Ayuda en caso de problemas

La salida se ha desconectado
Causa 1: cortocircuito en circuito de salida
Separar la alimentacién de red y la salida afectada.
Subsanar cortocircuito.
Conectar de nuevo primero la salida afectada y después la alimentacion de red.
Desconectar y conectar de nuevo la salida afectada.
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i] En caso de cortocircuito, la salida afectada se desconecta. Tras solucionar el cortocircuito,
se vuelve a arrancar automaticamente en 100 ms (carga inductiva) o 7 segundos (carga
capacitiva o 6hmica). Después desconexién permanente.

[i] En caso de cortocircuito durante el proceso de medicién, se medira de nuevo la carga tras
solucionar el cortocircuito.
Causa 2: fallo de la carga.

Comprobar carga, sustituir elementos de iluminacion. Si se trata de transformadores induc-
tivos, comprobar el interruptor primario y, dado el caso, sustituirlo.

Causa 3: se ha activado la proteccion contra exceso de temperatura como consecuencia de
una sobrecarga o de una temperatura ambiente demasiado alta.

Separar la alimentacién de red y todas las salidas de la red, desconectar los interruptores
de proteccion de potencia correspondientes.

Dejar enfriar el aparato al menos durante 15 minutos.

Comprobar situacion de la instalacion, ocuparse de refrigerar, p. ej. separar de otros apa-
ratos situados en la proximidad.

En caso de repeticion: reducir la carga conectada.

No es posible el manejo manual con teclado

Causa 1: el manejo manual no esta programado.
Programar manejo manual.

Causa 2: manejo manual bloqueado a través del bus.
Autorizar el manejo manual.

La salida no se deja manejar

Causa 1: el manejo manual no esta programado.
Reprogramar el aparato.

Causa 2: manejo manual bloqueado a través del bus.
Autorizar el manejo manual.

Ninguna salida se deja manejar
Causa 1: todas las salidas estan bloqueadas.
Anular el bloqueo.
Causa 2: modo manual activo.
Desactivar el modo manual (desconectar el modo manual permanente).
Causa 3: no existe software de aplicacion o es defectuoso.
Comprobar y corregir la programacion.
Causa 4: el software de aplicacién esta suspendido, el LED de programacion parpadea.
Separar el aparato del bus y de la red, conectar de nuevo tras 10 segundos.

La salida se ha desconectado, no es posible ninguna conexién
Salida defectuosa.

Separar la red de la salida.

Cambiar aparato.

Todas las salidas apagadas y no es posible ninguna conexién
Causa 1: caida de tension de bus.

Controlar tension de bus.
Causa 2: caida de la tension de alimentacion.

Controlar la tension de red en las salidas y la alimentacion de red.
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Las luces parpadean o zumban, no es posible una regulacién de luz correcta, el aparato
zumba

Causa: se ha configurado incorrectamente el principio de regulacién.
Fallo de instalacion o de puesta en funcionamiento. Desconectar el aparato y las lampa-
ras, desconectar interruptor automatico.
Comprobar y corregir la instalacion.
Si se ha seleccionado el principio de regulacién incorrecto: configurar el principio de regu-
lacion correcto.
Si se mide errbneamente el actuador de regulacion, p. ej. en una red inductiva fuerte o en
lineas de carga largas: seleccionar el principio de regulacion correcto con puesta en fun-
cionamiento.

Las luces parpadean irregularmente
Causa: impulsos de telemando de la central eléctrica.
Utilizar bloqueo de frecuencia auditiva.

La luz se conecta con la maxima luminosidad y a continuacion se regula con el valor
destino.

Causa: El aparato esta programado como regulador de velocidad.
Reprogramar el aparato.

En el uso como regulador de velocidad: el motor no se pone en marcha
Causa: El aparato esta programado como regulador de luz.

Desconectar el aparato inmediatamente.

Reprogramar el aparato.

En el uso como regulador de velocidad: el motor se detiene en la velocidad mas baja
Causa: la velocidad base configurada es demasiado baja.
Error en la puesta en marcha. Desconectar el aparato.

Reprogramar el aparato. Configurar la velocidad base de nuevo (véase capitulo 5.2. Pues-
ta en funcionamiento).

6.3 Garantia

La garantia es efectiva dentro del marco las disposiciones legales a través de un estableci-
miento especializado.

Entregue o envie el dispositivo defectuoso libre de franqueo con una descripcién del problema
a su distribuidor correspondiente (establecimiento especializado/empresa de instalacion/esta-
blecimiento especializado en electricidad). Este se encargara de enviar los dispositivos al Gira
Service Center.
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Gira

Giersiepen GmbH & Co. KG
Elektro-Installations-
Systeme

Industriegebiet Mermbach
Dahlienstralle
42477 Radevormwald

Postfach 12 20
42461 Radevormwald

Deutschland

Tel +49(0)21 95 - 602-0
Fax +49(0)21 95 - 602-399

www.gira.de
info@gira.de
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